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製 品 名
ページ

CONVEYORS

コンベヤ

平ベルトコンベヤ－ヘッド駆動 2溝フレーム－
1065

平ベルトコンベヤSVシリーズ－ヘッド駆動 2溝フレームー
1061

－蛇行防止桟付ヘッド駆動 2溝フレームー
1062

－ヘッド駆動 3溝フレーム－
1066

－中間駆動 2溝フレーム－
1067

－中間駆動 3溝フレーム－
1068

平ベルトコンベヤモータ内蔵タイプ
1084

－2列中間駆動 2溝フレーム－
1089

－2列中間駆動 3溝フレーム－
1090

コンベヤ
CONVEYORS

タイミングベルトコンベヤ －2列ヘッド駆動 2溝フレーム－
1087

－2列ヘッド駆動 3溝フレーム－
1088

ガイド取付金具
1106

平ベルトコンベヤフルベルトタイプ－ヘッド駆動 2溝フレーム－
1077

－ヘッド駆動 3溝フレーム－
1078

－蛇行防止桟付ヘッド駆動 2溝フレーム－
1079

－蛇行防止桟付ヘッド駆動 3溝フレーム－
1080

－蛇行防止桟付中間駆動 2溝フレーム－
1071

－中間駆動 3溝フレーム－
1075

平ベルトコンベヤ短機長タイプ－蛇行防止桟付中間駆動－
1083

－中間駆動 2溝フレームー
1063

－蛇行防止桟付中間駆動 3溝フレーム－
1072

－蛇行防止桟付中間駆動 3溝フレーム－
1076

－蛇行防止桟付中間駆動 2溝フレームー
1064

－蛇行防止桟付ヘッド駆動 2溝フレーム－
1069

平ベルトコンベヤ高出力タイプ－ヘッド駆動 3溝フレームー
1073

タイミングベルトコンベヤ  ナロータイプ－単列ヘッド駆動－
1081

－蛇行防止桟付ヘッド駆動 3溝フレーム－
1070

－蛇行防止桟付ヘッド駆動 3溝フレーム－
1074

－単列中間駆動－
1082

エンプラレールガイド取付金具
1108

コンベヤ用スタンド
1103

コンベヤ用ワークガイド
1105

乗り移りローラ
1104

L型コンベヤ用取付金具
1104

プラチェーンコンベヤ－2列ヘッド駆動－
1086

製

ステンレスベルトコンベヤ－ヘッド駆動－
1085

コンベヤ用取付金具
1104

コンベヤ用丸棒ガイド
1107

丸棒ガイド取付金具
1107

製

製 製

製

製 製

製

製

製

製

製

製

製

製

製

製製

製製

製

製

製

製

製

製

製

製 製

製

製

製

製

コンベヤ用L型ワークガイド
1106

製

平ベルトコンベヤ－単列中間駆動ローラエッジタイプ
1101

製

製

製

製

製 製

在

追加 追加

追加

追加

追加

追加

追加

追加

追加

追加

追加

追加 追加

追加

追加

追加

追加

追加

追加

追加

追加

プライスダウン
最大20%

プライスダウン
最大17%

Qミスミ コンベヤ選定サイト
コンベヤの選定や構成部品の購入、メンテナンス部品の検索をすることができます。

今すぐアクセス ▶ http://fa.misumi.jp/cvs/　詳細はWP.1058ミスミ　コンベヤ
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BELT CONVEYORS -GUIDE-

ベルトコンベヤ　概要 コンベヤ選定サイトのご案内

Q概要・特長一覧

列数 ベルト

駆動位置
ヘッド駆動 中間駆動 内蔵駆動

テールローラがテンションローラを兼ねるた
め、テンション調整が簡単です。また、部品
点数が少なく安価です。

中央の駆動部内でテンション調整を行えま
す。テンション調整を行っても、全体の長さ
は変わりません。また、駆動部も有効範囲
内であれば簡単に動かすことができます。

モータをフレーム間に内蔵することにより、
省スペースを実現しました。

単列

搬送面を広くとることが
でき、さまざまな形状の
ワーク搬送に対応でき

ます。

平ベルト

用途に合わせて右上
のベルト選択型式から
お選びいただけます。

幅選択タイプ

P.1061・1062 P.1063・1064 P.1084

幅10ｍｍ指定タイプ

P.1065・1066 P.1067・1068

高出力タイプ

モータ出力が90Ｗまで
対応しています。

P.1073・1074 P.1075・1076

フルベルトタイプ

ベルト幅≒フレーム幅
のタイプです。

P.1079・1080

短機長タイプ

設備間、コンベヤ間の
乗り継ぎ搬送に適した
短機長タイプです。

P.1083

ステンレスベルトタイプ

平坦性、耐熱性、導電性に優れております。画
像検査や殺菌目的の搬送、液晶パネル搬送

等に適します。

 

P.1085

ナロータイプ

ベルト幅を絞り、機幅をスリム化したコンベヤで
す。設備内搬送など省スペース対応や小物搬

送に適します。
P.1081 P.1082

2列

搬送面の間があいてい
るため、ストッパやセン
サの取付が可能です。
また、タイミングベルト・
プラチェーンを採用する
ことで、2列同期搬送
が可能です。

タイミングベルトタイプ

両面布貼りタイプを採用しており、アキューム
搬送に適します。

P.1087・1088 P.1089・1090

プラチェーンタイプ

エンプラブロックチェーンを採用しており、傷が
付きにくくメンテナンスが容易です。

P.1086

蛇行防止
桟付アリ

蛇行防止
桟付アリ

蛇行防止
桟付アリ

蛇行防止
桟付アリ

蛇行防止
桟付アリ

蛇行防止
桟付アリ

蛇行防止
桟付アリ

蛇行防止
桟付アリ

300～3000mm（5mm単位
指定
）

50～250mm

（50mm単位選択）

200～2000mm（5mm単
位指
定）

30～300mm

（10mm単位指定）

QSVシリーズコンベヤ特長

Q指定幅タイプコンベヤ特長 Q指定幅タイプコンベヤ（P.1065～1072・1077～1080）
・用途に合わせて細かい寸法指定が可能。
・指定ベルト幅：30～300（mm）　（10mm単位指定）
・指定プーリ間長さ：200～2000（mm）（5mm単位指定）
  ＊機種によって指定可能範囲が異なります。

QSVシリーズコンベヤ（P.1061～1064）
・構造合理化により、3万円台からの低価格を実現。

・選択ベルト幅：50・100・150・200・250（mm）
・指定プーリ間長さ：300～3000mm（5mm単位指定）

Q平ベルト選択型式

Q蛇行防止桟付平ベルト選択型式

用途 Type 色調 掲載頁
一般用 H 緑

P.1111

W 白

スライディング用 G 緑
S 白

電子部品搬送用 D 黒
食品搬送用 F 白
耐油仕様 O 紺
非粘着仕様 N 白

用途 Type 色調 掲載頁

一般用 H 緑

P.1112

W 白

スライディング用 G 緑
S 白

電子部品搬送用 D 黒
耐油仕様 O 緑
非粘着仕様 N 白

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。
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タイミングプーリの付属品

モータの付属品

コンデンサ：

単相インダクションモータのみ取付

立体分解図

適用：SVKA

図面番号：立体分解図SVKA-04
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ミスミのコンベヤ選定サイトは、コンベヤの選定からメンテナンスまでを
強力にサポートするサイトです。

コンベヤ検索

「幅200mm、長さ1000mmで
スライディングベルトのコンベヤがほしい」

コンベヤのタイプやサイズ、ベルト種類から自由
に検索

コンベヤ選定サイトではこんなことができます

今すぐアクセス ▶ http://fa.misumi.jp/cvs/ミスミ　コンベヤ

     コンベヤ部材品検索

「コンベヤのアルミフレームだけ購入して、内製したい」
「モータは自社で用意したものを使用したいので、
モータなしのコンベヤがほしい」

コンベヤ部材品の全てを単品でも購入すること
が可能

技術情報

「3DのCADデータがほしい」
「ベルト交換方法を知りたい」

選定やメンテナンスに必要な各種技術情報を確
認

     メンテナンス部品検索

「メンテナンス時に部品型式がわからず、
調べるのに時間がかかっている」

メンテナンス部品をコンベヤ型式やシリアルNo.
から容易に検索

モータなしのコンベヤがほしい」

     コンベヤ部材品検索

コンベヤ部材品の全てを単品でも購入することコンベヤ部材品の全てを単品でも購入すること
が可能

     コンベヤ部材品検索

コンベヤ部材品の全てを単品でも購入することコンベヤ部材品の全てを単品でも購入すること

業界初

     メンテナンス部品検索

メンテナンス部品をコンベヤ型式やシリアルNo.メンテナンス部品をコンベヤ型式やシリアルNo.
から容易に検索

     メンテナンス部品検索

メンテナンス部品をコンベヤ型式やシリアルNo.メンテナンス部品をコンベヤ型式やシリアルNo.

業界初
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コンベヤ選定サイトのご紹介
－部材品検索－

コンベヤ選定サイト　のご案内
－メンテナンス部品検索－

検索方法１ コンベヤのサイズ・仕様から部材品を検索

検索方法2 部材品の写真から検索

検索方法
・ コンベヤ型式検索
ご注文いただいたコンベヤの型式で検
索することができます

・ シリアルナンバー検索
コンベヤに貼付されているシリアルナン
バー（16桁）で検索することができます

・ ご注文No検索
ご注文Noで検索することができます

・ 購入履歴検索
期間を指定してご注文の履歴から検索
することができます（ログインが必要で
す）

■コンベヤ部材品検索
コンベヤ部材品の中から、必要なもののみ選択し、購入することが可能です

■メンテナンス部品検索
コンベヤのメンテナンス部品を様 な々方法で検索することが可能です

各部品の仕様は
eカタログやCADデータで確認

部材品一覧をダウンロードし、
コンベヤの部品リストとして
使用することも可能

展開図を確認しながら
必要な部品にチェックし、
その部品のみ購入

組立手順書に従って、
お客様での組立も可能

図面や規格は
eカタログで確認

使用しているコンベヤの
メンテナンス部品を確認

部品の価格・納期が
明示されているので、
安心して購入可能

メンテナンスが必要な
部品にチェックをし、
購入

-10601

今すぐアクセス ▶ http://fa.misumi.jp/cvs/ミスミ　コンベヤ

コンベヤに使用されている
部材品の展開図を
ダウンロードすることが可能

・ 購入履歴検索

シリアルナンバー

シリアルナンバー
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FLAT  BELT  CONVEYORS  SV  SERIES  –HEAD  DRIVE  2– GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  30mm）–

平ベルトコンベヤ　SVシリーズ
－ヘッド駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

FLAT  BELT  CONVEYORS  SV  SERIES  –WITH  MEANDERING  PREVENTION  CROSSPIECE, HEAD  DRIVE  2–  GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  30mm）–

平ベルトコンベヤ　SVシリーズ
－蛇行防止桟付ヘッド駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－

Q 特長：構造合理化により、3万円台からの低価格を実現しました。 Q 特長：構造合理化により、低価格を実現しました。桟付ベルトを使用することにより、蛇行を防止します。

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 E平ベルト詳細はwP.1097参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
選択

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格が

異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

SVKB

50
100
150
200
250

300～3000

6
25

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25 S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可
6
25 NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
SVKB － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － C

Delivery
出荷日 8

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 アルミ材 アルミ材
S表面処理 アルマイト処理 塗  装 塗  装

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 アルミ材 アルミ材
S表面処理 アルマイト処理 塗  装 塗  装

B＝50の場合

B＝100～250の場合

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors

Alteration
追加工

D P.1101モータ位置勝手違い
追加ザグリ穴
スタンド（脚）

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 E平ベルト詳細はwP.1097参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
選択

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格が

異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

SVKA

50
100
150
200
250

300～3000

6
25

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60

150

7.5
25
75

180

9
30
90

12.5
36

100

15
50

120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
F（食品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25 S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可
6
25 NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

Alteration
追加工

D P.1101モータ位置勝手違い
追加ザグリ穴
スタンド（脚）

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
SVKA － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － C

Delivery
出荷日 8

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～25 101.0
30～180 108.0

オリエンタル 5～25 105.0
30～180 115.0

台湾製 5～75 114.7
90～180 120.7

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 5～25 115.0
30～180 125.0

台湾製 5～75 126.9
90～180 132.9

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～18 117.0
25～180 127.5

台湾製 5～75 129.0
90～180 136.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～18 127.0
25～180 137.5

台湾製 5～75 139.5
90～180 146.5

＊A寸法詳細

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 56.4 67.7
7.5 37.6 45.1
9 31.3 37.6

12.5 22.6 27.1
15 18.8 22.6
18 15.7 18.8
25 11.3 13.5
30 9.4 11.3
36 7.8 9.4
50 5.6 6.8
60 4.7 5.6
75 3.8 4.5
90 3.1 3.8

100 2.8 3.4
120 2.4 2.8
150 1.9 2.3
180 1.6 1.9

＊ 負荷状態により減少することがあります。

Q搬送能力� ＊参考値 

10 20 40 5030 600
0

ベルト速度　m/min

5
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15
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搬
送
質
量
　

kg
/台

6W
25W

SVKA フレーム断面・拡大（左右対称）
6Wモータ仕様

EB＝50の場合、下向き溝は付いておりません。
EB＝200・250の場合、※2部の部板厚は4です。
EJIS規格の六角ナット使用可能です。※1  L≧2005の場合、この位置にベルト受けローラが付きます。
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X部（M5用）
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コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

M5深さ10

ベルト受けローラ※1

蛇行抑制クラウンタイプ M5テンション用ネジ

ベルト受けローラ※1

φ28.6

20

23

M5

25Wモータ仕様

29
1.4（
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ト上
面）

31
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9

79

φ30
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B：
ベ
ルト
幅

20
60
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80

32.5
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40
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コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.9mm）での寸法となります。
ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なるためご注意ください。
ベルト仕様はP.1097をご参照ください。

最大20% 最大17%

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 SVKA－100－1000－25－T100－SCM－25－J－A ➡ 56,800円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 63,800円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 SVKA－100－1000－25－NV－NM－NH－H－R ➡ 56,800円 － 6,000円 ＝ 50,800円

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L300～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005
～1100

L1105
～1200

L1205
～1300

L1305
～1400

L1405
～1500

L1505
～1600

L1605
～1700

L1705
～1800

L1805
～1900

L1905
～2000

L2005
～2200

L2205
～2400

L2405
～2600

L2605
～2800

L2805
～3000

SVKA

50 39,700 41,900 44,800 47,300 49,500 52,200 53,300 54,900 55,300 55,500 55,900 56,200 57,300 58,500 58,900 59,200 59,700 64,200 64,600 64,900 65,300 65,700 
100 43,700 45,000 48,300 51,000 53,400 56,300 56,800 59,500 59,800 60,200 60,600 61,000 62,300 63,600 64,100 64,600 65,100 70,100 71,500 71,900 72,400 72,900 
150 － － 53,200 54,900 57,600 61,000 62,500 64,600 65,200 65,700 66,300 66,800 68,500 70,000 71,700 72,400 72,900 77,800 79,500 81,100 81,900 82,600 
200 － － － 58,400 60,300 63,800 65,500 67,700 68,200 68,900 69,500 70,000 71,800 73,300 75,100 76,800 77,600 81,600 83,400 85,300 86,000 86,800 
250 － － － － － 69,400 71,300 73,800 74,600 75,400 76,200 77,100 79,100 81,100 83,100 85,200 87,300 90,700 92,900 95,200 96,100 97,300 

モータ・
ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）

6W
25W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000 本体価格－￥4,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥19,000 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥9,400

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～25 101.0
30～180 108.0

オリエンタル 5～25 105.0
30～180 115.0

台湾製 5～75 114.7
90～180 120.7

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 5～25 115.0
30～180 125.0

台湾製 5～75 126.9
90～180 132.9

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～18 117.0
25～180 127.5

台湾製 5～75 129.0
90～180 136.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～18 127.0
25～180 137.5

台湾製 5～75 139.5
90～180 146.5

＊A寸法詳細

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 56.4 67.7
7.5 37.6 45.1
9 31.3 37.6

12.5 22.6 27.1
15 18.8 22.6
18 15.7 18.8
25 11.3 13.5
30 9.4 11.3
36 7.8 9.4
50 5.6 6.8
60 4.7 5.6
75 3.8 4.5
90 3.1 3.8

100 2.8 3.4
120 2.4 2.8
150 1.9 2.3
180 1.6 1.9

＊ 負荷状態により減少することがあります。

Q搬送能力� ＊参考値 

10 20 40 5030 600
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ベルト速度　m/min
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搬
送
質
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/台

6W
25W

SVKB フレーム断面・拡大（左右対称）

B＝50の場合

B＝100～250の場合

6Wモータ仕様

EB＝50の場合、下向き溝は付いておりません。
EB＝200・250の場合、※2部の板厚は4です。
EJIS規格の六角ナット使用可能です。※1  L≧2005の場合、この位置にベルト受けローラが付きます。
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コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

M5深さ10ベルト受けローラ※1
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コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.8mm）での寸法となります。
ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なるためご注意ください。
ベルト仕様はP.1097をご参照ください。

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 SVKB－100－1000－25－T100－SCM－25－J－A ➡ 70,000円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 77,000円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 SVKB－100－1000－25－NV－NM－NH－H－R ➡ 70,000円 － 6,000円 ＝ 64,000円

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L300～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005
～1100

L1105
～1200

L1205
～1300

L1305
～1400

L1405
～1500

L1505
～1600

L1605
～1700

L1705
～1800

L1805
～1900

L1905
～2000

L2005
～2200

L2205
～2400

L2405
～2600

L2605
～2800

L2805
～3000

SVKB

50 49,500 51,500 54,400 57,500 60,100 63,300 64,700 66,000 66,300 66,600 67,100 67,400 68,900 70,200 70,700 71,000 71,600 77,000 77,500 77,900 78,400 78,800 
100 53,100 56,700 59,900 62,700 64,700 68,400 70,000 71,400 71,900 72,400 72,800 73,200 74,800 76,400 77,000 77,600 78,200 84,100 85,800 86,300 86,900 87,500 
150 58,600 62,700 66,100 67,300 69,900 74,000 75,800 77,600 78,300 78,900 79,600 80,200 82,300 84,100 86,000 86,900 87,600 93,400 95,500 97,400 98,400 99,200 
200 － 67,500 70,200 71,700 73,100 77,500 79,400 81,300 81,900 82,600 83,400 84,100 86,100 88,100 90,100 92,200 93,100 98,000 100,200 102,300 103,300 104,300 
250 － － 76,800 77,700 78,600 84,100 86,400 88,700 89,500 90,500 91,600 92,500 94,900 97,400 99,800 102,200 104,800 109,000 111,500 114,300 115,400 116,800 

モータ・
ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）

6W
25W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000 本体価格－￥4,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥19,000 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥9,400
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FLAT  BELT  CONVEYORS  SV  SERIES  -CENTER  DRIVE  2-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  30mm）-

平ベルトコンベヤ　SVシリーズ
－中間駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

FLAT  BELT  CONVEYORS  SV  SERIES  -WITH  MEANDERING  PREVENTION  CROSSPIECE,  CENTER  DRIVE  2-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  30mm）-

平ベルトコンベヤ　SVシリーズ
－蛇行防止桟付中間駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

Q 特長：構造合理化により、低価格を実現しました。駆動部の位置調整も可能な中間駆動タイプです。 Q 特長：構造合理化により低価格を実現しました。桟付ベルトで蛇行を抑制し、駆動部の位置調整も可能な中間駆動タイプです。

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors

フレーム モータ
カバー1

モータ
カバー2

プーリ
ホルダ

M材質 アルミ材 アルミ材 SPCC アルミ材
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装 塗装

フレーム モータ
カバー1

モータ
カバー2

プーリ
ホルダ

M材質 アルミ材 アルミ材 SPCC アルミ材
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装 塗装

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
SVKR － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － C

Delivery
出荷日 8

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 E平ベルト詳細はwP.1097参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
選択

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格が

異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

SVKN

50
100
150
200
250

390～3000

6
25
40
60
90

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60

150

7.5
25
75

180

9
30
90

12.5
36

100

15
50

120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
F（食品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）25

40
60
90

S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可

6
25
40

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 E平ベルト詳細はwP.1097参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
選択

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格が

異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

SVKR

50
100
150
200
250

390～3000

6
25
40
60
90

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）25

40
60
90

S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可

6
25
40

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

Alteration
追加工

D P.1101駆動部位置指定
ローラエッジ、ナイフエッジ

追加ザグリ穴
スタンド（脚）

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 47.1 56.5
7.5 31.4 37.7
9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1

100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。

Q搬送能力� ＊参考値 

20 30 40 50 60100
0

ベルト速度　m/min

5

10

15

20

搬
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質
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kg
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6W
25W
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60W
90W

SVKN
6Wモータ仕様

※1  L≧2005の場合、この位置にベルト受けローラが付きます。

L：プーリ間長さ

蛇行抑制クラウンタイプ
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コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

□
60

基準搬送方向

3333
A2

φ30
φ30

40W・60W・90Wモータ仕様

250

62

15 65
コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

49
.7

34.5

□
80

3333
A1

A2

25W・40W・60W・90Wモータ仕様

25Wモータ仕様

250 6218

62
50

41

□
90

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

フレーム断面・拡大

EB＝50の場合、下向き溝は付いておりません。
EB＝200・250の場合、※2部の板厚は4です。
EJIS規格の六角ナット使用可能です。
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X部（M5用）

＋0.5
　0   

＋1
 0

B＝100～250の場合

B＝50の場合

出力
（W）

モータ 減速比 A1 A2仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～25 101.0

3.2

30～180 108.0

オリエンタル 5～25 105.0
30～180 115.0

台湾製 5～75 114.7
90～180 120.7

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 5～25 115.0
30～180 125.0

台湾製 5～75 126.9
90～180 132.9

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～18 117.0
25～180 127.5

台湾製 5～75 129.0
90～180 136.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～18 127.0
25～180 137.5

台湾製 5～75 139.5
90～180 146.5

A寸法詳細

出力
（W）

モータ 減速比 A1 A2仕様 メーカー

40W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 142.0

3.2

オリエンタル 5～18 147.0
25～180 165.0

台湾製 5～75 161.6
90～180 170.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 152.0

オリエンタル 5～18 157.0
25～180 175.0

台湾製 5～75 172.1
90～180 181.1

60W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 180.0

6

オリエンタル 5～180 185.0

台湾製 5～75 182.6
90～180 191.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 210.0
オリエンタル 5～180 215.0

台湾製 5～75 194.6
90～180 203.6

90W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 195.0
オリエンタル 5～180 200.0

台湾製 5～75 195.6
90～180 204.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 232.0
オリエンタル 5～180 230.0

台湾製 5～75 209.6
90～180 218.6

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.9mm）での寸法とな
ります。ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なるためご
注意ください。ベルト仕様はP.1097をご参照ください。

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 47.1 56.5
7.5 31.4 37.7
9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1

100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。

20 30 40 50 60100
0

ベルト速度　m/min

5

10

15

20

搬
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質
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6W
25W
40W
60W
90W

Q搬送能力� ＊参考値 

SVKR
6Wモータ仕様

※1  L≧2005の場合、この位置にベルト受けローラが付きます。

L：プーリ間長さ
L＋31.6

31
.6

29
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ベル
ト上
面
）

20
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B＋
46

250 70
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5

10
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φ30
ベルト受けローラ※1

ベルト受けローラ※1

φ28.6

L/4

φ50

30.5

39
.5

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

□
60

基準搬送方向

3333

φ30
φ30

40W・60W・90Wモータ仕様

25W・40W・60W・90Wモータ仕様

25Wモータ仕様

250

62

15 65

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

49
.7

34.5

□
80

3333
A1

A2

250 6218

62
50

41

□
90

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

フレーム断面・拡大

EB＝50の場合、下向き溝は付いておりません。
EB＝200・250の場合、※2部の板厚は4です。
EJIS規格の六角ナット使用可能です。
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搬送面側

X部（M5用）

B＋40　　（フレーム幅）＋1
0

B＋40　　（フレーム幅）＋0.5
　0   

B＝50の場合

B＝100～250の場合

出力
（W）

モータ 減速比 A1 A2仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～25 101.0

3.2

30～180 108.0

オリエンタル 5～25 105.0
30～180 115.0

台湾製 5～75 114.7
90～180 120.7

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 5～25 115.0
30～180 125.0

台湾製 5～75 126.9
90～180 132.9

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～18 117.0
25～180 127.5

台湾製 5～75 129.0
90～180 136.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～18 127.0
25～180 137.5

台湾製 5～75 139.5
90～180 146.5

A寸法詳細

出力
（W）

モータ 減速比 A1 A2仕様 メーカー

40W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 142.0

3.2

オリエンタル 5～18 147.0
25～180 165.0

台湾製 5～75 161.6
90～180 170.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 152.0

オリエンタル 5～18 157.0
25～180 175.0

台湾製 5～75 172.1
90～180 181.1

60W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 180.0

6

オリエンタル 5～180 185.0

台湾製 5～75 182.6
90～180 191.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 210.0
オリエンタル 5～180 215.0

台湾製 5～75 194.6
90～180 203.6

90W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 195.0
オリエンタル 5～180 200.0

台湾製 5～75 195.6
90～180 204.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 232.0
オリエンタル 5～180 230.0

台湾製 5～75 209.6
90～180 218.6

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.8mm）での寸法とな
ります。ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なるためご
注意ください。ベルト仕様はP.1097をご参照ください。

Delivery
出荷日 8 Alteration

追加工

D P.1101駆動部位置指定
ローラエッジ、ナイフエッジ

追加ザグリ穴
スタンド（脚）

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
SVKN － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － C

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L390～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005
～1100

L1105
～1200

L1205
～1300

L1305
～1400

L1405
～1500

L1505
～1600

L1605
～1700

L1705
～1800

L1805
～1900

L1905
～2000

L2005
～2200

L2205
～2400

L2405
～2600

L2605
～2800

L2805
～3000

SVKN

50 49,400 50,100 50,500 50,600 50,900 51,000 51,200 55,800 56,000 56,200 56,400 56,600 59,200 59,500 59,700 59,800 60,100 70,500 70,900 71,400 72,900 73,400 
100 55,200 55,500 56,000 56,400 56,700 57,000 57,400 62,500 62,800 63,200 63,600 64,000 67,000 67,300 67,700 68,100 68,400 79,800 80,600 81,300 83,300 84,100 
150 － － 64,100 64,600 65,000 65,500 65,900 67,600 68,100 68,500 69,000 69,400 72,600 73,100 73,500 74,000 74,500 86,400 87,500 88,500 90,600 91,600 
200 － － － 70,400 71,000 71,600 72,300 74,100 74,800 75,400 76,000 76,700 80,200 80,900 81,600 82,200 82,900 95,900 97,200 98,700 101,200 102,600 
250 － － － － － 78,200 78,900 80,800 81,700 82,400 83,200 84,000 87,900 88,700 89,400 90,300 91,000 105,000 106,600 108,300 111,200 112,900 

モータ・
ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）
6W

25W
40W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000

本体価格－￥4,000

SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥19,000 本体価格＋￥6,000
INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥9,400

60W
90W

IM 本体価格＋￥8,000 本体価格＋￥16,000 本体価格＋￥3,000
本体価格－￥8,000SCM 本体価格＋￥18,000 本体価格＋￥26,000 本体価格＋￥13,000

INV 本体価格＋￥17,400 本体価格＋￥25,400 本体価格＋￥12,400

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 SVKN－100－1000－25－T100－SCM－25－J－A ➡ 57,400円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 64,400円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 SVKN－100－1000－25－NV－NM－NH－H－R ➡ 57,400円 － 6,000円 ＝ 51,400円

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 SVKR－100－1000－25－T100－SCM－25－J－A ➡ 68,800円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 75,800円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 SVKR－100－1000－25－NV－NM－NH－H－R ➡ 68,800円 － 6,000円 ＝ 62,800円

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L390～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005
～1100

L1105
～1200

L1205
～1300

L1305
～1400

L1405
～1500

L1505
～1600

L1605
～1700

L1705
～1800

L1805
～1900

L1905
～2000

L2005
～2200

L2205
～2400

L2405
～2600

L2605
～2800

L2805
～3000

SVKR

50 59,300 60,200 60,600 60,800 61,100 61,300 61,400 66,900 67,200 67,400 67,700 67,900 71,100 71,400 71,600 71,800 72,100 84,600 85,100 85,700 87,600 88,100
100 66,200 66,600 67,200 67,600 68,100 68,400 68,800 75,000 75,400 75,900 76,300 76,800 80,400 80,800 81,200 81,700 82,100 95,800 96,700 97,600 100,000 100,900
150 75,700 76,200 76,900 77,500 78,000 78,600 79,100 81,100 81,700 82,200 82,800 83,200 87,100 87,700 88,200 88,800 89,300 103,700 105,000 106,200 108,700 110,000
200 － 82,800 83,700 84,500 85,200 86,000 86,700 89,000 89,700 90,500 91,200 92,000 96,300 97,100 97,900 98,600 99,500 115,100 116,700 118,400 121,500 123,100
250 － － 91,000 92,000 92,800 93,800 94,700 97,000 98,000 98,900 99,900 100,800 105,500 106,400 107,300 108,300 109,200 126,000 127,900 130,000 133,500 135,500

モータ・
ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）
6W

25W
40W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000

本体価格－￥4,000

SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥19,000 本体価格＋￥6,000
INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥9,400

60W
90W

IM 本体価格＋￥8,000 本体価格＋￥16,000 本体価格＋￥3,000
本体価格－￥8,000SCM 本体価格＋￥18,000 本体価格＋￥26,000 本体価格＋￥13,000

INV 本体価格＋￥17,400 本体価格＋￥25,400 本体価格＋￥12,400
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FLAT  BELT  CONVEYORS  –HEAD  DRIVE  2– GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  30mm）–

平ベルトコンベヤ
－ヘッド駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

FLAT  BELT  CONVEYORS  –HEAD  DRIVE  3– GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  50mm）–

平ベルトコンベヤ
－ヘッド駆動3溝フレーム（プーリ径50mm）－ 

Q 特長：業界最小レベル10mm単位の幅指定ができる平ベルトコンベヤです。 Q 特長：業界最小レベル10mm単位の幅指定ができる平ベルトコンベヤです。

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 E平ベルト詳細はwP.1097参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSA 30～300 200～2000

6
25

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75

180

9
30
90

12.5
36

100

15
50

120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
F（食品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

155＜F＜L－110
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25 S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可
6
25 NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSB － 60 － 1200 － 25 － S200 － IM － 50 － H － F400 － B

Delivery
出荷日 8

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 SPCC A5052
S表面処理 アルマイト処理 塗装 金アルマイト処理

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 SPCC A5052
S表面処理 アルマイト処理 塗装 金アルマイト処理

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSA － 60 － 660 － 6 － T100 － IM － 36 － H － F300 － A

Delivery
出荷日 8 Alteration

追加工

D P.1101モータ位置勝手違い
追加ザグリ穴
スタンド（脚）

Alteration
追加工

D P.1101モータ位置勝手違い
追加ザグリ穴
スタンド（脚）

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSB 40～300 220～2000

6
25
40

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
F（食品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

195＜F＜L－130
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25
40 S200（三相）

IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可
6
25
40

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 E平ベルト詳細はwP.1097参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 56.4 67.7
7.5 37.6 45.1
9 31.3 37.6

12.5 22.6 27.1
15 18.8 22.6
18 15.7 18.8
25 11.3 13.5
30 9.4 11.3
36 7.8 9.4
50 5.6 6.8
60 4.7 5.6
75 3.8 4.5
90 3.1 3.8

100 2.8 3.4
120 2.4 2.8
150 1.9 2.3
180 1.6 1.9

＊ 負荷状態により減少することがあります。

Q搬送能力� ＊参考値 

10 30 40 50 60 70200
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ベルト速度　m/min
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kg
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6W
25W

CVSA フレーム断面・拡大
6Wモータ仕様

25Wモータ仕様

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

※L≦307の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。
　ただし、1溝につき、3個ずつあらかじめナットが挿入されております。
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F（ナット挿入用追加ザグリ穴）
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36
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φ30 φ30

コンデンサ
単相インダクションモータ
のみ取付

ナット挿入用ザグリ穴※

M5テンション用ボルト

蛇行抑制クラウンタイプ 蛇行抑制クラウンタイプ
追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。

145

45
22

B＋
85

B ：
ベ
ルト
幅

A＊

13
2.

35 82
.4

95
□80

コンデンサ
単相インダクションモータ
のみ取付

X部（M3用） Y部（M6用）

4

3.
5

6.
2

31.2

5.7
＋0

 .3 0  
  

10
.2＋

0 .
5

0  
  

2.561.5

搬送面側

14
9

10

8 15
.4 21

.5 28

6
16

13

3

16

17.5

32

0  
 

－0
.6

2.2
＋0

.2 0  
 

φ5
X部

Y部

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～25 101.0
30～180 108.0

オリエンタル 5～25 105.0
30～180 115.0

台湾製 5～75 114.7
90～180 120.7

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 5～25 115.0
30～180 125.0

台湾製 5～75 126.9
90～180 132.9

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～18 117.0
25～180 127.5

台湾製 5～75 129.0
90～180 136.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～18 127.0
25～180 137.5

台湾製 5～75 139.5
90～180 146.5

＊A寸法詳細

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.9mm）での寸法となります。
ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なるためご注意ください。
ベルト仕様はP.1097をご参照ください。

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSA－100－1000－25－T100－SCM－25－J－F300－A ➡ 81,700円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 88,700円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSA－100－1000－25－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 81,700円 － 6,000円 ＝ 75,700円

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L200～
300 

L305～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005～
1100

L1105～
1200

L1205～
1300

L1305～
1400

L1405～
1500

L1505～
1600

L1605～
1700

L1705～
1800

L1805～
1900

L1905～
2000

CVSA

30～50 72,100 72,500 72,900 73,000 73,500 74,000 74,500 75,100 75,800 76,300 76,700 77,200 77,700 78,200 78,700 79,200 79,700 80,300 
60～100 － 78,200 78,700 79,000 79,600 80,200 80,900 81,700 82,500 83,100 83,600 84,200 84,800 85,400 86,100 86,700 87,400 88,100 
110～150 － － － 85,200 86,000 87,000 87,900 88,900 90,100 90,900 91,700 92,600 93,400 94,300 95,200 96,100 97,100 98,000 
160～200 － － － － 90,300 91,200 92,300 93,400 94,600 95,400 96,300 97,200 98,100 99,100 100,000 101,000 102,000 103,100 
210～250 － － － － － － 100,700 102,100 103,700 104,800 106,000 107,200 108,500 109,700 111,000 112,300 113,600 115,000 
260～300 － － － － － － － 108,400 110,400 111,600 112,900 114,200 115,600 116,900 118,300 119,700 121,200 122,600 

モータ・
ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）

6W
25W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000 本体価格－￥4,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥19,000 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥9,400

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 47.1 56.5
7.5 31.4 37.7
9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1

100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。

Q搬送能力� ＊参考値 

10 30 40 50 60200
0

ベルト速度　m/min
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搬
送
質
量
　

kg
/台

6W
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40W

40Wモータ仕様25Wモータ仕様

コンデンサ
単相インダクションモータ
のみ取付
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CVSB フレーム断面・拡大（上下対称）
6Wモータ仕様

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

※L≦376の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。
　ただし、1溝につき、3個ずつあらかじめナットが挿入されております。
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出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～25 101.0
30～180 108.0

オリエンタル 5～25 105.0
30～180 115.0

台湾製 5～75 114.7
90～180 120.7

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 5～25 115.0
30～180 125.0

台湾製 5～75 126.9
90～180 132.9

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～18 117.0
25～180 127.5

台湾製 5～75 129.0
90～180 136.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～18 127.0
25～180 137.5

台湾製 5～75 139.5
90～180 146.5

40W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 142.0

オリエンタル 5～18 147.0
25～180 165.0

台湾製 5～75 161.6
90～180 170.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 152.0

オリエンタル 5～18 157.0
25～180 175.0

台湾製 5～75 172.1
90～180 181.1

＊A寸法詳細

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.9mm）での寸法となります。
ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なるためご注意ください。
ベルト仕様はP.1097をご参照ください。

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSB－100－1000－25－T100－SCM－25－J－F300－A ➡ 88,800円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 95,800円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSB－100－1000－25－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 88,800円 － 6,000円 ＝ 82,800円

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L220～
300 

L305～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005～
1100

L1105～
1200

L1205～
1300

L1305～
1400

L1405～
1500

L1505～
1600

L1605～
1700

L1705～
1800

L1805～
1900

L1905～
2000

CVSB

40～50 79,500 80,000 80,600 80,700 81,400 82,000 82,800 83,500 84,400 84,900 85,500 86,100 86,700 87,300 88,000 88,700 89,400 90,000 
60～100 － 84,700 85,300 85,600 86,300 87,200 88,000 88,800 89,800 90,500 91,200 91,900 92,700 93,400 94,200 95,000 95,800 96,600 

110～150 － － － 89,000 90,000 91,100 92,200 93,300 94,500 95,400 96,400 97,400 98,300 99,300 100,400 101,400 102,400 103,500 
160～200 － － － － 93,100 94,100 95,300 96,500 97,800 98,700 99,700 100,700 101,700 102,700 103,800 104,800 105,900 107,100 
210～250 － － － － － － 100,600 102,000 103,700 104,900 106,100 107,300 108,600 109,900 111,300 112,600 113,900 115,300 
260～300 － － － － － － － 106,400 108,400 109,600 110,900 112,200 113,600 114,900 116,300 117,800 119,200 120,600 

モータ・
ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）
6W

25W
40W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000 本体価格－￥4,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥19,000 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥9,400
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FLAT  BELT  CONVEYORS  –CENTER  DRIVE  2– GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  30mm）–

平ベルトコンベヤ
－中間駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

FLAT  BELT  CONVEYORS  –CENTER  DRIVE  3– GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  50mm）–

平ベルトコンベヤ
－中間駆動3溝フレーム（プーリ径50mm）－ 

Q 特長：駆動部の位置調整も可能な平ベルトコンベヤです。中央の駆動部内でのテンション調整が可能で、テンション調整しても全体の長さが変わりません。 Q 特長：駆動部の位置調整も可能な平ベルトコンベヤです。中央の駆動部内でのテンション調整が可能で、テンション調整しても全体の長さが変わりません。

フレーム モータ
カバー1

モータ
カバー2

プーリ
ホルダ

M材質 アルミ材 A5052 A5052P A5052
S表面処理 アルマイト処理 金アルマイト処理 青アルマイト処理 金アルマイト処理

フレーム モータ
カバー1

モータ
カバー2

プーリ
ホルダ

M材質 アルミ材 A5052 A5052P A5052
S表面処理 アルマイト処理 金アルマイト処理 青アルマイト処理 金アルマイト処理

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 E平ベルト詳細はwP.1097参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSN 30～300 305～2000

6
25

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75

180

9
30
90

12.5
36

100

15
50

120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
F（食品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

85＜F＜L－110
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）

25 S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可
6
25 NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 E平ベルト詳細はwP.1097参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSP 40～300 300～2000

6
25
40

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
F（食品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

95＜F＜L－130
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）

25
40 S200（三相）

IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可
6
25
40

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSN － 90 － 1440 － 25 － T200 － IM － 50 － H － F600 － A

Delivery
出荷日 8 Alteration

追加工

D P.1101駆動位置指定
ローラエッジ・ナイフエッジ
スタンド（脚）

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSP － 120 － 1350 － 40 － T100 － SCM － 50 － H － F600 － A

Delivery
出荷日 8 Alteration

追加工

D P.1101駆動位置指定
ローラエッジ・ナイフエッジ
スタンド（脚）

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors

Q搬送能力� ＊参考値 

10 20 30 40 50 600
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ベルト速度　m/min
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20

搬
送
質
量
　

kg
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6W
25W

CVSN フレーム断面・拡大
6Wモータ仕様

25Wモータ仕様

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

※1  駆動部はアルミフレームの溝のある範囲で任意の位置に移動することができます。
※2  L≦447の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。ただし、1溝につき、3個

ずつあらかじめナットが挿入されております。
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コンデンサ
単相インダクションモータ
のみ取付

70

蛇行抑制クラウンタイプ

蛇行抑制クラウンタイプ
追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。

B＋
59

14
2.

25

A＊
52

71.2
102.4 93 32.5

75

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

□
80

94
.4

39
.5

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～25 101.0 
30～180 108.0 

オリエンタル 5～25 105.0 
30～180 115.0 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～25 111.0 
30～180 118.0 

オリエンタル 5～25 115.0 
30～180 125.0 

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0 

オリエンタル 5～18 117.0 
25～180 127.5 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0 

オリエンタル 5～18 127.0 
25～180 137.5 

＊A寸法詳細

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 47.1 56.5
7.5 31.4 37.7
9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1

100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.9mm）での寸法となります。
ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なるためご注意ください。
ベルト仕様はP.1097をご参照ください。

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSN－100－1000－25－T100－SCM－25－J－F300－A ➡ 110,200円 ＋ 6,000円 － 4,000円 ＝ 112,200円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSN－100－1000－25－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 110,200円 － 6,000円 ＝ 104,200円

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L305～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005～
1100

L1105～
1200

L1205～
1300

L1305～
1400

L1405～
1500

L1505～
1600

L1605～
1700

L1705～
1800

L1805～
1900

L1905～
2000

CVSN

30～50 102,200 102,600 102,600 103,000 103,600 104,100 104,600 105,300 105,700 106,200 106,600 107,000 107,400 107,900 108,400 109,000 109,400
60～100 107,200 107,600 107,800 108,400 109,000 109,600 110,200 111,000 111,500 112,100 112,600 113,100 113,700 114,300 114,900 115,500 116,100

110～150 － － 111,700 112,400 113,200 114,100 115,000 115,900 116,600 117,400 118,200 118,900 119,700 120,500 121,300 122,100 122,900
160～200 － － － 115,800 116,600 117,500 118,500 119,500 120,200 121,000 121,800 122,600 123,400 124,200 125,000 125,800 126,700
210～250 － － － － － 125,000 126,100 127,400 128,300 129,400 130,300 131,400 132,300 133,400 134,500 135,500 136,600
260～300 － － － － － － 131,400 133,000 134,100 135,100 136,200 137,200 138,300 139,400 140,600 141,700 142,900

モータ・ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）

6W
25W

IM 本体価格のみ 本体価格＋￥8,000
本体価格－￥6,000 本体価格－￥4,000SCM 本体価格＋￥6,000 本体価格＋￥14,000

INV 本体価格＋￥9,400 本体価格＋￥17,400

Q搬送能力� ＊参考値 

10 30 40 50 60200
0

ベルト速度　m/min
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10

15

20

搬
送
質
量
　

kg
/台

6W
25W
40W

CVSP フレーム断面・拡大（上下対称）
6Wモータ仕様

25Wモータ仕様 40Wモータ仕様

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

※1  駆動部はアルミフレームの溝のある範囲で任意の位置に移動すること
ができます。

※2  L≦471の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。ただし、1溝に
つき3個ずつあらかじめナットが挿入されております。
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L：プーリ間長さ
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コンデンサ
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のみ取付

□
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出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～25 101.0 
30～180 108.0 

オリエンタル 5～25 105.0 
30～180 115.0 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～25 111.0 
30～180 118.0 

オリエンタル 5～25 115.0 
30～180 125.0 

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0 

オリエンタル 5～18 117.0 
25～180 127.5 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0 

オリエンタル 5～18 127.0 
25～180 137.5 

40W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 142.0 

オリエンタル 5～18 147.0 
25～180 165.0 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 152.0 

オリエンタル 5～18 157.0 
25～180 175.0 

＊A寸法詳細

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 47.1 56.5
7.5 31.4 37.7
9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1

100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.9mm）での寸法となります。
ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なるためご注意ください。
ベルト仕様はP.1097をご参照ください。

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSP－100－1000－25－T100－SCM－25－J－F300－A ➡ 119,200円 ＋ 6,000円 － 4,000円 ＝ 121,200円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSP－100－1000－25－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 119,200円 － 6,000円 ＝ 113,200円

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L300～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005～
1100

L1105～
1200

L1205～
1300

L1305～
1400

L1405～
1500

L1505～
1600

L1605～
1700

L1705～
1800

L1805～
1900

L1905～
2000

CVSP

40～50 110,000 110,500 110,700 111,200 111,900 112,500 113,100 114,000 114,500 115,000 115,500 116,100 116,700 117,300 117,900 118,500 119,200
60～100 115,300 115,900 116,200 117,000 117,600 118,400 119,200 120,100 120,700 121,400 122,100 122,700 123,400 124,100 124,800 125,500 126,300

110～150 － － 121,000 122,000 122,900 123,900 125,000 126,100 126,900 127,800 128,700 129,500 130,500 131,400 132,300 133,300 134,300
160～200 － － － 126,700 127,700 128,700 129,800 131,000 131,800 132,800 133,700 134,600 135,600 136,500 137,400 138,500 139,500
210～250 － － － － 136,300 137,600 138,900 140,300 141,400 142,600 143,700 144,900 146,100 147,300 148,500 149,800 151,000
260～300 － － － － － － 145,700 147,500 148,700 149,900 151,000 152,200 153,500 154,800 156,100 157,400 158,800

モータ・ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）
6W

25W
40W

IM 本体価格のみ 本体価格＋￥8,000
本体価格－￥6,000 本体価格－￥4,000SCM 本体価格＋￥6,000 本体価格＋￥14,000

INV 本体価格＋￥9,400 本体価格＋￥17,400



-10691 -10701-10691 -10701

FLAT  BELT  CONVEYORS  -WITH  MEANDERING  PREVENTION  CROSSPIECE,  HEAD  DRIVE  2-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  30mm）-

平ベルトコンベヤ
－蛇行防止桟付ヘッド駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

FLAT  BELT  CONVEYORS  -WITH  MEANDERING  PREVENTION  CROSSPIECE,  HEAD  DRIVE  3-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  50mm）-

平ベルトコンベヤ
－蛇行防止桟付ヘッド駆動3溝フレーム（プーリ径50mm）－

Q 特長：蛇行防止桟付のベルトを使用することにより、横方向からの力による蛇行を防止し、ベルトの直進性を維持するのに適したコンベヤです。 Q 特長：蛇行防止桟付のベルトを使用することにより、横方向からの力による蛇行を防止し、ベルトの直進性を維持するのに適したコンベヤです。

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 E平ベルト詳細はwP.1097参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSC 50～300 190～2000

6
25

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75

180

9
30
90

12.5
36

100

15
50

120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

185＜F＜L－80
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25 S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可
6
25 NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 E平ベルト詳細はwP.1097参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSD 50～300 240～2000

6
25
40

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

215＜F＜L－85
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25
40 S200（三相）

IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可
6
25
40

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSD － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － F500 － A

Delivery
出荷日 8

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 アルミ材 A5052
S表面処理 アルマイト処理 塗装 アルマイト処理

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 アルミ材 A5052
S表面処理 アルマイト処理 塗装 アルマイト処理

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSC － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － F500 － A

Delivery
出荷日 8 Alteration

追加工

D P.1101モータ位置勝手違い
スタンド（脚） Alteration

追加工

D P.1101モータ位置勝手違い
スタンド（脚）

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.8mm）での寸法となります。
ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なるためご注意ください。
ベルト仕様はP.1097をご参照ください。

Q搬送能力� ＊参考値 

10 30 40 50 60 70200
0

ベルト速度　m/min

5

10

15

20

搬
送
質
量
　

kg
/台

6W
25W

CVSC フレーム断面・拡大（左右対称）
6Wモータ仕様

25Wモータ仕様

EJIS規格の六角ナット使用可能です。
※L≦396の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。
　ただし、1溝につき3個ずつあらかじめナットが挿入されております。
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コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

φ30

ナット挿入用ザグリ穴※

M5テンション用ボルト

基準搬送方向

F（ナット挿入用追加ザグリ穴）
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追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。
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ベ
ルト
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A＊

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～25 101.0 
30～180 108.0 

オリエンタル 5～25 105.0 
30～180 115.0 

台湾製 5～75 114.7 
90～180 120.7 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～25 111.0 
30～180 118.0 

オリエンタル 5～25 115.0 
30～180 125.0 

台湾製 5～75 126.9 
90～180 132.9 

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0 

オリエンタル 5～18 117.0 
25～180 127.5 

台湾製 5～75 129.0 
90～180 136.0 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0 

オリエンタル 5～18 127.0 
25～180 137.5 

台湾製 5～75 139.5 
90～180 146.5 

＊A寸法詳細

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 56.4 67.7
7.5 37.6 45.1
9 31.3 37.6

12.5 22.6 27.1
15 18.8 22.6
18 15.7 18.8
25 11.3 13.5
30 9.4 11.3
36 7.8 9.4
50 5.6 6.8
60 4.7 5.6
75 3.8 4.5
90 3.1 3.8

100 2.8 3.4
120 2.4 2.8
150 1.9 2.3
180 1.6 1.9

＊ 負荷状態により減少することがあります。

CVSD

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.8mm）での寸法となります。
ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なるためご注意ください。
ベルト仕様はP.1097をご参照ください。

Q搬送能力� ＊参考値 

10 30 40 50 60200
0

ベルト速度　m/min

5

10

15

20

搬
送
質
量
　

kg
/台

6W
25W
40W

フレーム断面・拡大（左右対称）

40Wモータ仕様

6Wモータ仕様

25Wモータ仕様

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

※L≦445の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。
　ただし、1溝につき3個ずつあらかじめナットが挿入されております。
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単相インダクションモータのみ取付

ナット挿入用ザグリ穴※

M5テンション用ボルト
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F（ナット挿入用追加ザグリ穴）
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コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

□80 □90

B：
ベ
ルト
幅

B：
ベ
ルト
幅

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～25 101.0 
30～180 108.0 

オリエンタル 5～25 105.0 
30～180 115.0 

台湾製 5～75 114.7 
90～180 120.7 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～25 111.0 
30～180 118.0 

オリエンタル 5～25 115.0 
30～180 125.0 

台湾製 5～75 126.9 
90～180 132.9 

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0 

オリエンタル 5～18 117.0 
25～180 127.5 

台湾製 5～75 129.0 
90～180 136.0 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0 

オリエンタル 5～18 127.0 
25～180 137.5 

台湾製 5～75 139.5 
90～180 146.5 

40W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 142.0 

オリエンタル 5～18 147.0 
25～180 165.0 

台湾製 5～75 161.6 
90～180 170.6 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 152.0 

オリエンタル 5～18 157.0 
25～180 175.0 

台湾製 5～75 172.1 
90～180 181.1 

＊A寸法詳細

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 47.1 56.5
7.5 31.4 37.7
9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1

100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L190～
300

Ｌ305～
400

Ｌ405～
500

Ｌ505～
600

Ｌ605～
700

Ｌ705～
800

L805～
900

Ｌ905～
1000

Ｌ1005～
1100

Ｌ1105～
1200

Ｌ1205～
1300

Ｌ1305～
1400

Ｌ1405～
1500

Ｌ1505～
1600

Ｌ1605～
1700

Ｌ1705～
1800

Ｌ1805～
1900

Ｌ1905～
2000

CVSC

50～100 90,800 92,300 95,500 98,400 99,600 100,800 102,300 103,800 106,600 107,800 109,000 110,200 111,700 114,400 115,800 117,300 118,500 120,000
110～150 － 94,100 97,300 100,900 102,100 103,300 104,800 106,300 109,700 110,900 112,100 113,300 114,800 118,200 119,600 121,100 122,400 123,900
160～200 － － 102,600 107,300 108,800 110,400 112,300 114,200 118,600 120,200 121,800 123,400 125,200 129,600 131,500 133,300 134,900 136,800
210～250 － － － 111,400 112,900 114,500 116,400 118,300 123,500 125,100 126,700 128,300 130,200 135,200 137,000 138,900 140,500 142,400
260～300 － － － － 120,800 122,800 125,000 127,300 133,500 135,500 137,500 139,500 141,800 147,900 150,100 152,400 154,400 156,700

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSC－100－1000－25－T100－SCM－25－J－F300－A ➡ 103,800円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 110,800円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSC－100－1000－25－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 103,800円 － 6,000円 ＝ 97,800円

モータ・
ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）

6W
25W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000 本体価格－￥4,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥19,000 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥9,400

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L240～
300

Ｌ305～
400

Ｌ405～
500

Ｌ505～
600

Ｌ605～
700

Ｌ705～
800

L805～
900

Ｌ905～
1000

Ｌ1005～
1100

Ｌ1105～
1200

Ｌ1205～
1300

Ｌ1305～
1400

Ｌ1405～
1500

Ｌ1505～
1600

Ｌ1605～
1700

Ｌ1705～
1800

Ｌ1805～
1900

Ｌ1905～
2000

CVSD

50～100 95,100 96,800 98,100 104,800 105,900 107,300 109,400 110,700 114,100 115,400 116,800 118,000 119,300 123,100 125,000 126,600 128,200 129,500
110～150 － 100,300 101,700 108,900 110,000 111,400 113,500 114,800 118,800 120,200 121,500 122,800 124,000 128,500 130,400 132,000 133,600 134,900
160～200 － － 107,900 116,100 117,600 119,300 121,800 123,500 128,400 130,100 131,800 133,400 135,000 140,500 142,700 144,700 146,600 148,300
210～250 － － － 120,600 122,100 123,800 126,300 127,900 133,400 135,100 136,800 138,400 140,000 145,900 148,100 150,100 152,100 153,700
260～300 － － － － 131,700 133,800 136,600 138,600 145,200 147,300 149,400 151,300 153,300 160,200 162,800 165,100 167,400 169,400

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSD－100－1000－25－T100－SCM－25－J－F300－A ➡ 110,700円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 117,700円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSD－100－1000－25－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 110,700円 － 6,000円 ＝ 104,700円

モータ・
ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）
6W

25W
40W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000 本体価格－￥4,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥19,000 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥9,400
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FLAT  BELT  CONVEYORS  -WITH  MEANDERING  PREVENTION  CROSSPIECE,  CENTER  DRIVE  2-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  30mm）-

平ベルトコンベヤ
－蛇行防止桟付中間駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

FLAT  BELT  CONVEYORS  -WITH  MEANDERING  PREVENTION  CROSSPIECE,  CENTER  DRIVE  3-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  50mm）-

平ベルトコンベヤ
－蛇行防止桟付中間駆動3溝フレーム（プーリ径50mm）－ 

Q 特長：蛇行防止桟付のベルトを使用することにより、横方向からの力による蛇行を防止し、ベルトの直進性を維持するのに適したコンベヤです。 Q 特長：蛇行防止桟付のベルトを使用することにより、横方向からの力による蛇行を防止し、ベルトの直進性を維持するのに適したコンベヤです。

フレーム モータ
カバー1

モータ
カバー2

プーリ
ホルダ

M材質 アルミ材 A5052 A5052P A5052
S表面処理 アルマイト処理 金アルマイト処理 青アルマイト処理 金アルマイト処理

フレーム モータ
カバー1

モータ
カバー2

プーリ
ホルダ

M材質 アルミ材 A5052 A5052P A5052
S表面処理 アルマイト処理 金アルマイト処理 青アルマイト処理 金アルマイト処理

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 E平ベルト詳細はwP.1097参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSR 50～300 300～2000

6
25

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75

180

9
30
90

12.5
36

100

15
50

120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

85＜F＜L－50
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25 S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可
6
25 NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 E平ベルト詳細はwP.1097参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSW 50～300 325～2000

6
25
40

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

105 ＜F＜L－80
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25
40 S200（三相）

IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可
6
25
40

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSR － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － F500 － A

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSW － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － F500 － A

Delivery
出荷日 8 Delivery

出荷日 8
Alteration
追加工

D P.1101駆動部位置指定
ローラエッジ
スタンド（脚）

Alteration
追加工

D P.1101駆動部位置指定
ローラエッジ
スタンド（脚）

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors

Q搬送能力� ＊参考値 
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CVSR フレーム断面・拡大（左右対称）
6Wモータ仕様

25Wモータ仕様

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

※1  駆動部はアルミフレームの溝のある範囲で任意の位置に移動することができます。
※2  L≦486の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。ただし、1溝につき3個ずつ

あらかじめナットが挿入されております。
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追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。
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コンデンサ
単相インダクション
モータのみ取付

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～25 101.0 
30～180 108.0 

オリエンタル 5～25 105.0 
30～180 115.0 

台湾製 5～75 114.7 
90～180 120.7 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～25 111.0 
30～180 118.0 

オリエンタル 5～25 115.0 
30～180 125.0 

台湾製 5～75 126.9 
90～180 132.9 

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0 

オリエンタル 5～18 117.0 
25～180 127.5 

台湾製 5～75 129.0 
90～180 136.0 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0 

オリエンタル 5～18 127.0 
25～180 137.5 

台湾製 5～75 139.5 
90～180 146.5 

＊A寸法詳細

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 47.1 56.5
7.5 31.4 37.7
9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1

100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.8mm）での寸法となります。
ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なるためご注意ください。
ベルト仕様はP.1097をご参照ください。
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搬送方向

フレーム断面・拡大（左右対称）

40Wモータ仕様

6Wモータ仕様

25Wモータ仕様

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

※1  駆動部はアルミフレームの溝のある範囲で任意の位置に移動すること
ができます。

※2  L≦521の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。ただし、1溝に
つき3個ずつあらかじめナットが挿入されております。

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～25 101.0 
30～180 108.0 

オリエンタル 5～25 105.0 
30～180 115.0 

台湾製 5～75 114.7 
90～180 120.7 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～25 111.0 
30～180 118.0 

オリエンタル 5～25 115.0 
30～180 125.0 

台湾製 5～75 126.9 
90～180 132.9 

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0 

オリエンタル 5～18 117.0 
25～180 127.5 

台湾製 5～75 129.0 
90～180 136.0 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0 

オリエンタル 5～18 127.0 
25～180 137.5 

台湾製 5～75 139.5 
90～180 146.5 

40W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 142.0 

オリエンタル 5～18 147.0 
25～180 165.0 

台湾製 5～75 161.6 
90～180 170.6 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 152.0 

オリエンタル 5～18 157.0 
25～180 175.0 

台湾製 5～75 172.1 
90～180 181.1 

＊A寸法詳細

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 47.1 56.5
7.5 31.4 37.7
9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1

100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.8mm）での寸法となります。
ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なるためご注意ください。
ベルト仕様はP.1097をご参照ください。

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

Ｌ300～
400

Ｌ405～
500

Ｌ505～
600

Ｌ605～
700

Ｌ705～
800

L805～
900

Ｌ905～
1000

Ｌ1005～
1100

Ｌ1105～
1200

Ｌ1205～
1300

Ｌ1305～
1400

Ｌ1405～
1500

Ｌ1505～
1600

Ｌ1605～
1700

Ｌ1705～
1800

Ｌ1805～
1900

Ｌ1905～
2000

CVSR

50～100 123,600 124,100 124,400 125,100 125,900 126,600 127,300 128,100 128,900 129,600 130,100 130,700 131,400 132,100 132,900 133,600 134,300
110～150 127,700 128,600 129,000 129,900 130,900 131,900 133,000 134,100 134,900 135,900 136,900 137,700 138,600 139,600 140,600 141,600 142,400
160～200 － 132,600 133,000 134,000 134,900 136,000 137,100 138,400 139,300 140,100 141,100 142,100 143,100 144,000 145,000 146,000 147,000
210～250 － － 141,100 142,400 143,600 145,000 146,300 147,900 149,000 150,300 151,400 152,700 153,700 155,100 156,400 157,600 158,900
260～300 － － － 148,400 149,900 151,300 152,700 154,600 155,900 157,100 158,400 159,600 161,000 162,300 163,700 165,000 166,400

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSR－100－1000－25－T100－SCM－25－J－F300－A ➡ 127,300円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 134,300円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSR－100－1000－25－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 127,300円 － 6,000円 ＝ 121,300円

モータ・
ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）

6W
25W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000 本体価格－￥4,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥19,000 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥9,400

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

Ｌ325～
400

Ｌ405～
500

Ｌ505～
600

Ｌ605～
700

Ｌ705～
800

L805～
900

Ｌ905～
1000

Ｌ1005～
1100

Ｌ1105～
1200

Ｌ1205～
1300

Ｌ1305～
1400

Ｌ1405～
1500

Ｌ1505～
1600

Ｌ1605～
1700

Ｌ1705～
1800

Ｌ1805～
1900

Ｌ1905～
2000

CVSW

50～100 133,400 134,100 134,400 135,400 136,100 137,100 138,000 140,300 141,000 141,900 142,700 143,500 144,300 145,200 146,000 146,900 147,800
110～150 138,800 139,700 140,200 141,400 142,500 143,700 145,000 147,600 148,500 149,600 150,700 151,700 152,900 154,000 155,100 156,300 157,500
160～200 － 145,400 146,000 147,000 148,200 149,400 150,800 153,500 154,500 155,700 156,800 157,900 159,100 160,200 161,300 162,600 163,800
210～250 － － 155,700 157,100 158,600 160,100 161,700 164,800 166,100 167,500 168,900 170,300 171,800 173,200 174,700 176,300 177,700
260～300 － － － 165,000 166,600 168,200 169,800 173,500 174,900 176,400 177,700 179,200 180,700 182,300 183,900 185,500 187,100

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSW－100－1000－25－T100－SCM－25－J－F300－A ➡ 138,000円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 145,000円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSW－100－1000－25－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 138,000円 － 6,000円 ＝ 132,000円

モータ・
ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）
6W

25W
40W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000 本体価格－￥4,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥19,000 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥9,400
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FLAT  BELT  CONVEYORS  HIGH  POWER  TYPE  –HEAD  DRIVE（PULLEY  DIA.  60mm/30mm）–

平ベルトコンベヤ　高出力タイプ
－ヘッド駆動3溝フレーム（プーリ径60mm/30mm）－ 

FLAT  BELT  CONVEYORS  HIGH  POWER  TYPE  –WITH  MEANDERING  PREVENTION  CROSSPIECE,  HEAD  DRIVE（PULLEY  DIA.  60mm/30mm）–

平ベルトコンベヤ　高出力タイプ 
－蛇行防止桟付ヘッド駆動3溝フレーム（プーリ径60mm/30mm）－ 

Q 特長：モータ出力90Wまで対応した、中距離搬送（6mまで）に適したコンベヤです。 Q 特長：モータ出力90Wまで対応した、中距離搬送（6mまで）に適したコンベヤです。桟付ベルトにより、蛇行を抑制します。

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 SPCC SS400
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 SPCC SS400
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSF － 300 － 2000 － 90 － T100 － IM － 25 － H － F1000 － C

Delivery
出荷日 8

型式 B
選択

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSF

100
200
300
400
500

440～6000 60
90

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

205＜F＜L－225
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ）

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。EL≧2005の場合、お客様にて組立となります。
E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 E平ベルト詳細はwP.1097参照

E�機長（L寸法）が2000mm以下の場合、本機は完成品の状態でのお届けとなります。2000mmを超える場合、フレームを分割してのお届けとなりますので、同梱の組立手順書に従ってお客
様にて組立となります。組立手順書はコンベヤ選定サイトからもダウンロードできます。

Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSE － 300 － 2000 － 90 － T100 － IM － 25 － H － F1000 － C

Delivery
出荷日 8

型式 B
選択

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSE

100
200
300
400
500

440～6000 60
90 

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75

180

9
30
90

12.5
36

100

15
50

120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
F（食品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

205＜F＜L－225
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ）

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。EL≧2005の場合、お客様にて組立となります。
E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 E平ベルト詳細はwP.1097参照

E�機長（L寸法）が2000mm以下の場合、本機は完成品の状態でのお届けとなります。2000mmを超える場合、フレームを分割してのお届けとなりますので、同梱の組立手順書に従ってお客
様にて組立となります。組立手順書はコンベヤ選定サイトからもダウンロードできます。

Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

Alteration
追加工

D P.1101モータ位置勝手違い
追加ザグリ穴
スタンド（脚）

Alteration
追加工

D P.1101モータ位置勝手違い
追加ザグリ穴
スタンド（脚）

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L440～
600

L605～
800

L805～
1000

L1005～
1200

L1205～
1400

L1405～
1600

L1605～
1800

L1805～
2000

L2005～
2200

L2205～
2400

L2405～
2600

L2605～
2800

L2805～
3000

L3005～
3250

L3255～
3500

L3505～
3750

L3755～
4000

L4005～
4250

L4255～
4500

L4505～
5000

L5005～
5500

L5505～
6000

CVSE

100 135,400 137,000 138,700 145,000 146,600 148,500 150,400 152,600 196,200 198,200 199,200 200,200 201,100 219,300 221,000 222,300 226,400 246,700 248,900 251,700 267,200 270,000
200 － 147,800 150,500 157,800 159,600 161,300 163,000 169,600 211,200 213,300 214,600 216,700 218,000 237,800 239,400 241,900 246,400 268,600 271,700 275,100 292,000 296,000
300 － － － 169,900 172,200 174,400 176,600 183,900 226,900 229,700 231,300 234,200 235,800 257,200 259,200 262,500 267,500 291,500 294,800 300,000 318,200 323,500
400 － － － － 192,300 195,100 198,000 200,800 245,700 249,500 251,400 255,100 257,100 280,200 282,700 286,900 292,300 317,100 321,400 328,000 348,000 354,700
500 － － － － － － 211,000 214,400 261,300 265,700 268,000 272,400 274,700 299,400 302,300 307,300 313,100 338,600 343,700 351,500 373,000 380,900

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSE－100－1000－60－T100－SCM－25－J－F300－A ➡ 138,700円 ＋ 23,000円 － 20,000円 ＝ 141,700円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSE－100－1000－60－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 138,700円 － 8,000円 ＝ 130,700円

モータ・
ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）

60W
90W

IM 本体価格＋￥13,000 本体価格＋￥19,000 本体価格のみ
本体価格－￥8,000 本体価格－￥20,000SCM 本体価格＋￥23,000 本体価格＋￥29,000 本体価格＋￥10,000

INV 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥28,400 本体価格＋￥9,400

モータ・
ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）

60W
90W

IM 本体価格＋￥13,000 本体価格＋￥19,000 本体価格のみ
本体価格－￥8,000 本体価格－￥40,000SCM 本体価格＋￥23,000 本体価格＋￥29,000 本体価格＋￥10,000

INV 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥28,400 本体価格＋￥9,400

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L440～
600

L605～
800

L805～
1000

L1005～
1200

L1205～
1400

L1405～
1600

L1605～
1800

L1805～
2000

L2005～
2200

L2205～
2400

L2405～
2600

L2605～
2800

L2805～
3000

L3005～
3250

L3255～
3500

L3505～
3750

L3755～
4000

L4005～
4250

L4255～
4500

L4505～
5000

L5005～
5500

L5505～
6000

CVSF

100 144,000 146,100 148,200 154,000 156,100 158,200 160,400 167,500 210,500 212,900 214,800 217,100 219,000 237,600 240,000 242,800 248,200 268,000 270,900 276,000 294,000 299,200
200 155,400 158,300 161,200 168,400 171,300 174,200 177,000 184,900 234,800 238,100 240,500 243,800 246,200 266,900 269,900 273,900 279,900 302,200 306,200 313,100 332,900 339,900
300 － 171,900 175,500 183,900 187,600 191,200 194,900 203,500 259,200 263,500 266,500 270,800 273,800 296,200 299,900 305,000 311,700 335,900 341,000 349,800 371,500 380,300
400 － － 193,400 202,400 206,300 210,200 214,000 217,900 275,700 280,400 283,400 288,100 291,100 314,800 318,500 324,000 330,800 355,400 361,000 370,100 392,600 401,900
500 － － － 216,000 220,500 225,000 229,500 234,000 294,300 299,800 303,200 308,700 312,100 337,600 341,900 348,300 355,500 381,000 387,600 398,200 422,500 433,100

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSF－100－1000－60－T100－SCM－25－J－F300－A ➡ 148,200円 ＋ 23,000円 － 40,000円 ＝ 131,200円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSF－100－1000－60－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 148,200円 － 8,000円 ＝ 140,200円

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors

E�JIS規格の 
六角ナット使用可能です。

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

60W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 180.0
オリエンタル 5～180 185.0

台湾製 5～75 182.6
90～180 191.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 210.0
オリエンタル 5～180 215.0

台湾製 5～75 194.6
90～180 203.6

90W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 195.0
オリエンタル 5～180 200.0

台湾製 5～75 195.6
90～180 204.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 232.0
オリエンタル 5～180 230.0

台湾製 5～75 209.6
90～180 218.6

＊A寸法詳細
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90W

Q搬送能力� ＊参考値 

CVSE

フレーム断面・拡大（左右対称）

60W／90Wモータ仕様

※1  L≧2005の場合、本図の位置にベルト受けローラが1個付きます。
※2  L≧4005の場合、本図の位置にベルト受けローラが2個付きます。

F（ナット挿入用追加ザグリ穴）
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ベルト受けローラ※1

ナット挿入用ザグリ穴

φ28.6
ベルト受けローラ※2

ベルト受けローラ※2

70

φ28.6

ベルト受けローラ※2

ベルト受けローラ※1

φ28.6

2－M5

ベルト受けローラ※2

追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。
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2－M5深さ12
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30 25

4
0

φ30

M6テンション用ボルト

M8テンション用ボルト

基準搬送方向

蛇行抑制クラウンタイプ

X部（M5用）
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5

  0

2.5 1.55
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13
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30

搬送面側

X部

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 56.4 67.7
7.5 37.6 45.1
9 31.3 37.6

12.5 22.6 27.1
15 18.8 22.6
18 15.7 18.8
25 11.3 13.5
30 9.4 11.3
36 7.8 9.4
50 5.6 6.8
60 4.7 5.6
75 3.8 4.5
90 3.1 3.8

100 2.8 3.4
120 2.4 2.8
150 1.9 2.3
180 1.6 1.9

＊ 負荷状態により減少することがあります。

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.9mm）での寸法となります。
ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なるためご注意ください。
ベルト仕様はP.1097をご参照ください。

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

60W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 180.0
オリエンタル 5～180 185.0

台湾製 5～75 182.6
90～180 191.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 210.0
オリエンタル 5～180 215.0

台湾製 5～75 194.6
90～180 203.6

90W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 195.0
オリエンタル 5～180 200.0

台湾製 5～75 195.6
90～180 204.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 232.0
オリエンタル 5～180 230.0

台湾製 5～75 209.6
90～180 218.6

＊A寸法詳細

E�JIS規格の 
六角ナット使用可能です。

CVSF
60W／90Wモータ仕様

※1  L≧2005の場合、本図の位置にベルト受けローラが1個付きます。
※2  L≧4005の場合、本図の位置にベルト受けローラが2個付きます。

F（ナット挿入用追加ザグリ穴）

15
7 90

L/3

L/2

L：プーリ間長さ
L＋46.6
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ベルト受けローラ※2
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ナット挿入用ザグリ穴

ベルト受けローラ※2

ベルト受けローラ※2

φ28.6

ベルト受けローラ※2

追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。
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M6テンション用ボルト

M8テンション用ボルト

基準搬送方向

フレーム断面・拡大（左右対称）

X部（M5用）

5.
2

8.
2＋

0.
5

  0

2.5 1.55

13

42

59
25

8.2

20

2.
5

1.
5

7.5

13.2

106－R0.5

8

3－φ5
30

搬送面側

13

X部

20 40 50 60 7030100
0

ベルト速度　m/min
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kg
/台

60W
90W

Q搬送能力� ＊参考値 

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 56.4 67.7
7.5 37.6 45.1
9 31.3 37.6

12.5 22.6 27.1
15 18.8 22.6
18 15.7 18.8
25 11.3 13.5
30 9.4 11.3
36 7.8 9.4
50 5.6 6.8
60 4.7 5.6
75 3.8 4.5
90 3.1 3.8

100 2.8 3.4
120 2.4 2.8
150 1.9 2.3
180 1.6 1.9

＊ 負荷状態により減少することがあります。

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.8mm）での寸法となります。
ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なるためご注意ください。
ベルト仕様はP.1097をご参照ください。



-10751 -10761-10751 -10761

FLAT  BELT  CONVEYORS  HIGH  POWER  TYPE  -CENTER  DRIVE（PULLEY  DIA.  60mm/30mm）-

平ベルトコンベヤ　高出力タイプ
－中間駆動3溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

FLAT  BELT  CONVEYORS  HIGH  POWER  TYPE   -WITH  MEANDERING  PREVENTION  CROSSPIECE,  CENTER  DRIVE（PULLEY  DIA.  60mm/30mm）-

平ベルトコンベヤ　高出力タイプ 
－蛇行防止桟付中間駆動3溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

Q 特長：出力90Wまで対応した、中距離搬送（6mまで）に適したコンベヤです。乗り継ぎ搬送に適した中間駆動タイプです。 Q 特長：出力90Wまで対応した、中距離搬送（6mまで）に適したコンベヤです。桟付ベルトで蛇行を抑制し、乗り継ぎ搬送に適した中間駆動タイプです。

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 スチール SS400
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 スチール SS400
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSX － 300 － 2000 － 90 － T100 － IM － 25 － H － F1000 － C

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSY － 300 － 2000 － 90 － T100 － IM － 25 － H － F1000 － C

Delivery
出荷日 10 Delivery

出荷日 10

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。EL≧2005の場合、お客様にて組立となります。
E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 E平ベルト詳細はwP.1097参照

Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
選択

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSX

100
200
300
400
500

480～6000 60
90

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75

180

9
30
90

12.5
36

100

15
50

120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
F（食品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

95＜F＜L－105
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ）

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E�機長（L寸法）が2000mm以下の場合、本機は完成品の状態でのお届けとなります。2000mmを超える場合、フレームを分割してのお届けとなりますので、同梱の組立手順書に従ってお客
様にて組立となります。組立手順書はコンベヤ選定サイトからもダウンロードできます。

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。EL≧2005の場合、お客様にて組立となります。
E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 E平ベルト詳細はwP.1097参照

Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

E�機長（L寸法）が2000mm以下の場合、本機は完成品の状態でのお届けとなります。2000mmを超える場合、フレームを分割してのお届けとなりますので、同梱の組立手順書に従ってお客
様にて組立となります。組立手順書はコンベヤ選定サイトからもダウンロードできます。

型式 B
選択

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSY

100
200
300
400
500

480～6000 60
90

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

95＜F＜L－105
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ）

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

Alteration
追加工

D P.1101駆動位置指定
追加ザグリ穴
スタンド（脚）

Alteration
追加工

D P.1101駆動位置指定
追加ザグリ穴
スタンド（脚）

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

CVSX
60W／90Wモータ仕様

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 47.1 56.5
7.5 31.4 37.7
9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1

100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。

Q搬送能力� ＊参考値 

20 40 50 6030100
0

ベルト速度　m/min

5
10
15
20
25
30
35
40
45

55
50

搬
送
質
量
　

kg
/台

60W
90W

出力（W） モータ 減速比 A1 A2仕様 メーカー

60W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 180.0

6

オリエンタル 5～180 185.0

台湾製 5～75 182.6
90～180 191.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 210.0
オリエンタル 5～180 215.0

台湾製 5～75 194.6
90～180 203.6

90W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 195.0

6

オリエンタル 5～180 200.0

台湾製 5～75 195.6
90～180 204.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 232.0
オリエンタル 5～180 230.0

台湾製 5～75 209.6
90～180 218.6

寸法詳細

フレーム断面・拡大（左右対称）

※1  L≧4005の場合、本図の位置にベルト受けローラが付きます。
　   出荷時は本図の配置になりますが、駆動部及びベルト受けローラ位置は移動可能です。
※2  L≦525の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。
　   ただし、1溝につき3個ずつあらかじめナットが挿入されております。

X部（M5用）

5.
28.
2＋

0.
5

  0

2.5 1.55

13

42

59
25

8.2

20

2.
5

1.
5

7.5

13.2

106－R0.5

8

3－φ5

30

搬送面側

13

X部

（
フ
レ
ー
ム
幅
）

B＋
50

B ：ベ
ルト
幅

B＋
10

20
20

B＋
54

ベルト受けローラ※1ベルト受けローラ※1

A1
33

A2

B＋
56

.4

L：プーリ間長さ
L＋31.8

15.9

75 20

F（ナット挿入用追加ザグリ穴）
L/2

7520

15.9

30

40

89.5 89.5

L/4 L/4

11
2.

5

81 77

17
4.

5 15
25

14
.5

280

62
18

□
90

40

15
25

φ30

φ30

φ30
φ30

φ45.8

φ50

φ30

φ30

φ45.8

ナット挿入用ザグリ穴※2

φ28.6

ベルト受けローラ※1

φ28.6

ベルト受けローラ※1

61
.8

5
9

2－M52－M5

1.
4（
ベ
ルト
上
面
）

追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。

45

50

M8テンション調整用ナット M8テンション調整用ナット

M5テンション用ボルト

基準搬送方向

4848

蛇行抑制クラウンタイプ 蛇行抑制クラウンタイプ

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.9mm）での寸法となります。ベルト厚みは、ベルト仕様によって
異なるためご注意ください。ベルト仕様はP.1097をご参照ください。

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 47.1 56.5
7.5 31.4 37.7
9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1

100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。

出力（W） モータ 減速比 A1 A2仕様 メーカー

60W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 180.0

6

オリエンタル 5～180 185.0

台湾製 5～75 182.6
90～180 191.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 210.0
オリエンタル 5～180 215.0

台湾製 5～75 194.6
90～180 203.6

90W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 195.0

6

オリエンタル 5～180 200.0

台湾製 5～75 195.6
90～180 204.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 232.0
オリエンタル 5～180 230.0

台湾製 5～75 209.6
90～180 218.6

寸法詳細

CVSY

フレーム断面・拡大（左右対称）

60W／90Wモータ仕様

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

※1  L≧4005の場合、本図の位置にベルト受けローラが付きます。
   　出荷時は本図の配置になりますが、駆動部及びベルト受けローラ位置は移動可能です。
※2  L≦525の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。
  　ただし、1溝につき3個ずつあらかじめナットが挿入されております。

X部（M5用）

5.
28.
2＋

0.
5

  0

2.5 1.55

13

42

59

25

8.2

20

2.
5

1.
5

7.5

13.2

106－R0.5

8

3－φ5

30

搬送面側

13

X部

75 20

40

基準搬送方向

F（ナット挿入用追加ザグリ穴）

L＋31.6
L：プーリ間長さ

L/2

L/4
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2.

5
17

4.
5
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14
.5

φ30

30

15
25
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B ：ベ
ルト
幅

B＋
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（
フ
レ
ー
ム
幅
）

B＋
50

89.520
20 L/4

81
280

□
90

62

φ45.8

18
77

φ45.8
φ50

φ30

φ30

A1B＋
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ベルト受けローラ※1

33
A2

B＋
56

.4

ベルト受けローラ※1

15.8

15
25

40

φ30

φ30

89.5

7520

φ28.6

ベルト受けローラ※1

ナット挿入用ザグリ穴※21.
3（
ベ
ルト
上
面
）

5
9

61
.6

2－M5

2－M5

追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。

M8テンション調整用ナット

φ28.6

ベルト受けローラ※1

50

45

M8テンション調整用ナット

M5テンション用ボルト

4848

Q搬送能力� ＊参考値 

20 40 50 6030100
0

ベルト速度　m/min

5
10
15
20
25
30
35
40
45

55
50

搬
送
質
量
　

kg
/台

60W
90W

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.8mm）での寸法となります。ベルト厚みは、ベルト仕様によって
異なるためご注意ください。ベルト仕様はP.1097をご参照ください。

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L480～
600

L605～
800

L805～
1000

L1005
～1200

L1205
～1400

L1405
～1600

L1605
～1800

L1805
～2000

L2005
～2200

L2205
～2400

L2405
～2600

L2605
～2800

L2805
～3000

L3005
～3250

L3255
～3500

L3505
～3750

L3755
～4000

L4005
～4250

L4255
～4500

L4505
～5000

L5005
～5500

L5505
～6000

CVSX

100 181,400 183,100 184,700 191,000 192,700 194,600 196,500 198,700 241,000 243,100 244,300 246,400 247,600 261,600 263,900 266,300 271,500 298,500 300,900 305,300 316,000 320,900
200 － 200,300 203,000 210,400 213,000 216,200 219,300 222,100 266,100 269,900 271,500 275,400 276,900 291,900 296,100 299,500 304,100 334,100 337,100 340,600 354,600 358,600
300 － － － 232,500 236,200 239,500 241,800 248,600 291,100 294,000 295,600 298,500 300,100 319,700 321,600 324,900 329,900 361,900 365,200 370,400 385,700 391,000
400 － － － － 260,800 263,600 266,500 269,300 313,300 317,000 319,000 322,700 324,700 346,000 348,400 352,600 358,100 391,000 395,200 401,900 417,300 424,000
500 － － － － － － 283,100 286,500 332,300 336,800 339,100 343,500 345,800 368,700 371,500 376,500 382,300 416,100 421,200 429,000 444,400 452,200

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSX－100－1000－60－T100－SCM－25－J－F300－A ➡ 184,700円 ＋ 23,000円 － 20,000円 ＝ 187,700円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSX－100－1000－60－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 184,700円 － 8,000円 ＝ 176,700円

モータ・
ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）

60W
90W

IM 本体価格＋￥13,000 本体価格＋￥19,000 本体価格のみ
本体価格－￥8,000 本体価格－￥20,000SCM 本体価格＋￥23,000 本体価格＋￥29,000 本体価格＋￥10,000

INV 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥28,400 本体価格＋￥9,400

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L480～
600

L605～
800

L805～
1000

L1005
～1200

L1205
～1400

L1405
～1600

L1605
～1800

L1805
～2000

L2005
～2200

L2205
～2400

L2405
～2600

L2605
～2800

L2805
～3000

L3005
～3250

L3255
～3500

L3505
～3750

L3755
～4000

L4005
～4250

L4255
～4500

L4505
～5000

L5005
～5500

L5505
～6000

CVSY

100 188,500 191,400 194,300 202,000 204,900 208,300 211,800 215,600 267,700 270,400 272,300 274,700 276,600 294,500 296,900 299,700 305,100 333,700 336,600 341,700 358,100 363,300
200 205,400 209,700 214,000 223,400 227,600 232,800 237,800 242,600 296,800 300,100 302,600 305,900 308,300 328,600 331,600 335,600 341,600 373,200 377,200 384,100 402,600 409,500
300 － 230,600 236,500 246,900 253,100 257,500 261,100 269,800 326,500 330,800 333,800 338,100 341,100 363,600 367,300 372,400 379,100 413,200 418,300 427,000 447,800 456,500
400 － － 258,800 270,100 275,600 279,400 283,300 287,100 346,100 350,900 353,900 358,600 361,600 385,600 389,300 394,700 401,500 436,400 441,900 451,100 471,200 480,400
500 － － － 288,800 293,300 297,800 302,300 306,800 368,500 374,000 377,400 383,000 386,400 412,400 416,600 423,000 430,200 466,500 473,100 483,700 504,200 514,800

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSY－100－1000－60－T100－SCM－25－J－F300－A ➡ 194,300円 ＋ 23,000円 － 40,000円 ＝ 177,300円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSY－100－1000－60－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 194,300円 － 8,000円 ＝ 186,300円

モータ・
ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）

60W
90W

IM 本体価格＋￥13,000 本体価格＋￥19,000 本体価格のみ
本体価格－￥8,000 本体価格－￥40,000SCM 本体価格＋￥23,000 本体価格＋￥29,000 本体価格＋￥10,000

INV 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥28,400 本体価格＋￥9,400
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FLAT  BELT  CONVEYORS  FULL  WIDTH  BELT  TYPE  -HEAD  DRIVE-2-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  30mm）-

平ベルトコンベヤ　フルベルトタイプ
－ヘッド駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

FLAT  BELT  CONVEYORS  FULL  WIDTH  BELT  TYPE  -HEAD  DRIVE,  3-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  50mm）-

平ベルトコンベヤ　フルベルトタイプ
－ヘッド駆動3溝フレーム（プーリ径50mm）－ 

Q 特長：コンベヤの全面を搬送面として使用できるフルベルトタイプのコンベヤです。 Q 特長：コンベヤの全面を搬送面として使用できるフルベルトタイプのコンベヤです。

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 E平ベルト詳細はwP.1097参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSFA 60～300 280～2000

6
25

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

12.5
36
100

15
50

120

18
60

150

25
75

180

30
90

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
F（食品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

175＜F＜L－210
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25 S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ）
6
25 NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 E平ベルト詳細はwP.1097参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSFB 60～300 320～2000

6
25
40

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

12.5
36
100

15
50
120

18
60
150

25
75
180

30
90

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
F（食品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

215＜F＜L－220
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25
40 S200（三相）

IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ）
6
25
40

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSFB － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － F500 － A

Delivery
出荷日 8

フレーム モータ
カバー

プーリ
ホルダ1

プーリ
ホルダ2

M材質 アルミ材 アルミ材 A5052 SS400
S表面処理 アルマイト処理 塗装 アルマイト処理 三価クロメート

フレーム モータ
カバー

プーリ
ホルダ1

プーリ
ホルダ2

M材質 アルミ材 アルミ材 A5052 SS400
S表面処理 アルマイト処理 塗装 アルマイト処理 三価クロメート

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.9mm）での寸法となります。
ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なるためご注意ください。
ベルト仕様はP.1097をご参照ください。

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

12.5 22.6 27.1
15 18.8 22.6
18 15.7 18.8
25 11.3 13.5
30 9.4 11.3
36 7.8 9.4
50 5.6 6.8
60 4.7 5.6
75 3.8 4.5
90 3.1 3.8

100 2.8 3.4
120 2.4 2.8
150 1.9 2.3
180 1.6 1.9

＊ 負荷状態により減少することがあります。

Q搬送能力� ＊参考値 

5 15 20 25 30 35100
0
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質
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kg
/台

6W
25W

CVSFA フレーム断面・拡大（左右対称）
6Wモータ仕様

25Wモータ仕様

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

※ L≦360の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。 
ただし、1溝につき3個ずつあらかじめナットが挿入されております。
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40 出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 12.5～25 101.0 
30～180 108.0 

オリエンタル 12.5～25 105.0 
30～180 115.0 

台湾製 12.5～75 114.7 
90～180 120.7 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 12.5～25 111.0 
30～180 118.0 

オリエンタル 12.5～25 115.0 
30～180 125.0 

台湾製 12.5～75 126.9 
90～180 132.9 

25W

インダクション
モータ

パナソニック 12.5～180 115.0 

オリエンタル 12.5～18 117.0 
25～180 127.5 

台湾製 12.5～75 129.0 
90～180 136.0 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 12.5～180 125.0 

オリエンタル 12.5～18 127.0 
25～180 137.5 

台湾製 12.5～75 139.5 
90～180 146.5 

＊A寸法詳細

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1

100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。

Q搬送能力� ＊参考値 
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CVSFB フレーム断面・拡大（左右対称）

40Wモータ仕様

6Wモータ仕様

25Wモータ仕様

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.9mm）での寸法となります。
ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なるためご注意ください。
ベルト仕様はP.1097をご参照ください。

※ L≦415の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。 
ただし、1溝につき3個ずつあらかじめナットが挿入されております。
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出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 12.5～25 101.0 
30～180 108.0 

オリエンタル 12.5～25 105.0 
30～180 115.0 

台湾製 12.5～75 114.7 
90～180 120.7 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 12.5～25 111.0 
30～180 118.0 

オリエンタル 12.5～25 115.0 
30～180 125.0 

台湾製 12.5～75 126.9 
90～180 132.9 

25W

インダクション
モータ

パナソニック 12.5～180 115.0 

オリエンタル 12.5～18 117.0 
25～180 127.5 

台湾製 12.5～75 129.0 
90～180 136.0 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 12.5～180 125.0 

オリエンタル 12.5～18 127.0 
25～180 137.5 

台湾製 12.5～75 139.5 
90～180 146.5 

40W

インダクション
モータ

パナソニック 12.5～180 142.0 

オリエンタル 12.5～18 147.0 
25～180 165.0 

台湾製 12.5～75 161.6 
90～180 170.6 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 12.5～180 152.0 

オリエンタル 12.5～18 157.0 
25～180 175.0 

台湾製 12.5～75 172.1 
90～180 181.1 

＊A寸法詳細

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSFA － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － F500 － A

Delivery
出荷日 10 Alteration

追加工

D P.1101モータ位置勝手違い
スタンド（脚） Alteration

追加工

D P.1101モータ位置勝手違い
スタンド（脚）

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L280～
300

Ｌ305～
400

Ｌ405～
500

Ｌ505～
600

Ｌ605～
700

Ｌ705～
800

L805～
900

Ｌ905～
1000

Ｌ1005～
1100

Ｌ1105～
1200

Ｌ1205～
1300

Ｌ1305～
1400

Ｌ1405～
1500

Ｌ1505～
1600

Ｌ1605～
1700

Ｌ1705～
1800

Ｌ1805～
1900

Ｌ1905～
2000

CVSFA

60～100 81,300 83,700 84,800 87,100 88,100 89,200 90,500 91,500 93,700 94,600 95,600 96,700 97,700 100,000 101,200 102,200 103,100 104,200
110～150 － － － 89,900 90,800 92,000 93,200 94,200 96,900 98,000 99,000 100,000 101,000 103,800 104,900 106,000 106,900 107,900
160～200 － － － － 96,400 97,800 99,400 100,800 104,600 105,900 107,200 108,500 109,800 113,400 114,700 116,100 117,400 118,700
210～250 － － － － － － 102,600 103,900 108,200 109,500 110,800 112,200 113,500 117,700 119,200 120,500 121,800 123,100
260～300 － － － － － － － 111,900 117,000 118,700 120,400 122,000 123,700 128,700 130,400 132,100 133,800 135,400

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSFA－100－1000－25－T100－SCM－25－J－F300－A ➡ 91,500円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 98,500円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSFA－100－1000－25－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 91,500円 － 6,000円 ＝ 85,500円

モータ・
ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）

6W
25W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000 本体価格－￥4,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥19,000 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥9,400

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSFB－100－1000－25－T100－SCM－25－J－F300－A ➡ 103,000円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 110,000円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSFB－100－1000－25－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 103,000円 － 6,000円 ＝ 97,000円

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

Ｌ320～
400

Ｌ405～
500

Ｌ505～
600

Ｌ605～
700

Ｌ705～
800

L805～
900

Ｌ905～
1000

Ｌ1005～
1100

Ｌ1105～
1200

Ｌ1205～
1300

Ｌ1305～
1400

Ｌ1405～
1500

Ｌ1505～
1600

Ｌ1605～
1700

Ｌ1705～
1800

Ｌ1805～
1900

Ｌ1905～
2000

CVSFB

60～100 90,500 92,600 97,500 98,800 100,500 101,400 103,000 105,500 107,000 108,100 109,300 110,700 113,900 115,200 116,500 118,400 119,600
110～150 － － 100,800 102,100 103,800 104,700 106,300 109,400 110,700 112,000 113,100 114,500 118,300 119,600 120,900 122,800 123,800
160～200 － － － 108,800 110,700 112,000 113,800 117,700 119,400 120,900 122,300 124,000 128,800 130,200 131,900 134,000 135,400
210～250 － － － － － 115,700 117,600 122,000 123,700 125,100 126,600 128,300 133,600 135,000 136,700 138,800 140,300
260～300 － － － － － － 126,300 131,500 133,600 135,400 137,100 139,100 144,500 146,300 148,300 150,700 152,400

モータ・
ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）
6W

25W
40W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000 本体価格－￥4,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥19,000 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥9,400
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FLAT  BELT  CONVEYORS  FULL  WIDTH  BELT  TYPE  -WITH  MEANDERING  PREVENTION  CROSSPIECE,  HEAD  DRIVE  2-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY DIA. 30mm）-

平ベルトコンベヤ フルベルトタイプ
－蛇行防止桟付ヘッド駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

FLAT  BELT  CONVEYORS  FULL  WIDTH  BELT  TYPE  -WITH  MEANDERING  PREVENTION  CROSSPIECE,  HEAD  DRIVE  3-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY DIA. 50mm）-

平ベルトコンベヤ フルベルトタイプ
－蛇行防止桟付ヘッド駆動3溝フレーム（プーリ径50mm）－ 

Q 特長：コンベヤの全面を搬送面として使用できるフルベルトタイプのコンベヤです。桟付ベルトを使用することにより、蛇行を防止します。 Q 特長：コンベヤの全面を搬送面として使用できるフルベルトタイプのコンベヤです。桟付ベルトを使用することにより、蛇行を防止します。

フレーム モータ
カバー

プーリ
ホルダ①

プーリ
ホルダ②

M材質 アルミ材 アルミ材 A5052 SS400
S表面処理 アルマイト処理 塗装 アルマイト処理 三価クロメート

フレーム モータ
カバー

プーリ
ホルダ①

プーリ
ホルダ②

M材質 アルミ材 アルミ材 A5052 SS400
S表面処理 アルマイト処理 塗装 アルマイト処理 三価クロメート

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 E平ベルト詳細はwP.1097参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSFC 70～300 280～2000

6
25

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75

180

9
30
90

12.5
36

100

15
50

120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

175＜F＜L－210
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25 S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可
6
25 NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 E平ベルト詳細はwP.1097参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSFD 80～300 320～2000

6
25
40

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

215＜F＜L－220
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25
40 S200（三相）

IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可
6
25
40

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSFC － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － F500 － A

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSFD － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － F500 － A

Delivery
出荷日 8 Delivery

出荷日 8Alteration
追加工

D P.1101モータ位置勝手違い
スタンド（脚）

Alteration
追加工

D P.1101モータ位置勝手違い
スタンド（脚）

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors

CVSFC

フレーム断面・拡大（左右対称）
6Wモータ仕様

25Wモータ仕様 EJIS規格の六角ナット使用可能です。

※ L≦360の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。 
ただし、1溝につき3個ずつあらかじめナットが挿入されております。
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追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。
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出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～25 101.0 
30～180 108.0 

オリエンタル 5～25 105.0 
30～180 115.0 

台湾製 5～75 114.7 
90～180 120.7 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～25 111.0 
30～180 118.0 

オリエンタル 5～25 115.0 
30～180 125.0 

台湾製 5～75 126.9 
90～180 132.9 

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0 

オリエンタル 5～18 117.0 
25～180 127.5 

台湾製 5～75 129.0 
90～180 136.0 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0 

オリエンタル 5～18 127.0 
25～180 137.5 

台湾製 5～75 139.5 
90～180 146.5 

＊A寸法詳細

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 56.4 67.7
7.5 37.6 45.1
9 31.3 37.6

12.5 22.6 27.1
15 18.8 22.6
18 15.7 18.8
25 11.3 13.5
30 9.4 11.3
36 7.8 9.4
50 5.6 6.8
60 4.7 5.6
75 3.8 4.5
90 3.1 3.8

100 2.8 3.4
120 2.4 2.8
150 1.9 2.3
180 1.6 1.9

＊ 負荷状態により減少することがあります。

Q搬送能力� ＊参考値 

10 20 30 40 50 600
0

ベルト速度　m/min
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搬
送
質
量
　

kg
/台

6W
25W

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.8mm）での
寸法となります。ベルト厚みは、ベルト仕様に
よって異なるためご注意ください。ベルト仕様は
P.1097をご参照ください。

2.
5 1.8 89

99.7
□90

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

15
6.

8 57
.4

195

B：
ベ
ルト
幅

B ＋
50

47
.5 40

A＊

CVSFD
フレーム断面・拡大（左右対称）

40Wモータ仕様

6Wモータ仕様

25Wモータ仕様

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

※  L≦415の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。 
ただし、1溝につき3個ずつあらかじめナットが挿入されております。
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A＊

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～25 101.0 
30～180 108.0 

オリエンタル 5～25 105.0 
30～180 115.0 

台湾製 5～75 114.7 
90～180 120.7 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～25 111.0 
30～180 118.0 

オリエンタル 5～25 115.0 
30～180 125.0 

台湾製 5～75 126.9 
90～180 132.9 

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0 

オリエンタル 5～18 117.0 
25～180 127.5 

台湾製 5～75 129.0 
90～180 136.0 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0 

オリエンタル 5～18 127.0 
25～180 137.5 

台湾製 5～75 139.5 
90～180 146.5 

40W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 142.0 

オリエンタル 5～18 147.0 
25～180 165.0 

台湾製 5～75 161.6 
90～180 170.6 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 152.0 

オリエンタル 5～18 157.0 
25～180 175.0 

台湾製 5～75 172.1 
90～180 181.1 

＊A寸法詳細

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 47.1 56.5
7.5 31.4 37.7
9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1

100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。

Q搬送能力� ＊参考値 

10 30 40 50 60200
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E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.8mm）での
寸法となります。ベルト厚みは、ベルト仕様に
よって異なるためご注意ください。ベルト仕様は
P.1097をご参照ください。

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L280～
300

Ｌ305～
400

Ｌ405～
500

Ｌ505～
600

Ｌ605～
700

Ｌ705～
800

L805～
900

Ｌ905～
1000

Ｌ1005
～1100

Ｌ1105
～1200

Ｌ1205
～1300

Ｌ1305
～1400

Ｌ1405
～1500

Ｌ1505
～1600

Ｌ1605
～1700

Ｌ1705
～1800

Ｌ1805
～1900

Ｌ1905
～2000

CVSFC

70～100 92,500 95,200 96,500 99,100 100,200 101,500 102,900 104,000 106,500 107,600 108,700 109,900 111,000 113,700 115,000 116,100 117,200 118,400
110～150 － 97,600 98,900 102,200 103,300 104,600 106,000 107,100 110,200 111,400 112,500 113,600 114,800 118,000 119,200 120,400 121,500 122,600
160～200 － － 104,000 108,200 109,600 111,200 113,000 114,500 118,800 120,300 121,800 123,300 124,700 128,800 130,300 131,800 133,300 134,800
210～250 － － － 111,800 113,200 114,800 116,600 118,100 122,900 124,400 125,900 127,400 128,900 133,700 135,300 136,800 138,300 139,700
260～300 － － － － 121,100 123,100 125,200 127,100 132,900 134,800 136,700 138,500 140,400 146,100 148,000 149,900 151,800 153,600

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSFC－100－1000－25－T100－SCM－25－J－F300－A ➡ 104,000円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 111,000円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSFC－100－1000－25－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 104,000円 － 6,000円 ＝ 98,000円

モータ・
ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）

6W
25W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000 本体価格－￥4,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥19,000 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥9,400

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

Ｌ320～
400

Ｌ405～
500

Ｌ505～
600

Ｌ605～
700

Ｌ705～
800

L805～
900

Ｌ905～
1000

Ｌ1005～
1100

Ｌ1105～
1200

Ｌ1205～
1300

Ｌ1305～
1400

Ｌ1405～
1500

Ｌ1505～
1600

Ｌ1605～
1700

Ｌ1705～
1800

Ｌ1805～
1900

Ｌ1905～
2000

CVSFD

80～100 102,000 104,300 109,800 111,300 113,200 114,200 116,000 118,800 120,400 121,700 123,000 124,600 128,200 129,600 131,100 133,200 134,500
110～150 105,100 107,400 113,500 115,000 116,800 117,900 119,700 123,100 124,600 126,000 127,300 128,800 133,100 134,500 136,000 138,100 139,300
160～200 － 113,600 120,600 122,500 124,600 126,000 128,100 132,400 134,300 136,000 137,600 139,500 144,800 146,400 148,300 150,700 152,300
210～250 － － 124,700 126,600 128,800 130,200 132,300 137,200 139,100 140,700 142,400 144,300 150,200 151,800 153,700 156,100 157,700
260～300 － － － 135,400 137,900 139,600 142,000 147,900 150,200 152,200 154,200 156,400 162,400 164,400 166,700 169,400 171,300

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSFD－100－1000－25－T100－SCM－25－J－F300－A ➡ 116,000円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 123,000円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSFD－100－1000－25－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 116,000円 － 6,000円 ＝ 110,000円

モータ・
ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）
6W

25W
40W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000 本体価格－￥4,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥19,000 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥9,400



TIMING  BELT  CONVEYORS  NARROW  TYPE  -SINGLE  TRACK  HEAD  DRIVE  2-GROOVE / 3-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY DIA. 19mm/20mm）-

タイミングベルトコンベヤ ナロータイプ
－単列ヘッド駆動2溝/3溝フレーム（プーリ径19mm/20mm）－ 

TIMING  BELT  CONVEYORS  NARROW  TYPE  -SINGLE  TRACK  CENTER  DRIVE  2-GROOVE / 3-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY DIA. 19mm/20mm）-

タイミングベルトコンベヤ ナロータイプ
－単列中間駆動2溝/3溝フレーム（プーリ径19mm／20mm）－ 

Q 特長：ベルト幅を10mm・20mmに絞り機幅をスリム化したコンベヤです。設備内搬送など省スペース対応や小物搬送に最適です。 Q 特長：ベルト幅を10mm、20mmに絞り機幅をスリム化したコンベヤです。乗り継ぎ搬送に適した中間駆動タイプで、設備内搬送など省スペース対応にも最適です。

-10811 -10821-10811 -10821

フレーム モータ
カバー①

モータ
カバー②

プーリ
ホルダ

M材質 アルミ材 スチール SPCC SPCC
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装 塗装

フレーム モータ
カバー①

モータ
カバー②

プーリ
ホルダ

M材質 アルミ材 スチール SPCC SPCC
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装 塗装

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 Eベルト詳細はwP.1097参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
選択

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSTC 10
20 245～2000 6

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM   
（スピードコントロールモータ）

12.5
36
100

15
50

120

18
60

150

25
75

180

30
90

H（一般用）
S（スライディング用）

110＜F＜L－145
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 Eベルト詳細はwP.1097参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
選択

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSTR 10
20 330～2000 6

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

12.5
36
100

15
50
120

18
60
150

25
75
180

30
90

H（一般用）
S（スライディング用）

110＜F＜L－110
※ ご指定ない場合、追

加ザグリなしとなりま
す。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSTC － 10 － 1000 － 6 － T100 － IM － 25 － H － F500 － C

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSTR － 10 － 1000 － 6 － T100 － IM － 25 － H － F500 － C

Delivery
出荷日 8 Delivery

出荷日 8

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

12.5 12.0 14.4
15 10.0 12.0
18 8.3 10.0
25 6.0 7.2
30 5.0 6.0
36 4.2 5.0
50 3.0 3.6
60 2.5 3.0
75 2.0 2.4
90 1.7 2.0

100 1.5 1.8
120 1.3 1.5
150 1.0 1.2
180 0.8 1.0

＊ 負荷状態により減少することがあります。

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 12.5～25 101.0
30～180 108.0

オリエンタル 12.5～25 105.0
30～180 115.0

台湾製 12.5～75 114.7
90～180 120.7

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 12.5～25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 12.5～25 115.0
30～180 125.0

台湾製 12.5～75 126.9
90～180 132.9

＊A寸法詳細

Q搬送能力� ＊参考値 

5 10 15 200
0

ベルト速度　m/min

5

10

15

搬
送
質
量
　

kg
/台

6W

フレーム断面・拡大（左右対称）CVSTC-10

CVSTC-20

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

※  L≦260の場合、ナット挿入用のザグリ穴は一切つきません。   
ただし、1溝につき3個ずつあらかじめナットが挿入されております。

※ タイミングベルトは両面布張りT5タイプ（P.1229 
LTBRA、LTBJA）を採用しています。詳細は商品ペー
ジをご参照ください。
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ナット挿入用ザグリ穴※

追加ザグリ穴はフレームの両側同位置に開きます。
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単相インダクションモータのみ取付
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追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

F（ナット挿入用追加ザグリ穴）
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Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

12.5 12.0 14.4
15 10.0 12.0
18 8.3 10.0
25 6.0 7.2
30 5.0 6.0
36 4.2 5.0
50 3.0 3.6
60 2.5 3.0
75 2.0 2.4
90 1.7 2.0

100 1.5 1.8
120 1.3 1.5
150 1.0 1.2
180 0.8 1.0

＊ 負荷状態により減少することがあります。

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 12.5～25 101.0
30～180 108.0

オリエンタル 12.5～25 105.0
30～180 115.0

台湾製 12.5～75 114.7
90～180 120.7

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 12.5～25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 12.5～25 115.0
30～180 125.0

台湾製 12.5～75 126.9
90～180 132.9

＊A寸法詳細

Q搬送能力� ＊参考値 

5 10 15 200
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ベルト速度　m/min
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搬
送
質
量
　

kg
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6W

※ タイミングベルトは両面布張りT5タイプ（P.1229 
LTBRA、LTBJA）を採用しています。詳細は商品ペー
ジをご参照ください。

CVSTR-10

CVSTR-20

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

フレーム断面・拡大（左右対称）

※ 1  L≦355の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。 
ただし、1溝につき3個ずつあらかじめナットが挿入されております。

※2  L≦355の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。 
ただし、1溝につき3個ずつあらかじめナットが挿入されております。
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Alteration
追加工

D P.1101駆動部位置指定

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L245～
300 

L305～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005～
1100

L1105～
1200

L1205～
1300

L1305～
1400

L1405～
1500

L1505～
1600

L1605～
1700

L1705～
1800

L1805～
1900

L1905～
2000

CVSTC 10 71,000 71,500 72,000 72,600 73,000 73,600 74,300 74,600 76,700 77,000 77,600 78,000 78,700 80,700 81,100 81,900 82,200 82,600
20 78,000 79,000 79,900 81,000 81,900 83,000 84,000 85,000 87,700 89,000 89,700 91,300 91,900 94,400 95,300 96,600 97,300 98,200

本体価格 ＋ モータ仕様価格 ＝ 基準単価
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSTC－10－1000－6－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 74,600円 － 6,000円 ＝ 68,600円

モータ仕様価格
モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）

6W IM 本体価格＋￥5,000 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ 本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥19,000 本体価格＋￥6,000

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L330～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005～
1100

L1105～
1200

L1205～
1300

L1305～
1400

L1405～
1500

L1505～
1600

L1605～
1700

L1705～
1800

L1805～
1900

L1905～
2000

CVSTR 10 82,300 82,800 83,300 83,800 84,300 85,000 85,400 85,800 86,300 86,800 87,200 87,900 88,300 88,700 89,400 89,900 90,300
20 92,300 93,100 94,100 95,000 96,000 96,900 97,900 98,800 100,100 101,000 102,100 102,900 103,800 104,500 105,600 106,400 107,400

本体価格 ＋ モータ仕様価格 ＝ 基準単価
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSTR－10－1000－6－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 85,400円 － 6,000円 ＝ 79,400円

モータ仕様価格
モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）

6W IM 本体価格＋￥5,000 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ 本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥19,000 本体価格＋￥6,000
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FLAT  BELT  CONVEYORS  SHORT  TYPE  -WITH  MEANDERING  PREVENTION  CROSSPIECE,  CENTER  DRIVE  2-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  30mm）-

平ベルトコンベヤ 短機長タイプ
－蛇行防止桟付中間駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

FLAT  BELT  CONVEYORS  BUILT-IN  MOTOR  DRIVE  TYPE  3-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY DIA. 70mm）-

平ベルトコンベヤ モータ内蔵タイプ
－3溝フレーム（プーリ径70mm）－ 

Q 特長：設備間・コンベヤ間の乗り継ぎ搬送に適した短機長タイプです。桟付ベルトにより蛇行を抑制します。 Q 特長：モータをフレーム間に内蔵することにより、機高を約半分に抑えました。

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 スチール アルミ材
S表面処理 アルマイト処理 塗装 アルマイト処理

フレーム プーリホルダ
M材質 アルミ材 A5052
S表面処理 アルマイト処理 金アルマイト処理

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 E平ベルト詳細はwP.1097参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSJA 50～300 220～600

6
25

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60

150

7.5
25
75

180

9
30
90

12.5
36

100

15
50

120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25 S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可
6
25 NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 E平ベルト詳細はwP.1097参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
選択

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSMA
60
100
150

415～2000 6

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

15
50
120

18
60
150

25
75
180

30
90

36
100

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
F（食品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

344＜F＜L－100
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSJA － 100 － 500 － 25 － T100 － IM － 25 － H － C

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSMA － 60 － 660 － 6 － T100 － IM － 36 － H － F400 － A

Delivery
出荷日 8

Delivery
出荷日 8
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出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～25 101.0
30～180 108.0

オリエンタル 5～25 105.0
30～180 115.0

台湾製 5～75 114.7
90～180 120.7

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 5～25 115.0
30～180 125.0

台湾製 5～75 126.9
90～180 132.9

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～18 117.0
25～180 127.5

台湾製 5～75 129.0
90～180 136.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～18 127.0
25～180 137.5

台湾製 5～75 139.5
90～180 146.5

＊A寸法詳細

CVSJA フレーム断面・拡大（左右対称）
6Wモータ仕様

25Wモータ仕様

EJIS規格の六角ナット使用可能です。
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Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 47.1 56.5
7.5 31.4 37.7
9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1

100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。

Q搬送能力� ＊参考値 

10 20 30 40 50 600
0

ベルト速度　m/min

5

10

15

20

搬
送
質
量
　

kg
/台

6W
25W

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.8mm）での寸法となります。
ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なるためご注意ください。
ベルト仕様はP.1097をご参照ください。

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSJA－100－500－25－T100－SCM－25－J－A ➡ 149,100円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 156,100円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSJA－100－500－25－NV－NM－NH－H－R ➡ 149,100円 － 6,000円 ＝ 143,100円

E価格は（本体価格）＋（モータ仕様価格）となります。Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L220～
250

L255～
275

L280～
300

L305～
325

L330～
350

L355～
375

L380～
400

L405～
425

L430～
450

L455～
475

L480～
500

L505～
525

L530～
550

L555～
575

L580～
600

CVSJA

50～100 146,100 146,300 146,500 147,100 147,300 147,600 147,700 148,300 148,600 148,900 149,100 150,700 150,900 151,700 151,900
110～150 152,200 152,400 152,700 153,200 153,500 153,700 153,900 154,700 154,900 155,300 155,500 157,100 157,300 157,900 158,100
160～200 160,200 160,500 160,900 161,500 161,800 162,200 162,400 163,300 163,600 164,100 164,400 165,700 166,000 167,000 167,300
210～250 － 168,700 169,000 169,700 170,000 170,400 170,600 171,500 171,800 172,200 172,600 173,700 174,000 174,800 175,200
260～300 － － － 179,200 179,600 180,000 180,400 181,300 181,800 182,300 182,700 183,800 184,200 185,000 185,400

モータ・
ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）

6W
25W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000 本体価格－￥4,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥19,000 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥9,400

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSMA－100－1000－6－T100－SCM－25－J－F400－A ➡ 92,400円 ＋ 6,000円 － 4,000円 ＝ 94,400円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSMA－100－1000－6－NV－NM－NH－H－F400－R ➡ 92,400円 － 6,000円 ＝ 86,400円

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L415～
450

L455～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005～
1100

L1105～
1200

L1205～
1300

L1305～
1400

L1405～
1500

L1505～
1600

L1605～
1700

L1705～
1800

L1805～
1900

L1905～
2000

CVSMA
60 85,400 85,400 84,200 85,400 85,000 85,000 85,400 86,500 87,100 87,600 89,600 91,100 92,700 93,200 93,700 94,200 94,700
100 92,400 92,400 91,100 92,400 91,900 91,900 92,400 93,300 93,900 94,500 96,600 98,200 99,500 100,100 100,600 101,200 101,700
150 － 110,900 109,400 110,900 110,300 110,300 110,900 112,000 112,700 113,400 115,900 117,900 119,500 120,100 120,800 121,400 122,100

モータ・ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）
6W IM 本体価格のみ 本体価格＋￥8,000 本体価格－￥6,000 本体価格－￥4,000SCM 本体価格＋￥6,000 本体価格＋￥14,000

コンデンサ取付部詳細モータ取付部詳細

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

15 22.0 26.4
18 18.3 22.0
25 13.2 15.8
30 11.0 13.2
36 9.2 11.0
50 6.6 7.9
60 5.5 6.6
75 4.4 5.3
90 3.7 4.4

100 3.3 4.0
120 2.7 3.3
150 2.2 2.6
180 1.8 2.2

＊ 負荷状態により減少することがあります。

モータ 減速比 A仕様 メーカー

インダクション
モータ

パナソニック 15～25 101.0
30～180 108.0

オリエンタル 15～18 105.0
25～180 115.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 15～25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 15～18 115.0
25～180 125.0

＊A寸法詳細

Q搬送能力� ＊参考値 

5 10 150
0

ベルト速度　m/min

5

10

15

搬
送
質
量
　

kg
/台

6W

CVSMA フレーム断面・拡大（上下対称）

フレーム断面

6Wモータ仕様

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

※1  L≦817の場合、ナット挿入用のザグリ穴は一切つきません。ただし、
1溝につき3個ずつあらかじめナットが挿入されております。

※2 単相インダクションモータのみ取付

1 135 A
＊

追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。

コンデンサ※2

1

19
19 （
フ
レ
ー
ム
幅
）

B＋
38

1.
9（
ベ
ルト
上
面
）

6871
.8

35.9

46
13

L＋71.8
L：プーリ間長さ 35.9

120.9

F（ナット挿入用追加ザグリ穴）
292

142.9 100

153.9 25 25 43.4M5

基準搬送方向

ナット挿入用ザグリ穴※1 M5テンション用ボルト

M5深さ10

M5テンション用ボルト
固定止めネジ

B
：
ベ
ルト
幅

φ70

φ70

蛇行抑制クラウンタイプ
蛇行抑制クラウンタイプ

243850

6
3

12
17.5

23
28.5

12
.4
±

0.
1

2.
2

2.
2

5632 68

10
.2

6.
2

1.5 6 2.5

5.
7

3.
2

1.5
3 2.5

搬送面側

X部
Y部

2－φ5

2－φ7

　
＋

 0
.5

  
0 

   
 

　
＋

 0
.1

  
0 

   
 

　
＋

 0
.1

  
0 

   
 

　
＋

 0
.3

  
0 

   
 

X部（M6用） Y部（M3用）

B＋38

□60

コンデンサ
：単相インダクションモータ
 のみ取付
オリエンタルモータ選定時
パナソニックモータ選定時

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.9mm）での寸法となります。
ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なるためご注意ください。
ベルト仕様はP.1097をご参照ください。
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STAINLESS STEEL BELT  CONVEYORS -HEAD DRIVE  3-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY DIA. 50mm）-

ステンレスベルトコンベヤ
－ヘッド駆動3溝フレーム（プーリ径50mm）－ 

PLASTIC CHAIN  CONVEYORS  -DUAL  TRACK  HEAD  DRIVE  3-GROOVE  FRAME  TYPE（SPROCKET DIA. 57mm）-

プラチェーンコンベヤ
－2列ヘッド駆動3溝フレーム（スプロケット径57mm）－ 

Q 特長：平坦性・耐熱性・導電性に優れたステンレスベルトコンベヤです。 Q 特長：搬送面が２列になっているため、ベルト間にストッパやセンサの取付が可能です。プラチェーンを採用することにより、傷がつきにくく、メンテナンスも容易です。

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors

フレーム モータ
カバー

プーリ
ホルダ

プラ
チェーン

M材質 アルミ材 SPCC A5052 ポリアセタール
S表面処理 アルマイト処理 塗装 金アルマイト処理 ー

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 アルミ材 A5052
S表面処理 アルマイト処理 塗装 アルマイト処理

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。Eベルトの厚さ0.1mmのため、滞留搬送には向きません。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照
Eベルト詳細はwP.1097参照Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択 F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格が異な

ります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSSA 40～150 250～2000

6
25
40

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

12.5
36

100

15
50

120

18
60

150

25
75

180

30
90 215＜F＜L－180

※ ご指定ない場合、追
加ザグリなしとなりま
す。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25
40 S200（三相）

IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ）
6
25
40

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 Eベルト詳細はwP.1097参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択 F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格が異な

ります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSPA 80～300 300～3000 25
40

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

170＜F＜L－105
※ ご指定ない場合、追

加ザグリなしとなりま
す。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）

S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ）

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSSA － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － F500 － A

Delivery
出荷日 12

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1

100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。

10 20 25 301550
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Q搬送能力� ＊参考値 

CVSSA フレーム断面・拡大（左右対称）

40Wモータ仕様

6Wモータ仕様

25Wモータ仕様

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

※ L≦405の場合、ナット専用のザグリ穴は一切付きません。 
ただし、１溝につき３個ずつあらかじめナットが挿入されております。

160

L＋55.1

50
.2

コンデンサ
単相インダクションモータ
のみ取付

15
6.

1
55

.4

F（ナット挿入用追加ザグリ穴）

100.8

189.5

1.1（
ベル
ト上
面） 25.1

48

□60

ナット挿入用ザグリ穴※

M5テンション用ボルト
φ50

30

25
.1

80

A＊

B：
ベ
ルト
幅

B＋
76

58 40
18

1.1 89

195

B＋
10

B＋
16

（
フ
レ
ー
ム
幅
）

B＋
36

追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。

基準搬送方向

φ50

L：プーリ間長さ

蛇行抑制クラウンタイプ

蛇行抑制クラウンタイプ

コンデンサ
単相インダクションモータ
のみ取付

15
6.

1 55
.4

□80
100.8

B＋
76

18
58

A＊

891.1

195

40
B：
ベ
ルト
幅

コンデンサ
単相インダクションモータ
のみ取付

15
6.

1 57
.4

99.7
□90

58
B：
ベ
ルト
幅

18
B＋

76

A＊

891.1

195

40

32.5

3.
2

5.
7＋

0.
3

0 
  

10
.2
＋

0.
5

0 
  

6.
2

15.
40   －0

.6
2.

2＋
0.

2
0 

  

46
±

0.
35

48

1.5

X部（M3用） Y部（M6用）

1.562.5

23
＋0.3

0   

30

24

2416
17

8
30

2－φ5

X部

R0.5
Y部

R0.5

搬送面側

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 12.5～25 101.0
30～180 108.0

オリエンタル 12.5～25 105.0
30～180 115.0

台湾製 12.5～75 114.7
90～180 120.7

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 12.5～25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 12.5～25 115.0
30～180 125.0

台湾製 12.5～75 126.9
90～180 132.9

25W

インダクション
モータ

パナソニック 12.5～180 115.0

オリエンタル 12.5～18 117.0
25～180 127.5

台湾製 12.5～75 129.0
90～180 136.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 12.5～180 125.0

オリエンタル 12.5～18 127.0
25～180 137.5

台湾製 12.5～75 139.5
90～180 146.5

40W

インダクション
モータ

パナソニック 12.5～180 142.0

オリエンタル 12.5～18 147.0
25～180 165.0

台湾製 12.5～75 161.6
90～180 170.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 12.5～180 152.0

オリエンタル 12.5～18 157.0
25～180 175.0

台湾製 12.5～75 172.1
90～180 181.1

＊A寸法詳細

Alteration
追加工

D P.1101モータ位置勝手違い
スタンド（脚）

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSPA － 100 － 750 － 25 － T200 － IM － 90 － F300 － A

Delivery
出荷日 10 Alteration

追加工

D P.1101モータ位置勝手違い
スタンド（脚）

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 53.7 64.4
7.5 35.8 43.0
9 29.8 35.8

12.5 21.5 25.8
15 17.9 21.5
18 14.9 17.9
25 10.7 12.9
30 9.0 10.7
36 7.5 9.0
50 5.4 6.4
60 4.5 5.4
75 3.6 4.3
90 3.0 3.6

100 2.7 3.2
120 2.2 2.7
150 1.8 2.1
180 1.5 1.8

＊ 負荷状態により減少することがあります。

Q搬送能力� ＊参考値 

20 40 50 60 7030100
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40W

※ プラチェーン・スプロケットは
40Bシリーズです。

CVSPA フレーム断面・拡大（左右対称）
25Wモータ仕様

40Wモータ仕様

EJIS規格の六角ナット使用可能です。
※1：L≧1005の場合、ジョイント取付
※2： L≦505の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。ただし、

1溝につき、3個ずつあらかじめナットが挿入されております。

追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。※2

※2

基準搬送方向

M5テンション用ボルト
ナット挿入用ザグリ穴※2

コンデンサ：単相インダクションモータのみ取付

オリエンタルモータ（100V）選定時
オリエンタルモータ（200V）選定時

パナソニックモータ選定時

3.4 172.4

47
.2

20

B＋
83

.2
B：プ
ラチ
ェー
ンピ
ッチ

21 20

7624 L/2 L/2 2481

6.
6

A＊

（
フ
レ
ー
ム
幅
）

B＋
30

B＋
54

6.
6

34
.6

34.6

119.6

149.6

L：スプロケット間長さ
L＋69.2

F（ナット挿入用追加ザグリ穴）
150

110
80

12
4.

6

□80
121.8

18
7

66
10

.7（
チェ
ーン
上
面
）

69
.2

P.C.D.57.07
スプロケット

P.C.D.57.07
スプロケット

※1

コンデンサ：単相インダクションモータのみ取付

オリエンタルモータ（100V）選定時
オリエンタルモータ（200V）選定時

パナソニックモータ選定時

3.4 172.4

A＊
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B＋
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X部（M6用） Y部（M3用）

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～18 117.0
25～180 127.5

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～18 127.0
25～180 137.5

40W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 142.0

オリエンタル 5～18 147.0
25～180 165.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 152.0

オリエンタル 5～18 157.0
25～180 175.0

＊A寸法詳細

本体価格 ＋ モータ仕様価格 ＝ 基準単価
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSSA－100－1000－25－NV－NM－NH－F300－R　➡ 256,200円 － 6,000円 ＝ 250,200円

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L250～
300

Ｌ305～
400

Ｌ405～
500

Ｌ505～
600

Ｌ605～
700

Ｌ705～
800

L805～
900

Ｌ905～
1000

Ｌ1005
～1100

Ｌ1105
～1200

Ｌ1205
～1300

Ｌ1305
～1400

Ｌ1405
～1500

Ｌ1505
～1600

Ｌ1605
～1700

Ｌ1705
～1800

Ｌ1805
～1900

Ｌ1905
～2000

CVSSA
40～60 203,400 204,700 205,600 214,200 215,800 217,700 218,400 220,700 223,800 225,800 226,500 227,600 228,800 232,300 233,000 234,900 236,100 237,600
70～90 － 221,000 222,000 230,600 232,100 234,000 234,800 237,100 240,200 242,100 242,900 244,000 245,100 248,600 249,400 251,300 252,400 254,000

100～120 － － 240,700 249,600 251,100 253,100 253,900 256,200 260,200 262,200 262,900 264,100 265,300 269,000 269,800 271,700 272,900 274,500
130～150 － － － 265,900 267,500 269,400 270,200 272,600 276,600 278,500 279,300 280,400 281,600 285,400 286,100 288,100 289,200 290,800

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）
6W

25W
40W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥19,000 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥9,400

本体価格 ＋ モータ仕様価格 ＝ 基準単価
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSPA－100－1000－25－NV－NM－NH－F300－R　➡ 130,200円 － 6,000円 ＝ 124,200円

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L300～
450

L455～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005～
1100

L1105～
1200

L1205～
1300

L1305～
1400

L1405～
1500

L1505～
1600

L1605～
1700

L1705～
1800

L1805～
1900

L1905～
2000

L2005～
2600

L2605～
2700

L2705～
2800

L2805～
2900

L2905～
3000

CVSPA
80～100 118,800 120,100 122,100 124,400 125,900 128,600 130,200 134,000 138,400 140,700 143,000 145,300 146,700 148,200 149,700 151,200 152,700 188,800 198,400 203,500 208,600 213,800
110～200 118,900 120,300 122,300 124,500 126,100 128,700 130,300 134,100 138,500 140,800 143,100 145,400 146,900 148,400 149,800 151,300 152,800 188,900 198,600 203,700 208,800 213,900
210～300 120,600 121,900 124,000 126,200 127,800 130,400 132,000 136,200 140,600 142,900 145,200 147,500 148,900 150,400 151,900 153,400 154,900 191,400 201,000 206,100 211,200 216,300

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）

25W
40W

IM 本体価格のみ 本体価格＋￥8,000
本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥6,000 本体価格＋￥14,000

INV 本体価格＋￥9,400 本体価格＋￥17,400



-10871 -10881-10871 -10881

TIMING  BELT  CONVEYORS  -DUAL  TRACK  HEAD  DRIVE  2-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY DIA. 30mm）-

タイミングベルトコンベヤ
－2列ヘッド駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

TIMING  BELT  CONVEYORS  -DUAL  TRACK  HEAD  DRIVE  3-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY DIA. 50mm）-

タイミングベルトコンベヤ
－2列ヘッド駆動3溝フレーム（プーリ径50mm）－  

Q 特長：搬送面が２列になっているため、ベルト間にストッパやセンサの取付が可能です。 Q 特長：搬送面が２列になっているため、ベルト間にストッパやセンサの取付が可能です。

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 SPCC A5052
S表面処理 アルマイト処理 塗装 金アルマイト処理

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 SPCC A5052
S表面処理 アルマイト処理 塗装 金アルマイト処理

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 Eベルト詳細はwP.1097参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択 F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSTA 80～300 255～3000

6
25

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60

150

7.5
25
75

180

9
30
90

12.5
36

100

15
50

120 153＜F＜L－130
※ ご指定ない場合、追加

ザグリなしとなります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25 S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可
6
25 NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 Eベルト詳細はwP.1097参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択 F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSTB 80～300 265～3000 25
40

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120 190＜F＜L－160

※ ご指定ない場合、追加
ザグリなしとなります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ）

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSTB － 160 － 880 － 25 － T200 － IM － 120 － F300 － B

Delivery
出荷日 8

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSTA － 80 － 1360 － 6 － T100 － IM － 50 － F300 － A

Delivery
出荷日 8 Alteration

追加工

D P.1101モータ位置勝手違い
スタンド（脚） Alteration

追加工

D P.1101モータ位置勝手違い
スタンド（脚）

Q搬送能力� ＊参考値 

20 40 50 60 7030100
0

ベルト速度　m/min

5

10

15

20

搬
送
質
量
　

kg
/台

25W
40W

40Wモータ仕様

※1 L≦374の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。ただし、1溝につき3個ずつあらかじめナットが挿入されております。
※2  L≧2005の場合、この位置にベルト受けローラが付きます。

25

20

48

1891.2

B＋
88

B ：ベ
ルト
ピッ
チ

A＊

10
9.

5

□90

16
5

コンデンサ単相インダクションモータのみ取付

127

（両
側）

CVSTB フレーム断面・拡大（左右対称）

25Wモータ仕様

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

※ タイミングベルトは、両面布張り
T10タイプ（P.1229 LTBRA－T10200
～）を採用しています。詳細は商
品ページをご参照ください。

（タイミングプーリ）

基準搬送方向

78
30

85
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20 （両
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チ
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）
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9

4.
9

A＊

コンデンサ単相インダクションモータのみ取付

2.5（
ベル
ト上
面）

P.C.D. 57.3
（タイミングプーリ）

54

10
6.

5

59
15

7

ナット挿入用ザグリ穴※1
M5テンション用ボルト

P.C.D. 57.3

76
106

171

L：プーリ間長さ 30
L＋60

127
□80

29
.7

113
143

500
L/2200

F（ナット挿入用追加ザグリ穴）

追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。

2005≦L≦3000の時、この位置にジョイント取付

1005≦L≦2000の時、この位置に
ジョイント取付

ベルト受けローラ※2
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8
30

2－φ5

X部

Y部24

6.
2

3 2.51.5 6 2.51.5

X部（M3用） Y部（M6用）

搬送面側

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 54.0 64.8
7.5 36.0 43.2
9 30.0 36.0

12.5 21.6 25.9
15 18.0 21.6
18 15.0 18.0
25 10.8 13.0
30 9.0 10.8
36 7.5 9.0
50 5.4 6.5
60 4.5 5.4
75 3.6 4.3
90 3.0 3.6

100 2.7 3.2
120 2.3 2.7
150 1.8 2.2
180 1.5 1.8

＊ 負荷状態により減少することがあります。

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～18 117.0
25～180 127.5

台湾製 5～75 129.0
90～180 136.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～18 127.0
25～180 137.5

台湾製 5～75 139.5
90～180 146.5

40W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 142.0

オリエンタル 5～18 147.0
25～180 165.0

台湾製 5～75 161.6
90～180 170.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 152.0

オリエンタル 5～18 157.0
25～180 175.0

台湾製 5～75 172.1
90～180 181.1

＊A寸法詳細

基準搬送方向
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コンデンサ単相インダクションモータのみ取付
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75

追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。

ナット挿入用ザグリ穴※1
M5テンション用ボルト

P.C.D. 31.83
（タイミングプーリ）

2005≦L≦3000の時、この位置にジョイント取付

1005≦L≦2000の時、この位置にジョイント取付

66
96
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L：プーリ間長さ 17
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L/2165
F（ナット挿入用追加ザグリ穴）
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φ4.2
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X部（M3用） Y部（M6用）

搬送面側
CVSTA フレーム断面・拡大（左右対称）
6Wモータ仕様

25Wモータ仕様

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

※1  L≦302の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。ただし、1溝につき、3個ずつあらかじめナットが挿入されております。
※2  L≧2005の場合、この位置にベルト受けローラが付きます。

※ タイミングベルトは、両面布張りT5タイプ（P.1229 LTBRA－T5100～） 
を採用しています。詳細は商品ページをご参照ください。

Q搬送能力� ＊参考値 

40 60 70 80502010 300
0

ベルト速度　m/min

5

10

15

20

搬
送
質
量
　

kg
/台

6W
25W

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 60.0 72.0
7.5 40.0 48.0
9 33.3 40.0

12.5 24.0 28.8
15 20.0 24.0
18 16.7 20.0
25 12.0 14.4
30 10.0 12.0
36 8.3 10.0
50 6.0 7.2
60 5.0 6.0
75 4.0 4.8
90 3.3 4.0

100 3.0 3.6
120 2.5 3.0
150 2.0 2.4
180 1.7 2.0

＊ 負荷状態により減少することがあります。

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～25 101.0
30～180 108.0

オリエンタル 5～25 105.0
30～180 115.0

台湾製 5～75 114.7
90～180 120.7

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 5～25 115.0
30～180 125.0

台湾製 5～75 126.9
90～180 132.9

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～18 117.0
25～180 127.5

台湾製 5～75 129.0
90～180 136.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～18 127.0
25～180 137.5

台湾製 5～75 139.5
90～180 146.5

＊A寸法詳細

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors

本体価格 ＋ モータ仕様価格 ＝ 基準単価
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSTA－100－1000－25－NV－NM－NH－F300－R ➡ 103,000円 － 6,000円 ＝ 97,000円

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L255～
300

L305～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005
～1100

L1105
～1200

L1205
～1300

L1305
～1400

L1405
～1500

L1505
～1600

L1605
～1700

L1705
～1800

L1805
～1900

L1905
～2000

L2005
～2250

L2255
～2500

L2505
～2750

L2755
～3000

CVSTA

80～100 100,900 101,200 101,500 101,800 102,100 102,400 102,700 103,000 103,300 103,500 103,800 104,100 104,400 104,700 105,000 105,300 105,600 105,900 113,100 114,400 115,800 117,100
110～150 101,000 101,300 101,500 101,800 102,100 102,400 102,700 103,000 103,300 103,600 103,900 104,200 104,500 104,700 105,000 105,300 105,600 105,900 113,100 114,400 115,800 117,200
160～200 101,000 101,300 101,600 101,900 102,200 102,500 102,800 103,000 103,300 103,600 103,900 104,200 104,500 104,800 105,100 105,400 105,700 106,000 113,100 114,500 115,800 117,200
210～250 102,200 102,500 102,800 103,100 103,400 103,700 104,000 104,200 104,500 104,800 105,100 105,400 105,700 106,000 106,300 106,600 106,900 107,200 115,300 116,700 118,000 119,400
260～300 102,200 102,500 102,800 103,100 103,400 103,700 104,000 104,200 104,500 104,800 105,100 105,400 105,700 106,000 106,300 106,600 106,900 107,200 115,300 116,700 118,000 119,400

モータ仕様価格
モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）

6W
25W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥19,000 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥9,400

本体価格 ＋ モータ仕様価格 ＝ 基準単価
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSTB－100－1000－25－NV－NM－NH－F300－R ➡ 120,600円 － 6,000円 ＝ 114,600円

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L265～
300 

L305～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005
～1100

L1105
～1200

L1205
～1300

L1305
～1400

L1405
～1500

L1505
～1600

L1605
～1700

L1705
～1800

L1805
～1900

L1905
～2000

L2005
～2250

L2255
～2500

L2505
～2750

L2755
～3000

CVSTB

80～100 115,000 115,800 116,600 117,400 118,100 119,000 119,700 120,600 121,300 122,100 122,900 123,700 124,500 125,300 126,000 126,900 127,600 128,500 143,000 145,700 148,300 151,000
110～150 115,100 115,800 116,600 117,400 118,200 119,000 119,800 120,600 121,400 122,100 123,000 123,700 124,500 125,300 126,100 126,900 127,700 128,500 143,000 145,700 148,400 151,000
160～200 115,100 115,900 116,600 117,500 118,200 119,100 119,800 120,600 121,400 122,200 123,000 123,800 124,500 125,400 126,100 127,000 127,700 128,500 143,100 145,700 148,400 151,100
210～250 116,200 117,000 117,800 118,600 119,300 120,200 120,900 121,800 122,500 123,300 124,100 124,900 125,700 126,500 127,200 128,100 128,800 129,700 145,100 147,800 150,400 153,100
260～300 116,200 117,000 117,800 118,600 119,300 120,200 120,900 121,800 122,500 123,300 124,100 124,900 125,700 126,500 127,200 128,100 128,800 129,700 145,100 147,800 150,400 153,100

モータ仕様価格
モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）

25W
40W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥19,000 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥9,400
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TIMING  BELT  CONVEYORS  -DUAL  TRACK  CENTER  DRIVE  2-GROOVE  FRAME  TYPE  （PULLEY DIA. 30mm）-

タイミングベルトコンベヤ
－2列中間駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

TIMING  BELT  CONVEYORS  -DUAL  TRACK  CENTER  DRIVE  3-GROOVE  FRAME  TYPE  （PULLEY DIA. 50mm）-

タイミングベルトコンベヤ
－2列中間駆動3溝フレーム（プーリ径50mm）－ 

Q 特長：搬送面が２列になっているため、ベルト間にストッパやセンサの取付が可能です。駆動部の位置調整が可能な中間駆動です。 Q 特長：搬送面が２列になっているため、ベルト間にストッパやセンサの取付が可能です。駆動部の位置調整が可能な中間駆動です。

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors

フレーム モータ
カバー①

モータ
カバー②

プーリ
ホルダ

M材質 アルミ材 A5052 A5052P A5052
S表面処理 アルマイト処理 金アルマイト処理 青アルマイト処理 金アルマイト処理

フレーム モータ
カバー①

モータ
カバー②

プーリ
ホルダ

M材質 アルミ材 A5052 A5052P A5052
S表面処理 アルマイト処理 金アルマイト処理 青アルマイト処理 金アルマイト処理

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 Eベルト詳細はwP.1097参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択 F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSTN 80～300 265～3000

6
25

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60

150

7.5
25
75

180

9
30
90

12.5
36

100

15
50

120 112＜F＜L－130
※ ご指定ない場合、追

加ザグリなしとなりま
す。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25 S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可
6
25 NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1091～参照 Eベルト詳細はwP.1097参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択 F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSTP 80～300 325～3000 25
40

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

120＜F＜L－150
※ ご指定ない場合、追

加ザグリなしとなりま
す。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ）

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSTP － 130 － 660 － 25 － S200 － IM － 15 － F500 － B

Delivery
出荷日 10

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 48.0 57.6
7.5 32.0 38.4
9 26.7 32.0

12.5 19.2 23.0
15 16.0 19.2
18 13.3 16.0
25 9.6 11.5
30 8.0 9.6
36 6.7 8.0
50 4.8 5.8
60 4.0 4.8
75 3.2 3.8
90 2.7 3.2

100 2.4 2.9
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

56

66 70 84
96

18

71.2
102.4 85 30.5

114

72.85
102.85

190.7

4.
5

15
10

（両
側）

M5テンション用
ボルト

33

13
2.

05

17
.2

89
.2

81
.2

4734
.4

F（ナット挿入用追加ザグリ穴）

B＋
30

B＋
39

B ：ベ
ルト
ピッ
チ

56（L/3）

（フ
レー
ム幅
）

B＋
20

B＋
30

4.
5

A＊
48

0.7（
ベル
ト上
面
） （L/2）※1

（L/3）

（L/2）※1

L＋36
L：プーリ間長さ

70

基準搬送方向

φ30 φ30φ30
φ22

P.C.D.50.93
（タイミングプーリ）

ナット挿入用ザグリ穴※2

39
.5

□
60

追加ザグリ穴は両フレーム
同位置に開きます。 2005≦L≦3000の時

この位置にジョイント取付

コンデンサ単相インダクションモータのみ取付

48
A＊

B＋
39

13
2.

05 89
.2

7571.2
102.4 85 32.5

39
.5

□
80

20

26
.5
±

0.
35

816
.5

6.
2

21
.5 28

φ4.2
R0.5
X部

R0.5
Y部

8.2 （3.6）
8.2

2
8.2

3

12＋0.3
 0   

15
.4

 0
   

－
0.

6
2.

2＋
0.

2
 0

   

10
.2＋

0.
5

　
0 

  

8.2
4 3

3.55.
7＋

0.
3

　
0 

  

X部（M3用） Y部（M6用）

搬送面側

CVSTN フレーム断面・拡大（左右対称）
6Wモータ仕様

25Wモータ仕様

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

※1  駆動部はアルミフレームの溝のある範囲で任意の位置に移動することができます。
※2  L≦407の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。ただし、1溝につき、3個

ずつあらかじめナットが挿入されております。

※ タイミングベルトは、両面布張りT5タイプ（P.1229 LTBRA－T5100～）を
採用しています。詳細は商品ページをご参照ください。

Q搬送能力� ＊参考値 

40 60502010 300
0

ベルト速度　m/min

5

10

15

20

搬
送
質
量
　

kg
/台

6W
25W

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～25 101.0
30～180 108.0

オリエンタル 5～25 105.0
30～180 115.0

台湾製 5～75 114.7
90～180 120.7

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 5～25 115.0
30～180 125.0

台湾製 5～75 126.9
90～180 132.9

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～18 117.0
25～180 127.5

台湾製 5～75 129.0
90～180 136.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～18 127.0
25～180 137.5

台湾製 5～75 139.5
90～180 146.5

＊A寸法詳細

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSTN － 90 － 980 － 6 － T200 － SCM － 15 － F450 － A

Delivery
出荷日 10

Q搬送能力� ＊参考値 

20 40 50 6030100
0

ベルト速度　m/min

5

10

15

20

搬
送
質
量
　

kg
/台

25W
40W

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 48.0 57.6
7.5 32.0 38.4
9 26.7 32.0

12.5 19.2 23.0
15 16.0 19.2
18 13.3 16.0
25 9.6 11.5
30 8.0 9.6
36 6.7 8.0
50 4.8 5.8
60 4.0 4.8
75 3.2 3.8
90 2.7 3.2

100 2.4 2.9
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。

23＋0.3
　0   

2.2
＋0

.2 0  
 

15
.4

0  
 

－0
.6

＋0
.3 0  
 

5.7

＋0
.5 0  
 

10
.2

30

3.
2

24

46
±

0.
35

48

16
17

8
30

2－φ5
X部

Y部24

6.
2

3 2.51.5 6 2.51.5
X部（M3用） Y部（M6用）

搬送面側

CVSTP フレーム断面・拡大（左右対称）
25Wモータ仕様

40Wモータ仕様

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

※1  駆動部はアルミフレームの溝のある範囲で任意の位置に移動することができます。
※2  L≦487の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。ただし、1溝につき、3個ずつ

あらかじめナットが挿入されております。

※ タイミングベルトは、両面
布張りT10タイプ（P.1229 
LTBR－T10200～）を採用
しています。詳細は商品
ページをご参照ください。

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

78

30

76 10610520

106.2
136.4 93.1 32.5

106 136

23
B＋

46
1.

5
B＋

49

5459
18

5.
85

3.
75

3.
75

B ：ベ
ルト
ピッ
チ

106.2
135.2

229.5

（フ
レー
ム幅
）

B＋
30

B＋
46

1.
5

56
A＊

2.5
 （
ベル
ト上
面
） （L/2）※1

（L/3） （L/3）

（L/2）※1

L＋60
L：プーリ間長さ

29
.5

90
.3

93
.9

φ50

φ50
P.C.D.50.93
（タイミングプーリ）

ナット挿入用ザグリ穴※2

M5テンション用ボルト

基準搬送方向

φ50

39
.5

□
80

13
7.

6

74.1

F（ナット挿入用追加ザグリ穴）

20
20

78

追加ザグリ穴は両フレーム
同位置に開きます。 2005≦L≦3000の時

この位置にジョイント取付

コンデンサ単相インダクションモータのみ取付

B＋
49

18
5.

85

56
A＊

3.
8

3.
8

106.2
136.4 93.1 34.5

13
7.

6

49
.7

□
90

77.1

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～18 117.0
25～180 127.5

台湾製 5～75 129.0
90～180 136.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～18 127.0
25～180 137.5

台湾製 5～75 139.5
90～180 146.5

40W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 142.0

オリエンタル 5～18 147.0
25～180 165.0

台湾製 5～75 161.6
90～180 170.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 152.0

オリエンタル 5～18 157.0
25～180 175.0

台湾製 5～75 172.1
90～180 181.1

＊A寸法詳細

Alteration
追加工

D P.1101駆動位置指定
スタンド（脚）

Alteration
追加工

D P.1101駆動位置指定
スタンド（脚）

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L265～
300

Ｌ305～
400

Ｌ405～
500

Ｌ505～
600

Ｌ605～
700

Ｌ705～
800

L805～
900

Ｌ905～
1000

Ｌ1005
～1100

Ｌ1105
～1200

Ｌ1205
～1300

Ｌ1305
～1400

Ｌ1405
～1500

Ｌ1505
～1600

Ｌ1605
～1700

Ｌ1705
～1800

Ｌ1805
～1900

Ｌ1905
～2000

Ｌ2005
～2250

Ｌ2255
～2500

Ｌ2505
～2750

Ｌ2755
～3000

CVSTN

80～100 124,700 125,000 125,200 125,500 125,600 125,900 126,200 126,400 126,700 126,900 127,200 127,400 127,700 127,900 128,200 128,400 128,600 128,900 148,700 149,900 151,100 152,300
110～150 126,700 126,900 127,200 127,400 127,600 127,900 128,100 128,400 128,600 128,900 129,100 129,400 129,600 129,900 130,200 130,300 130,600 130,800 149,600 150,800 152,100 153,300
160～200 126,700 126,900 127,200 127,400 127,700 127,900 128,200 128,500 128,700 129,000 129,200 129,400 129,600 129,900 130,200 130,400 130,700 130,900 150,700 151,900 153,100 154,400
210～250 130,200 130,400 130,700 130,900 131,200 131,400 131,700 131,900 132,200 132,400 132,600 132,900 133,100 133,400 133,600 133,900 134,100 134,400 154,100 155,300 156,500 157,700
260～300 130,200 130,400 130,700 130,900 131,200 131,400 131,700 131,900 132,200 132,400 132,600 132,900 133,100 133,400 133,600 133,900 134,100 134,400 155,100 156,200 157,400 158,600

本体価格 ＋ モータ仕様価格 ＝ 基準単価
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSTN－100－1000－25－NV－NM－NH－F300－R　➡ 126,400円 － 6,000円 ＝ 120,400円

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）

6W
25W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥19,000 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥9,400

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

Ｌ325～
400

Ｌ405～
500

Ｌ505～
600

Ｌ605～
700

Ｌ705～
800

L805～
900

Ｌ905～
1000

Ｌ1005
～1100

Ｌ1105
～1200

Ｌ1205
～1300

Ｌ1305
～1400

Ｌ1405
～1500

Ｌ1505
～1600

Ｌ1605
～1700

Ｌ1705
～1800

Ｌ1805
～1900

Ｌ1905
～2000

Ｌ2005
～2250

Ｌ2255
～2500

Ｌ2505
～2750

Ｌ2755
～3000

CVSTP

80～100 142,000 142,700 143,300 144,000 144,700 145,400 146,000 146,800 147,400 148,100 148,800 149,500 150,100 150,800 151,500 152,200 152,800 178,400 180,800 183,200 185,600
110～150 144,500 145,200 145,900 146,500 147,200 147,900 148,600 149,200 150,000 150,600 151,300 152,000 152,700 153,300 154,000 154,700 155,400 179,500 181,900 184,300 186,700
160～200 144,500 145,200 145,900 146,600 147,200 148,000 148,600 149,300 150,000 150,700 151,300 152,000 152,700 153,400 154,000 154,800 155,400 180,800 183,200 185,600 188,000
210～250 148,100 148,800 149,500 150,100 150,800 151,500 152,200 152,800 153,600 154,200 154,900 155,600 156,300 156,900 157,600 158,300 159,000 184,200 186,600 188,900 191,300
260～300 148,100 148,800 149,500 150,100 150,800 151,500 152,200 152,800 153,600 154,200 154,900 155,600 156,300 156,900 157,600 158,300 159,000 185,800 188,200 190,500 192,900

本体価格 ＋ モータ仕様価格 ＋ ＝ 基準単価
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSTP－100－1000－25－NV－NM－NH－F300－R　➡ 146,000円 － 6,000円 ＝ 140,000円

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）

25W
40W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥19,000 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥9,400
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インダクションモータ（単相） インダクションモータ（三相）

MOTORIZED

モータ仕様

●モータ仕様

電源コード（2m）
（200V用はプラグなし）

フレームグランド（2m）

コンデンサ
40W以下は
内蔵（ 　　　）

コンデンサ用リード線
（350±30mm）

80
.5

10

52.5

（110）

89 （13）

76 3.5 60

90 10
0

2―φ4.5

RUN/STOP
スイッチ

端子台（カバー付）

モータコネクタ

速度調整
ボリューム

通電ランプ

QモータメーカーA（パナソニックモータ）

COM
CW
CCW
AC
AC
FG

機種

インダクションモータ スピードコントロールモータ

特長 一方向連続運転に適したモータ スピードコントローラと併用し 
無段変速が可能なモータ

電圧 単相 100V・200V 
三相 200V 単相 100V・200V

連続運転 G G
瞬時正逆運転 N N
可変速 N G
負荷保持 N N

＊ ±10％は電源電圧の変動範囲であり、常時使用可能な電圧では
ありません。

出力 6W，25W，40W，60W，90W

定格電圧 100V，200V

使用電圧範囲 ±10%（定格電圧に対して）＊

電源周波数 50Hz/60Hz

速度制御範囲 90～1400min－1（50Hz） 
90～1700min－1（60Hz）

速度変動率 5%（標準値）
速度設定 ボリュー厶にて設定（アナログ設定）
使用温度範囲 －10℃～40℃
保存温度範囲 －20℃～60℃
使用湿度範囲 85%RH以下（結露のなきこと）

インダクションモータ（単相） インダクションモータ（三相）

単
相
電
源

コンデンサ モータ

白

茶

灰

黒

CW（時計方向）

単
相
電
源

コンデンサ モータ

白

茶

灰

黒

CCW（反時計方向）

三
相
電
源

モータ

白

灰

黒

R

S

T

CCW（反時計方向）

E 白・灰・黒のいずれか2線を入れ
替えると逆方向に回転します。

●モータ結線図

●スピードコントローラ仕様

E 回転方向はギヤヘッドの減速比によって変わるため、端子の接続にて
対応しています。

E コネクタケーブル（1m）が付属されます。
※パナソニックモータ詳細は、P.977以降をご参照ください。

E�回転方向はギヤヘッドの減速比によって
変わるため、端子の接続にて対応してい
ます。

白

赤
L

N
黒

モータ
PE

コンデンサ

CCW

コンデンサ

黒

赤
L

N

白

モータ
PE

CW

赤

白

黒
モータ

PE

CW

L1 ( R )

L2 ( S )

L3 ( T)

60

90
±

0.
5

11.590max.
76

1.52

10
0

モータケーブルφ7.3  500mm
ハウジング：1-480270-0（AMP）

プラグ付コード 2000mm
（200V用はプラグなし2000mm AWG18）

アース用リード線 2000mm 
 UL Style 1007, AWG22

50±0.5

90
±

0.
5

80

52

6.
32

7.
62
ピ
ッ
チ

4ーφ3.5

6ーM3

2ーφ4.5

コントロールユニット裏面

接地（アース用リード線：緑）

白

黒 単相100V用プラグ（付属品）
（単相200V用はリード線）

SPEED
OUT

COM

CW

CCW

FG

＊図の接続でモータ軸は時計方向に回転します。
   点線の位置に差し替えると反時計方向に回転します。

●スピードコントローラ仕様

QモータメーカーＢ（オリエンタルモータ）

反時計方向

●モータ結線図

時計方向

6W・25W・40W

60W・90W

時計方向

E�回転方向はギヤヘッドの減速比によって変わるため、端子の接続にて対応しています。
E��R、S、Ｔのうちいずれか2線を入れ替
えると逆方向に回転します。

＊図の接続でモータ軸は時計方向に回転します。
   点線の位置に差し替えると反時計方向に回転します。

（200V用はプラグなし2000mm AWG18）

モーターケーブルφ11.2  500mm
ハウジング：1-480283-0（AMP） プラグ付コード2000mm 

アース用リード線 2000mm  UL Style 1007, AWG22
コンデンサ用リード線350mm 

7×M3

50±0.5

90
±

0.
5

4×φ3.5穴

80

52

6.
32

7.
62
ピ
ッ
チ

11.590max.
76

1.52

10
0

60

90
±

0.
5

2×φ4.2穴

コントロールユニット裏面

接地（アース用リード線：緑）

単相100V用プラグ（付属品）
（単相200V用はリード線）

コンデンサ

SPEED
OUT

AC

CW

COM

CCW

FG

白

黒

E�回転方向はギヤヘッドの減速比によって
変わるため、端子の接続にて対応してい
ます。

E�回転方向はギヤヘッドの減速比によって
変わるため、端子の接続にて対応してい
ます。コンベヤの逆回転はできませんの
で、ご了承ください。

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。
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インダクションモータ（単相） インダクションモータ（三相）

MOTORIZED

モータ仕様

Qパナソニックモータ型式

Qオリエンタルモータ型式

モータ モータ型式 ギヤヘッド型式

出力 仕様 電圧 ミスミ型式 メーカー型式
メーカー型式 
（ミスミ型式） 

※□には減速比が入ります。

6W
インダクションモータ

単相100V PACMS60-W6-V100 M61X6G4L 減速比：25以下
MX6G□BA

減速比：30以上
MX6G□B

（PACMGX60-□）

単相200V PACMS60-W6-V200 M61X6G4Y

スピードコントロールモータ
単相100V PACMV-U60-W6-V100 MUSN606GL
単相200V PACMV-U60-W6-V200 MUSN606GY

25W
インダクションモータ

単相100V PACMS80-W25-V100 M81X25G4L

MX8G□B 
（PACMGX80-□）

単相200V PACMS80-W25-V200 M81X25G4Y
三相200V PACMT80-W25-V200 M8MX25G4Y

スピードコントロールモータ
単相100V PACMV-U80-W25-V100 MUSN825GL
単相200V PACMV-U80-W25-V200 MUSN825GY

40W
インダクションモータ

単相100V PACMS90-W40-V100 M91X40G4L

MX9G□B 
（PACMGX90-□）

単相200V PACMS90-W40-V200 M91X40G4Y
三相200V PACMT90-W40-V200 M9MX40G4Y

スピードコントロールモータ
単相100V PACMV-U90-W40-V100 MUSN940GL
単相200V PACMV-U90-W40-V200 MUSN940GY

60W
インダクションモータ

単相100V PACMS90-W60-V100 M91Z60G4L

MZ9G□B 
（PACMGX90-□）

単相200V PACMS90-W60-V200 M91Z60G4Y
三相200V PACMT90-W60-V200 M9MZ60G4Y

スピードコントロールモータ
単相100V PACMV-U90-W60-V100 MUSN960GL
単相200V PACMV-U90-W60-V200 MUSN960GY

90W
インダクションモータ

単相100V PACMS90-W90-V100 M91Z90G4L

MZ9G□B 
（PACMGX90-□）

単相200V PACMS90-W90-V200 M91Z90G4Y
三相200V PACMT90-W90-V200 M9MZ90G4Y

スピードコントロールモータ
単相100V PACMV-U90-W90-V100 MUSN990GL
単相200V PACMV-U90-W90-V200 MUSN990GY

モータ モータ型式 ギヤヘッド型式

出力 仕様 電圧 メーカー型式 メーカー型式 
※□には減速比が入ります。

6W
インダクションモータ

単相100V 2IK6GN-AW2J

2GN□S
単相200V 2IK6GN-CW2J

スピードコントロールモータ
単相100V US206-401
単相200V US206-402

25W
インダクションモータ

単相100V 4IK25GN-AW2J

4GN□S
単相200V 4IK25GN-CW2J
三相200V 4IK25GN-SW2

スピードコントロールモータ
単相100V US425-401
単相200V US425-402

40W
インダクションモータ

単相100V 5IK40GN-AW2J

5GN□S
単相200V 5IK40GN-CW2J
三相200V 5IK40GN-SW2

スピードコントロールモータ
単相100V US540-401
単相200V US540-402

60W
インダクションモータ

単相100V 5IK60GE-AW2J
5GE□S単相200V 5IK60GE-CW2J

三相200V 5IK60GE-SW2

スピードコントロールモータ
単相100V US560-501C

5GU□KB
単相200V US560-502C

90W
インダクションモータ

単相100V 5IK90GE-AW2J
5GE□S単相200V 5IK90GE-CW2J

三相200V 5IK90GE-SW2

スピードコントロールモータ
単相100V US590-501C

5GU□KB
単相200V US590-502C

赤
CCW CW CCW CW

白

黒

CCW

単相電源
CW

モータ

コンデンサ

黄

黒

白

R

S

T

モータ

COM
CW

CCW

AC

FC

MIN MAX

52 87.7
97

2.7

19.6

80 90 10
0

27

15
15

14

30
60モータケーブル0.5m

φ3

2－φ4.5

QモータメーカーC（台湾製モータ）
●モータ結線図

●スピードコントローラ仕様

E�回転方向はギヤヘッドの減速比によって
変わるため、端子の接続にて対応してい
ます。

ER、S、Ｔのうちいずれか2線を入れ替えると逆方向に回転します。E�回転方向はギヤヘッドの減速比によって変わるため、端子の接続にて対応しています。

Q台湾製モータ型式
モータ モータ型式 ギヤヘッド型式

出力 仕様 電圧 ミスミ型式 ミスミ型式 
※□には減速比が入ります。

6W

インダクション
モータ

単相100V PACMST60-W6-V100

PACMGXT60-□
単相200V PACMST60-W6-V200

スピード
コントロール
モータ

単相100V PACMSV-UT60-W6-V100

単相200V PACMSV-UT60-W6-V200

25W

インダクション
モータ

単相100V PACMST80-W25-V100

PACMGXT80-□

単相200V PACMST80-W25-V200

三相200V PACMTT80-W25-V200

スピード
コントロール
モータ

単相100V PACMSV-UT80-W25-V100

単相200V PACMSV-UT80-W25-V200

モータ モータ型式 ギヤヘッド型式

出力 仕様 電圧 ミスミ型式 ミスミ型式 
※□には減速比が入ります。

40W

インダクション
モータ

単相100V PACMST90-W40-V100

PACMGXT90-□

単相200V PACMST90-W40-V200

三相200V PACMTT90-W40-V200

スピード
コントロール
モータ

単相100V PACMSV-UT90-W40-V100

単相200V PACMSV-UT90-W40-V200

60W

インダクション
モータ

単相100V PACMST90-W60-V100

PACMGZT90-□

単相200V PACMST90-W60-V200

三相200V PACMTT90-W60-V200

スピード
コントロール
モータ

単相100V PACMSV-UT90-W60-V100

単相200V PACMSV-UT90-W60-V200

90W

インダクション
モータ

単相100V PACMST90-W90-V100

単相200V PACMST90-W90-V200

三相200V PACMTT90-W90-V200

スピード
コントロール
モータ

単相100V PACMSV-UT90-W90-V100

単相200V PACMSV-UT90-W90-V200

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。
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INVERTERS  -OVERVIEW-

インバータ 概要 専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

70

4.0

65.5

65.5

4.
5

11
9

4.5

φ4.0

130
128

■基本仕様

■端子配置図 電源回路端子

制御回路端子

ミスミ型式 SV004-IG5A-2

仕様

モータ容量（kW） 0.4
瞬時停電

15msec以下：運転継続
定格入力 電圧（V） 三相200～230（＋10%、－15%） 15msec以上：自動再始動運転可能
定格入力 周波数（Hz） 50～60 保護構造 開放型（IP20）
定格出力 容量（kVA） 0.95 周囲温度 －10～＋50℃
定格出力 電流（A） 2.5 周囲湿度 相対湿度90％RH以下（結露のないこと）
定格出力 周波数（Hz） 0.1～400 標高、振動 1,000m以下、5.9m/sec2（0.6G）以下
重量（kg） 0.76 周囲気圧 70～106kPa

冷却方式 自然冷却 周囲環境 室内に腐食性ガス、引火性ガス、オイルミスト、ほこ
りなどがないこと

運転方法
本体/端子台/通信運転/リモートローダの中で選択
アナログ方式：0～10（V）、－10～10（V）、0～20（mA）、4～20（mA）
デジタル方式：ローダ（本体）

端子記号 端子名称 内容説明
R,S,T 交流入力電源 商用交流電源を供給します
U,V,W インバータ出力 三相モータを接続します

項目 設定内容
運転操作 本体

出力周波数［Hz］ 50
表示 出力周波数
回転方向 正方向回転

加減速時間［秒］ 3秒
設定周波数範囲［Hz］ 10-120

1 インバータに電源を投入します。

2
インバータ表示部に左側と同じ表示を確認します。
アップキー（▲）を4回押します。

3
周波数設定方法が変更できるモードに移動しました。
エンターキー（●）を押します。

4
現在周波数設定方法が0番（本体）に設定されています。
アップキー（▲）を3回押します。

5
3番を確認した後、エンターキー（●）を押します。
3番が点滅している状態でエンターキー（●）をもう一度押します。

6 Frqを表示すると周波数設定方法がボリューム抵抗に変更されます。
ボリューム抵抗を回転させ、調整します。

1 インバータに電源を投入します。

2
インバータ表示部に左側と同じ表示を確認します。
アップキー（▲）を3回押します。

3
運転指令方法が変更できるモードに移動しました。
エンターキー（●）を押します。

4
運転指令方法が現在0番（本体）に設定されています。
ダウンキー（▼）を押します。

5
1番を確認した後、エンターキー（●）を押します。
1番が点滅している状態でエンターキー（●）をもう一度押します。

電線の太さ（mm2） 端子ネジ 接地
2 M3.5 第3種接地

電線の太さ（mm2）
端子ネジ 締付トルク

単線 撚線
1.0 1.5 M2.6 0.4

R S T B1 B2

U V W

MO

3A 3B 3C P5 CM P6 P7 P8 VR V1 I AM

MG 24 P1 P2 CM P3 P4 S- S+

Qインバータ初期設定

Q動作方法

Q正逆運転を行う場合の注意

Q使用例

モータ結線図

結線図2

初期設定時はインバータ本体のRUN/STOPボタンで運転停止を行い、
インバータ本体のカーソルキーで周波数設定を行います。

1． モータ結線図を参照して配線します。
入力電源：R,S,T、出力電源：U,V,Wを確実に結線してください。誤配線した場合、インバータが焼損する恐れがあります。

2． 電源を投入しRUNボタンを押すと、コンベヤが起動します。搬送方向が出荷時と異なる場合は電源を切断し、正しい搬送方向になるように回転方向
を調整してください。

正逆運転を行う場合、蛇行防止桟付ベルトを搭載したコンベヤを推奨いたします。
桟なしベルトの場合、出荷時の方向で蛇行調整を行っておりますので蛇行やベルトのたるみが発生する可能性があります。

使用例１：ボリュームで速度可変を行い、本体のRUN/STOPキーで起動停止を行う場合。

使用例２：本体で速度設定を行い、端子台に取り付けたスイッチで起動停止を行う場合。

設定を変更する場合はインバータの取扱説明書をご参照ください。

インバータ出力 パナソニック オリエンタル 台湾製
U 白 赤 黄
V 灰 白 黒
W 黒 黒 白

逆回転する場合：  いずれかの線２本を入れ替える。
インバータの回転方向指示を逆にする。

結線図1

可変抵抗
1～5［kΩ］
1/2［w］以上

R三相
交流
電源

U
V
W

VR
V1

CM

S
T

G

モータ

R三相
交流
電源

U
V
W

P1（FX）
CM

S
T

G

モータ

R三相
交流
電源

U
V
WS

T

モータ

更に詳しい技術情報や、単品購入をご希望の場合は以下のURLをご覧ください。
http://jp.misumi-ec.com/ec/ItemDetail/10400266750.htmlミスミ　インバータ

E 外部ボリューム使用の場合60Hz以下での可変になります。増速が必要な場合はローダ（本体）を使用してください。

三相交流電源
（入力定格電圧）

接地端子
24 24V出力

P１ FX（正方向運転指令）

P2 RX（逆方向運転指令）

CM 入力信号共通端子

P3 EST（非常停止）

P4 RST（トリップ解除信号）

CM 入力信号共通端子

CM 入力信号共通端子

S＋

S－

P6 多段速周波数-下

P7 多段速周波数-中

P5 JOG（ジョグ周波数運転）

P8 多段速周波数-上

VR ボリューム抵抗用10V出力端子

MO 多機能オープンコレクタ
 出力端子

3B B接点出力

3C 接点共通端子

3A A接点出力

多機能アナログ
出力信号端子
（0～ 10V）

MG MO共通端子

RS485通信信号連結端子

V1　周波数設定用電圧信号入力： －10V～10V 

I　   周波数設定用電流信号入力： 0～20mA 

R

B1 B2

S

T

U

V

W

AM

CM

G

可変抵抗：1～5［Kohm］
1/2W以上 
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BELT  SPECIFICATION

ベルト仕様

◆ベルト・プラチェーン交換について

摩耗等によりお客様ご自身でベルトを選定し交換される際は、以下の点にご注意ください。

①ベルトの最小プーリ径
ベルトの最小プーリ径（屈曲径）には制限があります。平ベルトはP.1111をご参照の上、お選びいただいているコンベヤのプーリ径に適合してい
るかご確認ください。

②ベルトとプラチェーンの長さ計算
ベルトとプラチェーンの長さは、下の表を基に計算してください。

③搬送方向
ベルトには搬送方向が指定されているものがあります。交換される際はご注意ください。

＊1　プラチェーンはスプロケット径のP.C.D.を示しています。
＊2　小数点第3位四捨五入
＊3　小数点以下は切捨て
＊4　小数点以下は四捨五入
＊5　小数点以下は切上げ
＊6　 ナイフエッジ・ローラエッジ追加工の場合、以下の計算式、表を参照してください。 
（2L＋A）/1.002/1000 

A値
SVKN SVKR CVSN CVSP CVSR CVSW

HL 片端ナイフエッジ 270 － 267 311 － －
ML
WL 両端ナイフエッジ 269 － 264 288 － －
HR 片端ローラエッジ 268 268 253 293 268 329
MR
WR 両端ローラエッジ 266 266 292 308 266 324

qベルト長さ計算式一覧
型式 ベルト種類 列数 駆動位置 プーリ径 掲載ページ 計算式 単位

SVKA 平ベルト
単列 ヘッド

30 P.1061 （2L＋97）/1.002/1000 m＊2

SVKB 平ベルト（蛇行防止桟付） 30 P.1062 （2L＋97）/1.002/1000 m＊2

SVKN 平ベルト
単列 中間

30 P.1063 （2L+270）/1.002/1000＊6 m＊2

SVKR 平ベルト（蛇行防止桟付） 30 P.1064 （2L+270）/1.002/1000＊6 m＊2

CVSA
平ベルト 単列 ヘッド

30 P.1065 （2L＋97）/1.002/1000 m＊2

CVSB 50 P.1066 （2L＋160）/1.002/1000 m＊2

CVSN
平ベルト 単列 中間

30 P.1067 （2L＋270）/1.002/1000＊6 m＊2

CVSP 50 P.1068 （2L＋333）/1.002/1000＊6 m＊2

CVSC 平ベルト 
（蛇行防止桟付） 単列 ヘッド

30 P.1069 （2L＋97）/1.002/1000 m＊2

CVSD 50 P.1070 （2L＋160）/1.002/1000 m＊2

CVSR 平ベルト 
（蛇行防止桟付） 単列 中間

30 P.1071 （2L＋270）/1.002/1000＊6 m＊2

CVSW 50 P.1072 （2L＋333）/1.002/1000＊6 m＊2

CVSE 平ベルト
単列 ヘッド

60/30 P.1073 （2L+161）/1.002/1000 m＊2

CVSF 平ベルト（蛇行防止桟付） 60/30 P.1074 （2L+161）/1.002/1000 m＊2

CVSX 平ベルト
単列 中間

30 P.1075 （2L+284）/1.002/1000 m＊2

CVSY 平ベルト（蛇行防止桟付） 30 P.1076 （2L+284）/1.002/1000 m＊2

CVSSA ステンレスベルト 単列 ヘッド 50 P.1085 （2L＋160）/1000 m＊2

CVSFA
平ベルト 単列 ヘッド

30 P.1077 （2L＋97）/1.002/1000 m＊2

CVSFB 50 P.1078 （2L＋160）/1.002/1000 m＊2

CVSFC 平ベルト 
（蛇行防止桟付） 単列 ヘッド

30 P.1079 （2L＋97）/1.002/1000 m＊2

CVSFD 50 P.1080 （2L＋160）/1.002/1000 m＊2

CVSJA 平ベルト（蛇行防止桟付） 単列 中間 30 P.1083 （2L+262）/1.002/1000 m＊2

CVSTC タイミングベルト 単列 ヘッド 19/20 P.1081 CVSTC10：（2L+130）/5
CVSTC20：（2L+165）/5 歯

CVSTR タイミングベルト 単列 中間 19/20 P.1082 CVSTR10：（2L+215）/5
CVSTR20：（2L+240）/5 歯

CVSMA 平ベルト 単列 内蔵 70 P.1084 （2L＋220）/1.002/1000 m＊2

CVSTA
タイミングベルト 2列 ヘッド

30 P.1087 （2L＋100）/5 歯＊3

CVSTB 50 P.1088 （2L＋180）/10 歯＊4

CVSTN
タイミングベルト 2列 中間

30 P.1089 （2L＋260）/5 歯＊3

CVSTP 50 P.1090 （2L＋420）/10 歯＊5

CVSPA プラチェーン 2列 ヘッド 57＊1 P.1086 （2L＋179）/12.7 リンク＊3

L : プーリ間長さ

Q平ベルト

EFHBLT・NSHBLTは、食品搬送適合品です。

ベルト仕様 ミスミ型式 用途 m材質 色調 厚み
mm

重量
kg/m2

許容応力 
kg/cm

最小プ－リ径
φmm

ナイフ
エッジ

連続使用温度 
℃

摩擦係数（対ミガキ鋼参考値）
1表面 2裏面 表 裏

H HBLT 一般用 ポリウレタン

ポリエステル

緑
0.9 1 4 25 R5 －10～80 0.2 0.1W HBLTWH 白

G SHBLTG スライディング用 ウレタン含浸 緑
0.5 0.5 4 25 R3 －10～80

0.15 0.1
S SHBLT 白 0.1 0.1
D DHBLT 電子部品搬送用 導電性ポリウレタン 黒 0.6 0.7 3 25 R3 －10～80 0.2 0.1
F FHBLT 食品搬送用 ポリウレタン 白 0.8 0.9 3.5 20 R3 －10～80 0.2 0.15
O OHBLT 耐油仕様 耐油塩化ビニル 紺 1 1.1 4 25 － 5～60 0.3 0.1
N NSHBLT 非粘着仕様 ポリウレタン 白 0.9 1 3.5 25 R5 －10～80 0.2 0.15

E詳細はDP.1111をご参照ください。
ESVシリーズは上記のベルト仕様相当品となります。

■エンプラブロックチェーン 

M材 質
チェーン：ポリアセタール
ピン：SUS304

CHEED40
E 曲がり方向は矢印のみで、反対には曲がりません。

H
h 2

h 1

P P

WC

 （図は3リンクです）

型式 許容チェーン速度 
（m/min）

許容張力 
（N）

滑り摩擦係数 
 f1

参考質量 
（kg/m）

使用温度 
（℃） P C W H h1 h2Type No.

CHEED 40 60 441 0.25 0.32 －5～65 12.7 7.95 20 12.7 6.7 6

E詳細はDP.1293をご参照ください。

（両面布張り）
LTBRA（アイアンラバー®）
LTBR（ポリウレタン）

ジョイント加工部 Qジョイント加工
オープンエンドベルトを熱融
着することにより、エンドレス
にする加工です。
ジョイント加工部の心線はつ
ながっていません。

L

Pitch

FF

1

2 h
H

i

3

3

Type 色調 M材質 使用温度①本体 ②心線 ③帆布
LTBRA 緑 アイアンラバ－® 

（ポリウレタン）
高張力 

スチ－ルコ－ド
ナイロン帆布

0℃～80℃
LTBJA 半透明 －

LTBR 緑 ポリウレタン アラミド心線 ナイロン帆布 －20℃
～70℃

E使用温度は参考値となります。

型式 ベルト幅
（mm）

許容張力
（N） Pitch 2f（°） H h i L ベルト単位質量 g/m

（幅:10mm）Type ベルト種類 ベルト呼び幅
LTBRA
LTBJA

T5 100 10 150 5 40° 2.2 1.2 1.0 2.67 20.8
T5 200 20 270 5 40° 2.2 1.2 1.0 2.67 20.8

LTBRA T10 200 20 440 10 40° 4.5 2.5 2.0 5.32 40.0
LTBR T10 200 20 120 10 40° 4.5 2.5 2.0 3.5 32.5

Eアイアンラバ－®はNOK株式会社の商標登録です。E許容張力は引張荷重のみに関しての許容値です。
Eコンベヤ型式に対する適用ベルトは以下となります。
コンベヤ型式：ベルト型式 CVSTA・CVSTN：LTBRA－T5100
CVSTC－10・CVSTR－10：LTBRA－T5100・LTBJA－T5100 CVSTB：LTBRA－T10200
CVSTC－20・CVSTR－20：LTBRA－T5200・LTBJA－T5200 CVSTP：LTBR－T10200

E詳細はDP.1229・1230をご参照ください。

Q ロングタイミングベルト
アイアンラバー®

Q 摩擦係数比較表（参考値）

E表中の数値は実測値の一例であり、規格値ではありません。

ベルトタイプ
相手材

LTBRA LTBJA LTBR
歯面・背面 歯面 背面

布張りタイプ 標準タイプ 布張りタイプ 布張りタイプ
鉄 － － 0.34 0.29 
ステンレス 0.3 0.6 0.22 0.17 
アルミ － － 0.19 0.15 
ポリアミド 0.2 0.3 － －
超高分子量ポリエチレン 0.2 0.3 0.18 0.17 
テフロン － － 0.12 0.12 

Q ロングタイミングベルト
ポリウレタン

Q 平ベルト
 ー蛇行防止桟付ー ベルト仕様 ミスミ型式 用途 m材質 色調 厚み

mm
重量

kg/m2
許容応力
kg/cm

最小プ－リ径
φmm

連続使用温度 
℃

摩擦係数（対ミガキ鋼参考値）
1表面 2裏面 表 裏

H HBLTDSG 一般用 ポリウレタン

ポリエステル

緑 0.8 0.7 4 15

－30～80

0.8 0.2
W HBLTDSW 白 0.8 0.7 4 15 0.8 0.2
G SHBLTDSG スライディング用 ポリエステル 緑 0.6 0.4 4 20 0.2 0.2
S SHBLTDSW 白 0.6 0.4 4 20 0.2 0.2
D DHBLTDS 電子部品搬送用 導電性ポリウレタン 黒 0.8 0.7 4 15 0.8 0.2
O OHBLTDSG 耐油仕様 耐油ポリウレタン 緑 0.8 0.7 4 15 0.8 0.2
N NSHBLTDS 非粘着仕様 ポリウレタン 白 0.8 0.7 4 15 0.9 0.2

EHBLTDSW・NSHBLTDSは、食品搬送適合品です。
E詳細はDP.1112をご参照ください。
ESVシリーズは上記のベルト仕様相当品となります。

Q ステンレスベルト

Type m材質 厚み
mm

重量
kg/m2

許容応力
kg/cm

最小プ－リ径
φmm

連続使用温度 
℃

表面電気抵抗値
Ω

摩擦係数
（対ミガキ鋼参考値）

h表面硬度 
HV

ヤング率
kgf/mm2

熱膨張係数
×10－6/℃

STHBLT SUS304H 0.1 0.8 4 50 －80～110 0.2 0.2 370以上 19700 17.3

E詳細はDP.1113をご参照ください。

Pitch

h H

ff

Lr
Pitch

Ra

i

12

2

1

i
h H

Lr

（標準）
LTBJA（アイアンラバー®）

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。
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BELT  -REPLACEMENT-

ベルト交換方法

e対象型式：SVKN・SVKR

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

STEP1

qベルト交換方法 ～ヘッド駆動～ qベルト交換方法 ～中間駆動～

＊ ベルトは搬送方向が指定されています。
ベルト裏面の矢印と搬送方向に注意し
てベルトを取り替えてください。

＊ ベルトは搬送方向が指定されています。
ベルト裏面の矢印と搬送方向に注意し
てベルトを取り替えてください。

張り具合が分からなくならないように印をつけます。反対側
も同様に印をつけます。

STEP1
プーリホルダ固定用ネジを４箇所、少しだけ緩めます。（完
全に緩めるとプーリが落下するためご注意ください。）反対
側も同様に緩めます。

STEP2

E対象型式：SVKA・SVKB

Qベルト蛇行調整方法 ～ヘッド駆動～ E対象型式：CVSA・CVSB・SVKA・SVKB（写真はCVSA）
ESVKA・SVKBの場合はテンション調整用ネジがプーリホルダ先端側になります。

Qベルト蛇行調整方法 ～中間駆動～ E対象型式：CVSN・CVSP・SVKN・SVKR（写真はCVSN）
ESVKN・SVKRの場合はSTEP3がありません。

まず、テンション調整用ネジを止めているナットを緩め、テン
ション調整用ネジを少しずつ締めていきます。締めすぎると
逆方向へ寄りますので、その場合はネジを緩めてください。

STEP2
次第に蛇行が取れ、平行になります。緩めていたナットを
締め直して完了です。調整後、そのまま暫くコンベヤを稼
動させておくことで、ベルトが安定します。

STEP3
ベルトが片側に蛇行している状態で、コンベヤを稼動させ
ます。蛇行調整は、ベルトが寄っている側のテンション調
整用ネジで行います。

STEP1

テンション調整用ネジを緩めて完全に外します。反対側も
同様にネジを緩めて外します。

STEP3
両側のプーリホルダを本体側に寄せます。

STEP4
ベルトの搬送方向を確認し、ベルトを付け替えます。

STEP5

テンション調整用ネジ（両側２箇所）をステップ1でつけた目印のと
ころまで締め、張り具合を調整します。このとき、プーリホルダとアル
ミフレームが平行であることを確認しながら作業を行ってください。

STEP6
プーリホルダ固定用ネジを４箇所完全に締めます。反対側
も同様に4箇所完全に締めて完了です。

STEP7

側面板のMiSUMiロゴが下側になるように置き、ネジを６箇
所外してカバーを外してください。

STEP1
張り具合が分からなくならないように印をつけます。

STEP2

テンション調整ボルト2箇所を外してテンション調整用の
ローラを引き抜いてください。

STEP3
側面板のボルトを8箇所緩めてから、側面板を真っすぐに
持ち上げて外してください。（内部のプーリが倒れる恐れが
あるためご注意ください）

STEP4
ベルトを上方向に抜き、ベルト搬送方向を確認し、新しい
ものと交換してください。

STEP5

ベルト交換後、側面板を上からかぶせます。その際に2本
のローラの軸が側面板の穴に入っていることを確認して
側面板を取付けてください。

STEP6
テンション調整用のローラを挿入して2本のテンション調
整ボルトをステップ2でつけた印の位置まで戻します。この
とき、ベルトが片寄らないように気をつけます。

STEP7
配線穴に配線を通してからカバーを矢印の方向に取付
け、６箇所のネジを締めて完了です。

STEP8

ベルトが片側に蛇行している状態で、コンベヤを稼動させ
ます。蛇行調整は、ベルトが寄っている側のテンション調
整用ネジで行います。

STEP1
まず、中間駆動部のテンション調整用ネジを止めている
ナットを緩め、テンション調整用ネジを少しずつ締めていき
ます。締めすぎると逆方向へ寄りますので、その場合はネ
ジを緩めてください。

STEP2
次にプーリホルダのテンション調整用ネジで先ほど同様に
調整を行います。次第に蛇行が取れ、平行になるのを確
認し、緩めていたナットを締め直して完了です。

STEP3

-11001

ベルト交換方法の動画をご覧頂けます。
http://jp.misumi-ec.com/contents/mech/product/cvs/exchange/ミスミ　ベルト交換

印

テンション調整用ネジ

ベルト取り外し
方向

ベルト取り外し
方向

テンション
調整用ネジ

印
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CONVEYOR  ALTERATIONS

コンベヤ追加工
－モータ位置勝手違い/駆動部位置指定/追加ザグリ穴/片端・両端ナイフ・ローラエッジ/コンベヤ用スタンド（脚）－ 

コンベヤ型式
SVKA SVKB SVKN SVKR CVSA CVSB CVSN CVSP CVSC CVSD CVSR CVSW CVSE CVSF CVSX CVSY CVSFA CVSFB CVSFC CVSFD CVSTC CVSTR CVSJA CVSMA CVSSA CVSPA CVSTA CVSTB CVSTN CVSTP

追加工
Code

MK ● ● － － ● ● － － ● ● － － ● ● － － ● ● ● ● － － － － ● － ● ● － －
MP － － ● ● － － ● ● － － ● ● － － ● ● － － － － － ● ● － － － － － ● ●
FYA ● ● ● ● － － － － － － － － － － － － － － － － － － － － － － － － － －
FYB ● ● ● ● － － － － － － － － － － － － － － － － － － － － － － － － － －
HL － － ● － － － ● ● － － － － － － － － － － － － － － － － － － － － － －
ML － － ● － － － ● ● － － － － － － － － － － － － － － － － － － － － － －
WL － － ● － － － ● ● － － － － － － － － － － － － － － － － － － － － － －
HR － － ● ● － － ● ● － － ● ● － － － － － － － － － － － － － － － － － －
MR － － ● ● － － ● ● － － ● ● － － － － － － － － － － － － － － － － － －
WR － － ● ● － － ● ● － － ● ● － － － － － － － － － － － － － － － － － －

Qコンベヤ型式・追加工適用表 

Alteration
追加工

Alterations Code Spec ￥/1Code

モータ位置勝手違い

MK

モータの位置が変更できます。
指定方法　MK

12
ヘッド駆動タイプのみ指定できます。
E�対応型式は下の適用表をご参照ください。

6,000

駆動部位置変更

MP

駆動部の位置が変更できます。
指定方法　MP152
中間駆動対応のみ指定できます。
E�ベルト受けローラは任意の位置に移動します。
E�ベルトの厚みにより、MP寸法公差は±1となりま
す。

E�対応型式は下の適用表をご参照ください。

2,000

追加ザグリ穴

FYA
FYB

追加でナット挿入用のザグリ穴を加工します。
指定方法　FYA300　FYB600
E�指定範囲は以下となります。
　SVKA・SVKB：150≦FYA・FYB≦L-105
　SVKN・SVKR：65≦FYA・FYB≦L-65
E�対応型式は下の適用表をご参照ください。

1,200

片端ナイフエッジ

HL
ML

コンベヤの先端片側をナイフエッジに変更できます。
指定方法　HL　ML

14
中間駆動タイプのみ指定できます。
Eモータは25W以上より選定可能
E�L寸350以上より選定可能、SVKNは450以上より選定可能
XB （ベルト幅）200mm以上は選定不可
　耐油仕様ベルトは選定不可
E�対応型式は下の適用表をご参照ください。

10,000

両端ナイフエッジ

WL

コンベヤの先端両側をナイフエッジに変更できます。
指定方法　WL

14
中間駆動タイプのみ指定できます。
Eモータは25W以上より選定可能
E�L寸350以上より選定可能、SVKNは450以上より選定可能
XB （ベルト幅）200mm以上は選定不可
　耐油仕様ベルトは選定不可
E�対応型式は下の適用表をご参照ください。

20,000

片端ローラエッジ

HR
MR

コンベヤの先端片側をローラエッジに変更できます。
指定方法　HR　MR

14
中間駆動タイプのみ指定できます。
Eモータは25W以上より選定可能
E�L寸350以上より選定可能、SVKN・SVKR・

CVSR・CVSWはL寸450以上より選定可能
XB （ベルト幅）200mm以上は選定不可
E�対応型式は下の適用表をご参照ください。

15,000

両端ローラエッジ

WR

コンベヤの先端両側をローラエッジに変更できます。
指定方法　WR

14
中間駆動タイプのみ指定できます。
Eモータは25W以上より選定可能
E�L寸350以上より選定可能、SVKN・SVKR・

CVSR・CVSWはL寸450以上より選定可能
XB （ベルト幅）200mm以上は選定不可
E�対応型式は下の適用表をご参照ください。

30,000

搬送方向

モータ

モータ

HR （左ローラエッジ） MR （右ローラエッジ）

φ15＊ φ15＊

搬送方向 搬送方向
L L

CVSNでL≦450の場合、CVSPでL≦484の場合、CVSRでL≦497の場合、CVSWでL≦536の場合、ナット
挿入用ザグリ穴は一切付きません。ただし、1溝につき3個ずつあらかじめナットが挿入されております。
＊SVKN・SVKR・CVSR・CVSWはφ20となります。

搬送方向

HL （左ナイフエッジ） ML （右ナイフエッジ）

搬送方向

φ18 φ18

R5R5

L L

CVSNでL≦450の場合、CVSPでL≦484の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切付きません。
ただし、1溝につき3個ずつあらかじめナットが挿入されております。

φ15＊

h

φ15＊

搬送方向
L

CVSNでL≦443の場合、CVSPでL≦481の場合、CVSRでL≦508の場合、CVSWでL≦551の場合、ナット
挿入用ザグリ穴は一切付きません。ただし、1溝につき3個ずつあらかじめナットが挿入されております。
＊SVKN・SVKR・CVSR・CVSWはφ20となります。

E�以下の型式の場合、h寸法
が変化します。
CVSN：142.25→172.25
CVSP：162.25→192.25

φ18

搬送方向

φ18

R5R5

L

CVSNでL≦443の場合、CVSPでL≦481の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切付きません。
ただし、1溝につき3個ずつあらかじめナットが挿入されております。

型式 － B － L －

モータ

－ ベルト
仕様 － F －

モータ
メーカー
選択

－（MK・MP・FYA・FYB・HL・ML・WL・HR・MR・WR）
出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比

CVSP － 120 － 1350 － 25 － T100 － SCM － 50 － S － F600 － B － HR

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

Alteration
追加工

Alterations

ベルト幅≦140mm
■コンベヤスタンドI型
NA□（アジャストボルトタイプ、スタンド□台＋補強材）

ベルト幅≧150mm
■コンベヤスタンドH型
WA□（アジャストボルトタイプ、スタンド□台＋補強材） 

Code

NA□・NC□・WA□・WC□
Spec. ￥/1Code

コンベヤにコンベヤ用スタンドを追加します。
指定方法

NA1-H750-PN
WC3-H1200-P400

E�コンベヤ用スタンド１台に図面 部 
が（□-1）台追加された仕様です。

E納期はコンベヤの標準納期と同一
E�□=1の場合、④アルミフレーム、⑤ブラケットは付属
しません。
E□=1の場合自立しません。
E�□≧2の場合に④アルミフレームが不要の場合は
本追加工ではなく、単品のCSTS、CSTWをご注文く
ださい。
　WP.1103
E�スタンドは部品を分割して発送いたします。お客様
にて組立が必要です。

 

基準単価は（本体価格＋追加スタンド価格×（□－1））となります。
本体価格 ＋ 追加スタンド価格 ＝ 基準単価

例）NA1-H800-PN ➡ 6,860円 ＋ 0円 ＝ 6,860円
例）NA3-H1000-P900 ➡ 7,470円 ＋ 10,260×（3-1）円 ＝ 27,990円

コンベヤ用スタンドI型（NA□・NC□）

H ￥本体価格
追加スタンド価格

PN P300～890 P600～990 P1000～1590 P1600～2000

300～490 5,990 0 8,070 8,780 9,770 10,490

500～690 6,340 0 8,420 9,130 10,120 10,840

700～990 6,860 0 8,940 9,650 10,640 11,360

1000～1300 7,470 0 9,550 10,260 11,250 11,970

E□＝1の場合、PNをご指定ください。

コンベヤ用スタンドH型（WA□・WC□）

H ￥本体価格
追加スタンド価格

PN P300～890 P600～990 P1000～1590 P1600～2000

300～490 8,500 0 9,990 10,800 11,790 12,510

500～690 9,020 0 10,510 11,320 12,310 13,030

700～990 11,080 0 12,570 13,380 14,370 15,090

1000～1300 11,680 0 13,170 13,980 14,970 15,690

E□＝1の場合、PNをご指定ください。

＊Bはベルト幅
X�CVSJA・CVSTC・CVSTR・

CVSMAは適用不可

対応型式 C X・Y
SVKA 21 B＋41
SVKB 21 B＋41
SVKN 21 B＋41
SVKR 21 B＋41
CVSA 21 B＋37
CVSB 41 B＋37
CVSN 21 B＋37
CVSP 41 B＋37
CVSC 21 B＋37
CVSD 41 B＋37
CVSR 21 B＋37
CVSW 41 B＋37
CVSE 35 B＋51
CVSF 35 B＋51
CVSX 35 B＋51
CVSY 35 B＋51
CVSSA 41 B＋37
CVSFA 21 B＋6
CVSFB 41 B＋6
CVSFC 21 B＋6
CVSFD 41 B＋6
CVSTA 21 B＋21
CVSTB 41 B＋31
CVSTN 21 B＋21
CVSTP 41 B＋31
CVSPA 48 B＋31

1ブラケット 2アルミフレーム 3アジャストボルト 4アルミフレーム 5ブラケット 6キャスター 7受け皿 8フットベース

M材質 NA□・NC□ SUS304 アルミ材 スチール アルミ材 アルミ材 樹脂 スチール －
WA□・WC□ スチール － スチール

S表面処理 NA□・NC□ 2B アルマイト処理 三価クロメート アルマイト処理 アルマイト処理 － 三価クロメート －
WA□・WC□ 三価クロメート － 三価クロメート

（キャスタータイプ）詳細図
E�スタンド2台以上の場合 
のみ適用

（キャスタータイプ）詳細図
E�スタンド2台以上の場合のみ適用

2-C2

2-φ6.5

30

30

φ14

X 75
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HFS6-3060
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D＊1
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D+80

70
58

C
H

 （
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0～
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）

7

2

1

4 5

3

±
35

72-φ6.5

60

30

φ14

4-φ6.5

75

100
2－C2

Y-31 P

P+60Y+49

C
70

58
H

 （
30

0～
13

00
）

Y

HFS6-3060

※H300～H690には、
付属されません
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3

2

1

4 5

±
35

NC□（キャスタータイプ、スタンド□台＋補強材） WC□（キャスタータイプ、スタンド□台＋補強材）

X（176 ～ 66）

SUS304 （2B） 3.0t

HFS6-3060

60
280

69
58

C
H

（
30

0～
14

00
 1）

1

2

7
6

C 1

2

58

 （
20

0～
12

00
 1）

H

Y（186 ～ 336）

HFS6-3060

※H200～H690には、
付属しません

69

Y-31

6

型式 － B － L －

モータ

－ ベルト
仕様 － F －

モータ
メーカー
選択

－（NA□・NC□・WA□・WC□）
出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比

CVSFC － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 90 － G － F500 － A － NA2－H500－P500

B 30～80 90～140
D 200 280
EBはベルト幅

＊1 D寸法対応表

Code スタンド数 高さH ピッチP

NA
NC
WA
WC

1

300～1300 300～2000
2
3
4

E�H寸、P寸10mm単位指定可能。

対応コンベヤ MP
SVKN 67≦MP≦L－300
SVKR 67≦MP≦L－300
CVSN 93≦MP≦L－318
CVSP 113≦MP≦L－288
CVSR 97≦MP≦L－274
CVSW 125≦MP≦L－292
CVSX 121≦MP≦L－381
CVSY 122≦MP≦L－381

CVSTR 123≦MP≦L－208
CVSJA 71≦MP≦L－162
CVSTN 94≦MP≦L－262
CVSTP 116≦MP≦L－314

MP

搬送方向

FYA

中間駆動

FYA
FYB FYB

ヘッド駆動

EコンベヤのL寸が2005mm以上の場合、スタンドは3台以上設置することを推奨します。
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CONVEYOR  STANDS

コンベヤ用スタンド
CONVEYOR  STANDS（MOUNTING  BRACKETS）/ TRANSFER  ROLLERS

コンベヤ用脚（取付金具）/乗り移りローラ

Qコンベヤ用L型取付金具

Qコンベヤ用取付金具QコンベヤスタンドI型

QコンベヤスタンドH型

Delivery
出荷日 5Order

注文例
型式 － W － H

CGF － 220 － 120

CGF W＝151～350W＝60～150

25

2－φ7

38

2－M6
ばね座金

2－M6
ばね座金

W±0.5

2－M6×12
六角穴付きボルト

W±0.52－M6×12
六角穴付きボルト

1

6

7

8

2－M6
六角ナット

5

6

7

8

φ7

51

2

4
3

4（8）－M5×10
六角穴付きボルト

4（8）－M5
ばね座金

ステー2

3

4

80
60 30 W－60 30

H－
80

80
7

H

9

20
.5

φ7

EW＝151～350のとき六角穴付きボルト34は（　）の本数となります。 M材 質 SUS304

EW＝フレーム幅（コンベヤ本体ページをご参照ください）

E表示数量超えはお見積り

型式 W 
指定1mm単位

H 
指定1mm単位

￥基準単価
1～10コ

CGF 60～350 120～160 5,200

Order
注文例 型式 － L

LGBR60 － 200

M材 質 SUS304

LGBR
2-φ6.5

2-φ6.5

7

L

G P

W 25

G P

15

3

（
max

R6）
（

max
R3）

（2-C3）

（2-C3）

型式 L 
選択 P G ￥基準単価

Type W 1～10コ

LGBR
60

140
40 10 900200

100 140
60 20 1,150

200
E表示数量超えはお見積り

Q乗り移りローラ

Delivery
出荷日 3Order

注文例
型式 － 材質記号 － W

CGNR1 － P － 100

1ブラケット 2ローラ
3無給油ブシュ樹脂 スチール

M材質 A6063 ポリアセタール SUS304 充てん剤入り四ふっ化エチレン樹脂層
青銅焼結層スチールバックメタル層（SPCC:すずメッキ）

S表面処理 白アルマイト ― ― ―

W
6

6

1
1 φ6

φ12

12 7.
5

5.
5

2-（R）

6.
5

2-C2

6 77
30

61
6

3

1 2

12 7.
5

6.
5

5.
5

2-（R） 2-C2

W
6

φ6

6
6

7
30

74

713

φ12 φ12

φ6

6

1
1 3

1 2

CGNR1 CGNR2

E�組付時、平行に取り付けて
ください。
Eブシュは圧入になります。
　取りはずしできません。
E�樹脂ローラ選択時
　�1本にかかる荷重は3kgf 
以下にしてください。

型式 ローラ材質 W 
指定1mm単位

￥基準単価（1～10コ）
Type ローラ数 W30～100 W101～200 W201～300

CGNR

1
P（ポリアセタール）

30～300

3,600 3,750 3,900
2 4,290 4,430 4,880
1 S（SUS304） 3,920 4,070 4,430
2 4,750 5,040 5,770

E表示数量超えはお見積り

E�対応コンベヤ：SVKA, SVKB

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

Order
注文例

型式 － Y － L

CSTWC － Y500 － L1000

Order
注文例

型式 － X － L

CSTSA － X100 － L800

Delivery
出荷日

E同一サイズ3台以上は一律2,160円

DP.90ストーク B 800円/1台

5

Delivery
出荷日 3

Delivery
出荷日

E�ご希望によりPM5:00迄、
当日出荷受付致します。

翌日出荷
DP.89

Example
使用例

CGNR2

LGBR

Example
使用例

1ブラケット 2アルミフレーム 3受け板 4アジャストボルト 5キャスター
M材質 SUS304 アルミ材 スチール スチール 樹脂
S表面処理 2B アルマイト処理 三価クロメート 三価クロメート －

型式 X 
指定1mm単位

L 
指定10mm単位

￥本体価格
1～5台Type 形状

CSTS
A

（アジャスター）
C

（キャスター）
50～200

200～490 5,990

500～690 6,340

700～990 6,860

1000～1200 7,470

Eスタンドは部品を分割して発送いたします。お客様にて組立が必要です。

1ブラケット 2アルミフレーム 3フットベース 4アジャストボルト 5キャスター
M材質 スチール アルミ材 スチール スチール 樹脂
S表面処理 三価クロメート アルマイト処理 三価クロメート 三価クロメート －

型式 Y 
指定1mm単位

L 
指定10mm単位

￥本体価格
1～5台Type 形状

CSTW
A

（アジャスター）
C

（キャスター）
150～600

200～490 8,500

500～690 9,020

700～990 11,080

1000～1200 11,680

Eスタンドは部品を分割して発送いたします。お客様にて組立が必要です。

E1台では自立しません。

2-C2

2-φ6.5

30

φ14

X 75
100

HFS6-3060

60
D＊1

D+80

70
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）
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4

±
35

コンベヤスタンドI型（脚1台）
CSTSA（アジャスタータイプ） CSTSC（キャスタータイプ）

X

60
280

69
58

L  （
20

0～
12

00
）

HFS6-3060
2

1

3
5

X 50～100 101～
D 200 280
EXはコンベヤ取付幅

＊1 D寸法対応表

E1台では自立しません。

コンベヤスタンドH型（脚1台）
CSTWA（アジャスタータイプ） CSTWC（キャスタータイプ）

60

φ14

4-φ6.5

75
100

C2

Y-31
Y+3970

58
L （

20
0～

12
00
）

Y

HFS6-3060

※H200～H690には、
付属されません

3

4

2

1

±
35

2-φ6.5

7

58
69

L （
20

0～
12

00
）

5

2

1

Y-31

Y

HFS6-3060

※H200～H690には、
付属されません
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-11051 -11061-11051 -11061

CONVEYOR  GUIDES  -STRAIGHT / Y-SHAPED / Z-SHAPED-

コンベヤ用ワークガイド
－ストレート型／Y型／Z型－

CONVEYOR  GUIDES  AND  MOUNTING  BRACKETS  -L-SHAPED-

コンベヤ用ワークガイドおよび取付金具
－L型－

Qコンベヤ用ワークガイド
　－Y型－

Qコンベヤ用ワークガイド
　－Z型－

Qコンベヤ用ワークガイド
　－ストレート型－

Delivery
出荷日 5

Delivery
出荷日 5

Order
注文例

型式 － W － H

CGPS － W200 － H50

E表示数量超えはお見積り

型式 W 
指定1mm単位

H 
指定1mm単位

￥基準単価（1～10コ）
W50～200 W201～500 W501～800

CGPS 50～800
30～100 1,330 2,260 2,750

101～200 1,720 2,940 3,480

型式 W 
指定1mm単位

H 
指定1mm単位

A 
指定1mm単位

B 
指定1mm単位

導入部 
取付方向

￥基準単価（1～10コ）
W50～200 W201～500 W501～800

CGPZ 50～800
30～100

20～100 10～50
L 
R
N※

2,500 3,990 5,350

101～200 2,970 4,800 6,250

E表示数量超えはお見積り※Nは導入部がなくなります。

型式 W 
指定1mm単位

A 
指定1mm単位

B 
指定1mm単位

C 
選択

￥基準単価（1～10コ）
W50～200 W201～500 W501～800

CGPY 50～800 20～100 10～50
15
30
45

1,640 2,860 3,860

E表示数量超えはお見積り

M材 質 SUS304片側研磨材

Order
注文例

型式－ W － H － A － B － 導入部 
取付方向

CGPZ－W500－ H100－ A50 － B50 － L

Delivery
出荷日 5

Order
注文例

型式 － W － A － B － C

CGPY － W800 － A80 － B50 － C30

Example
使用例

CGPZ

ワーク導入部L

ワーク導入部R

搬送方向

M材 質 SUS304片側研磨材

M材 質 SUS304片側研磨材

CGPY

CGK
No.55

No.80

六角穴付きボルトM3×10
ばね座金M3

六角ナット
2－M3

六角穴付きボルト2－M3×8
ばね座金2－M3

5548
7

φ
6 6

φ6

5.
5 7

六角穴付止めねじ
M3×5

30
22□10 1.5

10 3

50
12

10

A

A矢視

1.5□12

11
13

60

30
43

φ
8

12

8
62

六角穴付止ねじ
M4×5（平先）

六角穴付きボルト
2-M5×12
ばね座金
2-M5

六角ナット
2-M5

六角穴付きボルト
M4×12
ばね座金
M4
コンベヤ用L型ワークガイド
CGL

70

4

六角穴付きボルト2－M6×12
ばね座金2－M6

六角ナット
2－M6

六角穴付止めねじ
M4×5

8072
8

15

φ
8

7.
5

6 8

φ8

32

11
13 4

60

1.5□12
47

六角穴付きボルト
M4×12
ばね座金M4

A

A矢視

No.70

Q コンベヤ用L型ワークガイド取付金具 
－スタンダードタイプ－

Qコンベヤ用L型ワークガイド

Order
注文例

型式 － L

CGL － 380

Delivery
出荷日 5

Order
注文例

型式
CGK80

Delivery
出荷日 5

CGL

2－C2

2－C2

みがき面

＋1
0L

10

1.
58

M材 質 SUS304

E�表示数量超えは 
お見積り

型式 L 
指定5mm単位

¥基準単価
1～10本

CGL

150～300 1,040
305～500 1,550
505～750 2,210

755～1000 2,890

M材 質 SUS304

型式 ￥基準単価
Type No. 1～10コ

CGK
55 2,640
70 2,730
80 2,860

E表示数量超えはお見積り

Q コンベヤ用L型ワークガイド取付金具 
－オフセットタイプ－

Order
注文例

型式
CGH55

Delivery
出荷日 5

M材 質 SUS304

型式 ￥基準単価
Type No. 1～10コ

CGH
55 3,080
70 3,380
80 3,700

E表示数量超えはお見積り

Example
使用例

CGL

ワーク

CGK

CGF

CGH

No.80

No.55

3

1.537
□1225

11
13

60

φ
8

12
8

62

六角穴付止ねじ
M4×5（平先）

六角穴付きボルト
2-M5×12
ばね座金
2-M5

ばね座金
M4

六角ナット
2-M5

六角穴付きボルト
2-M6×8
ばね座金
2-M6

六角穴付きボルト
M4×12

コンベヤ用L型ワークガイド
CGL 

4

30

43

70

六角穴付止めねじ
M3×5

六角穴付きボルト2－M3×6
ばね座金2－M3

六角穴付きボルト
M3×10
ばね座金M3

六角穴付きボルト
2－M6×10
ばね座金2－M6

六角ナット
2－M6

10 3 22

φ6

5.
5

6 7φ
6

302
20 □10
30 1.5

12
50

48
7

10 55

A

A矢視

六角穴付きボルト
M4×12
ばね座金M4

六角穴付きボルト2－M6×12
ばね座金2－M6

六角ナット
2－M6

φ
8

7.
5 6 8

六角穴付きボルト2－M6×8
ばね座金2－M6

六角穴付止めねじ
M4×5

φ8

11 4

3
□1230

42 1.5

13
60

72
8

15

A

A矢視

32

47

80

No.70

CGPZ

A

BW

H

1.51010 P

Q-φ6.5

導入部R導入部L

P

6

50

30°

E全周角C2

Q W寸別穴数・ピッチ寸法

W Q
（穴数）

P
（穴ピッチ）

50～200 2
（W-20）/（Q-1）＊201～500 3

501～800 4
＊等間隔に割り振り

1.5

Q-φ6.5

W

10 10

6

P P

H

CGPS

E全周角C2

Q W寸別穴数・ピッチ寸法

W Q
（穴数）

P
（穴ピッチ）

50～200 2
（W-20）/（Q-1）＊201～500 3

501～800 4
＊等間隔に割り振り

1.5

Q-φ6.5

B

A

W

10

C°

10

6

P P E全周角C2

Q W寸別穴数・ピッチ寸法

W Q
（穴数）

P
（穴ピッチ）

50～200 2
（W-20）/（Q-1）＊201～500 3

501～800 4
＊等間隔に割り振り

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors 



-11071 -11081-11071 -11081

CONVEYOR  GUIDES  AND  MOUNTING  BRACKETS  -ROUND-

ワークガイドおよびワークガイド取付金具
－丸型－

CONVEYOR  GUIDE  RAIL  BRACKETS  -ENGINEERING  PLASTIC-

ワークガイド取付金具
－エンプラレール－

Q コンベヤ用丸棒ワークガイド取付金具 
－オフセットタイプ－

Q コンベヤ用丸棒ワークガイド取付金具 
－スタンダードタイプ－

Qコンベヤ用丸棒ワークガイド

Order
注文例

型式 － L

CGR － 380
Delivery
出荷日 3

CGR

L

12

2－C

25

±0.5

L

12

2－C

25

±0.5

M材 質 SUS304

E�表示数量超えは 
お見積り

型式 L 
指定5mm単位

¥基準単価
1～10本

CGR
150～300 1,160
305～500 1,700
505～750 2,100
755～1000 2,680

Order
注文例

型式
CGV70

Delivery
出荷日 5

M材 質 SUS304

Order
注文例

型式
CGW80

Delivery
出荷日 5

M材 質 SUS304

型式 ￥基準単価
Type No. 1～10コ

CGV 70 3,520
80 4,270
E表示数量超えはお見積り

型式 ￥基準単価
Type No. 1～10コ

CGW 70 4,230
80 4,980
E表示数量超えはお見積り

CGV

1.5□12

13
23.5
25 50

75

30
43

φ
8

12

12

8
62

六角穴付止ねじ
M4×5（平先）

六角穴付きボルト

ばね座金
2-M5×12

六角ナット
2-M5

2-M5

六角穴付きボルト
M4×15

コンベヤ用丸棒ワークガイド
CGR 

70

4

φ12

六角穴付きボルト2－M6×12
ばね座金2－M6

六角ナット
2－M6

六角穴付止めねじ
M4×5

8072
8

15

φ
8

32

4

1.5□12
47

六角穴付きボルト
M4×15

φ12

12
25 50

75

23.5
13

No.70 No.80

□1.225
1.5

3

37

13
23.5
25 50

75

φ
8

12

12

8
62

六角穴付止ねじ
M4×5（平先）

六角穴付きボルト

ばね座金
2-M6×8

六角ナット
2-M5

2-M6

六角穴付きボルト
2-M5×12
ばね座金
2-M5

六角穴付きボルト
M4×15

コンベヤ用丸棒ワークガイド
CGR 

4

φ12

30

43

70

六角穴付きボルト
M4×15

六角穴付きボルト2－M6×12
ばね座金2－M6

六角ナット
2－M6

φ
8

六角穴付きボルト2－M6×8
ばね座金2－M6

六角穴付止めねじ
M4×5

3

□1230
42 1.5

72
8

15

4

25 50
75

23.5
13 32

47

80

12

No.70 No.80
CGW

Qコンベヤ用
　エンプラレールワークガイド取付金具
　―オフセットタイプ―

Qコンベヤ用
　エンプラレールワークガイド取付金具
　―スタンダードタイプ―

Delivery
出荷日 5

Order
注文例

型式
CGX55

Delivery
出荷日 5

Order
注文例

型式
CGY70

M材 質 SUS304

M材 質 SUS304

1.5□10

4
19

506
56

22
30

19

6

φ
6

40
1023

10

7
48

25

19

6

25

六角穴付止ねじ
M3×5（平先）

六角穴付きボルト
M3×10

六角穴付きボルトコンベヤ

ばね座金

ばね座金

2-M3×10六角ナット
2-M3

2-M3

六角穴付きボルト
M3×10

M3
エンプラレール
N LA 

エンプラレール

エンプラレール

55

3

type NLA

type NLA

1.5□12

4
19

606
66

30
43

φ
8

40
1625

12

8
62

六角穴付止ねじ
M4×5（平先）

六角穴付きボルト

ばね座金

ばね座金

2-M5×12

六角ナット
2-M5

2-M5

六角穴付きボルト
M4×12

M4
エンプラレール
N L  A 

70

4

1.5□12

4
19

606
66

32
47

φ
8

40
1625

15

8
72

六角穴付止ねじ
M4×5（平先）

六角穴付きボルトコンベヤ

ばね座金

ばね座金

六角ナット

六角穴付きボルト
M4×12

M4
エンプラレール
N LA 

80

4

2-M6×12

2-M62-M6

No.55 No.70

No.80

CGX

型式 ￥基準単価
Type No. 1～10コ

CGX
55 2,940
70 3,150
80 3,400

E表示数量超えはお見積り

Eエンプラレールは付属しません。

3

2

4
19

506
56

22
16

30

19

6

6

φ
6

40
1023

10

7
48

25

19

25

六角穴付止ねじ
M3×5（平先）

六角穴付きボルト
M3×10

六角穴付きボルト

コンベヤ

ばね座金
M3×10

六角ナット
2-M6

M3

六角穴付きボルト

ばね座金
2-M3×10

2-M3六角穴付きボルト

ばね座金
2-M6×10

2-M6

エンプラレール
N LA 

エンプラレール
type　  N L  A

エンプラレール
type　  N L  A  

55

□1020
1.530

3

1.537
□1225

4
19

606
66

30
43

φ
8

40
1625

12

8
62

六角穴付止ねじ
M4×5（平先）

六角穴付きボルト

ばね座金

ばね座金

2-M5×12

六角ナット
2-M5

2-M5

六角穴付きボルト

ばね座金
2-M6×8

2-M6

六角穴付きボルト
M4×12

M4
エンプラレール
N LA 

70

4

3

1.542
□1230

4
19

606
66 φ

8

40
1625

15

8
62

六角穴付止ねじ
M4×5（平先）

六角穴付きボルト

ばね座金

ばね座金

2-M6×12

2-M6

六角穴付きボルト

ばね座金
2-M6×8

2-M6

六角穴付きボルト
M4×12

M4
エンプラレール
N L  A 

4

コンベヤ
六角ナット
2-M6 32

47

80

No.55 No.70

No.80

CGY

型式 ￥基準単価
Type No. 1～10コ

CGY
55 3,640
70 3,840
80 3,980

E表示数量超えはお見積り

Eエンプラレールは付属しません。

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors 


