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製 品 名
ページ

CONVEYORS

コンベヤ

ヘッド駆動2溝フレーム
1205

タイミングベルト2列ヘッド駆動2溝フレーム
1255

SVシリーズヘッド駆動2溝フレーム
1197

SVシリーズ蛇行防止桟付ヘッド駆動2溝フレーム
1199

蛇行防止桟付ヘッド駆動2溝フレーム
1207

タイミングベルト2列ヘッド駆動3溝フレーム
1256

ヘッド駆動3溝フレーム
1209

タイミングベルト2列中間駆動2溝フレーム
1257

蛇行防止桟付ヘッド駆動3溝フレーム
1211

タイミングベルト2列中間駆動3溝フレーム
1258

コンベヤ
CONVEYORS

オプション
OPTION

部材品
PARTS

製 品 名
ページ

製 品 名
ページ

検索

MISUMI-VONA e-catalog カタログにはないラインナップを

VONA  ベルトコンベヤ

e-Catalogにて多数取扱い！コンパクトタイプ カーブベルト
タイプ

横桟付きベルト
タイプ

■豊富なサイズ・バリエーションで様々な設計シーンに対応します。

高出力ヘッド駆動3溝フレーム
1229

ストッパー/乗移りローラ
1303

駆動部側面カバー
1319

エンドテーブル
1304

コンベヤ用エンプラ・丸棒ワークガイド及び取付金具
1294～1298

側面プレート
1320

コンベヤ用押えローラ
1305

連結ブロック
1320

センサブラケット/後入れナット
1307

コンベヤ用作業台・コンベヤ用ホッパ
1299

ジョイントプレート
1321

コンベヤ用シュート
1301

モータ取付板
1322

コンベヤ用エアノズルスタンド
1308

ダストパン
1302

ベルト受けカバー補強材
1323

コンベヤ用駆動プーリ
1324

高出力蛇行防止桟付ヘッド駆動3溝フレーム
1231

高出力中間駆動3溝フレーム
1233

高出力蛇行防止桟付中間駆動3溝フレーム
1235

中間駆動3溝フレーム
1217

薄型フレーム中間駆動
1243

タイミングベルト2列中間駆動ピッチ調整
1253

フルベルトヘッド駆動3溝フレーム
1225

SVシリーズ中間駆動2溝フレーム
1201

蛇行防止桟付中間駆動3溝フレーム
1219

短機長蛇行防止桟付中間駆動
1245

フルベルト蛇行防止桟付ヘッド駆動3溝フレーム
1227

SVシリーズ蛇行防止桟付中間駆動2溝フレーム
1203

中間駆動2溝フレーム
1213

モータ位置選択ヘッド駆動
1237

薄型モータ内蔵
1249

フルベルトヘッド駆動2溝フレーム
1221

蛇行防止桟付中間駆動2溝フレーム
1215

モータ位置選択蛇行桟付ヘッド駆動
1241

横桟付ベルトヘッド駆動
1251

フルベルト蛇行防止桟付ヘッド駆動2溝フレーム
1223

モータ内蔵
1247

ナロータイミングベルトヘッド駆動
1259

ナロータイミングベルト中間駆動
1260

プラチェーン単列ヘッド駆動
1261

プラチェーン2列ヘッド駆動
1262

ステンレスベルトヘッド駆動3溝フレーム
1263

コンベヤ用スタンド
1289

アルミフレーム
1311

コンベヤ用取付金具
1291

ベルト受けカバー
1313

透明カバー
1292

プーリホルダ
1314

コンベヤ用ワークガイド
1293

モータカバー
1317
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BELT CONVEYORS -GUIDE-

ベルトコンベヤ　概要

QＳＶシリーズコンベヤ特長 QSVシリーズ
・構造合理化により、3万円台からの低価格を実現しました。

・選択ベルト幅：50・100・150・200・250・300・400（mm）
・指定プーリ間長さ：300～3000mm（5mm単位指定）

最大搬送重量

15kg

P.1197～1204

Q幅指定タイプコンベヤ特長 Q指定幅タイプ
・用途に合わせて細かい寸法指定が可能です。

・指定ベルト幅：30～300（mm）　（1mm単位指定）
・指定プーリ間長さ：200～2000（mm）（5mm単位指定）
＊機種によって指定可能範囲が異なります。

最大搬送重量

15kg

P.1205～1228

Q高出力タイプコンベヤ特長 Q高出力タイプ
・搬送重量が50kgまで対応しています。

・選択ベルト幅：100・200・300・400・500（mm）
・指定プーリ間長さ：440～6000（mm）（5mm単位指定）
＊機種によって指定可能範囲が異なります。

最大搬送重量

50kg

P.1229～1236

Qモータ位置選択タイプコンベヤ特長 Qモータ位置選択タイプ
・モータの取付け位置を選択することができます。

・指定ベルト幅：50～300（mm）　（10mm単位指定）
・指定プーリ間長さ：200～2000（mm）（5mm単位指定）
＊機種によって指定可能範囲が異なります。

最大搬送重量

15kg

P.1237～1242

Qモータ内蔵タイプコンベヤ特長 Qモータ内蔵タイプ
・モータをフレーム間に内蔵することにより省スペースを実現しました。

CVSMA（プーリ径φ70mm）
・選択ベルト幅：60・100・150（mm）
・指定プーリ間長さ：415～2000（mm）（5mm単位指定）
CVSMB（プーリ径φ32mm）
・指定ベルト幅：70～300（mm）　（10mm単位指定）
・指定プーリ間長さ：370～2000（mm）（5mm単位指定）

最大搬送重量

10kg

P.1247～1250

Qナロータイプコンベヤ特長 Qナロータイプ
・ベルト幅を絞り、機幅をスリム化したコンベヤです。

・選択ベルト幅：10・20（mm）
・指定プーリ間長さ：245～2000（mm）（5mm単位指定）
＊機種によって指定可能範囲が異なります。

最大搬送重量

10kg

P.1259～1260

Qタイミングベルト２列タイプコンベヤ特長 Qタイミングベルト２列タイプ
・ベルトピッチ間にセンサなどの取り付けが可能です。

・指定ベルトピッチ：80～300（mm）　（10mm単位指定）
・指定プーリ間長さ：255～3000（mm）（5mm単位指定）
＊機種によって指定可能範囲が異なります。

最大搬送重量

15kg

P.1255～1258

Qプラチェーンタイプコンベヤ特長 Qプラチェーンタイプ
・エンプラブロックチェーンを採用しており、傷が付きにくくメンテナンス
が容易です。

CVSPC（1列）
・選択ベルト幅：20（mm）
・指定プーリ間長さ：350～2000（mm）（5mm単位指定）
CVSPA（2列）
・指定ベルトピッチ：80～300（mm）　（10mm単位指定）
・指定プーリ間長さ：300～3000（mm）（5mm単位指定）

最大搬送重量

15kg

P.1261～1262

Q概要・特長一覧表Q概要・特長一覧

列数 ベルト

駆動位置
ヘッド駆動 中間駆動 モータ内蔵駆動

テールローラがテンションローラを兼ねるた
め、テンション調整が簡単です。また、部品
点数が少なく安価です。

中央の駆動部内でテンション調整を行えま
す。テンション調整を行っても、全体の長さ
は変わりません。また、駆動部も有効範囲
内であれば簡単に動かすことができます。

モータをフレーム間に内蔵することにより、
省スペースを実現しました。

単列

搬送面を広くとることが
でき、さまざまな形状の
ワーク搬送に対応でき
ます。

平ベルト

用途に合わせて
ベルト種類を

お選びいただけます。

幅選択タイプ

SVKA・SVKB
P.1197～1200

SVKN・SVKR
P.1201～1204

CVSMA
P.1247・1248

幅指定タイプ

CVGA・CVGB・CVGC・CVGD
P.1205～1212

CVGN・CVGP・CVGR・CVGW
P.1213～1220

CVSMB
P.1249・1250

モータ位置選択タイプ
 

モータの取付け位置
を選択することができ

ます。 CVMA・CVMB
P.1237～1242

高出力タイプ

搬送重量が50kgまで
対応しています。

CVSE・CVSF
P.1229～1232

CVSX・CVSY
P.1233～1236

フルベルトタイプ

ベルト幅≒フレーム幅
のタイプです。

CVSFA・CVSFB・CVSFC・CVSFD 
P.1221～1228

短機長タイプ

設備間、コンベヤ間の
乗り継ぎ搬送に適した
短機長タイプです。 CVSJA

P.1245・1246

横桟付ベルトタイプ

バラ物ワークを傾斜搬送するのに適したタイプ
です。

 

CVDSA・CVDSB
P.1251・1252

ステンレスベルトタイプ

平坦性、耐熱性、導電性に優れております。画
像検査や殺菌目的の搬送、液晶パネル搬送

等に適しています。

 

CVSSA
P.1263

ナロータイプ

ベルト幅を絞り、機幅をスリム化したコンベヤで
す。設備内搬送など省スペース対応や小物搬

送に適しています。 CVSTC
P.1259

CVSTR
P.1260

プラチェーンタイプ

エンプラブロックチェーンを採用しており、傷が
付きにくくメンテナンスが容易です。

 

CVSPC
P.1261

2列

搬送面の間があいてい
るため、ストッパやセン
サの取付が可能です。
また、タイミングベルト・
プラチェーンを採用する
ことで、2列同期搬送
が可能です。

タイミングベルトタイプ

ベルトピッチ間にセンサなどの取付が
可能です。

CVGTA・CVGTB
P.1255・1256

CVGTN・CVGTP
P.1257・1258

タイミングベルト
ベルトピッチ調整タイプ

ハンドル操作によりベルトピッチを調整すること
ができます。 CVSTD

P.1253・1254

プラチェーンタイプ

エンプラブロックチェーンを採用しており、傷が
付きにくくメンテナンスが容易です。

CVSPA
P.1262

蛇行防止
桟付アリ

蛇行防止
桟付アリ

蛇行防止
桟付アリ

蛇行防止
桟付アリ

蛇行防止
桟付アリ

蛇行防止
桟付アリ

蛇行防止
桟付アリ

蛇行防止
桟付アリ

蛇行防止
桟付アリ

300～3000mm（5mm単位
指定
）

50～400mm
（選択）

30～300mm
（1mm単位指定）

50～300mm
（10mm単位指定）

200～2000mm（5mm単
位指
定）

200～2000mm（5mm単位
指定
）

100～500mm
（100mm単位選択）

440～6000mm

（5mm単
位指
定）

10～20mm
（10mm単位指定）

245～2000mm

（5mm単
位指
定）

255～3000mm（5mm単
位指
定）

80～300mm
（10mm単位指定）

300～3000mm（5mm単位
指定）

350～2000mm（5mm単位指
定）

80～300mm
（10mm単位指定）

20mm（選択）

370～2000mm（5mm単位
指定
）

70～300mm

（10mm単位指定）
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GUIDE  TO  CONVEYOR  SELECTION  SITE

コンベヤ選定サイトのご案内
GUIDE  TO  CONVEYOR  SELECTION  SITE  -MATERIAL  SEARCH-

コンベヤ選定サイトのご紹介
－部材品検索－

検索方法１ コンベヤのサイズ・仕様から部材品を検索

■コンベヤ部材品検索
コンベヤ部材品の中から、必要なもののみ選択し、購入することが可能です

各部品の仕様は
eカタログやCADデータで確認

部材品一覧をダウンロードし、
コンベヤの部品リストとして
使用することも可能

展開図を確認しながら
必要な部品にチェックし、
その部品のみ購入

図面や規格は
eカタログで確認

コンベヤに使用されている
部材品の展開図を
ダウンロードすることが可能

検索方法2 部材品の写真から検索

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

1

2

8

32

6

4

53
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21

22

23

25

24

26

27

28

29

29

31

31

46

40

47
40

39

50

50

56
58

57

59

タイミングプーリの付属品

モータの付属品

コンデンサ：

単相インダクションモータのみ取付

立体分解図

適用：SVKA

図面番号：立体分解図SVKA-04

42
49

30

30

43
49

7
33

54
44

51

44

51

41
48

39

10

41
48

9

34 ローラ付属品

45

45

52

52

ミスミのコンベヤ選定サイトは、コンベヤの選定からメンテナンスまでを
強力にサポートするサイトです

コンベヤ検索

「幅200mm、長さ1000mmで
スライディングベルトのコンベヤがほしい」

コンベヤのタイプやサイズ、ベルト種類から自由
に検索

コンベヤ選定サイトではこんなことができます

今すぐアクセス ▶ http://fa.misumi.jp/cvs/ミスミ　コンベヤ

     コンベヤ部材品検索

「コンベヤのアルミフレームだけ購入して、内製したい」
「モータは自社で用意したものを使用したいので、
モータなしのコンベヤがほしい」

コンベヤ部材品の全てを単品でも購入すること
が可能

技術情報

「3DのCADデータがほしい」
「ベルト交換方法を知りたい」

選定やメンテナンスに必要な各種技術情報を確
認

     メンテナンス部品検索

「メンテナンス時に部品型式がわからず、
調べるのに時間がかかっている」

メンテナンス部品をコンベヤ型式やシリアルNo.
から容易に検索

     コンベヤ部材品検索
モータなしのコンベヤがほしい」

     コンベヤ部材品検索業界初

     メンテナンス部品検索     メンテナンス部品検索業界初
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GUIDE  TO  CONVEYOR  SELECTION  SITE  -MAINTENANCE  PARTS  SEARCH-

コンベヤ選定サイトのご紹介
－メンテナンス部品検索－

SELF  KIT  CONVEYOR  GUIDE

セルフキットコンベヤのご案内

検索方法
・ コンベヤ型式検索
ご注文いただいたコンベヤの型式で検
索することができます

・ シリアルナンバー検索
コンベヤに貼付されているシリアルナン
バー（16桁）で検索することができます

・ ご注文No検索
ご注文Noで検索することができます

・ 購入履歴検索
期間を指定してご注文の履歴から検索
することができます（ログインが必要で
す）

■メンテナンス部品検索
コンベヤのメンテナンス部品を様 な々方法で検索することが可能です

■セルフキットコンベヤとは
ベルトコンベヤの部品のみを組立前の状態でお届けするサービスです

■セルフキットコンベヤの特長
・組立工数削減による短納期！低価格！
・自由にカスタマイズして自社で組立！

使用しているコンベヤの
メンテナンス部品を確認

部品の価格・納期が
明示されているので、
安心して購入可能

メンテナンスが必要な
部品にチェックをし、
購入

今すぐアクセス ▶ http://fa.misumi.jp/cvs/ミスミ　コンベヤ

1

今すぐアクセス ▶ http://fa.misumi.jp/cvs/ミスミ　コンベヤ

SELFを追加指定するだけで注文可能に！

■設定方法
注文例：

■対象コンベヤ
SVKA　平ベルトコンベヤ　SVシリーズ  
ヘッド駆動２溝フレーム（プーリ径φ30mm）
適用規格詳細はP.1197・1265参照

追加工

メリット１　通常８日目発送がなんと３日目発送
メリット2　モータなしだと２万円台から
メリット3　組立前だから設計自由度が大きい

型式 B L
モータ

ベルト仕様 モータメーカー
選択 追加工

－ － － 出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド － － －

SVKA － 50 － 500 － 25 － T100 － IM － 12.5 － H － B － SELF

ベルトコンベヤ構成部品を組立前の状態でお届け。
部品はそれぞれの分類によって分けて梱包されております。

■お届け形態

組立説明書同梱
※ 組立用工具は付属されておりません
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Q 特長：構造合理化により、3万円台からの低価格を実現しました。

 枠部、
＊印はセルフキットコンベヤ適用

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 アルミ材 アルミ材
S表面処理 アルマイト処理 塗  装 塗  装

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照
E＊印はセルフキットコンベヤ適用しています。

型式 B
選択

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格が

異なります。出力（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

SVKA

50＊
100＊
150＊
200
250
300
400

300
～

3000

500＊
800＊

1000＊

6
25＊

T100（単相）＊
T200（単相）

IM＊
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
120

7.5
25
75
150

9
30
90
180

12.5
36
100

15
50

H（一般仕様・緑）＊ 
W（一般仕様・白） 

G（スライディング用・緑） 
S（スライディング用・白） 
D（電子部品搬送用） 
F（食品搬送用・白）
O（耐油仕様・紺） 

N（非粘着仕様・白）
J（ベルトなし）

※ 上記以外のベルトは下
表の「ベルト仕様」から
ご選定ください。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）＊
C（台湾製モータ）

25 S200（三相）
IM

（インダクションモータ）
INV

 （インダクションモータ＋インバータ）

X出力6のとき5～9適用不可
X 7.5・100・150はセルフキット

コンベヤ適用不可

6
25

NV＊
（モータなし） NM（モータなし）＊ NH（ギヤヘッドなし）＊ R（モータ・ギヤヘッドなし）＊

（ ）

ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト１（＋￥3,000） オプションベルト２（＋￥5,500） ベルトなし（－￥4,000）

一般用 H（緑）　W（白）　HG（緑） － HY（黄緑）　HBN（スカイブルー）

Ｊ 
（ベルトなし）

スライディング用 G（緑）　S（白） － YSG（緑）　YSW（白）
傾斜搬送用 LG（緑）　LW（白） － －
グリップ仕様 － GG（緑）　GW（白） GSN（緑）
耐油仕様 O（紺）　OH（緑）　OG（緑） OW（白）　 ON（白）

非粘着仕様 N（白）　NS（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン） 　HH（緑）　HW（白） NWN（白）　NＳN（スカイブルー）　 NGN（ライムグリーン）　HBG（緑）　HBW（白）　BW（白）
食品搬送用 F（白） KW（白）　KSB（スカイブルー）　PHB（スカイブルー） PHN（スカイブルー）　PWN（スカイブルー）　KWN（白）

電子部品搬送用 D（黒）　DS（黒） － DG（黒）
E平ベルト詳細はwP.1279～参照

FLAT  BELT  CONVEYORS  SV  SERIES  –HEAD  DRIVE  2– GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  30mm）–

平ベルトコンベヤ　SVシリーズ
－ヘッド駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

Delivery
出荷日

8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

Alteration
追加工

モータ位置勝手違い
追加ザグリ穴

モータカバー窓付きタイプ
スピードコントローラ用ブラケット付属

後入れナット付属
端子箱付モータ

セルフキットコンベヤ
スタンド（脚）

追加工詳細はw P.1264～参照

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～25 101.0
30～180 108.0

オリエンタル 5～25 105.0
30～180 115.0

台湾製 5～75 120.0
90～180 127.0

スピード 
コントロール 

モータ

パナソニック 5～25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 5～25 115.0
30～180 125.0

台湾製 5～75 127.4
90～180 134.4

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～18 117.0
25～180 127.5

台湾製 5～75 129.3
90～180 136.3

スピード 
コントロール 

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～18 127.0
25～180 137.5

台湾製 5～75 140.0
90～180 147.0

＊A寸法詳細 Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド減速比 ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 56.4 67.7
7.5 37.6 45.1
9 31.3 37.6

12.5 22.6 27.1
15 18.8 22.6
18 15.7 18.8
25 11.3 13.5
30 9.4 11.3
36 7.8 9.4
50 5.6 6.8
60 4.7 5.6
75 3.8 4.5
90 3.1 3.8

100 2.8 3.4
120 2.4 2.8
150 1.9 2.3
180 1.6 1.9

＊ 負荷状態により減少することがあります。
Q搬送能力� ＊参考値 

0

5

10

15

20

0 10 20 30 40 50 60 70
ベルト速度(m/min)

搬
送
質
量（

kg
/台
）

6W  / B=400
25W  / B=400

フレーム断面・拡大（左右対称）

SVKA
6Wモータ仕様

EB＝50の場合、下向き溝は付いておりません。
EB＝200・250の場合、※2部の部板厚は4mmです。
EJIS規格の六角ナット使用可能です。

（
13
）

8
8

29

（B＋10）/2
13

14
11.8

2.5 1.55

5.
2

8.
2＋

0.
5

0 
  

搬送面側

3※
2

13

15

R5

X部

3※
2 5

9

R5

3

（
13
）

29

X部

8

13

8

3

5

13

14
11.8

R5

搬送面側

X部（M5用）

B＋40　　（フレーム幅）＋0.5
 0   

B＋40　　（フレーム幅）＋1
 0

L /2

30
X部

L＋31.8
L：プーリ間長さ

13
6.

9

15.9

102.5

B＋
80

60
B：
ベ
ルト
幅

20

152

40

B＋
50

□60

15.9

32.5

A＊

基準搬送方向

1.4（
ベル
ト上
面
）

2931
.8

60

79

φ30
φ30

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

M5深さ10

ベルト受けローラ※1

蛇行抑制クラウンタイプ M5テンション用ネジ

ベルト受けローラ※1

φ28.6

20

23

M5

25Wモータ仕様

29
1.4（
ベル
ト上
面）

31
.8

60

13
6.

9

79

φ30

□80

B：
ベ
ルト
幅

20
60

B＋
80

32.5

152

40

A＊

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

※ L≧400の場合、1溝につき4個ずつナットが挿入されています。 
ナット挿入用ザグリ穴が必要な場合は追加工にてご指定ください。

※1  L≧2005の場合、この位置にベルト受けローラが付きます。
E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.9mm）での寸法となります。ベルト厚みは、ベルト

仕様によって異なるためご注意ください。ベルト仕様はP.1279～をご参照ください。
E�プーリホルダ装着のためアルミフレーム溝Ｘ部を使用しております。この範囲に

ナットを移動することはできません。

B＝300の場合

B＝400の場合

29

（13）

8

X部

8

22 18
14.5 R3

120

80
15

11

φ4.2 93

R5 R5

100

11.8
14

53
3

15
85

340

15
80

120

29

（13）

8

8

14.5

100

11.8
14

3

3

85

X部
22

80

15 15 15 15
18

15

φ4.2
93

R5

R3

R5

35

440

5

35 80

50 120120

11

50

B＝50の場合

B＝100～250の場合

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

※幅300、400はCE未対応

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）

6W
25W

IM 本体価格＋￥ 5,000 本体価格のみ

本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥ 6,000

25W INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥ 9,400

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト１ オプションベルト２ ベルトなし

本体価格のみ 本体価格＋￥3,000 本体価格＋￥5,500 本体価格－￥4,000

型式 B
￥本体価格1～2コ

L300～
400

L405～
500＊

L505～
600

L605～
700

L705～
800＊

L805～
900

L905～
1000＊

L1005
～1100

L1105
～1200

L1205
～1300

L1305
～1400

L1405
～1500

L1505
～1600

L1605
～1700

L1705
～1800

L1805
～1900

L1905
～2000

L2005
～2200

L2205
～2400

L2405
～2600

L2605
～2800

L2805
～3000

SVKA

50＊ 39,700 41,900 44,800 47,300 49,500 52,200 53,300 54,900 55,300 55,500 55,900 56,200 57,300 58,500 58,900 59,200 59,700 64,200 64,600 64,900 65,300 65,700 

100＊ 43,700 45,000 48,300 51,000 53,400 56,300 56,800 59,500 59,800 60,200 60,600 61,000 62,300 63,600 64,100 64,600 65,100 70,100 71,500 71,900 72,400 72,900 

150＊ － － 53,200 54,900 57,600 61,000 62,500 64,600 65,200 65,700 66,300 66,800 68,500 70,000 71,700 72,400 72,900 77,800 79,500 81,100 81,900 82,600 

200 － － － 58,400 60,300 63,800 65,500 67,700 68,200 68,900 69,500 70,000 71,800 73,300 75,100 76,800 77,600 81,600 83,400 85,300 86,000 86,800 

250 － － － － － 69,400 71,300 73,800 74,600 75,400 76,200 77,100 79,100 81,100 83,100 85,200 87,300 90,700 92,900 95,200 96,100 97,300 

300 － － － － － - 99,200 100,100 101,400 102,800 104,200 105,600 107,900 109,300 110,600 112,000 113,300 116,100 118,600 122,200 125,800 128,300 

400 － － － － － 110,800 112,000 113,800 115,600 117,400 119,200 121,900 123,700 125,400 127,100 128,900 131,500 134,700 139,100 143,600 146,700 

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。
EL寸500, 800, 1000の赤枠部はセルフキットコンベヤ適用価格ですw詳しくはP.1265参照

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
SVKA － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － C

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 SVKA－100－1000－25－T100－SCM－25－J－A ➡ 56,800円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 63,800円
例）・オプションベルト2の場合 SVKA－100－1000－25－T100－SCM－25－HY－B ➡ 56,800円 ＋ 11,000円 ＋ 5,500円 ＝ 73,300円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 SVKA－100－1000－25－NV－NM－NH－H－R ➡ 56,800円 － 6,000円 ＝ 50,800円
セルフキットコンベヤ 本体価格 ＋ モータ仕様価格 － セルフキット価格 ＝ 基準単価
例）・モータ・ギヤヘッドありの場合 SVKA－50－500－25－T100－IM－25－H－B－SELF ➡ 41,900円 ＋ 5,000円 － 6,000円 ＝ 40,900円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 SVKA－50－500－25－NV－NM－NH－H－R－SELF ➡ 41,900円 － 6,000円 － 6,000円 ＝ 29,900円
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FLAT  BELT  CONVEYORS  SV  SERIES  –WITH  MEANDERING  PREVENTION  CROSSPIECE, HEAD  DRIVE  2–  GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  30mm）–

平ベルトコンベヤ　SVシリーズ
－蛇行防止桟付ヘッド駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 アルミ材 アルミ材
S表面処理 アルマイト処理 塗  装 塗  装

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
SVKB － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － C

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 SVKB－100－1000－25－T100－SCM－25－J－A ➡ 70,000円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 77,000円
例）・オプションベルト2の場合 SVKB－100－1000－25－T100－SCM－25－HY－B ➡ 70,000円 ＋ 11,000円 ＋ 5,500円 ＝ 86,500円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 SVKB－100－1000－25－NV－NM－NH－H－R ➡ 70,000円 － 6,000円 ＝ 64,000円

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L300
～400

L405
～500

L505
～600

L605
～700

L705
～800

L805
～900

L905
～1000

L1005
～1100

L1105
～1200

L1205
～1300

L1305
～1400

L1405
～1500

L1505
～1600

L1605
～1700

L1705
～1800

L1805
～1900

L1905
～2000

L2005
～2200

L2205
～2400

L2405
～2600

L2605
～2800

L2805
～3000

SVKB

50 49,500 51,500 54,400 57,500 60,100 63,300 64,700 66,000 66,300 66,600 67,100 67,400 68,900 70,200 70,700 71,000 71,600 77,000 77,500 77,900 78,400 78,800 

100 53,100 56,700 59,900 62,700 64,700 68,400 70,000 71,400 71,900 72,400 72,800 73,200 74,800 76,400 77,000 77,600 78,200 84,100 85,800 86,300 86,900 87,500 

150 58,600 62,700 66,100 67,300 69,900 74,000 75,800 77,600 78,300 78,900 79,600 80,200 82,300 84,100 86,000 86,900 87,600 93,400 95,500 97,400 98,400 99,200 

200 － 67,500 70,200 71,700 73,100 77,500 79,400 81,300 81,900 82,600 83,400 84,100 86,100 88,100 90,100 92,200 93,100 98,000 100,200 102,300 103,300 104,300 

250 － － 76,800 77,700 78,600 84,100 86,400 88,700 89,500 90,500 91,600 92,500 94,900 97,400 99,800 102,200 104,800 109,000 111,500 114,300 115,400 116,800 

300 － － － 109,100 110,000 110,800 113,500 115,600 116,400 118,900 121,400 123,900 129,500 132,000 134,400 136,900 139,400 145,400 150,100 156,200 162,300 166,900 

400 － － － － 118,800 121,600 122,400 124,700 125,400 128,000 130,700 133,300 139,300 141,900 144,400 147,100 149,700 155,800 160,700 167,200 173,600 178,500 

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト１ オプションベルト２ ベルトなし

本体価格のみ 本体価格＋￥3,000 本体価格＋￥5,500 本体価格－￥4,000

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）

6W
25W

IM 本体価格＋￥ 5,000 本体価格のみ

本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥6,000

25W INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥9,400

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照
E蛇行防止桟付ベルトはプライ数（厚さ）に応じて反りが発生する可能性があるのでご確認ください。

型式 B
選択

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格が 

異なります。出力（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

SVKB

50
100
150
200
250
300
400

300～3000

6
25

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般仕様・緑）
W（一般仕様・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
O（耐油仕様・紺）

N（非粘着仕様・白）
J（ベルトなし）

※ 上記以外のベルトは
下表の「ベルト仕様」
からご選定ください。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）

C（台湾製モータ）
25 S200（三相）

IM
（インダクションモータ）

INV
（インダクションモータ＋インバータ）

X出力6のとき5～9適用不可

6
25

NV
（モータなし） NM（モータなし） ＮＨ（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト１（＋￥3,000） オプションベルト２（＋￥5,500） ベルトなし（－￥4,000）

一般用 H（緑）　W（白）　HDS（緑） － HY（黄緑）　HBN（スカイブルー）

Ｊ
（ベルトなし）

スライディング用 G（緑）　S（白） － YSG（緑）　YSW（白）
傾斜搬送用 LTG（緑）　LTW（白） － －
グリップ仕様 － － GG（緑）　GW（白）　GSN（緑）
耐油仕様 O（緑）　OG（緑） OW（白） ON（白）

非粘着仕様 N（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン）
HH（緑）　HW（白）

NWN（白）　NSN（スカイブルー）　NGN（ライムグリーン）
HBG（緑）　HBW（白）　BW（白）

食品搬送用 － KW（白）　KSB（スカイブルー）　PHB（スカイブルー） PHN（スカイブルー）　PWN（スカイブルー）　KWN（白）
電子部品搬送用 D（黒） － DG（黒）
E平ベルト詳細はwP.1279～参照

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

※幅300、400はCE未対応

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～25 101.0
30～180 108.0

オリエンタル 5～25 105.0
30～180 115.0

台湾製 5～75 120.0
90～180 127.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 5～25 115.0
30～180 125.0

台湾製 5～75 127.4
90～180 134.4

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～18 117.0
25～180 127.5

台湾製 5～75 129.3
90～180 136.3

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～18 127.0
25～180 137.5

台湾製 5～75 140.0
90～180 147.0

＊A寸法詳細 Q搬送能力� ＊参考値 

6W  / B=400
25W  / B=400
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送
質
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kg
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）

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 56.4 67.7
7.5 37.6 45.1
9 31.3 37.6

12.5 22.6 27.1
15 18.8 22.6
18 15.7 18.8
25 11.3 13.5
30 9.4 11.3
36 7.8 9.4
50 5.6 6.8
60 4.7 5.6
75 3.8 4.5
90 3.1 3.8

100 2.8 3.4
120 2.4 2.8
150 1.9 2.3
180 1.6 1.9

＊ 負荷状態により減少することがあります。

SVKB

※ L≧400の場合、1溝につき4個ずつナットが挿入されています。 
ナット挿入用ザグリ穴が必要な場合は追加工にてご指定ください。

※1  L≧2005の場合、この位置にベルト受けローラが付きます。
E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.8mm）での寸法となります。 

ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なるためご注意ください。 
ベルト仕様はP.1279～をご参照ください。

E�プーリホルダ装着のためアルミフレーム溝Ｘ部を使用しております。
この範囲にナットを移動することはできません。

EB＝50の場合、下向き溝は付いておりません。
EB＝200・250の場合、※2部の板厚は4mmです。
EJIS規格の六角ナット使用可能です。

フレーム断面・拡大（左右対称）
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Delivery
出荷日 8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

Alteration
追加工

モータ位置勝手違い
追加ザグリ穴

モータカバー窓付きタイプ
スピードコントローラ用ブラケット付属

後入れナット付属
端子箱付モータ
スタンド（脚）

追加工詳細はw P.1264～参照

Q特長：構造合理化により、低価格を実現しました。蛇行防止桟付のベルトを使用することにより、横方向からの力による蛇行を防止しベルトの直進性を維持するのに適したコンベヤです。
 CADデータフォルダ名：17_Conveyors 
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FLAT  BELT  CONVEYORS  SV  SERIES  -CENTER  DRIVE  2-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  30mm）-

平ベルトコンベヤ　SVシリーズ
－中間駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

フレーム モータ
カバー1

モータ
カバー2

プーリ
ホルダ

M材質 アルミ材 アルミ材 SPCC アルミ材
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装 塗装

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
選択

L
指定5mm単

位

モータ選択
ベルト仕様

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格が

異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

SVKN

50
100
150
200
250

390～3000

6
25
40
60
90

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般仕様・緑） 
W（一般仕様・白） 

G（スライディング用・緑） 
S（スライディング用・白） 
D（電子部品搬送用） 
F（食品搬送用・白）
O（耐油仕様・紺） 

N（非粘着仕様・白）
J（ベルトなし）

※ 上記以外のベルトは 
下表の「ベルト仕様」
からご選定ください。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25
40
60
90

S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ）

300
400

40
60
90

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ）

X出力6のとき5～9適用不可

50  100  150
200  250
300  400

6
25
40
60
90

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト1（＋￥3,000） オプションベルト2（＋￥5,500） ベルトなし（－￥4,000）

一般用 H（緑）　W（白）　HG（緑） － HY（黄緑）　HBN（スカイブルー）

Ｊ 
（ベルトなし）

スライディング用 G（緑）　S（白） － YSG（緑）　YSW（白）
傾斜搬送用 LG（緑）　LW（白） － －
グリップ仕様 － GG（緑）　GW（白） GSN（緑）
耐油仕様 O（紺）　OH（緑）　OG（緑） OW（白）　 ON（白）

非粘着仕様 N（白）　NS（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン） 　HH（緑）　HW（白） NWN（白）　NＳN（スカイブルー）　 NGN（ライムグリーン）　HBG（緑）　HBW（白）　BW（白）
食品搬送用 F（白） KW（白）　KSB（スカイブルー）　PHB（スカイブルー） PHN（スカイブルー）　PWN（スカイブルー）　KWN（白）

電子部品搬送用 D（黒）　DS（黒） － DG（黒）
E平ベルト詳細はwP.1279～参照

※幅300、400はCE未対応

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

出力
（W）

モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～25 101.0
30～180 108.0

オリエンタル 5～25 105.0
30～180 115.0

台湾製 5～75 114.7
90～180 120.7

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 5～25 115.0
30～180 125.0

台湾製 5～75 126.9
90～180 132.9

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～18 117.0
25～180 127.5

台湾製 5～75 129.0
90～180 136.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～18 127.0
25～180 137.5

台湾製 5～75 139.5
90～180 146.5

A寸法詳細
出力
（W）

モータ 減速比 A仕様 メーカー

40W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 142.0

オリエンタル 5～18 147.0
25～180 165.0

台湾製 5～75 161.6
90～180 170.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 152.0

オリエンタル 5～18 157.0
25～180 175.0

台湾製 5～75 172.1
90～180 181.1

60W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 180.0
オリエンタル 5～180 185.0

台湾製 5～75 182.6
90～180 191.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 210.0
オリエンタル 5～180 215.0

台湾製 5～75 194.6
90～180 203.6

90W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 195.0
オリエンタル 5～180 200.0

台湾製 5～75 195.6
90～180 204.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 232.0
オリエンタル 5～180 230.0

台湾製 5～75 209.6
90～180 218.6

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 47.1 56.5

7.5 31.4 37.7

9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6

15 15.7 18.8

18 13.1 15.7

25 9.4 11.3

30 7.9 9.4

36 6.5 7.9

50 4.7 5.7

60 3.9 4.7

75 3.1 3.8

90 2.6 3.1

100 2.4 2.8

120 2.0 2.4

150 1.6 1.9

180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。
Q搬送能力� ＊参考値 

6W / B＝400
25W / B＝400
40W / B＝400
60W / B＝400
90W / B＝400
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SVKN
6Wモータ仕様

※  L≧490の場合、1溝につき4個ずつナットが挿入されています。ナット挿入用ザグリ穴が必要な場合は追加工にてご指
定ください。

※1  L≧2005の場合、この位置にベルト受けローラが付きます。
E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.9mm）での寸法となります。ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なるためご注意ください。

ベルト仕様はP.1279～をご参照ください。
E�プーリホルダ装着のためアルミフレーム溝Z部を使用しております。この範囲にナットを移動することはできません。
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フレーム断面・拡大

EB＝50の場合、下向き溝は付いておりません。
EB＝200・250の場合、※2部の板厚は4mmです。
EJIS規格の六角ナット使用可能です。
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Q特長：構造合理化により、低価格を実現しました。駆動部の位置調整も可能な中間駆動タイプです。

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
SVKN － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － C

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 SVKN－100－1000－25－T100－SCM－25－J－A ➡ 57,400円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 64,400円
例）・オプションベルト2の場合 SVKN－100－1000－25－T100－SCM－25－HY－B ➡ 57,400円 ＋ 11,000円 ＋ 5,500円 ＝ 73,900円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 SVKN－100－1000－25－NV－NM－NH－H－R ➡ 57,400円 － 6,000円 ＝ 51,400円

追加工詳細はw P.1264～参照

Alteration
追加工

駆動部位置指定
追加ザグリ穴
ローラエッジ

モーターカバー窓付きタイプ
スピードコントローラ用ブラケット付属

後入れナット付属
電磁ブレーキ付モータ
スタンド（脚）

Delivery
出荷日

8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）
6W

25W
40W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥6,000

25W・40W INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥9,400

60W
90W

IM 本体価格＋￥8,000 本体価格＋￥3,000

本体価格－￥8,000SCM 本体価格＋￥18,000 本体価格＋￥13,000

INV 本体価格＋￥17,400 本体価格＋￥12,400

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト1 オプションベルト2 ベルトなし
本体価格のみ 本体価格＋￥3,000 本体価格＋￥5,500 本体価格－￥4,000

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L390～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005
～1100

L1105
～1200

L1205
～1300

L1305
～1400

L1405
～1500

L1505
～1600

L1605
～1700

L1705
～1800

L1805
～1900

L1905
～2000

L2005
～2200

L2205
～2400

L2405
～2600

L2605
～2800

L2805
～3000

SVKN

50 49,400 50,100 50,500 50,600 50,900 51,000 51,200 55,800 56,000 56,200 56,400 56,600 59,200 59,500 59,700 59,800 60,100 70,500 70,900 71,400 72,900 73,400 

100 55,200 55,500 56,000 56,400 56,700 57,000 57,400 62,500 62,800 63,200 63,600 64,000 67,000 67,300 67,700 68,100 68,400 79,800 80,600 81,300 83,300 84,100 

150 － － 64,100 64,600 65,000 65,500 65,900 67,600 68,100 68,500 69,000 69,400 72,600 73,100 73,500 74,000 74,500 86,400 87,500 88,500 90,600 91,600 

200 － － － 70,400 71,000 71,600 72,300 74,100 74,800 75,400 76,000 76,700 80,200 80,900 81,600 82,200 82,900 95,900 97,200 98,700 101,200 102,600 

250 － － － － － 78,200 78,900 80,800 81,700 82,400 83,200 84,000 87,900 88,700 89,400 90,300 91,000 105,000 106,600 108,300 111,200 112,900 

300 － － － － － － 118,900 122,400 123,500 124,700 125,800 127,000 130,300 131,500 132,600 133,800 134,900 147,600 149,800 153,200 156,600 158,900 

400 － － － － － － 143,500 147,600 149,100 150,500 152,000 153,500 157,400 158,900 160,400 161,800 163,300 177,200 180,100 184,300 188,500 191,400 

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors 



-12031 -12041

F17-08_3rd

FLAT  BELT  CONVEYORS  SV  SERIES  - WITH  MEANDERING  PREVENTION  CROSSPIECE,  CENTER  DRIVE  2-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  30mm）-

平ベルトコンベヤ　SVシリーズ
－蛇行防止桟付中間駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

Q 特長：構造合理化により、低価格を実現しました。駆動部の位置調整も可能な中間駆動タイプです。蛇行防止桟付のベルトを使用することにより、横方向からの力による蛇行を防止しベルトの直進性を維持するのに適したコンベヤです。

フレーム モータ
カバー1

モータ
カバー2

プーリ
ホルダ

M材質 アルミ材 アルミ材 SPCC アルミ材
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装 塗装

Delivery
出荷日 8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照
E蛇行防止桟付ベルトはプライ数（厚さ）に応じて反りが発生する可能性があるのでご確認ください。

型式 B
選択

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格が

異なります。出力（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

SVKR

50
100
150
200
250

390～3000

6
25
40
60
90

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般仕様・緑）
W（一般仕様・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）
D（電子部品搬送用）
O（耐油仕様・紺）

N（非粘着仕様・白）
J（ベルトなし）

※ 上記以外のベルトは
下表の「ベルト仕様」
からご選定ください。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25
40
60
90

S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ）

300
400

40
60
90

T100（単相）
Ｔ200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

Ｓ200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ）

X出力6のとき5～9適用不可

50 100 150
200 250
300 400

6
25
40
60
90

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト１（＋￥3,000） オプションベルト２（＋￥5,500） ベルトなし（－￥4,000）

一般用 H（緑）　W（白）　HDS（緑） － HY（黄緑）　HBN（スカイブルー）

Ｊ 
（ベルトなし）

スライディング用 G（緑）　S（白） － YSG（緑）　YSW（白）
傾斜搬送用 LTG（緑）　LTW（白） － －
グリップ仕様 － － GG（緑）　GW（白）　GSN（緑）
耐油仕様 O（緑）　OG（緑） OW（白） ON（白）

非粘着仕様 N（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン）
HH（緑）　HW（白）

NWN（白）　NSN（スカイブルー）　NGN（ライムグリーン）
HBG（緑）　HBW（白）　BW（白）

食品搬送用 － KW（白）　KSB（スカイブルー）　PHB（スカイブルー） PHN（スカイブルー）　PWN（スカイブルー）　KWN（白）
電子部品搬送用 D（黒） － DG（黒）
E平ベルト詳細はP.1279～参照

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors 

※幅300、400はCE未対応

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
SVKR － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － C

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 SVKR－100－1000－25－T100－SCM－25－J－A ➡ 68,800円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 75,800円
例）・オプションベルト2の場合 SVKA－100－1000－25－T100－SCM－25－HY－B ➡ 68,800円 ＋ 11,000円 ＋ 5,500円 ＝ 85,300円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 SVKR－100－1000－25－NV－NM－NH－H－R ➡ 68,800円 － 6,000円 ＝ 62,800円

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト１ オプションベルト２ ベルトなし
本体価格のみ 本体価格＋￥3,000 本体価格＋￥5,500 本体価格ー￥4,000

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L390～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005
～1100

L1105
～1200

L1205
～1300

L1305
～1400

L1405
～1500

L1505
～1600

L1605
～1700

L1705
～1800

L1805
～1900

L1905
～2000

L2005
～2200

L2205
～2400

L2405
～2600

L2605
～2800

L2805
～3000

SVKR

50 59,300 60,200 60,600 60,800 61,100 61,300 61,400 66,900 67,200 67,400 67,700 67,900 71,100 71,400 71,600 71,800 72,100 84,600 85,100 85,700 87,600 88,100 

100 66,200 66,600 67,200 67,600 68,100 68,400 68,800 75,000 75,400 75,900 76,300 76,800 80,400 80,800 81,200 81,700 82,100 95,800 96,700 97,600 100,000 100,900 

150 75,700 76,200 76,900 77,500 78,000 78,600 79,100 81,100 81,700 82,200 82,800 83,200 87,100 87,700 88,200 88,800 89,300 103,700 105,000 106,200 108,700 110,000 

200 － 82,800 83,700 84,500 85,200 86,000 86,700 89,000 89,700 90,500 91,200 92,000 96,300 97,100 97,900 98,600 99,500 115,100 116,700 118,400 121,500 123,100 

250 － － 91,000 92,000 92,800 93,800 94,700 97,000 98,000 98,900 99,900 100,800 105,500 106,400 107,300 108,300 109,200 126,000 127,900 130,000 133,500 135,500 

300 － － － 120,300 122,400 124,500 126,600 131,000 133,100 135,200 137,300 139,400 143,700 145,800 147,800 149,900 152,000 162,200 166,200 171,300 176,400 180,500 

400 － － － － 145,400 147,500 149,700 154,500 156,600 158,800 161,000 163,100 167,700 169,900 172,100 174,200 176,400 186,700 188,400 191,300 194,100 198,200 

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）
6W

25W
40W

IM 本体価格＋￥ 5,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥ 6,000

25W・40W INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥ 9,400

60W
90W

IM 本体価格＋￥ 8,000 本体価格＋￥ 3,000

本体価格－￥8,000SCM 本体価格＋￥18,000 本体価格＋￥13,000

INV 本体価格＋￥17,400 本体価格＋￥12,400

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 47.1 56.5

7.5 31.4 37.7

9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6

15 15.7 18.8

18 13.1 15.7

25 9.4 11.3

30 7.9 9.4

36 6.5 7.9

50 4.7 5.7

60 3.9 4.7

75 3.1 3.8

90 2.6 3.1

100 2.4 2.8

120 2.0 2.4

150 1.6 1.9

180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。
Q搬送能力� ＊参考値 

6W / B＝400
25W / B＝400
40W / B＝400
60W / B＝400
90W / B＝400

0

5

10

15

20

0 10 20 30 40 50 60
ベルト速度　m/min

搬
送
質
量（

kg
/台
）

出力
（W）

モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～25 101.0
30～180 108.0

オリエンタル 5～25 105.0
30～180 115.0

台湾製 5～75 114.7
90～180 120.7

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 5～25 115.0
30～180 125.0

台湾製 5～75 126.9
90～180 132.9

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～18 117.0
25～180 127.5

台湾製 5～75 129.0
90～180 136.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～18 127.0
25～180 137.5

台湾製 5～75 139.5
90～180 146.5

A寸法詳細
出力
（W）

モータ 減速比 A仕様 メーカー

40W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 142.0

オリエンタル 5～18 147.0
25～180 165.0

台湾製 5～75 161.6
90～180 170.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 152.0

オリエンタル 5～18 157.0
25～180 175.0

台湾製 5～75 172.1
90～180 181.1

60W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 180.0
オリエンタル 5～180 185.0

台湾製 5～75 182.6
90～180 191.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 210.0
オリエンタル 5～180 215.0

台湾製 5～75 194.6
90～180 203.6

90W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 195.0
オリエンタル 5～180 200.0

台湾製 5～75 195.6
90～180 204.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 232.0
オリエンタル 5～180 230.0

台湾製 5～75 209.6
90～180 218.6

SVKR

※ L≧490の場合、1溝につき4個ずつナットが挿入されています。 
ナット挿入用ザグリ穴が必要な場合は追加工にてご指定ください。

※1  L≧2005の場合、この位置にベルト受けローラが付きます。
E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.8mm）での寸法となります。ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なる

ためご注意ください。ベルト仕様はP.1279をご参照ください。
E�プーリホルダ装着のためアルミフレーム溝Z部を使用しております。この範囲にナットを移動することは

できません。

6Wモータ仕様

250

62

15 65

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

49
.7

34.5

□
80

3333
A

3.
2

25W・40W・60W・90Wモータ仕様

250

62

15 65

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

49
.7

34.5

□
80

3333
A

3.
2

25Wモータ仕様

40W・60W・90Wモータ仕様

250 6218

62
50

41

□
90

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

フレーム断面・拡大

（
13
）

8
8

29

B＋40　　（フレーム幅）

（B＋10）/2
13

14
11.8

2.5 1.55

5.
2

8.
2＋

0.
5

0 
  

搬送面側

3※
2

13

15

R5

X部

3※
2

5

9

R5

B＋40　　（フレーム幅）

3

（
13
）

29

X部

8

13

8

3

5

13

14
11.8

R5

搬送面側

X部（M5用）

＋0.5
　0   

＋1
 0

B＝50の場合

EB＝50の場合、下向き溝は付いておりません。
EB＝200・250の場合、※2部の板厚は4mmです。
EJIS規格の六角ナット使用可能です。

（
13
）

8
8

29

B＋40　　（フレーム幅）

（B＋10）/2
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14
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5.
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8.
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0.
5

0 
  

搬送面側

3※
2

13

15

R5

X部

3※
2

5

9

R5

B＋40　　（フレーム幅）

3

（
13
）

29

X部

8

13

8

3

5

13

14
11.8

R5

搬送面側

X部（M5用）

＋0.5
　0   

＋1
 0

B＝100～250の場合

B＝300の場合

29

（13）

8

X部

8

22 18
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80
15
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R5 R5

100
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B＝400の場合
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14.5

100

11.8
14

3

3

85

X部
22

80

15 15 15 15
18

15

φ4.2
93

R5

R3

R5

35

440

5

35 80

50 120120

11

50

L：プーリ間長さ
L＋31.6
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ベ
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φ30
ベルト受けローラ※1
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φ50

30.5

39
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コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

□
6

0

基準搬送方向

3333

φ30

φ30

ベルト受けローラ※1

Z部 Z部
30 30

追加工詳細はw P.1264〜参照

Alteration
追加工

駆動部位置指定
追加ザグリ穴
ローラエッジ

モータカバー窓付きタイプ
スピードコントローラ用ブラケット付属

後入れナット付属
電磁ブレーキ付モータ
スタンド（脚）

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。
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F17-09_3rd

FLAT  BELT  CONVEYORS  –HEAD  DRIVE  2– GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  30mm）–

平ベルトコンベヤ
－ヘッド駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－

Q 特長：業界最小レベル1mm単位の幅指定ができる平ベルトコンベヤです。CVSAと比較しメンテナンス性と省スペースに優れています。

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVGA － 60 － 660 － 6 － T100 － IM － 36 － H － A

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVGA－100－1000－25－T100－SCM－25－J－A ➡ 81,700円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 88,700円
例）・オプションベルト2の場合 CVGA－100－1000－25－T100－SCM－25－HY－B ➡ 81,700円 ＋ 11,000円 ＋ 5,500円 ＝ 98,200円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVGA－100－1000－25－NV－NM－NH－H－R ➡ 81,700円 － 6,000円 ＝ 75,700円

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 アルミ材 アルミ材
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装

Qギヤヘッド減速比
＊ 負荷状態により減少することがあります。

ギヤヘッド減
速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 56.4 67.7
7.5 37.6 45.1
9 31.3 37.6

12.5 22.6 27.1
15 18.8 22.6
18 15.7 18.8
25 11.3 13.5
30 9.4 11.3
36 7.8 9.4
50 5.6 6.8
60 4.7 5.6
75 3.8 4.5
90 3.1 3.8

100 2.8 3.4
120 2.4 2.8
150 1.9 2.3
180 1.6 1.9

Q搬送能力� ＊参考値 

0

5

10

15

20

0 10 20 30 40 50 60 70
ベルト速度（m/min）

搬
送
質
量（

kg
/台
）

6W / B＝300
25W / B＝300

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～ 25 101.0
30～180 108.0

オリエンタル 5～ 25 105.0
30～180 115.0

台湾製 5～ 75 114.7
90～180 120.7

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～ 25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 5～ 25 115.0
30～180 125.0

台湾製 5～ 75 126.9
90～180 132.9

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～ 18 117.0
25～180 127.5

台湾製 5～ 75 129.0
90～180 136.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～ 18 127.0
25～180 137.5

台湾製 5～ 75 139.5
90～180 146.5

＊A寸法詳細
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蛇行抑制クラウンタイプ

蛇行抑制クラウンタイプ

A＊

フレーム断面・拡大（左右対象）

CVGA
6Wモータ仕様

※ L≧290の場合、1溝につき4個ず
つナットが挿入されています。
ナット挿入用ザグリ穴が必要な場
合は、追加工にてご指定ください。
E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み

0.9mm）での寸法となります。ベル
ト厚みは、ベルト仕様によって異
なるためご注意ください。ベルト仕
様はP.1279～をご参照ください。
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コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

25Wモータ仕様

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

Delivery
出荷日

8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定1mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格が異

なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVGA 30～300 190～2000

6
25

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
F（食品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

※ 上記以外のベルトは
下表の「ベルト仕様」
からご選定ください。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25 S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV（インダクションモータ

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可

6
25 NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト1（＋￥3,000） オプションベルト2（＋￥5,500） ベルトなし（－￥4,000）

一般用 H（緑）　W（白）　HG（緑） － HY（黄緑）　HBN（スカイブルー）

Ｊ
（ベルトなし）

スライディング用 G（緑）　S（白） － YSG（緑）　YSW（白）
傾斜搬送用 LG（緑）　LW（白） － －
グリップ仕様 － GG（緑）　GW（白） GSN（緑）
耐油仕様 O（紺）　OH（緑）　OG（緑） OW（白）　 ON（白）

非粘着仕様 N（白）　NS（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン） 　HH（緑）　HW（白） NWN（白）　NＳN（スカイブルー）　 NGN（ライムグリーン）　HBG（緑）　HBW（白）　BW（白）
食品搬送用 F（白） KW（白）　KSB（スカイブルー）　PHB（スカイブルー） PHN（スカイブルー）　PWN（スカイブルー）　KWN（白）

電子部品搬送用 D（黒）　DS（黒） － DG（黒）
E平ベルト詳細はwP.1279～参照

追加工詳細はw P.1264～参照

Alteration
追加工

モータ位置勝手違い
追加ザグリ穴

モータカバー窓付タイプ
スピードコントローラ用ブラケット付属

後入れナット付属
端子箱付モータ
スタンド（脚）

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト１ オプションベルト２ ベルトなし
本体価格のみ 本体価格＋￥3,000 本体価格＋￥5,500 本体価格－￥4,000

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）

6W
25W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥6,000

25W INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥9,400

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L190～
300 

L305～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005
～1100

L1105
～1200

L1205
～1300

L1305
～1400

L1405
～1500

L1505
～1600

L1605
～1700

L1705
～1800

L1805
～1900

L1905
～2000

CVGA

30～50 72,100 72,500 72,900 73,000 73,500 74,000 74,500 75,100 75,800 76,300 76,700 77,200 77,700 78,200 78,700 79,200 79,700 80,300 

60～100 － 78,200 78,700 79,000 79,600 80,200 80,900 81,700 82,500 83,100 83,600 84,200 84,800 85,400 86,100 86,700 87,400 88,100 

110～150 － － － 85,200 86,000 87,000 87,900 88,900 90,100 90,900 91,700 92,600 93,400 94,300 95,200 96,100 97,100 98,000 

160～200 － － － － 90,300 91,200 92,300 93,400 94,600 95,400 96,300 97,200 98,100 99,100 100,000 101,000 102,000 103,100 

210～250 － － － － － － 100,700 102,100 103,700 104,800 106,000 107,200 108,500 109,700 111,000 112,300 113,600 115,000 

260～300 － － － － － － － 108,400 110,400 111,600 112,900 114,200 115,600 116,900 118,300 119,700 121,200 122,600 

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。
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FLAT  BELT  CONVEYORS  -WITH  MEANDERING  PREVENTION  CROSSPIECE,  HEAD  DRIVE  2-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  30mm）-

平ベルトコンベヤ
－蛇行防止桟付ヘッド駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

Q 特長：蛇行防止桟付のベルトを使用することにより、横方向からの力による蛇行を防止し、ベルトの直進性を維持するのに適したコンベヤです。CVSCと比較しメンテナンス性と省スペースに優れています。

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 アルミ材 アルミ材
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装

Q搬送能力� ＊参考値 
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kg
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）

6W / B＝300
25W / B＝300

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド減速比 ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 56.4 67.7

7.5 37.6 45.1

9 31.3 37.6

12.5 22.6 27.1

15 18.8 22.6

18 15.7 18.8

25 11.3 13.5

30 9.4 11.3

36 7.8 9.4

50 5.6 6.8

60 4.7 5.6

75 3.8 4.5

90 3.1 3.8

100 2.8 3.4

120 2.4 2.8

150 1.9 2.3

180 1.6 1.9

＊ 負荷状態により減少することがあります。
出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～ 25 101.0
30～180 108.0

オリエンタル 5～ 25 105.0
30～180 115.0

台湾製 5～ 75 114.7
90～180 120.7

スピード 
コントロール 

モータ

パナソニック 5～ 25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 5～ 25 115.0
30～180 125.0

台湾製 5～ 75 126.9
90～180 132.9

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～ 18 117.0
25～180 127.5

台湾製 5～ 75 129.0
90～180 136.0

スピード 
コントロール 

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～ 18 127.0
25～180 137.5

台湾製 5～ 75 139.5
90～180 146.5

＊A寸法詳細
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コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

搬送方向

6Wモータ仕様

※ L≧290の場合、1溝につき4個ず
つナットが挿入されています。

　 ナット挿入用ザグリ穴が必要な
場合は、追加工にてご指定くださ
い。
E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み

0.8mm）での寸法となります。ベル
ト厚みは、ベルト仕様によって異
なるためご注意ください。ベルト仕
様はP.1279～をご参照ください。

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付
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フレーム断面・拡大（左右対称）

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVGB－100－1000－25－T100－SCM－25－J－A ➡ 103,800円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 110,800円
例）・オプションベルト2の場合 CVGB－100－1000－25－T100－SCM－25－HY－B ➡ 103,800円 ＋ 11,000円 ＋ 5,500円 ＝ 120,300円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVGB－100－1000－25－NV－NM－NH－H－R ➡ 103,800円 － 6,000円 ＝ 97,800円

型式 － B － L －
モータ

－ ベルト
仕様 － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVGB － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － A

Order
注文例

Delivery
出荷日

8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照
E蛇行防止桟付ベルトはプライ数（厚さ）に応じて反りが発生する可能性があるのでご確認ください。

型式 B
指定1mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格が異

なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVGB 50～300 190～2000

6
25

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

※ 上記以外のベルトは下
表の「ベルト仕様」から
ご選定ください。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25 S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可

6
25 NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト１（＋￥3,000） オプションベルト２（＋￥5,500） ベルトなし（－￥4,000）

一般用 H（緑）　W（白）　HDS（緑） － HY（黄緑）　HBN（スカイブルー）

Ｊ 
（ベルトなし）

スライディング用 G（緑）　S（白） － YSG（緑）　YSW（白）
傾斜搬送用 LTG（緑）　LTW（白） － －
グリップ仕様 － － GG（緑）　GW（白）　GSN（緑）
耐油仕様 O（緑）　OG（緑） OW（白） ON（白）

非粘着仕様 N（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン）
HH（緑）　HW（白）

NWN（白）　NSN（スカイブルー）　NGN（ライムグリーン）
HBG（緑）　HBW（白）　BW（白）

食品搬送用 － KW（白）　KSB（スカイブルー）　PHB（スカイブルー） PHN（スカイブルー）　PWN（スカイブルー）　KWN（白）
電子部品搬送用 D（黒） － DG（黒）
E平ベルト詳細はwP.1279～参照

追加工詳細はw P.1264～参照

Alteration
追加工

モータ位置勝手違い
追加ザグリ穴

モータカバー窓付タイプ
スピードコントローラ用ブラケット付属

後入れナット付属
端子箱付モータ
スタンド（脚）

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト１ オプションベルト２ ベルトなし
本体価格のみ 本体価格＋￥3,000 本体価格＋￥5,500 本体価格－￥4,000

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）

6W
25W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥6,000

25W INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥9,400

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L190～
300

Ｌ305～
400

Ｌ405～
500

Ｌ505～
600

Ｌ605～
700

Ｌ705～
800

L805～
900

Ｌ905～
1000

Ｌ1005
～1100

Ｌ1105
～1200

Ｌ1205
～1300

Ｌ1305
～1400

Ｌ1405
～1500

Ｌ1505
～1600

Ｌ1605
～1700

Ｌ1705
～1800

Ｌ1805
～1900

Ｌ1905
～2000

CVGB

50～100 90,800 92,300 95,500 98,400 99,600 100,800 102,300 103,800 106,600 107,800 109,000 110,200 111,700 114,400 115,800 117,300 118,500 120,000

110～150 － 94,100 97,300 100,900 102,100 103,300 104,800 106,300 109,700 110,900 112,100 113,300 114,800 118,200 119,600 121,100 122,400 123,900

160～200 － － 102,600 107,300 108,800 110,400 112,300 114,200 118,600 120,200 121,800 123,400 125,200 129,600 131,500 133,300 134,900 136,800

210～250 － － － 111,400 112,900 114,500 116,400 118,300 123,500 125,100 126,700 128,300 130,200 135,200 137,000 138,900 140,500 142,400

260～300 － － － － 120,800 122,800 125,000 127,300 133,500 135,500 137,500 139,500 141,800 147,900 150,100 152,400 154,400 156,700

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors 
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FLAT  BELT  CONVEYORS  –HEAD  DRIVE  3– GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  50mm）–

平ベルトコンベヤ
－ヘッド駆動3溝フレーム（プーリ径50mm）－

Q 特長：業界最小レベル1mm単位の幅指定ができる平ベルトコンベヤです。CVSBと比較しメンテナンス性と省スペースに優れています。

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 アルミ材 アルミ材
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度（m/min）
50Hz 60Hz

5 47.1 56.5
7.5 31.4 37.7
9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1

100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。
Q搬送能力� ＊参考値 

0

5

10

15

20

0 10 20 30 40 50 60
ベルト速度 （m/min）

搬
送
質
量（

kg
/台
）

6W / B＝300
25W / B＝300
40W / B＝300

＊A寸法詳細
出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～ 25 101.0
30～180 108.0

オリエンタル 5～ 25 105.0
30～180 115.0

台湾製 5～ 75 114.7
90～180 120.7

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～ 25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 5～ 25 115.0
30～180 125.0

台湾製 5～ 75 126.9
90～180 132.9

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～ 18 117.0
25～180 127.5

台湾製 5～ 75 129.0
90～180 136.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～ 18 127.0
25～180 137.5

台湾製 5～ 75 139.5
90～180 146.5

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

40W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 142.0

オリエンタル 5～ 18 147.0
25～180 165.0

台湾製 5～ 75 161.6
90～180 170.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 152.0

オリエンタル 5～ 18 157.0
25～180 175.0

台湾製 5～ 75 172.1
90～180 181.1

4846
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EJIS規格の六角ナット使用可能です。
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L：プーリ間長さ

6Wモータ仕様

※ L≧340の 場 合、1溝
につき4個ずつナット
が挿入されています。

　 ナット挿入用ザグリ穴
が必要な場合は、追
加工にてご指定くださ
い。
E�図中の寸法はベルト

仕様H（厚み0.9mm）で
の寸法となります。ベ
ルト厚みは、ベルト仕
様によって異なるため
ご注意ください。ベル
ト仕 様はP.1279～を
ご参照ください。
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40Wモータ仕様

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVGC － 60 － 1200 － 25 － S200 － IM － 50 － H － B

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVGC－100－1000－25－T100－SCM－25－J－A ➡ 88,800円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 95,800円
例）・オプションベルト2の場合 CVGC－100－1000－25－T100－SCM－25－HY－B ➡ 88,800円 ＋ 11,000円 ＋ 5,500円 ＝ 105,300円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVGC－100－1000－25－NV－NM－NH－H－R ➡ 88,800円 － 6,000円 ＝ 82,800円

型式 B
指定1mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格が異

なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVGC 40～300 240～2000

6
25
40

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
F（食品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

※ 上記以外のベルトは下
表の「ベルト仕様」から
ご選定ください。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25
40 S200（三相）

IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可

6
25
40

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト１（＋￥3,000） オプションベルト２（＋￥5,500） ベルトなし（－￥4,000）

一般用 H（緑）　W（白）　HG（緑） － HY（黄緑）　HBN（スカイブルー）　HGN（緑）
HGT（緑）　HWT（白）

Ｊ 
（ベルトなし）

スライディング用 G（緑）　S（白） － YSG（緑）　YSW（白）
傾斜搬送用 LG（緑）　LW（白） － LGN（緑）　LWN（白）　LYN（灰）
グリップ仕様 － GG（緑）　GW（白） GSN（緑）　GGN（緑）　GWN（白）
耐油仕様 O（紺）　OH（緑）　OG（緑） OW（白） ON（白）

非粘着仕様 N（白）　NS（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン）
HH（緑）　HW（白）

NWN（白）　NSN（スカイブルー）　NGN（ライムグリーン）
HBG（緑）　HBW（白）　BW（白）

食品搬送用 F（白） KW（白）　KSB（スカイブルー）　PHB（スカイブルー） PHN（スカイブルー）　PWN（スカイブルー）　KWN（白）　KDN（白）
電子部品搬送用 D（黒）　DS（黒） － DG（黒）
E平ベルト詳細はwP.1279～参照

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト１ オプションベルト２ ベルトなし
本体価格のみ 本体価格＋￥3,000 本体価格＋￥5,500 本体価格－￥4,000

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）

6W
25W
40W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格のみ

本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥6,000

25W・40W INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥9,400

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L240～
300 

L305～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005
～1100

L1105
～1200

L1205
～1300

L1305
～1400

L1405
～1500

L1505
～1600

L1605
～1700

L1705
～1800

L1805
～1900

L1905
～2000

CVGC

40～50 79,500 80,000 80,600 80,700 81,400 82,000 82,800 83,500 84,400 84,900 85,500 86,100 86,700 87,300 88,000 88,700 89,400 90,000 

60～100 － 84,700 85,300 85,600 86,300 87,200 88,000 88,800 89,800 90,500 91,200 91,900 92,700 93,400 94,200 95,000 95,800 96,600 

110～150 － － － 89,000 90,000 91,100 92,200 93,300 94,500 95,400 96,400 97,400 98,300 99,300 100,400 101,400 102,400 103,500 

160～200 － － － － 93,100 94,100 95,300 96,500 97,800 98,700 99,700 100,700 101,700 102,700 103,800 104,800 105,900 107,100 

210～250 － － － － － － 100,600 102,000 103,700 104,900 106,100 107,300 108,600 109,900 111,300 112,600 113,900 115,300 

260～300 － － － － － － － 106,400 108,400 109,600 110,900 112,200 113,600 114,900 116,300 117,800 119,200 120,600 

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

Delivery
出荷日

8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

Alteration
追加工

モータ位置勝手違い
追加ザグリ穴

モータカバー窓付タイプ
スピードコントローラ用ブラケット付属

後入れナット付属
端子箱付モータ
スタンド（脚）

追加工詳細はw P.1264～参照

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors
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FLAT  BELT  CONVEYORS  -WITH  MEANDERING  PREVENTION  CROSSPIECE,  HEAD  DRIVE  3-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  50mm）-

平ベルトコンベヤ
－蛇行防止桟付ヘッド駆動3溝フレーム（プーリ径50mm）－

ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト１（＋￥3,000） オプションベルト２（＋￥5,500） ベルトなし（－￥4,000）

一般用 H（緑）　W（白）　HDS（緑） － HY（黄緑）　HBN（スカイブルー）
HGN（緑）　HGT（緑）　HWT（白）　

Ｊ 
（ベルトなし）

スライディング用 G（緑）　S（白）　SN（緑） － YSG（緑）　YSW（白）
傾斜搬送用 LTG（緑）　LTW（白） － LGN（緑）　LWN（白）　LYN（灰）
グリップ仕様 － － GG（緑）　GW（白）　GSN(緑）　GGN（緑）　GWN（白）
耐油仕様 O（緑）　OG（緑） OW（白） ON（白）

非粘着仕様 N（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン） 
HH（緑）　HW（白）　

NWN（白)　NSN（スカイブルー） NGN（ライムグリーン）　
HBG（緑）　HBW（白）　BW（白）

食品搬送用 － KW（白）　KSB（スカイブルー）　PHB（スカイブルー） PHN（スカイブルー）　PWN（スカイブルー）
KWN（白）　KDN（白）

電子部品搬送用 D（黒） － DG（黒）
E平ベルト詳細はwP.1279～参照

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照
E蛇行防止桟付ベルトはプライ数（厚さ）に応じて反りが発生する可能性があるのでご確認ください。

型式 B
指定1mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格が異

なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVGD 50～300 240～2000

6
25
40

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

※ 上記以外のベルトは下
表の「ベルト仕様」から
ご選定ください。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25
40 S200（三相）

IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可

6
25
40

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVGD － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － A

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVGD－100－1000－25－T100－SCM－25－J－A ➡ 110,700円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 117,700円
例）・オプションベルト2の場合 CVGD－100－1000－25－T100－SCM－25－HY－B ➡ 110,700円 ＋ 11,000円 ＋ 5,500円 ＝ 127,200円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVGD－100－1000－25－NV－NM－NH－H－R ➡ 110,700円 － 6,000円 ＝ 104,700円

Q 特長：蛇行防止桟付のベルトを使用することにより、横方向からの力による蛇行を防止し、ベルトの直進性を維持するのに適したコンベヤです。CVSDと比較しメンテナンス性と省スペースに優れています。

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 アルミ材 アルミ材
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装

Alteration
追加工

モータ位置勝手違い
追加ザグリ穴

モータカバー窓付タイプ
スピードコントローラ用ブラケット付属

後入れナット付属
端子箱付モータ
スタンド（脚）

追加工詳細はw P.1264～参照

Delivery
出荷日 8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト１ オプションベルト２ ベルトなし
本体価格のみ 本体価格＋￥3,000 本体価格＋￥5,500 本体価格－￥4,000

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）
6W

25W
40W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥6,000

25W・40W INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥9,400

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L240～
300

Ｌ305～
400

Ｌ405～
500

Ｌ505～
600

Ｌ605～
700

Ｌ705～
800

L805～
900

Ｌ905～
1000

Ｌ1005
～1100

Ｌ1105
～1200

Ｌ1205
～1300

Ｌ1305
～1400

Ｌ1405
～1500

Ｌ1505
～1600

Ｌ1605
～1700

Ｌ1705
～1800

Ｌ1805
～1900

Ｌ1905
～2000

CVGD

50～100 95,100 96,800 98,100 104,800 105,900 107,300 109,400 110,700 114,100 115,400 116,800 118,000 119,300 123,100 125,000 126,600 128,200 129,500

110～150 － 100,300 101,700 108,900 110,000 111,400 113,500 114,800 118,800 120,200 121,500 122,800 124,000 128,500 130,400 132,000 133,600 134,900

160～200 － － 107,900 116,100 117,600 119,300 121,800 123,500 128,400 130,100 131,800 133,400 135,000 140,500 142,700 144,700 146,600 148,300

210～250 － － － 120,600 122,100 123,800 126,300 127,900 133,400 135,100 136,800 138,400 140,000 145,900 148,100 150,100 152,100 153,700

260～300 － － － － 131,700 133,800 136,600 138,600 145,200 147,300 149,400 151,300 153,300 160,200 162,800 165,100 167,400 169,400

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

フレーム断面・拡大（左右対称）
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※ L≧340の場合、1溝に 
つき4個ずつナットが
挿 入されています。 
ナット挿入用ザグリ穴
が必要な場合は、追
加工にてご指定くだ 
さい。
E�図中の寸法はベルト

仕様H（厚み0.8mm）で
の寸法となります。ベ
ルト厚みは、ベルト仕
様によって異なるため
ご注意ください。ベル
ト仕 様はP.1279～を
ご参照ください。

40Wモータ仕様25Wモータ仕様
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コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

57
.5

99.5

15
7.

4

18

4852
.8

32

29.5 18

□90

2.
4（
ベ
ルト
上
面
）

φ50

89

195

18
58 40

B＋
76

B ：
ベ
ルト
幅

A＊

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

195

18
40

58

89 89

29.5

26.4

29.5

26.4

1818
57

.5

15
7.

4

4852
.8

φ50

10

99.5

26
.4

32

A＊
□60

2.
4（
ベ
ルト
上
面
）

L＋52.8

L：プーリ間長さ

搬送方向

B ：
ベ
ルト
幅

（
フ
レ
ー
ム
幅
）

4－M5

4－M5

φ50

B＋
36B＋
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CVGD
6Wモータ仕様

出力
（W）

モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～25 101.0 
30～180 108.0 

オリエンタル 5～25 105.0 
30～180 115.0 

台湾製 5～75 114.7 
90～180 120.7 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～25 111.0 
30～180 118.0 

オリエンタル 5～25 115.0 
30～180 125.0 

台湾製 5～75 126.9 
90～180 132.9 

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0 

オリエンタル 5～18 117.0 
25～180 127.5 

台湾製 5～75 129.0 
90～180 136.0 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0 

オリエンタル 5～18 127.0 
25～180 137.5 

台湾製 5～75 139.5 
90～180 146.5 

＊A寸法詳細
出力
（W）

モータ 減速比 A仕様 メーカー

40W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 142.0 

オリエンタル 5～18 147.0 
25～180 165.0 

台湾製 5～75 161.6 
90～180 170.6 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 152.0 

オリエンタル 5～18 157.0 
25～180 175.0 

台湾製 5～75 172.1 
90～180 181.1 

Q搬送能力� ＊参考値 Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 47.1 56.5
7.5 31.4 37.7
9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1

100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。

0

5

10

15

20

0 10 20 30 40 50 60

ベルト速度 （m/min）

搬
送
質
量（

kg
/台
）

6W / B＝300
25W / B＝300
40W / B＝300

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors



FLAT  BELT  CONVEYORS  –CENTER  DRIVE  2– GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  30mm）–

平ベルトコンベヤ
－中間駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

-12131

F17-13_3rd

-12141

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVGN － 90 － 1440 － 25 － T200 － IM － 50 － H － A

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVGN－100－1000－25－T100－SCM－25－J－A ➡ 110,200円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 117,200円
例）・オプションベルト2の場合 CVGN－100－1000－25－T100－SCM－25－HY－B ➡ 110,200円 ＋ 11,000円 ＋ 5,500円 ＝ 126,700円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVGN－100－1000－25－NV－NM－NH－H－R ➡ 110,200円 － 6,000円 ＝ 104,200円

フレーム モータ
カバー1

モータ
カバー2

プーリ
ホルダ

M材質 アルミ材 アルミ材 SPCC アルミ材
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装 塗装

Q搬送能力 ＊参考値 

0

5

10

15

20

0 10 20 30 40 50 60
ベルト速度（m/min）

搬
送
質
量（

kg
/台
）

6W / B＝300
25W / B＝300

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド減速比
ベルト速度(m/min)

50Hz 60Hz

5 47.1 56.5

7.5 31.4 37.7

9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6

15 15.7 18.8

18 13.1 15.7

25 9.4 11.3

30 7.9 9.4

36 6.5 7.9

50 4.7 5.7

60 3.9 4.7

75 3.1 3.8

90 2.6 3.1

100 2.4 2.8

120 2.0 2.4

150 1.6 1.9

180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。
出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック
5～ 25 101.0

30～180 108.0

オリエンタル
5～ 25 105.0

30～180 115.0

台湾製
5～ 75 114.7

90～180 120.7

スピード
コントロール

モータ

パナソニック
5～ 25 111.0

30～180 118.0

オリエンタル
5～ 25 115.0

30～180 125.0

台湾製
5～ 75 126.9

90～180 132.9

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル
5～ 18 117.0

25～180 127.5

台湾製
5～ 75 129.0

90～180 136.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル
5～ 18 127.0

25～180 137.5

台湾製
5～ 75 139.5

90～180 146.5

＊A寸法詳細

フレーム断面・拡大（左右対称）

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

搬送面側
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M5テンション用ボルト

φ30

φ30

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

φ30

□
60

φ50

B ：
ベ
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L：プーリ間長さ

1.
9（
ベ
ルト
上
面
）

L/2※1

※1  駆動部はアルミフレームの溝のある範囲で任
意の位置に移動することができます。

※2  L≧455の場合、1溝につき4個ずつナットが挿
入されています。

ナット挿入用ザグリ穴が必要な場合は、追加工
にてご指定ください。

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.9mm）での寸
法となります。ベルト厚みは、ベルト仕様によって
異なるためご注意ください。ベルト仕様はP.1279～
をご参照ください。
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6515

250

□
80

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

25Wモータ仕様

Q 特長：駆動部の位置調整も可能な平ベルトコンベヤです。中央の駆動部内でのテンション調整が可能で、テンション調整しても全体の長さが変わりません。CVSNと比較しプーリホルダのタップ追加によりオプション取付が容易になりました。

型式 B
指定1mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格が 

異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVGN 30～300 355～2000

6
25

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
F（食品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

※ 上記以外のベルトは下
表の「ベルト仕様」からご
選定ください。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25 S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可

6
25 NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト１（＋￥3,000） オプションベルト２（＋￥5,500） ベルトなし（－￥4,000）

一般用 H（緑）　W（白）　HG（緑） － HY（黄緑）　HBN（スカイブルー）

Ｊ 
（ベルトなし）

スライディング用 G（緑）　S（白） － YSG（緑）　YSW（白）
傾斜搬送用 LG（緑）　LW（白） － －
グリップ仕様 － GG（緑）　GW（白） GSN（緑）
耐油仕様 O（紺）　OH（緑）　OG（緑） OW（白）　 ON（白）

非粘着仕様 N（白）　NS（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン） 　HH（緑）　HW（白） NWN（白）　NＳN（スカイブルー）　 NGN（ライムグリーン）　HBG（緑）　HBW（白）　BW（白）
食品搬送用 F（白） KW（白）　KSB（スカイブルー）　PHB（スカイブルー） PHN（スカイブルー）　PWN（スカイブルー）　KWN（白）

電子部品搬送用 D（黒）　DS（黒） － DG（黒）
E平ベルト詳細はwP.1279～参照

追加工詳細はw P.1264～参照

Alteration
追加工

駆動部位置指定
追加ザグリ穴
ローラエッジ

モータカバー窓付タイプ
スピードコントローラ用ブラケット付属

後入れナット付属
電磁ブレーキ付モータ
スタンド（脚）

Delivery
出荷日

8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）
6W

25W
IM 本体価格＋￥ 5,000 本体価格のみ

本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥6,000
25W INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥9,400

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト１ オプションベルト２ ベルトなし
本体価格のみ 本体価格＋￥3,000 本体価格＋￥5,500 本体価格－￥4,000

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L355～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005～
1100

L1105～
1200

L1205～
1300

L1305～
1400

L1405～
1500

L1505～
1600

L1605～
1700

L1705～
1800

L1805～
1900

L1905～
2000

CVGN

30～50 102,200 102,600 102,600 103,000 103,600 104,100 104,600 105,300 105,700 106,200 106,600 107,000 107,400 107,900 108,400 109,000 109,400
60～100 107,200 107,600 107,800 108,400 109,000 109,600 110,200 111,000 111,500 112,100 112,600 113,100 113,700 114,300 114,900 115,500 116,100
110～150 － － 111,700 112,400 113,200 114,100 115,000 115,900 116,600 117,400 118,200 118,900 119,700 120,500 121,300 122,100 122,900
160～200 － － － 115,800 116,600 117,500 118,500 119,500 120,200 121,000 121,800 122,600 123,400 124,200 125,000 125,800 126,700
210～250 － － － － － 125,000 126,100 127,400 128,300 129,400 130,300 131,400 132,300 133,400 134,500 135,500 136,600
260～300 － － － － － － 131,400 133,000 134,100 135,100 136,200 137,200 138,300 139,400 140,600 141,700 142,900

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors



FLAT  BELT  CONVEYORS  -WITH  MEANDERING  PREVENTION  CROSSPIECE,  CENTER  DRIVE  2-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  30mm）-

平ベルトコンベヤ
－蛇行防止桟付中間駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－

-12151 -12161

F17-14_3rd

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVGP － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － A

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVGP－100－1000－25－T100－SCM－25－J－A ➡ 127,300円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 134,300円
例）・オプションベルト2の場合 CVGP－100－1000－25－T100－SCM－25－HY－B ➡ 127,300円 ＋ 11,000円 ＋ 5,500円 ＝ 143,800円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVGP－100－1000－25－NV－NM－NH－H－R ➡ 127,300円 － 6,000円 ＝ 121,300円

フレーム モータ
カバー1

モータ
カバー2

プーリ
ホルダ

M材質 アルミ材 アルミ材 SPCC アルミ材
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装 塗装

Q搬送能力� ＊参考値 

0

5

10

15

20

0 10 20 30 40 50 60 70

ベルト速度（m/min）

搬
送
質
量（

kg
/台
）

6W / B＝300
25W / B＝300

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド減速比
ベルト速度(m/min)

50Hz 60Hz

5 47.1 56.5

7.5 31.4 37.7

9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6

15 15.7 18.8

18 13.1 15.7

25 9.4 11.3

30 7.9 9.4

36 6.5 7.9

50 4.7 5.7

60 3.9 4.7

75 3.1 3.8

90 2.6 3.1

100 2.4 2.8

120 2.0 2.4

150 1.6 1.9

180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。
出力（W）

モータ
減速比 A

仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック
5～ 25 101.0

30～180 108.0

オリエンタル
5～ 25 105.0

30～180 115.0

台湾製
5～ 75 114.7

90～180 120.7

スピード
コントロール

モータ

パナソニック
5～ 25 111.0

30～180 118.0

オリエンタル
5～ 25 115.0

30～180 125.0

台湾製
5～ 75 126.9

90～180 132.9

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル
5～ 18 117.0

25～180 127.5

台湾製
5～ 75 129.0

90～180 136.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル
5～ 18 127.0

25～180 137.5

台湾製
5～ 75 139.5

90～180 146.5

＊A寸法詳細
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36
.2
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161818

3－M5

16.4
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7010

（30.5）

L/2※1

66

A＊

搬送方向64

L＋32.8

φ30

φ30

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

（
39

.5
）62

□
60

16 16
.4

φ50

B＋
40（
フ
レ
ー
ム
幅
）

20
20

B＋
57

.2

B ：
ベ
ルト
幅

L：プーリ間長さ

1628

16.4

32
.8 16

16
0.

4 φ30

M5テンション用ボルト

2.
4（
ベ
ルト
上
面
）

φ30

CVGP
6Wモータ仕様

※1  駆動部はアルミフレームの溝のある範
囲で任意の位置に移動することができま
す。

※2  L≧455の場合、1溝につき4個ずつナッ
トが挿入されています。
ナット挿入用ザグリ穴が必要な場合は、
追加工にてご指定ください。

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.8mm）
での寸法となります。ベルト厚みは、ベルト
仕様によって異なるためご注意ください。
ベルト仕様はP.1279～をご参照ください。

25Wモータ仕様

（
49

.7
）

62

（34.5）
6515

250

36
.2

3.
2

A＊

□
80

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

フレーム断面・拡大（左右対称）

8

21
.5

8.2 （8.6）
8.2
3

X部

Y部

R0.5

R0.5

φ5

15
.4

0 
  

－
0.

6 28

2.2
＋0

.2 0  
 

25

16
.5

搬送面側

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

5.
7＋

0.
3

0 
  

3.
5

8.2
4 3

X部（M3用）

10
.2＋

0.5 0  
 

6.
2

8.2
2

Y部（M6用）

Q 特長：蛇行防止桟付のベルトを使用することにより、横方向からの力による蛇行を防止し、ベルトの直進性を維持するのに適したコンベヤです。CVSRと比較しプーリホルダのタップ追加によりオプション取付が容易になりました。

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照
E蛇行防止桟付ベルトはプライ数（厚さ）に応じて反りが発生する可能性があるのでご確認ください。

型式 B
指定1mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格が 

異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVGP 50～300 355～2000

6
25

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

※ 上記以外のベルトは下
表の「ベルト仕様」から
ご選定ください。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25 S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可

6
25 NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト１（＋￥3,000） オプションベルト２（＋￥5,500） ベルトなし（－￥4,000）

一般用 H（緑）　W（白）　HDS（緑） － HY（黄緑）　HBN（スカイブルー）

Ｊ 
（ベルトなし）

スライディング用 G（緑）　S（白） － YSG（緑）　YSW（白）
傾斜搬送用 LTG（緑）　LTW（白） － －
グリップ仕様 － － GG（緑）　GW（白）　GSN（緑）
耐油仕様 O（緑）　OG（緑） OW（白） ON（白）

非粘着仕様 N（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン）
HH（緑）　HW（白）

NWN（白）　NSN（スカイブルー）　NGN（ライムグリーン）
HBG（緑）　HBW（白）　BW（白）

食品搬送用 － KW（白）　KSB（スカイブルー）　PHB（スカイブルー） PHN（スカイブルー）　PWN（スカイブルー）　KWN（白）
電子部品搬送用 D（黒） － DG（黒）
E平ベルト詳細はwP.1279～参照

追加工詳細はw P.1264～参照

Alteration
追加工

駆動部位置指定
追加ザグリ穴
ローラエッジ

モータカバー窓付タイプ
スピードコントローラ用ブラケット付属

後入れナット付属
電磁ブレーキ付モータ
スタンド（脚）

Delivery
出荷日

8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）
6W

25W
IM 本体価格＋￥ 5,000 本体価格のみ

本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥6,000
25W INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥9,400

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト１ オプションベルト２ ベルトなし
本体価格のみ 本体価格＋￥3,000 本体価格＋￥5,500 本体価格－￥4,000

型式 B
￥本体価格 1～2コ

Ｌ355～
400

Ｌ405～
500

Ｌ505～
600

Ｌ605～
700

Ｌ705～
800

L805～
900

Ｌ905～
1000

Ｌ1005～
1100

Ｌ1105～
1200

Ｌ1205～
1300

Ｌ1305～
1400

Ｌ1405～
1500

Ｌ1505～
1600

Ｌ1605～
1700

Ｌ1705～
1800

Ｌ1805～
1900

Ｌ1905～
2000

CVGP

50～100 123,600 124,100 124,400 125,100 125,900 126,600 127,300 128,100 128,900 129,600 130,100 130,700 131,400 132,100 132,900 133,600 134,300
110～150 127,700 128,600 129,000 129,900 130,900 131,900 133,000 134,100 134,900 135,900 136,900 137,700 138,600 139,600 140,600 141,600 142,400
160～200 － 132,600 133,000 134,000 134,900 136,000 137,100 138,400 139,300 140,100 141,100 142,100 143,100 144,000 145,000 146,000 147,000
210～250 － － 141,100 142,400 143,600 145,000 146,300 147,900 149,000 150,300 151,400 152,700 153,700 155,100 156,400 157,600 158,900
260～300 － － － 148,400 149,900 151,300 152,700 154,600 155,900 157,100 158,400 159,600 161,000 162,300 163,700 165,000 166,400

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。
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FLAT  BELT  CONVEYORS  –CENTER  DRIVE  3– GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  50mm）–

平ベルトコンベヤ
－中間駆動3溝フレーム（プーリ径50mm）－ 

Q 特長：駆動部の位置調整も可能な平ベルトコンベヤです。中央の駆動部内でのテンション調整が可能で、テンション調整しても全体の長さが変わりません。CVSPと比較しプーリホルダのタップ追加によりオプション取付が容易になりました。

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVGR － 120 － 1350 － 40 － T100 － SCM － 50 － H － A

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVGR－100－1000－25－T100－SCM－25－J－A ➡ 119,200円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 126,200円
例）・オプションベルト2の場合 CVGR－100－1000－25－T100－SCM－25－HY－B ➡ 119,200円 ＋ 11,000円 ＋ 5,500円 ＝ 135,700円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVGR－100－1000－25－NV－NM－NH－H－R ➡ 119,200円 － 6,000円 ＝ 113,200円

フレーム モータ
カバー1

モータ
カバー2

プーリ
ホルダ

M材質 アルミ材 アルミ材 SPCC アルミ材
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装 塗装

Q搬送能力� ＊参考値 

0

5

10

15

20

0 10 20 30 40 50 60
ベルト速度（m/min）

搬
送
質
量（

kg
/台
）

6W / B＝300
25W / B＝300
40W / B＝300

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド減速比
ベルト速度(m/min)

50Hz 60Hz

5 47.1 56.5

7.5 31.4 37.7

9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6

15 15.7 18.8

18 13.1 15.7

25 9.4 11.3

30 7.9 9.4

36 6.5 7.9

50 4.7 5.7

60 3.9 4.7

75 3.1 3.8

90 2.6 3.1

100 2.4 2.8

120 2.0 2.4

150 1.6 1.9

180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。
＊A寸法詳細

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 5～ 25 101.0
30～180 108.0

オリエンタル 5～ 25 105.0
30～180 115.0

台湾製 5～ 75 114.7
90～180 120.7

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～ 25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 5～ 25 115.0
30～180 125.0

台湾製 5～ 75 126.9
90～180 132.9

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～ 18 117.0
25～180 127.5

台湾製 5～ 75 129.0
90～180 136.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～ 18 127.0
25～180 137.5

台湾製 5～ 75 139.5
90～180 146.5

40W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 142.0

オリエンタル 5～ 18 147.0
25～180 165.0

台湾製 5～ 75 161.6
90～180 170.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 152.0

オリエンタル 5～ 18 157.0
25～180 175.0

台湾製 5～ 75 172.1
90～180 181.1

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

フレーム断面・拡大（左右対称）
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B ：
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L：プーリ間長さ
L/2※1

※1  駆動部はアルミフレーム
の溝のある範囲で任意
の位置に移動すること
ができます。

※2  L≧485の場合、1溝に
つき4個ずつナットが挿
入されています。
ナット挿入用ザグリ穴が
必要な場合は、追加工
にてご指定ください。

E�図中の寸法はベルト仕
様H（厚み0.9mm）での寸
法となります。ベルト厚み
は、ベルト仕様によって異
なるためご注意ください。
ベルト仕様はP.1279～を
ご参照ください。
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コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

40Wモータ仕様25Wモータ仕様

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定1mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格が 

異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVGR 40～300 385～2000

6
25
40

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
F（食品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

※ 上記以外のベルトは下
表の「ベルト仕様」からご
選定ください。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25
40 S200（三相）

IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可

6
25
40

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト１（＋￥3,000） オプションベルト２（＋￥5,500） ベルトなし（－￥4,000）

一般用 H（緑）　W（白）　HG（緑） － HY（黄緑）　HBN（スカイブルー）　HGN（緑）
HGT（緑）　HWT（白）

Ｊ 
（ベルトなし）

スライディング用 G（緑）　S（白） － YSG（緑）　YSW（白）
傾斜搬送用 LG（緑）　LW（白） － LGN（緑）　LWN（白）　LYN（灰）
グリップ仕様 － GG（緑）　GW（白） GSN（緑）　GGN（緑）　GWN（白）
耐油仕様 O（紺）　OH（緑）　OG（緑） OW（白） ON（白）

非粘着仕様 N（白）　NS（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン）
HH（緑）　HW（白）

NWN（白）　NSN（スカイブルー）　NGN（ライムグリーン）
HBG（緑）　HBW（白）　BW（白）

食品搬送用 F（白） KW（白）　KSB（スカイブルー）　PHB（スカイブルー） PHN（スカイブルー）　PWN（スカイブルー）　KWN（白）　KDN（白）
電子部品搬送用 D（黒）　DS（黒） － DG（黒）
E平ベルト詳細はwP.1279～参照

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）
6W

25W
40W

IM 本体価格＋￥ 5,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥6,000

25W・40W INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥9,400

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト１ オプションベルト２ ベルトなし
本体価格のみ 本体価格＋￥3,000 本体価格＋￥5,500 本体価格－￥4,000

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L385～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005～
1100

L1105～
1200

L1205～
1300

L1305～
1400

L1405～
1500

L1505～
1600

L1605～
1700

L1705～
1800

L1805～
1900

L1905～
2000

CVGR

40～50 110,000 110,500 110,700 111,200 111,900 112,500 113,100 114,000 114,500 115,000 115,500 116,100 116,700 117,300 117,900 118,500 119,200
60～100 115,300 115,900 116,200 117,000 117,600 118,400 119,200 120,100 120,700 121,400 122,100 122,700 123,400 124,100 124,800 125,500 126,300
110～150 － － 121,000 122,000 122,900 123,900 125,000 126,100 126,900 127,800 128,700 129,500 130,500 131,400 132,300 133,300 134,300
160～200 － － － 126,700 127,700 128,700 129,800 131,000 131,800 132,800 133,700 134,600 135,600 136,500 137,400 138,500 139,500
210～250 － － － － 136,300 137,600 138,900 140,300 141,400 142,600 143,700 144,900 146,100 147,300 148,500 149,800 151,000
260～300 － － － － － － 145,700 147,500 148,700 149,900 151,000 152,200 153,500 154,800 156,100 157,400 158,800

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

Delivery
出荷日

8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

Alteration
追加工

追加工詳細はw P.1264～参照

Alteration
追加工

駆動部位置指定
追加ザグリ穴
ローラエッジ

モータカバー窓付タイプ
スピードコントローラ用ブラケット付属

後入れナット付属
電磁ブレーキ付モータ
スタンド（脚）

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors
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FLAT  BELT  CONVEYORS  -WITH  MEANDERING  PREVENTION  CROSSPIECE,  CENTER  DRIVE  3-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  50mm）-

平ベルトコンベヤ
－蛇行防止桟付中間駆動3溝フレーム（プーリ径50mm）－ 

Q 特長：蛇行防止桟付のベルトを使用することにより、横方向からの力による蛇行を防止し、ベルトの直進性を維持するのに適したコンベヤです。CVSWと比較しプーリホルダのタップ追加によりオプション取付が容易になりました。

フレーム モータ
カバー1

モータ
カバー2

プーリ
ホルダ

M材質 アルミ材 アルミ材 SPCC アルミ材
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装 塗装

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVGW － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － A

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVGW－100－1000－25－T100－SCM－25－J－A ➡ 138,000円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 145,000円
例）・オプションベルト2の場合 CVGW－100－1000－25－T100－SCM－25－HY－B ➡ 138,000円 ＋ 11,000円 ＋ 5,500円 ＝ 154,500円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVGW－100－1000－25－NV－NM－NH－H－R ➡ 138,000円 － 6,000円 ＝ 132,000円

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照 
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照
E蛇行防止桟付ベルトはプライ数（厚さ）に応じて反りが発生する可能性があるのでご確認ください。

型式 B
指定1mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格が 

異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVGW 50～300 385～2000

6
25
40

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

※ 上記以外のベルトは下
表の「ベルト仕様」からご
選定ください。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25
40 S200（三相）

IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可

6
25
40

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト１（＋￥3,000） オプションベルト２（＋￥5,500） ベルトなし（－￥4,000）

一般用 H（緑）　W（白）　HDS（緑） － HY（黄緑）　HBN（スカイブルー）
HGN（緑）　HGT（緑）　HWT（白）　

Ｊ 
（ベルトなし）

スライディング用 G（緑）　S（白）　SN（緑） － YSG（緑）　YSW（白）
傾斜搬送用 LTG（緑）　LTW（白） － LGN（緑）　LWN（白）　LYN（灰）
グリップ仕様 － － GG（緑）　GW（白）　GSN(緑）　GGW（緑）　GWN（白）
耐油仕様 O（緑）　OG（緑） OW（白） ON（白）

非粘着仕様 N（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン） 
HH（緑）　HW（白）　

NWN（白)　NSN（スカイブルー） NGN（ライムグリーン）　
HBG（緑）　HBW（白）　BW（白）

食品搬送用 － KW（白）　KSB（スカイブルー）　PHB（スカイブルー） PHN（スカイブルー）　PWN（スカイブルー）
KWN（白）　KDN（白）

電子部品搬送用 D（黒） － DG（黒）
E平ベルト詳細はwP.1279～参照

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。
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6W / B＝300
25W / B＝300
40W / B＝300

Q搬送能力� ＊参考値 
出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 12.5～25 101.0 
30～180 108.0 

オリエンタル 12.5～25 105.0 
30～180 115.0 

台湾製 12.5～75 114.7 
90～180 120.7 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 12.5～25 111.0 
30～180 118.0 

オリエンタル 12.5～25 115.0 
30～180 125.0 

台湾製 12.5～75 126.9 
90～180 132.9 

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0 

オリエンタル 5～18 117.0 
25～180 127.5 

台湾製 5～75 129.0 
90～180 136.0 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0 

オリエンタル 5～18 127.0 
25～180 137.5 

台湾製 5～75 139.5 
90～180 146.5 

40W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 142.0 

オリエンタル 5～18 147.0 
25～180 165.0 

台湾製 5～75 161.6 
90～180 170.6 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 152.0 

オリエンタル 5～18 157.0 
25～180 175.0 

台湾製 5～75 172.1 
90～180 181.1 

＊A寸法詳細 Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド減速比
ベルト速度(m/min)

50Hz 60Hz

5 47.1 56.5

7.5 31.4 37.7

9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6

15 15.7 18.8

18 13.1 15.7

25 9.4 11.3

30 7.9 9.4

36 6.5 7.9

50 4.7 5.7

60 3.9 4.7

75 3.1 3.8

90 2.6 3.1

100 2.4 2.8

120 2.0 2.4

150 1.6 1.9

180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。
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搬送面側

フレーム断面・拡大（左右対称）

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

※1  駆動部はアルミフレームの溝の
ある範囲で任意の位置に移動
することができます。

※2  L≧485の場合、1溝につき4個ず
つあらかじめナットが挿入されて
おります。
ナット挿入用ザグリ穴が必要な
場合は、追加工にてご指示下さ
い。

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み
0.8mm）での寸法となります。ベル
ト厚みは、ベルト仕様によって異な
るためご注意ください。ベルト仕様
はP.1279～をご参照ください。
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L/2※1

15
4

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

36
.2

A＊

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）
6W

25W
40W

IM 本体価格＋￥ 5,000 本体価格のみ

本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥6,000

25W・40W INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥9,400

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト１ オプションベルト２ ベルトなし
本体価格のみ 本体価格＋￥3,000 本体価格＋￥5,500 本体価格－￥4,000

型式 B
￥本体価格 1～2コ

Ｌ385～
400

Ｌ405～
500

Ｌ505～
600

Ｌ605～
700

Ｌ705～
800

L805～
900

Ｌ905～
1000

Ｌ1005～
1100

Ｌ1105～
1200

Ｌ1205～
1300

Ｌ1305～
1400

Ｌ1405～
1500

Ｌ1505～
1600

Ｌ1605～
1700

Ｌ1705～
1800

Ｌ1805～
1900

Ｌ1905～
2000

CVGW

50～100 133,400 134,100 134,400 135,400 136,100 137,100 138,000 140,300 141,000 141,900 142,700 143,500 144,300 145,200 146,000 146,900 147,800
110～150 138,800 139,700 140,200 141,400 142,500 143,700 145,000 147,600 148,500 149,600 150,700 151,700 152,900 154,000 155,100 156,300 157,500
160～200 － 145,400 146,000 147,000 148,200 149,400 150,800 153,500 154,500 155,700 156,800 157,900 159,100 160,200 161,300 162,600 163,800
210～250 － － 155,700 157,100 158,600 160,100 161,700 164,800 166,100 167,500 168,900 170,300 171,800 173,200 174,700 176,300 177,700
260～300 － － － 165,000 166,600 168,200 169,800 173,500 174,900 176,400 177,700 179,200 180,700 182,300 183,900 185,500 187,100

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

Delivery
出荷日

8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

Alteration
追加工

駆動部位置指定
追加ザグリ穴
ローラエッジ

モータカバー窓付タイプ
スピードコントローラ用ブラケット付属

後入れナット付属
電磁ブレーキ付モータ
スタンド（脚）

追加工詳細はw P.1264～参照
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FLAT  BELT  CONVEYORS  FULL  WIDTH  BELT  TYPE  -HEAD  DRIVE-2-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  30mm）-

平ベルトコンベヤ　フルベルトタイプ
－ヘッド駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

Q 特長：コンベヤの全面を搬送面として使用できるフルベルトタイプのコンベヤです。

フレーム モータ
カバー

プーリ
ホルダ1

プーリ
ホルダ2

M材質 アルミ材 アルミ材 A5052 SS400
S表面処理 アルマイト処理 塗装 アルマイト処理 三価クロメート

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSFA － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － F500 － A

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSFA－100－1000－25－T100－SCM－25－J－F300－A ➡ 91,500円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝  98,500円
例）・オプションベルト２の場合 CVSFA－100－1000－25－T100－SCM－25－HY－F300－B ➡ 91,500円 ＋ 11,000円 ＋ 5,500円 ＝ 108,000円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSFA－100－1000－25－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 91,500円 －  6,000円 ＝  85,500円

※ L≦360の場合、ナット挿入用ザグリ穴は
一切つきません。

　 ただし、1溝につき4個ずつあらかじめナッ
トが挿入されております。
E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.9mm）

での寸法となります。
　 ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なる

ためご注意ください。
　 ベルト仕様はP.1279～をご参照ください。

CVSFA

フレーム断面・拡大（左右対称）
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40

蛇行抑制クラウンタイプ

蛇行抑制クラウンタイプ

64

152

51
.5

79

1.9（
ベル
ト上
面）

コンデンサ
単相インダクションモータ
のみ取付
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47
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□80

：ベ
ルト
幅

B

A＊

40

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSFA 60～300 280～2000

6
25

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）12.5

36
100

15
50
120

18
60
150

25
75
180

30
90

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
F（食品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

※ 上記以外のベルトは
下表の「ベルト仕様」
からご選定ください。

190＜F＜L－210
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25 S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ）

6
25 NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト1（＋￥3,000） オプションベルト2（＋￥5,500） ベルトなし（－￥4,000）

一般用 H（緑）　W（白）　HG（緑） － HY（黄緑）　HBN（スカイブルー）

Ｊ
（ベルトなし）

スライディング用 G（緑）　S（白） － YSG（緑）　YSW（白）
傾斜搬送用 LG（緑）　LW（白） － －
グリップ仕様 － GG（緑）　GW（白） GSN（緑）
耐油仕様 O（紺）　OH（緑）　OG（緑） OW（白） ON（白）

非粘着仕様 N（白）　NS（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン）
HH（緑）　HW（白）

NWN（白）　NＳN（スカイブルー）　NGN（ライムグリーン）
HBG（緑）　HBW（白）　BW（白）

食品搬送用 F（白） KW（白）　KSB（スカイブルー）　PHB（スカイブルー） PHN（スカイブルー）　PWN（スカイブルー）　KWN（白）
電子部品搬送用 D（黒）　DS（黒） － DG（黒）
E平ベルト詳細はwP.1279～参照

Delivery
出荷日 8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

Alteration
追加工

モータ位置勝手違い
モータカバー窓付タイプ

スピードコントローラ用ブラケット付属
後入れナット付属
端子箱付モータ
スタンド（脚）

追加工詳細はw P.1264～参照

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト１ オプションベルト２ ベルトなし
本体価格のみ 本体価格＋￥3,000 本体価格＋￥5,500 本体価格－￥4,000

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L280～
300

Ｌ305～
400

Ｌ405～
500

Ｌ505～
600

Ｌ605～
700

Ｌ705～
800

L805～
900

Ｌ905～
1000

Ｌ1005～
1100

Ｌ1105～
1200

Ｌ1205～
1300

Ｌ1305～
1400

Ｌ1405～
1500

Ｌ1505～
1600

Ｌ1605～
1700

Ｌ1705～
1800

Ｌ1805～
1900

Ｌ1905～
2000

CVSFA

60～100 81,300 83,700 84,800 87,100 88,100 89,200 90,500 91,500 93,700 94,600 95,600 96,700 97,700 100,000 101,200 102,200 103,100 104,200

110～150 － － － 89,900 90,800 92,000 93,200 94,200 96,900 98,000 99,000 100,000 101,000 103,800 104,900 106,000 106,900 107,900

160～200 － － － － 96,400 97,800 99,400 100,800 104,600 105,900 107,200 108,500 109,800 113,400 114,700 116,100 117,400 118,700

210～250 － － － － － － 102,600 103,900 108,200 109,500 110,800 112,200 113,500 117,700 119,200 120,500 121,800 123,100

260～300 － － － － － － － 111,900 117,000 118,700 120,400 122,000 123,700 128,700 130,400 132,100 133,800 135,400

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）

6W
25W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥6,000

25W INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥9,400

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)

50Hz 60Hz

12.5 22.6 27.1

15 18.8 22.6

18 15.7 18.8

25 11.3 13.5

30 9.4 11.3

36 7.8 9.4

50 5.6 6.8

60 4.7 5.6

75 3.8 4.5

90 3.1 3.8

100 2.8 3.4

120 2.4 2.8

150 1.9 2.3

180 1.6 1.9

＊ 負荷状態により減少することがあります。
Q搬送能力� ＊参考値 

出力（W）
モータ

減速比 A
仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 12.5～25 101.0 
30～180 108.0 

オリエンタル 12.5～25 105.0 
30～180 115.0 

台湾製 12.5～75 114.7 
90～180 120.7 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 12.5～25 111.0 
30～180 118.0 

オリエンタル 12.5～25 115.0 
30～180 125.0 

台湾製 12.5～75 126.9 
90～180 132.9 

25W

インダクション
モータ

パナソニック 12.5～180 115.0 

オリエンタル 12.5～18 117.0 
25～180 127.5 

台湾製 12.5～75 129.0 
90～180 136.0 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 12.5～180 125.0 

オリエンタル 12.5～18 127.0 
25～180 137.5 

台湾製 12.5～75 139.5 
90～180 146.5 

＊A寸法詳細
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FLAT  BELT  CONVEYORS  FULL  WIDTH  BELT  TYPE  -WITH  MEANDERING  PREVENTION  CROSSPIECE,  HEAD  DRIVE  2-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY DIA. 30mm）-

平ベルトコンベヤ フルベルトタイプ
－蛇行防止桟付ヘッド駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

フレーム モータ
カバー

プーリ
ホルダ①

プーリ
ホルダ②

M材質 アルミ材 アルミ材 A5052 SS400
S表面処理 アルマイト処理 塗装 アルマイト処理 三価クロメート

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSFC－100－1000－25－T100－SCM－25－J－F300－A ➡ 104,000円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 111,000円
例）・オプションベルト2の場合 CVSFC－100－1000－25－T100－SCM－25－HY－F300－B ➡ 104,000円 ＋ 11,000円 ＋ 5,500円 ＝ 120,500円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSFC－100－1000－25－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 104,000円 － 6,000円 ＝ 98,000円

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSFC － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － F500 － A

出力（W）
モータ

減速比 A
仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック
12.5～25 101.0 

30～180 108.0 

オリエンタル
12.5～25 105.0 

30～180 115.0 

台湾製
12.5～75 114.7 

90～180 120.7 

スピード 
コントロール 

モータ

パナソニック
12.5～25 111.0 

30～180 118.0 

オリエンタル
12.5～25 115.0 

30～180 125.0 

台湾製
12.5～75 126.9 

90～180 132.9 

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0 

オリエンタル
5～18 117.0 

25～180 127.5 

台湾製
5～75 129.0 

90～180 136.0 

スピード 
コントロール 

モータ

パナソニック 5～180 125.0 

オリエンタル
5～18 127.0 

25～180 137.5 

台湾製
5～75 139.5 

90～180 146.5 

＊A寸法詳細 Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)

50Hz 60Hz

5 56.4 67.7

7.5 37.6 45.1

9 31.3 37.6

12.5 22.6 27.1

15 18.8 22.6

18 15.7 18.8

25 11.3 13.5

30 9.4 11.3

36 7.8 9.4

50 5.6 6.8

60 4.7 5.6

75 3.8 4.5

90 3.1 3.8

100 2.8 3.4

120 2.4 2.8

150 1.9 2.3

180 1.6 1.9

＊ 負荷状態により減少することがあります。
Q搬送能力� ＊参考値 
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搬
送
質
量（

kg
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6W / B＝300
25W / B＝300

CVSFC

※ L≦360の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一
切つきません。ただし、1溝につき4個ずつ
あらかじめナットが挿入されております。
E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.8mm）

での寸法となります。ベルト厚みは、ベルト
仕様によって異なるためご注意ください。
ベルト仕様はP.1279～をご参照ください。EJIS規格の六角ナット使用可能です。
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ナット挿入用ザグリ穴※
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追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。
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A＊

25Wモータ仕様

フレーム断面・拡大（左右対称）

6Wモータ仕様

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照
E蛇行防止桟付ベルトはプライ数（厚さ）に応じて反りが発生する可能性があるのでご確認ください。

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSFC 70～300 280～2000

6
25

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

※ 上記以外のベルトは
下表の「ベルト仕様」
からご選定ください。

190＜F＜L－210
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25 S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可

6
25 NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト１（＋￥3,000） オプションベルト２（＋￥5,500） ベルトなし（－￥4,000）

一般用 H（緑）　W（白）　HDS（緑） － HY（黄緑）　HBN（スカイブルー）

Ｊ 
（ベルトなし）

スライディング用 G（緑）　S（白） － YSG（緑）　YSW（白）
傾斜搬送用 LTG（緑）　LTW（白） － －
グリップ仕様 － － GG（緑）　GW（白）　GSN（緑）
耐油仕様 O（緑）　OG（緑） OW（白） ON（白）

非粘着仕様 N（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン）
HH（緑）　HW（白）

NWN（白）　NSN（スカイブルー）　NGN（ライムグリーン）
HBG（緑）　HBW（白）　BW（白）

食品搬送用 － KW（白）　KSB（スカイブルー）　PHB（スカイブルー） PHN（スカイブルー）　PWN（スカイブルー）　KWN（白）
電子部品搬送用 D（黒） － DG（黒）
E平ベルト詳細はwP.1279～参照

Delivery
出荷日

8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

Q特長：コンベヤの全面を搬送面として使用できるフルベルトタイプのコンベヤです。桟付ベルトを使用することにより、蛇行を防止します。

追加工詳細はw P.1264～参照

Alteration
追加工

モータ位置勝手違い
モータカバー窓付タイプ

スピードコントローラ用ブラケット付属
後入れナット付属
端子箱付モータ
スタンド（脚）

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）

6W
25W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥6,000

25W INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥9,400

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト１ オプションベルト２ ベルトなし
本体価格のみ 本体価格＋￥3,000 本体価格＋￥5,500 本体価格－￥4,000

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L280～
300

Ｌ305～
400

Ｌ405～
500

Ｌ505～
600

Ｌ605～
700

Ｌ705～
800

L805～
900

Ｌ905～
1000

Ｌ1005～
1100

Ｌ1105～
1200

Ｌ1205～
1300

Ｌ1305～
1400

Ｌ1405～
1500

Ｌ1505～
1600

Ｌ1605～
1700

Ｌ1705～
1800

Ｌ1805～
1900

Ｌ1905～
2000

CVSFC

70～100 92,500 95,200  96,500  99,100 100,200 101,500 102,900 104,000 106,500 107,600 108,700 109,900 111,000 113,700 115,000 116,100 117,200 118,400

110～150 － 97,600  98,900 102,200 103,300 104,600 106,000 107,100 110,200 111,400 112,500 113,600 114,800 118,000 119,200 120,400 121,500 122,600

160～200 － － 104,000 108,200 109,600 111,200 113,000 114,500 118,800 120,300 121,800 123,300 124,700 128,800 130,300 131,800 133,300 134,800

210～250 － － － 111,800 113,200 114,800 116,600 118,100 122,900 124,400 125,900 127,400 128,900 133,700 135,300 136,800 138,300 139,700

260～300 － － － － 121,100 123,100 125,200 127,100 132,900 134,800 136,700 138,500 140,400 146,100 148,000 149,900 151,800 153,600

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors 
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F17-19_3rd

FLAT  BELT  CONVEYORS  FULL  WIDTH  BELT  TYPE  -HEAD  DRIVE,  3-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  50mm）-

平ベルトコンベヤ　フルベルトタイプ
－ヘッド駆動3溝フレーム（プーリ径50mm）－ 

Q 特長：コンベヤの全面を搬送面として使用できるフルベルトタイプのコンベヤです。

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors

フレーム モータ
カバー

プーリ
ホルダ1

プーリ
ホルダ2

M材質 アルミ材 アルミ材 A5052 SS400
S表面処理 アルマイト処理 塗装 アルマイト処理 三価クロメート

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSFB － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － F500 － A

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSFB－100－1000－25－T100－SCM－25－J－F300－A ➡ 103,000円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 110,000円
例）・オプションベルト2の場合 CVSFB－100－1000－25－T100－SCM－25－HY－F300－B ➡ 103,000円 ＋ 11,000円 ＋ 5,500円 ＝ 119,500円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSFB－100－1000－25－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 103,000円 － 6,000円 ＝ 97,000円

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

12.5 18.8 22.6

15 15.7 18.8

18 13.1 15.7

25 9.4 11.3

30 7.9 9.4

36 6.5 7.9

50 4.7 5.7

60 3.9 4.7

75 3.1 3.8

90 2.6 3.1

100 2.4 2.8

120 2.0 2.4

150 1.6 1.9

180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。
Q搬送能力� ＊参考値 

0

5

10

15

20

0 5 10 15 20 25
ベルト速度（m/min）

搬
送
質
量（

kg
/台
）

6W / B＝300
25W / B＝300
40W / B＝300

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

40W

インダクション
モータ

パナソニック 12.5～180 142.0 

オリエンタル 12.5～18 147.0 
25～180 165.0 

台湾製 12.5～75 161.6 
90～180 170.6 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 12.5～180 152.0 

オリエンタル 12.5～18 157.0 
25～180 175.0 

台湾製 12.5～75 172.1 
90～180 181.1 

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 12.5～25 101.0 
30～180 108.0 

オリエンタル 12.5～25 105.0 
30～180 115.0 

台湾製 12.5～75 114.7 
90～180 120.7 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 12.5～25 111.0 
30～180 118.0 

オリエンタル 12.5～25 115.0 
30～180 125.0 

台湾製 12.5～75 126.9 
90～180 132.9 

25W

インダクション
モータ

パナソニック 12.5～180 115.0 

オリエンタル 12.5～18 117.0 
25～180 127.5 

台湾製 12.5～75 129.0 
90～180 136.0 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 12.5～180 125.0 

オリエンタル 12.5～18 127.0 
25～180 137.5 

台湾製 12.5～75 139.5 
90～180 146.5 

＊A寸法詳細

※ L≦415の場合、ナット挿入用
ザグリ穴は一切つきません。 
ただし、1溝につき4個ずつあ
らかじめナットが挿入されてお
ります。
E�図中の寸法はベルト仕様H
（厚み0.9mm）での寸法とな
ります。ベルト厚みは、ベルト
仕様によって異なるためご
注意ください。ベルト仕様は
P.1279～をご参照ください。

E�プーリホルダ装着のためアル
ミフレーム溝Ｙ部を使用して
おります。この範囲にナットを
移動することはできません。

CVSFB

40Wモータ仕様

L：プーリ間長さ
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追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。
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フレーム断面・拡大（左右対称）

E�JIS規格の六角ナット 
使用可能です。
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搬送面側

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSFB 60～300 320～2000

6
25
40

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）12.5

36
100

15
50
120

18
60
150

25
75
180

30
90

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
F（食品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

※ 上記以外のベルトは下
表の「ベルト仕様」から
ご選定ください。

240＜F＜L－220
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25
40 S200（三相）

IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ）

6
25
40

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト１（＋￥3,000） オプションベルト２（＋￥5,500） ベルトなし（－￥4,000）

一般用 H（緑）　W（白）　HG（緑） － HY（黄緑）　HBN（スカイブルー）　HGN（緑）
HGT（緑）　HWT（白）

Ｊ 
（ベルトなし）

スライディング用 G（緑）　S（白） － YSG（緑）　YSW（白）
傾斜搬送用 LG（緑）　LW（白） － LGN（緑）　LWN（白）　LYN（灰）
グリップ仕様 － GG（緑）　GW（白） GSN（緑）　GGN（緑）　GWN（白）
耐油仕様 O（紺）　OH（緑）　OG（緑） OW（白） ON（白）

非粘着仕様 N（白）　NS（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン）
HH（緑）　HW（白）

NWN（白）　NSN（スカイブルー）　NGN（ライムグリーン）
HBG（緑）　HBW（白）　BW（白）

食品搬送用 F（白） KW（白）　KSB（スカイブルー）　PHB（スカイブルー） PHN（スカイブルー）　PWN（スカイブルー）　KWN（白）　KDN（白）
電子部品搬送用 D（黒）　DS（黒） － DG（黒）
E平ベルト詳細はwP.1279～参照

Delivery
出荷日

8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

Alteration
追加工

追加工詳細はw P.1264～参照

モータ位置勝手違い
モータカバー窓付タイプ

スピードコントローラ用ブラケット付属
後入れナット付属
端子箱付モータ
スタンド（脚）

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）
6W

25W
40W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥6,000

25W・40W INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥9,400

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト１ オプションベルト２ ベルトなし
本体価格のみ 本体価格＋￥3,000 本体価格＋￥5,500 本体価格ー￥4,000

型式 B
￥本体価格 1～2コ

Ｌ320～
400

Ｌ405～
500

Ｌ505～
600

Ｌ605～
700

Ｌ705～
800

L805～
900

Ｌ905～
1000

Ｌ1005～
1100

Ｌ1105～
1200

Ｌ1205～
1300

Ｌ1305～
1400

Ｌ1405～
1500

Ｌ1505～
1600

Ｌ1605～
1700

Ｌ1705～
1800

Ｌ1805～
1900

Ｌ1905～
2000

CVSFB

60～100 90,500 92,600 97,500 98,800 100,500 101,400 103,000 105,500 107,000 108,100 109,300 110,700 113,900 115,200 116,500 118,400 119,600

110～150 － － 100,800 102,100 103,800 104,700 106,300 109,400 110,700 112,000 113,100 114,500 118,300 119,600 120,900 122,800 123,800

160～200 － － － 108,800 110,700 112,000 113,800 117,700 119,400 120,900 122,300 124,000 128,800 130,200 131,900 134,000 135,400

210～250 － － － － － 115,700 117,600 122,000 123,700 125,100 126,600 128,300 133,600 135,000 136,700 138,800 140,300

260～300 － － － － － － 126,300 131,500 133,600 135,400 137,100 139,100 144,500 146,300 148,300 150,700 152,400

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。
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F17-20_3rd

FLAT  BELT  CONVEYORS  FULL  WIDTH  BELT  TYPE  -WITH  MEANDERING  PREVENTION  CROSSPIECE,  HEAD  DRIVE  3-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY DIA. 50mm）-

平ベルトコンベヤ フルベルトタイプ
－蛇行防止桟付ヘッド駆動3溝フレーム（プーリ径50mm）－ 

フレーム モータ
カバー

プーリ
ホルダ①

プーリ
ホルダ②

M材質 アルミ材 アルミ材 A5052 SS400
S表面処理 アルマイト処理 塗装 アルマイト処理 三価クロメート

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSFD － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － F500 － A

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSFD－100－1000－25－T100－SCM－25－J－F300－A ➡ 116,000円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 123,000円
例）・オプションベルト2の場合 CVSFD－100－1000－25－T100－SCM－25－HY ➡ 116,000円 ＋ 11,000円 ＋ 5,500円 ＝ 132,500円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSFD－100－1000－25－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 116,000円 － 6,000円 ＝ 110,000円

出力
（W）

モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 12.5～25 101.0 
30～180 108.0 

オリエンタル 12.5～25 105.0 
30～180 115.0 

台湾製 12.5～75 114.7 
90～180 120.7 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 12.5～25 111.0 
30～180 118.0 

オリエンタル 12.5～25 115.0 
30～180 125.0 

台湾製 12.5～75 126.9 
90～180 132.9 

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0 

オリエンタル 5～18 117.0 
25～180 127.5 

台湾製 5～75 129.0 
90～180 136.0 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0 

オリエンタル 5～18 127.0 
25～180 137.5 

台湾製 5～75 139.5 
90～180 146.5 

＊A寸法詳細
出力
（W）

モータ 減速比 A仕様 メーカー

40W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 142.0 

オリエンタル 5～18 147.0 
25～180 165.0 

台湾製 5～75 161.6 
90～180 170.6 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 152.0 

オリエンタル 5～18 157.0 
25～180 175.0 

台湾製 5～75 172.1 
90～180 181.1 

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 47.1 56.5
7.5 31.4 37.7
9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1

100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。
Q搬送能力� ＊参考値 

0

5

10

15

20

0 5 10 15 20 25
ベルト速度（m/min）

搬
送
質
量（

kg
/台
）

6W / B＝300
25W / B＝300
40W / B＝300
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※  L≦415の場合、ナット挿入用
ザグリ穴は一切つきません。 
ただし、1溝につき4個ずつあ
らかじめナットが挿入されてお
ります。

E�図中の寸法はベルト仕様H
（厚み0.8mm）での寸法とな
ります。ベルト厚みは、ベルト
仕様によって異なるためご
注意ください。ベルト仕様は
P.1279～をご参照ください。

E�プーリホルダ装着のためアル
ミフレーム溝Ｙ部を使用してお
ります。この範囲にナットを移
動することはできません。
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195

100.8

55
.4

L＋51.6

L：プーリ間長さ
F（ナット挿入用追加ザグリ穴）

189.5

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付
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上
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追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。

Ｍ５テンション用ナット

196.4

□60

ナット挿入用ザグリ穴※ φ50
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25.8

基準搬送方向

A＊

（
フ
レ
ー
ム
幅
）

Ｂ
＋

5

94 1.8

30

25Wモータ仕様
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コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付
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EJIS規格の六角ナット使用可能です。

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照
E蛇行防止桟付ベルトはプライ数（厚さ）に応じて反りが発生する可能性があるのでご確認ください。

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSFD 80～300 320～2000

6
25
40

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

※ 上記以外のベルトは下
表の「ベルト仕様」から
ご選定ください。

240＜F＜L－220
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25
40 S200（三相）

IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可
6
25
40

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト１（＋￥3,000） オプションベルト２（＋￥5,500） ベルトなし（－￥4,000）

一般用 H（緑）　W（白）　HDS（緑） － HY（黄緑）　HBN（スカイブルー）　HGN（緑）
HGT（緑）　HWT（白）

Ｊ
（ベルトなし）

スライディング用 G（緑）　S（白）　SN（緑） － YSG（緑）　YSW（白）
傾斜搬送用 LTG（緑）　LTW（白） － LGN（緑）　LWN（白）　LYN（灰）
グリップ仕様 － － GG（緑）　GW（白）　GSN（緑）　GGN（緑）　GWN（白）
耐油仕様 O（緑）　OG（緑） OW（白） ON（白）

非粘着仕様 N（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン）　HH（緑）　HW（白） NWN（白）　NSN（スカイブルー）　NGN（ライムグリーン）　HBG（緑）　HBW（白）　BW（白）
食品搬送用 － KW（白）　KSB（スカイブルー）　PHB（スカイブルー） PHN（スカイブルー）　PWN（スカイブルー）　KWN（白）　KDN（白）

電子部品搬送用 D（黒） － DG（黒）
E平ベルト詳細はwP.1279～参照

Delivery
出荷日

8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

Q 特長：コンベヤの全面を搬送面として使用できるフルベルトタイプのコンベヤです。桟付ベルトを使用することにより、蛇行を防止します。

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors

Alteration
追加工

追加工詳細はw P.1264～参照

モータ位置勝手違い
モータカバー窓付タイプ

スピードコントローラ用ブラケット付属
後入れナット付属
端子箱付モータ
スタンド（脚）

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）
6W

25W
40W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥6,000

25W・40W INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥9,400

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト１ オプションベルト２ ベルトなし
本体価格のみ 本体価格＋￥3,000 本体価格＋￥5,500 本体価格－￥4,000

型式 B
￥本体価格 1～2コ

Ｌ320～
400

Ｌ405～
500

Ｌ505～
600

Ｌ605～
700

Ｌ705～
800

L805～
900

Ｌ905～
1000

Ｌ1005～
1100

Ｌ1105～
1200

Ｌ1205～
1300

Ｌ1305～
1400

Ｌ1405～
1500

Ｌ1505～
1600

Ｌ1605～
1700

Ｌ1705～
1800

Ｌ1805～
1900

Ｌ1905～
2000

CVSFD

80～100 102,000 104,300 109,800 111,300 113,200 114,200 116,000 118,800 120,400 121,700 123,000 124,600 128,200 129,600 131,100 133,200 134,500

110～150 105,100 107,400 113,500 115,000 116,800 117,900 119,700 123,100 124,600 126,000 127,300 128,800 133,100 134,500 136,000 138,100 139,300

160～200 － 113,600 120,600 122,500 124,600 126,000 128,100 132,400 134,300 136,000 137,600 139,500 144,800 146,400 148,300 150,700 152,300

210～250 － － 124,700 126,600 128,800 130,200 132,300 137,200 139,100 140,700 142,400 144,300 150,200 151,800 153,700 156,100 157,700

260～300 － － － 135,400 137,900 139,600 142,000 147,900 150,200 152,200 154,200 156,400 162,400 164,400 166,700 169,400 171,300

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。
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FLAT  BELT  CONVEYORS  HIGH  POWER  TYPE  –HEAD  DRIVE（PULLEY  DIA.  60mm/30mm）–

平ベルトコンベヤ　高出力タイプ
－ヘッド駆動3溝フレーム（プーリ径60mm/30mm）－ 

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 SPCC SS400
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSE－100－1000－60－T100－SCM－25－J－F300－A ➡ 138,700円 ＋ 23,000円 － 20,000円 ＝ 141,700円
例）・オプションベルト2の場合 CVSE－100－1000－60－T100－SCM－25－HY－F300－B ➡ 138,700円 ＋ 23,000円 ＋ 27,500円 ＝ 189,200円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSE－100－1000－60－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 138,700円 － 8,000円 ＝ 130,700円

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSE － 300 － 2000 － 90 － T100 － IM － 25 － H － F1000 － C出力（W）

モータ
減速比 A

仕様 メーカー

60W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 180.0

オリエンタル 5～180 185.0

台湾製
5～75 182.6

90～180 191.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 210.0

オリエンタル 5～180 215.0

台湾製
5～75 194.6

90～180 203.6

90W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 195.0

オリエンタル 5～180 200.0

台湾製
5～75 195.6

90～180 204.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 232.0

オリエンタル 5～180 230.0

台湾製
5～75 209.6

90～180 218.6

＊A寸法詳細
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ベルト速度（m/min）

搬
送
質
量（

kg
/台
）

60W / B＝500
90W / B＝500

Q搬送能力� ＊参考値 Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド減速比
ベルト速度(m/min)

50Hz 60Hz

5 56.4 67.7

7.5 37.6 45.1

9 31.3 37.6

12.5 22.6 27.1

15 18.8 22.6

18 15.7 18.8

25 11.3 13.5

30 9.4 11.3

36 7.8 9.4

50 5.6 6.8

60 4.7 5.6

75 3.8 4.5

90 3.1 3.8

100 2.8 3.4

120 2.4 2.8

150 1.9 2.3

180 1.6 1.9

＊ 負荷状態により減少することがあります。

CVSE
60W／90Wモータ仕様

L/2

L/3

20

（
フ
レ
ー
ム
幅
）

B＋
50

B＋
10

104.520

B ：
ベ
ルト
幅

46

L/3

159.5

A＊

B＋
54

ベルト受けローラ※1

ベルト受けローラ※2 ベルト受けローラ※2

追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。 基準搬送方向

蛇行抑制クラウンタイプ

E�JIS規格の六角ナット使用可能です。

フレーム断面・拡大（左右対称）

※1  L≧2005の場合、本図の位置にベルト受けローラが1個付きます。
※2  L≧4005の場合、本図の位置にベルト受けローラが2個付きます。

F（ナット挿入用追加ザグリ穴）

195

□90

120

L＋46.8

L：プーリ間長さ

29 90

75

1.
4（
ベ
ルト
上
面
）

30.9

90
18

φ35

38
.5

29
.5

45φ60

145

ナット挿入用ザグリ穴

φ28.6
ベルト受けローラ※2

70

φ28.6

ベルト受けローラ※2

ベルト受けローラ※1

φ28.6

2－M5

15.9

15
2－M5深さ12
φ30

5
9

61
.8

30 25

4
0

φ30

M6テンション用ボルト

M8テンション用ボルト

18
6.

5

X部（M5用）

5.
28.
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5
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1.
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13.2

106－R0.5
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8

3－φ5
30

搬送面側

X部

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.9mm）での寸法となります。ベルト
厚みは、ベルト仕様によって異なるためご注意ください。ベルト仕様は
P.1279～をご参照ください。

X部（M5用）
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30

搬送面側

X部

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

型式 B
選択

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSE

100
200
300
400
500

440～6000 60
90 

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ） 5

18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
F（食品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

※ 上記以外のベルトは下
表の「ベルト仕様」から
ご選定ください。

205＜F＜L－225
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

S200（三相）
IM

（インダクションモータ）
INV

 （インダクションモータ＋インバータ）

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照　EL≧2005の場合、お客様にて組立となります。
E1個10kg以上のワークはベルト受け板を変形させる恐れがあります。

E�機長（L寸法）が2000mm以下の場合、本機は完成品の状態でのお届けとなります。2000mmを超える場合、フレームを分割してのお届けとなりますので、同梱の組立手順書に従ってお客
様にて組立となります。組立手順書はコンベヤ選定サイトからもダウンロードできます。

Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト１（＋￥15,000） オプションベルト２（＋￥27,500） ベルトなし（－￥20,000）

一般用 H（緑）　W（白）　HG（緑） － HY（黄緑）　HBN（スカイブルー）

Ｊ 
（ベルトなし）

スライディング用 G（緑）　S（白） － YSG（緑）　YSW（白）
傾斜搬送用 LG（緑）　LW（白） － －
グリップ仕様 － GG（緑）　GW（白） GSN（緑）
耐油仕様 O（紺）　OH（緑）　OG（緑） OW（白）　 ON（白）

非粘着仕様 N（白）　NS（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン） 　HH（緑）　HW（白） NWN（白）　NＳN（スカイブルー）　 NGN（ライムグリーン）　HBG（緑）　HBW（白）　BW（白）
食品搬送用 F（白） KW（白）　KSB（スカイブルー）　PHB（スカイブルー） PHN（スカイブルー）　PWN（スカイブルー）　KWN（白）

電子部品搬送用 D（黒）　DS（黒） － DG（黒）
E平ベルト詳細はwP.1279～参照

Q特長：モータ出力90Ｗまで対応した、中距離搬送（6mまで）に適したコンベヤです。

追加工詳細はw P.1264～参照

Alteration
追加工

モータ位置勝手違い
スピードコントローラ用ブラケット付属

後入れナット付属
端子箱付モータ
スタンド（脚）

Delivery
出荷日

8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）

60W
90W

IM 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ
本体価格－￥8,000SCM 本体価格＋￥23,000 本体価格＋￥10,000

INV 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥ 9,400

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト１ オプションベルト２ ベルトなし
本体価格のみ 本体価格＋￥15,000 本体価格＋￥27,500 本体価格－￥20,000

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L440～
600

L605～
800

L805～
1000

L1005～
1200

L1205～
1400

L1405～
1600

L1605～
1800

L1805～
2000

L2005～
2200

L2205～
2400

L2405～
2600

L2605～
2800

L2805～
3000

L3005～
3250

L3255～
3500

L3505～
3750

L3755～
4000

L4005～
4250

L4255～
4500

L4505～
5000

L5005～
5500

L5505～
6000

CVSE

100 135,400 137,000 138,700 145,000 146,600 148,500 150,400 152,600 196,200 198,200 199,200 200,200 201,100 219,300 221,000 222,300 226,400 246,700 248,900 251,700 267,200 270,000

200 － 147,800 150,500 157,800 159,600 161,300 163,000 169,600 211,200 213,300 214,600 216,700 218,000 237,800 239,400 241,900 246,400 268,600 271,700 275,100 292,000 296,000

300 － － － 169,900 172,200 174,400 176,600 183,900 226,900 229,700 231,300 234,200 235,800 257,200 259,200 262,500 267,500 291,500 294,800 300,000 318,200 323,500

400 － － － － 192,300 195,100 198,000 200,800 245,700 249,500 251,400 255,100 257,100 280,200 282,700 286,900 292,300 317,100 321,400 328,000 348,000 354,700

500 － － － － － － 211,000 214,400 261,300 265,700 268,000 272,400 274,700 299,400 302,300 307,300 313,100 338,600 343,700 351,500 373,000 380,900

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors 
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FLAT  BELT  CONVEYORS  HIGH  POWER  TYPE  –WITH  MEANDERING  PREVENTION  CROSSPIECE,  HEAD  DRIVE（PULLEY  DIA.  60mm/30mm）–

平ベルトコンベヤ　高出力タイプ 
－蛇行防止桟付ヘッド駆動3溝フレーム（プーリ径60mm/30mm）－ 

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 SPCC SS400
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSF－100－1000－60－T100－SCM－25－J－F300－A ➡ 148,200円 ＋ 23,000円 － 40,000円 ＝ 131,200円
例）・オプションベルト2の場合 CVSF－100－1000－60－T100－SCM－25－HY－F300－B ➡ 148,200円 ＋ 23,000円 ＋ 55,000円 ＝ 226,200円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSF－100－1000－60－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 148,200円 － 8,000円 ＝ 140,200円

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSF － 300 － 2000 － 90 － T100 － IM － 25 － H － F1000 － C

型式 B
選択

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSF

100
200
300
400
500

440～6000 60
90

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

※ 上記以外のベルトは
下表の「ベルト仕様」
からご選定ください。

205＜F＜L－225
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ）

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照 EL≧2005の場合、お客様にて組立となります。
E1個10kg以上のワークはベルト受け板を変形させる恐れがあります。

E�機長（L寸法）が2000mm以下の場合、本機は完成品の状態でのお届けとなります。2000mmを超える場合、フレームを分割してのお届けとなりますので、同梱の組立手順書に従ってお客
様にて組立となります。組立手順書はコンベヤ選定サイトからもダウンロードできます。

Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照
E桟付ベルトはプライ数（厚さ）に応じて反りが発生する可能性があるのでご確認ください。

ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト１（＋￥30,000） オプションベルト２（＋￥55,000） ベルトなし（－￥40,000）

一般用 H（緑）　W（白）　HDS（緑） － HY（黄緑）　HBN（スカイブルー）

Ｊ 
（ベルトなし）

スライディング用 G（緑）　S（白） － YSG（緑）　YSW（白）
傾斜搬送用 LTG（緑）　LTW（白） － －
グリップ仕様 － － GG（緑）　GW（白）　GSN（緑）
耐油仕様 O（緑）　OG（緑） OW（白） ON（白）

非粘着仕様 N（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン）
HH（緑）　HW（白）

NWN（白）　NSN（スカイブルー）　NGN（ライムグリーン）
HBG（緑）　HBW（白）　BW（白）

食品搬送用 － KW（白）　KSB（スカイブルー）　PHB（スカイブルー） PHN（スカイブルー）　PWN（スカイブルー）　KWN（白）
電子部品搬送用 D（黒） － DG（黒）
E平ベルト詳細はwP.1279～参照

Q 特長：モータ出力90Wまで対応した、中距離搬送（6mまで）に適したコンベヤです。桟付ベルトを使用することにより、蛇行を防止します。

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors

モータ 
仕様価格

モータ出力 仕様 A（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）

60W
90W

IM 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ
本体価格－￥8,000SCM 本体価格＋￥23,000 本体価格＋￥10,000

INV 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥9,400

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト1 オプションベルト2 ベルトなし
本体価格のみ 本体価格＋￥30,000 本体価格＋￥55,000 本体価格－￥40,000

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L440～
600

L605～
800

L805～
1000

L1005～
1200

L1205～
1400

L1405～
1600

L1605～
1800

L1805～
2000

L2005～
2200

L2205～
2400

L2405～
2600

L2605～
2800

L2805～
3000

L3005～
3250

L3255～
3500

L3505～
3750

L3755～
4000

L4005～
4250

L4255～
4500

L4505～
5000

L5005～
5500

L5505～
6000

CVSF

100 144,000 146,100 148,200 154,000 156,100 158,200 160,400 167,500 210,500 212,900 214,800 217,100 219,000 237,600 240,000 242,800 248,200 268,000 270,900 276,000 294,000 299,200

200 155,400 158,300 161,200 168,400 171,300 174,200 177,000 184,900 234,800 238,100 240,500 243,800 246,200 266,900 269,900 273,900 279,900 302,200 306,200 313,100 332,900 339,900

300 － 171,900 175,500 183,900 187,600 191,200 194,900 203,500 259,200 263,500 266,500 270,800 273,800 296,200 299,900 305,000 311,700 335,900 341,000 349,800 371,500 380,300

400 － － 193,400 202,400 206,300 210,200 214,000 217,900 275,700 280,400 283,400 288,100 291,100 314,800 318,500 324,000 330,800 355,400 361,000 370,100 392,600 401,900

500 － － － 216,000 220,500 225,000 229,500 234,000 294,300 299,800 303,200 308,700 312,100 337,600 341,900 348,300 355,500 381,000 387,600 398,200 422,500 433,100

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

Delivery
出荷日

8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

Alteration
追加工

モータ位置勝手違い
スピードコントローラ用ブラケット付属

後入れナット付属
端子箱付モータ
スタンド（脚）

追加工詳細はw P.1264～参照

E JIS規格の六角ナット使用可能です。

CVSF

60W／90Wモータ仕様

F（ナット挿入用追加ザグリ穴）
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ベルト受けローラ※2

φ28.6

ナット挿入用ザグリ穴

ベルト受けローラ※2

ベルト受けローラ※2

φ28.6

ベルト受けローラ※2

追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。

15.8

15
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14570

4
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A＊

M6テンション用ボルト

M8テンション用ボルト

基準搬送方向

F（ナット挿入用追加ザグリ穴）
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18
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ベルト受けローラ※2

φ28.6

ナット挿入用ザグリ穴

ベルト受けローラ※2

ベルト受けローラ※2

φ28.6

ベルト受けローラ※2

追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。
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4
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A＊

M6テンション用ボルト

M8テンション用ボルト

基準搬送方向フレーム断面・拡大（左右対称）

X部（M5用）

5.
2

8.
2＋

0.
5

  0

2.5 1.55
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2.
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X部（M5用）
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※1  L≧2005の場合、本図の位置にベルト受けローラが1個付きます。
※2  L≧4005の場合、本図の位置にベルト受けローラが2個付きます。
E 図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.8mm）での寸法となります。 

ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なるためご注意ください。 
ベルト仕様はP.1279～をご参照ください。

出力（W）
モータ

減速比 A
仕様 メーカー

60W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 180.0

オリエンタル 5～180 185.0

台湾製
5～75 182.6

90～180 191.6

スピード 
コントロール 

モータ

パナソニック 5～180 210.0

オリエンタル 5～180 215.0

台湾製
5～75 194.6

90～180 203.6

90W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 195.0

オリエンタル 5～180 200.0

台湾製
5～75 195.6

90～180 204.6

スピード 
コントロール 

モータ

パナソニック 5～180 232.0

オリエンタル 5～180 230.0

台湾製
5～75 209.6

90～180 218.6

＊A寸法詳細

0

5

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

0 10 20 30 40 50 60 70
ベルト速度（m/min）

搬
送
質
量（

kg
/台
）

60W / B＝500
90W / B＝500

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド 
減速比

ベルト速度(m/min)

50Hz 60Hz

5 56.4 67.7

7.5 37.6 45.1

9 31.3 37.6

12.5 22.6 27.1

15 18.8 22.6

18 15.7 18.8

25 11.3 13.5

30 9.4 11.3

36 7.8 9.4

50 5.6 6.8

60 4.7 5.6

75 3.8 4.5

90 3.1 3.8

100 2.8 3.4

120 2.4 2.8

150 1.9 2.3

180 1.6 1.9

＊ 負荷状態により減少することがあります。
Q搬送能力� ＊参考値 
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FLAT  BELT  CONVEYORS  HIGH  POWER  TYPE  -CENTER  DRIVE（PULLEY  DIA.  60mm/30mm）-

平ベルトコンベヤ　高出力タイプ
－中間駆動3溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 スチール SS400
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト１ オプションベルト２ ベルトなし
本体価格のみ 本体価格＋￥15,000 本体価格＋￥27,500 本体価格－￥20,000

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）

60W
90W

IM 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ
本体価格－￥8,000SCM 本体価格＋￥23,000 本体価格＋￥10,000

INV 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥ 9,400

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L480～
600

L605～
800

L805～
1000

L1005
～1200

L1205
～1400

L1405
～1600

L1605
～1800

L1805
～2000

L2005
～2200

L2205
～2400

L2405
～2600

L2605
～2800

L2805
～3000

L3005
～3250

L3255
～3500

L3505
～3750

L3755
～4000

L4005
～4250

L4255
～4500

L4505
～5000

L5005
～5500

L5505
～6000

CVSX

100 181,400 183,100 184,700 191,000 192,700 194,600 196,500 198,700 241,000 243,100 244,300 246,400 247,600 261,600 263,900 266,300 271,500 298,500 300,900 305,300 316,000 320,900
200 － 200,300 203,000 210,400 213,000 216,200 219,300 222,100 266,100 269,900 271,500 275,400 276,900 291,900 296,100 299,500 304,100 334,100 337,100 340,600 354,600 358,600
300 － － － 232,500 236,200 239,500 241,800 248,600 291,100 294,000 295,600 298,500 300,100 319,700 321,600 324,900 329,900 361,900 365,200 370,400 385,700 391,000
400 － － － － 260,800 263,600 266,500 269,300 313,300 317,000 319,000 322,700 324,700 346,000 348,400 352,600 358,100 391,000 395,200 401,900 417,300 424,000
500 － － － － － － 283,100 286,500 332,300 336,800 339,100 343,500 345,800 368,700 371,500 376,500 382,300 416,100 421,200 429,000 444,400 452,200

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSX － 300 － 2000 － 90 － T100 － IM － 25 － H － F1000 － C

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSX－100－1000－60－T100－SCM－25－J－F300－A ➡ 184,700円 ＋ 23,000円 － 20,000円 ＝ 187,700円
例）・オプションベルト２の場合 CVSX－100－1000－60－T100－SCM－25－HY－F300－B ➡ 184,700円 ＋ 23,000円 ＋ 27,500円 ＝ 235,200円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSX－100－1000－60－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 184,700円 － 8,000円 ＝ 176,700円

追加工詳細はw P.1264～参照

Alteration
追加工

駆動部位置指定
スピードコントローラ用ブラケット付属

後入れナット付属
電磁ブレーキ付モータ
スタンド（脚）

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照
EL≧2005の場合、お客様にて組立となります。
x1個10kg以上のワークはベルト受け板を変形させる恐れがあります。

Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
選択

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSX

100
200
300
400
500

480～6000
60
90

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
F（食品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

※ 上記以外のベルトは下表
の「ベルト仕様」からご選
定ください。

105＜F＜L－105
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

S200（三相）
IM

（インダクションモータ）
INV

 （インダクションモータ＋インバータ）

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E�機長（L寸法）が2000mm以下の場合、本機は完成品の状態でのお届けとなります。2000mmを超える場合、フレームを分割してのお届けとなりますので、同梱の組立手順書に従ってお客
様にて組立となります。組立手順書はコンベヤ選定サイトからもダウンロードできます。

ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト1（＋￥15,000） オプションベルト2（＋￥27,500） ベルトなし（－￥20,000）

一般用 H（緑）　W（白）　HG（緑） － HY（黄緑）　HBN（スカイブルー）

Ｊ 
（ベルトなし）

スライディング用 G（緑）　S（白） － YSG（緑）　YSW（白）
傾斜搬送用 LG（緑）　LW（白） － －
グリップ仕様 － GG（緑）　GW（白） GSN（緑）
耐油仕様 O（紺）　OH（緑）　OG（緑） OW（白）　 ON（白）

非粘着仕様 N（白）　NS（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン） 　HH（緑）　HW（白） NWN（白）　NＳN（スカイブルー）　 NGN（ライムグリーン）　HBG（緑）　HBW（白）　BW（白）
食品搬送用 F（白） KW（白）　KSB（スカイブルー）　PHB（スカイブルー） PHN（スカイブルー）　PWN（スカイブルー）　KWN（白）

電子部品搬送用 D（黒）　DS（黒） － DG（黒）
E平ベルト詳細はwP.1279～参照

Delivery
出荷日 10

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

Q モータ出力90Wまで対応した中距離搬送（6mまで）に適したコンベヤです。乗り継ぎ搬送に適した中間駆動タイプです。

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

CVSX
60W／90Wモータ仕様

フレーム断面・拡大（左右対称）

※1  L≧4005の場合、本図の位置にベルト受けローラが付きます。
　   出荷時は本図の配置になりますが、駆動部及びベルト受けローラ位置は移動可能です。
※2  L≦525の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。
　   ただし、1溝につき4個ずつあらかじめナットが挿入されております。
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蛇行抑制クラウンタイプ 蛇行抑制クラウンタイプ

（
フ
レ
ー
ム
幅
）

B＋
50

B ：
ベ
ルト
幅

B＋
10

20
20

B＋
54

ベルト受けローラ※1ベルト受けローラ※1

A1
33

A2

B＋
56

.4

L：プーリ間長さ

L＋31.8

15.9

75 20

F（ナット挿入用追加ザグリ穴）
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蛇行抑制クラウンタイプ 蛇行抑制クラウンタイプ

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.9mm）での寸法となります。ベルト厚みは、ベルト仕様に
よって異なるためご注意ください。ベルト仕様はP.1279～をご参照ください。

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 47.1 56.5
7.5 31.4 37.7
9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1
100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。
Q搬送能力� ＊参考値 

出力
（W）

モータ
減速比 A1 A2

仕様 メーカー

60W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 180.0

6

オリエンタル 5～180 185.0

台湾製
5～75 182.6

90～180 191.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 210.0
オリエンタル 5～180 215.0

台湾製
5～75 194.6

90～180 203.6

90W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 195.0

6

オリエンタル 5～180 200.0

台湾製
5～75 195.6

90～180 204.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 232.0
オリエンタル 5～180 230.0

台湾製
5～75 209.6

90～180 218.6

＊A寸法詳細

0

5

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

0 10 20 30 40 50 60 70

ベルト速度（m/min）

搬
送
質
量（

kg
/台
）

60W / B＝500
90W / B＝500



-12351 -12361

F17-24_3rd

FLAT  BELT  CONVEYORS  HIGH  POWER  TYPE   -WITH  MEANDERING  PREVENTION  CROSSPIECE,  CENTER  DRIVE（PULLEY  DIA.  60mm/30mm）-

平ベルトコンベヤ　高出力タイプ 
－蛇行防止桟付中間駆動3溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 スチール SS400
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSY － 300 － 2000 － 90 － T100 － IM － 25 － H － F1000 － C

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSY－100－1000－60－T100－SCM－25－J－F300－A  ➡ 194,300円 ＋ 23,000円 － 40,000円 ＝ 177,300円
例）・オプションベルト2の場合 CVSY－100－1000－60－T100－SCM－25－HY－F300－B ➡ 194,300円 ＋ 23,000円 ＋ 55,000円 ＝ 272,300円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSY－100－1000－60－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 194,300円 － 8,000円 ＝ 186,300円

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)

50Hz 60Hz

5 47.1 56.5

7.5 31.4 37.7

9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6

15 15.7 18.8

18 13.1 15.7

25 9.4 11.3

30 7.9 9.4

36 6.5 7.9

50 4.7 5.7

60 3.9 4.7

75 3.1 3.8

90 2.6 3.1

100 2.4 2.8

120 2.0 2.4

150 1.6 1.9

180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。出力
（W）

モータ
減速比 A1 A2

仕様 メーカー

60W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 180.0

6

オリエンタル 5～180 185.0

台湾製
5～75 182.6

90～180 191.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 210.0

オリエンタル 5～180 215.0

台湾製
5～75 194.6

90～180 203.6

90W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 195.0

6

オリエンタル 5～180 200.0

台湾製
5～75 195.6

90～180 204.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 232.0

オリエンタル 5～180 230.0

台湾製
5～75 209.6

90～180 218.6

寸法詳細 Q搬送能力� ＊参考値 
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CVSY

フレーム断面・拡大（左右対称）

60W／90Wモータ仕様

EJIS規格の六角ナット使用可能です。
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追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。

M8テンション調整用ナット

φ28.6

ベルト受けローラ※1

50

45

M8テンション調整用ナット

M5テンション用ボルト

4848

※1  L≧4005の場合、本図の位置にベルト受けローラが付きます。
   　出荷時は本図の配置になりますが、駆動部及びベルト受けローラ位置は移動可能です。
※2  L≦525の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。
  　ただし、1溝につき4個ずつあらかじめナットが挿入されております。
E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.8mm）での寸法となります。ベルト厚みは、ベルト仕様に

よって異なるためご注意ください。ベルト仕様はP.1279～をご参照ください。
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追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。

M8テンション調整用ナット

φ28.6

ベルト受けローラ※1
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45

M8テンション調整用ナット

M5テンション用ボルト

4848

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照 EL≧2005の場合、お客様にて組立となります。
E1個10kg以上のワークはベルト受け板を変形させる恐れがあります。

Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照
E桟付ベルトはプライ数（厚さ）に応じて反りが発生する可能性があるのでご確認ください。

E�機長（L寸法）が2000mm以下の場合、本機は完成品の状態でのお届けとなります。2000mmを超える場合、フレームを分割してのお届けとなりますので、同梱の組立手順書に従ってお客
様にて組立となります。組立手順書はコンベヤ選定サイトからもダウンロードできます。

型式 B
選択

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSY

100
200
300
400
500

480～6000 60
90

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

※ 上記以外のベルトは
下表の「ベルト仕様」
からご選定ください。

105＜F＜L－105
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ）

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト１（＋￥30,000） オプションベルト２（＋￥55,000） ベルトなし（－￥40,000）

一般用 H（緑）　W（白）　HDS（緑） － HY（黄緑）　HBN（スカイブルー）

Ｊ
（ベルトなし）

スライディング用 G（緑）　S（白） － YSG（緑）　YSW（白）
傾斜搬送用 LTG（緑）　LTW（白） － －
グリップ仕様 － － GG（緑）　GW（白）　GSN（緑）
耐油仕様 O（緑）　OG（緑） OW（白） ON（白）

非粘着仕様 N（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン）
HH（緑）　HW（白）

NWN（白）　NSN（スカイブルー）　NGN（ライムグリーン）
HBG（緑）　HBW（白）　BW（白）

食品搬送用 － KW（白）　KSB（スカイブルー）　PHB（スカイブルー） PHN（スカイブルー）　PWN（スカイブルー）　KWN（白）
電子部品搬送用 D（黒） － DG（黒）
E平ベルト詳細はwP.1279～参照

Q 特長：モータ出力90Wまで対応した、中距離搬送（6mまで）に適したコンベヤです。桟付ベルトで蛇行を抑制し、乗り継ぎ搬送に適した中間駆動タイプです。

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors

Delivery
出荷日

10

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

Alteration
追加工

駆動部位置指定
スピードコントローラ用ブラケット付属

後入れナット付属
電磁ブレーキ付モータ
スタンド（脚）

追加工詳細はw P.1264～参照

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）

60W
90W

IM 本体価格＋￥13,000 本体価格のみ
本体価格－￥8,000SCM 本体価格＋￥23,000 本体価格＋￥10,000

INV 本体価格＋￥22,400 本体価格＋￥9,400

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト１ オプションベルト２ ベルトなし
本体価格のみ 本体価格＋￥30,000 本体価格＋￥55,000 本体価格－￥40,000

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L480～
600

L605～
800

L805～
1000

L1005～
1200

L1205～
1400

L1405～
1600

L1605～
1800

L1805～
2000

L2005～
2200

L2205～
2400

L2405～
2600

L2605～
2800

L2805～
3000

L3005～
3250

L3255～
3500

L3505～
3750

L3755～
4000

L4005～
4250

L4255～
4500

L4505～
5000

L5005～
5500

L5505～
6000

CVSY

100 188,500 191,400 194,300 202,000 204,900 208,300 211,800 215,600 267,700 270,400 272,300 274,700 276,600 294,500 296,900 299,700 305,100 333,700 336,600 341,700 358,100 363,300

200 205,400 209,700 214,000 223,400 227,600 232,800 237,800 242,600 296,800 300,100 302,600 305,900 308,300 328,600 331,600 335,600 341,600 373,200 377,200 384,100 402,600 409,500

300 － 230,600 236,500 246,900 253,100 257,500 261,100 269,800 326,500 330,800 333,800 338,100 341,100 363,600 367,300 372,400 379,100 413,200 418,300 427,000 447,800 456,500

400 － － 258,800 270,100 275,600 279,400 283,300 287,100 346,100 350,900 353,900 358,600 361,600 385,600 389,300 394,700 401,500 436,400 441,900 451,100 471,200 480,400

500 － － － 288,800 293,300 297,800 302,300 306,800 368,500 374,000 377,400 383,000 386,400 412,400 416,600 423,000 430,200 466,500 473,100 483,700 504,200 514,800

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。
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FLAT  BELT  CONVEYORS  MOTOR  MOUNTING  POSITION  SELECTABLE  -HEAD  DRIVE, 2 -GROOVE  FRAME（PULLEY  DIA.  30mm）-

平ベルトコンベヤ　モータマウント位置選択タイプ
－ヘッド駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

Q特長：モータの取付位置を上・横・下と選べるタイプです。直行軸ギヤヘッドを採用しており取付スペースの問題を解消します。

フレーム モータ
カバー

プーリ
ホルダ

M材質 アルミ材 アルミ材 アルミ材
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L200～
300

L305～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005～
1100

L1105～
1200

L1205～
1300

L1305～
1400

L1405～
1500

L1505～
1600

L1605～
1700

L1705～
1800

L1805～
1900

L1905～
2000

CVMATM□ 
CVMABM□

50～100 86,000 86,900 87,700 88,500 89,000 89,700 90,500 91,200 92,100 92,900 94,000 95,000 96,200 97,400 98,700 99,900 101,200 102,200

110～150 － 91,900 92,700 93,500 94,500 95,300 96,300 97,200 98,200 99,100 100,000 100,900 101,900 102,800 103,800 105,000 106,200 107,000

160～200 － － － 100,000 100,800 101,700 102,600 103,400 104,600 105,700 106,500 107,400 108,500 109,700 111,100 112,200 113,300 114,400

210～250 － － － － － 108,700 109,600 110,700 111,800 113,000 114,300 115,500 117,000 118,600 119,900 121,700 123,400 125,300

260～300 － － － － － － 113,500 114,600 115,900 117,300 118,900 120,300 121,800 123,400 125,100 126,300 128,400 131,100

CVMASM□

50～100 98,900 99,500 100,100 100,700 101,400 102,200 103,000 103,800 104,500 105,200 106,100 106,900 107,700 108,600 109,500 110,500 111,400 112,300

110～150 － 104,300 105,000 105,900 106,700 107,600 108,300 109,000 109,800 110,500 111,300 111,900 112,700 113,700 114,800 115,800 117,000 118,100

160～200 － － － 112,300 113,000 113,900 114,900 115,900 116,900 117,700 118,700 119,800 121,000 122,300 123,600 124,800 126,300 127,700

210～250 － － － － － 121,700 122,600 123,700 124,700 125,700 126,800 128,000 129,800 131,500 132,900 134,100 135,500 137,100

260～300 － － － － － － 125,500 126,900 128,300 129,600 130,600 131,800 132,800 134,300 135,900 137,600 139,600 142,300

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ）B（オリエンタルモータ）R（モータ・ギヤヘッドなし）

25W
40W

IM 本体価格
本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥9,400

ギヤヘッド
仕様価格

マウント位置 A（パナソニックモータ）B（オリエンタルモータ）
TM5・SM5 本体価格 本体価格

TM1～3
SM1～4
BM1～4

本体価格＋￥6,700 本体価格＋￥8,600

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト1オプションベルト2 ベルトなし
本体価格のみ 本体価格＋￥3,000 本体価格＋￥5,500 本体価格－￥4,000

Order
注文例

型式
－ B － L －

モータ
－ ベルト仕様 － モータメーカー

選択TYPE モータ
マウント位置 出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比

CVMA TM1 － 100－ 1000－ 25 － T100 － IM － 25 － H － A

本体価格 ＋ モータ
仕様価格 ＋ ギヤヘッド

仕様価格 ＋ ベルト
仕様価格 ＝ 基準単価

例）・オプションベルト1の場合 CVMATM1－100－1000－40－T100－SCM－25－HY－A ➡ 91,200円 ＋ 6,000円 ＋ 6,700円 ＋ 5,500円 ＝ 109,400円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合CVMATM5－100－1000－25－NV－NM－NH－H－R ➡ 91,200円 － 6,000円 ＝ 85,200円

Delivery
出荷日 8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

Qベルト選定表
ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト1（＋￥3,000） オプションベルト2（＋￥5,500） ベルトなし（－￥4,000）

一般用 H（緑）　W（白）　HG（緑） － HY（黄緑）　HBN（スカイブルー）

Ｊ
（ベルトなし）

スライディング用 G（緑）　S（白） － YSG（緑）　YSW（白）
傾斜搬送用 LG（緑）　LW（白） － －
グリップ仕様 － GG（緑）　GW（白） GSN（緑）
耐油仕様 O（紺）　OH（緑）　OG（緑） OW（白） ON（白）

非粘着仕様 N（白）　NS（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン） 　HH（緑）　HW（白） NWN（白）　NＳN（スカイブルー）　 NGN（ライムグリーン）　HBG（緑）　HBW（白）　BW（白）
食品搬送用 F（白） KW（白）　KSB（スカイブルー）　PHB（スカイブルー） PHN（スカイブルー）　PWN（スカイブルー）　KWN（白）

電子部品搬送用 D（黒）　DS（黒） － DG（黒）

E平ベルト詳細はwP.1279参照

Qモータマウント位置選択表

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照
E直行軸ギヤヘッドはウォームギヤを使用しております。メンテナンス時等、ベルト側からモータを回転させることはできませんのでご注意ください。

型式 Ｂ
指定10ｍｍ
指定

L
指定5mm
単位

モータ選択
ベルト仕様

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格が 

異なります。Type モータマウント
位置

出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVMA

TM1 SM1 BM1
TM2 SM2
TM3 SM3 BM3
 SM4 BM4
TM5 SM5

※ 詳細はモータマ
ウント位置選択
表をご参考くだ
さい。

50～300 200～2000 25
40

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ） 5 7.5 9 12.5 15

 18 25 30 36 50
 60 75 90 100 120
 150 180

H（一般仕様・緑）
W（一般仕様・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
F（食品搬送用・白）
O（耐油仕様・紺）

N（非粘着仕様・白）
J（ベルトなし）

※ その他のベルト仕様に 
ついては以下のベルト 
選定表を参照ください。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）

X�出力25のときパナソニッ
クモータ適用不可。

S200（三相）

IM
（インダクションモータ）

INV
（インダクションモータ 

＋インバータ）

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータなし）

ギヤヘッドタイプ モータマウント位置
トップマウント サイドマウント ボトムマウント

直交軸

平行軸

E�モータマウント方向、モータ種類による関係寸法は 
P.1239をご確認ください。

TM3

TM2

基準搬送方向

TM1

TM5

基準搬送方向

SM4

SM2

SM1

SM3

基準搬送方向

SM5

基準搬送方向

BM1

BM4

BM3

基準搬送方向

Alteration
追加工

モータ位置勝手違い
追加ザグリ穴

モータカバー窓付タイプ
スピードコントローラ用ブラケット付属

後入れナット付属
端子箱付モータ
スタンド（脚）

追加工詳細はwP.1264～参照

■搬送能力 (TM・SM・BM)             ※参考値
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トップマウントタイプ（TM）
TM1　TM2　TM3 モータマウント位置仕様
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5
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サイドマウントタイプ（SM）
SM1　SM3 モータマウント位置仕様

R15

A4

A2
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B＋
36

基準搬送方向

3－M5

28

31
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16

18 16

1.9（
ベル
ト上
面
）

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付※1

φ30

16

66
蛇行抑制クラウンタイプ

18
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B：ベ
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幅B+

91

55

4－M5R1818

16

18

1618

11
0 Ø30

18
5 77

64

L：プーリー間長さ

175

ボトムマウントタイプ（BM）
BM1　BM3　BM4 モータマウント位置仕様

A1

A2

A3

A4

19
3

77

A1

A2

A3

A4

19
3

77

TM5 モータマウント位置仕様

A1

A2

A4

2.2

1.
2

1.
2

94

15453
2.2

11

190

A347

A1

A2

A4

2.2

1.
2

1.
2

94

15453
2.2

11

190

A347

SM2　SM4 モータマウント位置仕様

A1

A4

A2
A3

24

A1

A4

A2
A3

24

SM5 モータマウント位置仕様

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度（m/min）ベルト速度（m/min）
TM・BM SM

50Hz 60Hz 50Hz 60Hz
5 56.4 67.7 28.2 33.8

7.5 37.6 45.1 18.8 22.6
9 31.3 37.6 15.7 18.8

12.5 22.6 27.1 11.3 13.5
15 18.8 22.6 9.4 11.3
18 15.7 18.8 7.8 9.4
25 11.3 13.5 5.6 6.8
30 9.4 11.3 4.7 5.6
36 7.8 9.4 3.9 4.7
50 5.6 6.8 2.8 3.4
60 4.7 5.6 2.4 2.8
75 3.8 4.5 1.9 2.3
90 3.1 3.8 1.6 1.9
100 2.8 3.4 1.4 1.7
120 2.4 2.8 1.2 1.4
150 1.9 2.3 0.9 1.1
180 1.6 1.9 0.8 0.9

＊ 負荷状況により減少することがあります。
Q搬送能力（TM・SM・BM）� ＊参考値 

E 図JIS規格の六角ナット使用可能です。
※ 1溝につき4個ずつナットが挿入されています。
　 ナット挿入用ザグリ穴が必要な場合は、追加工にてご指定ください。
※ 1単相インダクションモータのみコンデンサが付属します。 

また、コンデンサ取付け位置はお客様にて組み替えられます。
E 図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.9mm）での寸法となります。
　 ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なるためご注意ください。
　ベルト仕様はP.1279～をご参照ください。
E モータマウント方向、モータ種類による関係寸法はP.1239をご確認ください。

フレーム断面・拡大
（左右対称）
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FLAT  BELT  CONVEYORS  /  FLAT  BELT  CONVEYORS  WITH  MEANDERING  PREVENTION  CROSSPIECE  MOTOR  MOUNTING  POSITION  SELECTABLE  –MOTOR  MOUNTING  DIMENSIONS–

平ベルトコンベヤ・蛇行防止桟付平ベルトコンベヤ　モータマウント位置選択タイプ
－モータ周辺取付関係寸法一覧表－

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

■平ベルトコンベヤ  ーモータ位置選択タイプー  モータ周辺取付寸法表

■モータ周辺取付関係寸法詳細
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マウントタイプ 出力 モータ 減速比 A1 A2 A3 A4仕様 メーカー

TM1

25Ｗ
インダクションモータ オリエンタルモータ 5～18 83.0 227.0 129.0 223.0 25～180
スピードコントロール

モータ オリエンタルモータ 5～18 83.0 227.0 129.0 233.0 25～180

40Ｗ

インダクションモータ
パナソニックモータ 5～180 93.0 256.0 160.0 269.0 

オリエンタルモータ 5～18 93.0 233.0 129.0 250.0 25～180

スピードコントロール
モータ

パナソニックモータ 5～180 93.0 256.0 160.0 279.0 

オリエンタルモータ 5～18 93.0 233.0 129.0 260.0 25～180

TM2

25Ｗ
インダクションモータ オリエンタルモータ 5～18 83.0 339.0 156.0 141.0 25～180
スピードコントロール

モータ オリエンタルモータ 5～18 83.0 349.0 156.0 141.0 25～180

40Ｗ

インダクションモータ
パナソニックモータ 5～180 93.0 385.0 148.0 110.0 

オリエンタルモータ 5～18 93.0 366.0 154.0 141.0 25～180

スピードコントロール
モータ

パナソニックモータ 5～180 93.0 395.0 148.0 110.0 

オリエンタルモータ 5～18 93.0 376.0 154.0 141.0 25～180

TM3

25Ｗ
インダクションモータ オリエンタルモータ 5～18 83.0 257.0 159.0 69.0 25～180
スピードコントロール

モータ オリエンタルモータ 5～18 83.0 257.0 159.0 79.0 25～180

40Ｗ

インダクションモータ
パナソニックモータ 5～180 93.0 226.0 130.0 115.0 

オリエンタルモータ 5～18 93.0 257.0 153.0 96.0 25～180

スピードコントロール
モータ

パナソニックモータ 5～180 93.0 226.0 130.0 125.0 

オリエンタルモータ 5～18 93.0 257.0 153.0 106.0 25～180

TM5

25Ｗ

インダクションモータ
パナソニックモータ 5～180 115.0 218.0 138.0 117.0 

オリエンタルモータ 5～18 117.0 218.0 138.0 117.0 25～180 127.5 

スピードコントロール
モータ

パナソニックモータ 5～180 125.0 218.0 138.0 117.0 

オリエンタルモータ 5～18 127.0 218.0 138.0 117.0 25～180 137.5 

40Ｗ

インダクションモータ
パナソニックモータ 5～180 142.0 220.0 130.0 122.0 

オリエンタルモータ 5～18 147.0 220.0 130.0 122.0 25～180 165.0 

スピードコントロール
モータ

パナソニックモータ 5～180 152.0 220.0 130.0 122.0 

オリエンタルモータ 5～18 157.0 220.0 130.0 122.0 25～180 175.0 

マウントタイプ 出力 モータ 減速比 A1 A2 A3 A4仕様 メーカー

ＳＭ１

25Ｗ
インダクションモータ オリエンタルモータ 5～18 122.0 64.0 34.0 170.0 25～180
スピードコントロール

モータ オリエンタルモータ 5～18 122.0 64.0 34.0 180.0 25～180

40Ｗ

インダクションモータ
パナソニックモータ 5～180 132.0 33.0 63.0 216.0 

オリエンタルモータ 5～18 132.0 64.0 40.0 197.0 25～180

スピードコントロール
モータ

パナソニックモータ 5～180 132.0 33.0 63.0 226.0 

オリエンタルモータ 5～18 132.0 64.0 40.0 207.0 25～180

ＳＭ２

25Ｗ
インダクションモータ オリエンタルモータ 5～18 122.0 146.0 37.0 40.0 25～180
スピードコントロール

モータ オリエンタルモータ 5～18 122.0 156.0 37.0 40.0 25～180

40Ｗ

インダクションモータ
パナソニックモータ 5～180 132.0 192.0 45.0 87.0 

オリエンタルモータ 5～18 132.0 173.0 39.0 64.0 25～180

スピードコントロール
モータ

パナソニックモータ 5～180 132.0 202.0 45.0 87.0 

オリエンタルモータ 5～18 132.0 183.0 39.0 64.0 25～180

ＳＭ３

25Ｗ
インダクションモータ オリエンタルモータ 5～18 122.0 34.0 64.0 122.0 25～180
スピードコントロール

モータ オリエンタルモータ 5～18 122.0 34.0 64.0 132.0 25～180

40Ｗ

インダクションモータ
パナソニックモータ 5～180 132.0 63.0 33.0 168.0 

オリエンタルモータ 5～18 132.0 40.0 64.0 149.0 25～180

スピードコントロール
モータ

パナソニックモータ 5～180 132.0 63.0 33.0 178.0 

オリエンタルモータ 5～18 132.0 40.0 64.0 159.0 25～180

ＳＭ４

25Ｗ
インダクションモータ オリエンタルモータ 5～18 122.0 37.0 146.0 88.0 25～180
スピードコントロール

モータ オリエンタルモータ 5～18 122.0 37.0 156.0 88.0 25～180

40Ｗ

インダクションモータ
パナソニックモータ 5～180 132.0 45.0 192.0 57.0 

オリエンタルモータ 5～18 132.0 39.0 173.0 88.0 25～180

スピードコントロール
モータ

パナソニックモータ 5～180 132.0 45.0 202.0 57.0 

オリエンタルモータ 5～18 132.0 39.0 183.0 88.0 25～180

ＳＭ５

25Ｗ

インダクションモータ
パナソニックモータ 5～180 154.0 25.0 55.0 64.0 

オリエンタルモータ 5～18 156.0 25.0 55.0 64.0 25～180 166.5 

スピードコントロール
モータ

パナソニックモータ 5～180 164.0 25.0 55.0 64.0 

オリエンタルモータ 5～18 166.0 25.0 55.0 64.0 25～180 176.5 

40Ｗ

インダクションモータ
パナソニックモータ 5～180 181.0 27.0 63.0 69.0 

オリエンタルモータ 5～18 186.0 27.0 63.0 69.0 25～180 204.0 

スピードコントロール
モータ

パナソニックモータ 5～180 191.0 27.0 63.0 69.0 

オリエンタルモータ 5～18 196.0 27.0 63.0 69.0 25～180 214.0 

マウントタイプ 出力 モータ 減速比 A1 A2 A3 A4仕様 メーカー

BＭ１

25Ｗ
インダクションモータ オリエンタルモータ 5～18 83.0 174.0 76.0 223.0 25～180
スピードコントロール

モータ オリエンタルモータ 5～18 83.0 174.0 76.0 233.0 25～180

40Ｗ

インダクションモータ
パナソニックモータ 5～180 93.0 143.0 47.0 269.0 

オリエンタルモータ 5～18 93.0 174.0 70.0 250.0 25～180

スピードコントロール
モータ

パナソニックモータ 5～180 93.0 143.0 47.0 279.0 

オリエンタルモータ 5～18 93.0 174.0 70.0 260.0 25～180

BＭ3

25Ｗ
インダクションモータ オリエンタルモータ 5～18 83.0 144.0 46.0 69.0 25～180
スピードコントロール

モータ オリエンタルモータ 5～18 83.0 144.0 46.0 79.0 25～180

40Ｗ

インダクションモータ
パナソニックモータ 5～180 93.0 173.0 77.0 115.0 

オリエンタルモータ 5～18 93.0 150.0 46.0 96.0 25～180

スピードコントロール
モータ

パナソニックモータ 5～180 93.0 173.0 77.0 125.0 

オリエンタルモータ 5～18 93.0 150.0 46.0 106.0 25～180

BＭ4

25Ｗ
インダクションモータ オリエンタルモータ 5～18 83.0 256.0 73.0 111.0 25～180
スピードコントロール

モータ オリエンタルモータ 5～18 83.0 266.0 73.0 111.0 25～180

40Ｗ

インダクションモータ
パナソニックモータ 5～180 93.0 302.0 65.0 140.0 

オリエンタルモータ 5～18 93.0 283.0 71.0 117.0 25～180

スピードコントロール
モータ

パナソニックモータ 5～180 93.0 312.0 65.0 140.0 

オリエンタルモータ 5～18 93.0 293.0 71.0 117.0 25～180
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平ベルトコンベヤ　モータマウント位置選択タイプ
－蛇行防止桟付ヘッド駆動２溝フレーム（プーリ径３０ｍｍ）－ 

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors

Order
注文例

型式
－ B － L －

モータ
－ ベルト仕様 － モータメーカー

選択TYPE モータ
マウント位置 出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比

CVMB TM1 － 100－ 1000－ 25 － T100 － IM － 25 － H － A

本体価格 ＋ モータ
仕様価格 ＋ ギヤヘッド

仕様価格 ＋ ベルト
仕様価格 ＝ 基準単価

例）・オプションベルト1の場合 CVMBTM1－100－1000－40－T100－SCM－25－HY－A ➡ 102,900円 ＋ 6,000円 ＋ 6,700円 ＋ 5,500円 ＝ 121,100円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVMBTM5－100－1000－25－NV－NM－NH－H－R ➡ 102,900円 － 6,000円 ＝ 96,900円

Delivery
出荷日 8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

Alteration
追加工

モータ位置勝手違い
追加ザグリ穴

モータカバー窓付タイプ
スピードコントローラ用ブラケット付属

後入れナット付属
端子箱付モータ
スタンド（脚）

追加工詳細はwP.1264～参照

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ）B（オリエンタルモータ）R（モータ・ギヤヘッドなし）

25W
40W

IM 本体価格
本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥9,400

ギヤヘッド
仕様価格

マウント位置 A（パナソニックモータ）B（オリエンタルモータ）
TM5・SM5 本体価格 本体価格

TM1～3
SM1～4
BM1～4

本体価格＋￥6,700 本体価格＋￥8,600

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト1オプションベルト2 ベルトなし
本体価格のみ 本体価格＋￥3,000 本体価格＋￥5,500 本体価格－￥4,000

型式 B
￥本体価格　1～2コ

L200～
300

L305～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005～
1100

L1105～
1200

L1205～
1300

L1305～
1400

L1405～
1500

L1505～
1600

L1605～
1700

L1705～
1800

L1805～
1900

L1905～
2000

CVMBTM□
CVMBBM□

50～100 94,200 95,400 96,500 98,000 99,400 100,600 101,800 102,900 104,000 105,300 106,400 107,400 108,800 110,000 111,200 112,500 114,600 116,400

110～150 － 100,500 101,800 103,200 104,400 105,700 107,200 108,300 109,500 111,000 112,400 113,800 115,100 116,800 119,100 121,000 123,200 125,600

160～200 － － 107,800 109,100 110,500 111,900 113,500 114,700 116,300 117,700 119,000 120,200 121,900 124,100 126,000 127,900 129,800 132,000

210～250 － － － 118,600 120,100 121,500 123,000 124,300 126,000 127,800 129,600 131,400 133,900 136,500 139,200 141,900 144,400 146,600

260～300 － － － － 122,800 124,400 125,900 127,500 129,200 131,100 132,800 134,800 137,000 139,700 142,500 145,500 148,200 150,600

CVMBSM□

50～100 103,900 104,900 106,000 107,200 108,400 109,700 111,100 112,400 113,800 115,100 116,300 117,500 118,700 120,200 121,900 123,600 125,000 126,300

110～150 － 110,000 111,400 112,700 114,100 115,600 117,000 118,300 119,900 121,200 122,600 124,100 125,500 127,000 128,600 130,400 132,000 134,300

160～200 － － 116,400 117,700 119,100 120,500 121,900 123,400 124,800 126,300 127,700 129,200 130,600 132,100 134,000 135,900 138,000 140,700

210～250 － － － 126,400 128,000 129,700 131,300 133,100 134,800 136,600 138,400 140,200 142,100 144,400 146,900 149,500 152,000 154,800

260～300 － － － － 130,000 131,800 133,600 135,400 137,300 139,100 141,000 142,900 144,900 147,800 150,500 153,400 156,000 158,300

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

型式 Ｂ
指定10ｍｍ指定

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様 モータメーカー選択

Type モータマウント位置 出力（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVMB

TM1 SM1 BM1
TM2 SM2
TM3 SM3 BM3
 SM4 BM4
TM5 SM5

※ 詳細はモータマ
ウント位置選択
表をご参考くださ
い。

50～300 200～2000 25
40

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）  5 7.5 9 12.5 15

 18 25 30 36 50
 60 75 90 100 120
 150 180

H（一般仕様・緑）
W（一般仕様・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
F（食品搬送用・白）
O（耐油仕様・紺）

N（非粘着仕様・白）
J（ベルトなし）

※ その他のベルト仕様につ
いては以下のベルト選定
表を参照ください。

Ａ（パナソニックモータ）
Ｂ（オリエンタルモータ）

X�出力25のときパナソニック
モータ適用不可。

S200（三相）

IM
（インダクションモータ）

INV
（インダクションモータ

＋インバータ）

ＮＭ（モータなし） ＮＭ（モータなし） ＮＨ（ギヤヘッドなし） Ｒ（モータなし）

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照 
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照
E直行軸ギヤヘッドはウォームギヤを使用しております。メンテナンス時等、ベルト側からモータを回転させることはできませんのでご注意ください。
E蛇行防止桟付ベルトはプライ数（厚さ）に応じて反りが発生する可能性がありますのでご確認ください。

Qベルト選定表
ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト１（＋￥3,000） オプションベルト２（＋￥5,500） ベルトなし（－￥4,000）

一般用 H（緑）　W（白）　HDS（緑） － HY（黄緑）　HBN（スカイブルー）

Ｊ
（ベルトなし）

スライディング用 G（緑）　S（白） － YSG（緑）　YSW（白）
傾斜搬送用 LTG（緑）　LTW（白） － －
グリップ仕様 － － GG（緑）　GW（白）　GSN（緑）
耐油仕様 O（緑）　OG（緑） OW（白） ON（白）

非粘着仕様 N（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン）
HH（緑）　HW（白）

NWN（白）　NSN（スカイブルー）　NGN（ライムグリーン）
HBG（緑）　HBW（白）　BW（白）

食品搬送用 － KW（白）　KSB（スカイブルー）　PHB（スカイブルー） PHN（スカイブルー）　PWN（スカイブルー）　KWN（白）
電子部品搬送用 D（黒） － DG（黒）

E平ベルト詳細はP.1279～参照

Qモータマウント位置選択表

ギヤヘッドタイプ モータマウント位置
トップマウント サイドマウント ボトムマウント

直交軸

平行軸

E�モータマウント方向、モータ種類による関係寸法は 
P.1239をご確認ください。

TM3

TM2

基準搬送方向

TM1

TM5

基準搬送方向

SM4

SM2

SM1

SM3

基準搬送方向

SM5

基準搬送方向

BM1

BM4

BM3

基準搬送方向

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

フレーム モータ
カバー

プーリ
ホルダ

M材質 アルミ材 アルミ材 アルミ材
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装

■搬送能力(TM・SM・BM)     ※参考値
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ベルト速度（m／min）

搬
送
質
量（

Kg
／
台
）

25W
40W

CVMB
トップマウントタイプ（TM）
TM1　TM2　TM3 モータマウント位置仕様 TM5 モータマウント位置仕様

サイドマウントタイプ（ＳＭ）
SM1　SM3 モータマウント位置仕様 SM2　SM4 モータマウント位置仕様 SM5 モータマウント位置仕様

ボトムマウントタイプ（ＢＭ）
BM1　BM3　BM4 モータマウント位置仕様 Qギヤヘッド減速比

＊ 負荷状態により減少することがあります。
ギア
ヘッド
減速比

ベルト速度（ｍ/ｍｉｎ）ベルト速度（ｍ/ｍｉｎ）
TM・BM SM

50Hz 60Hz 50Hz 60Hz
5 56.4 67.7 28.2 33.8

7.5 37.6 45.1 18.8 22.6
9 31.3 37.6 15.7 18.8

12.5 22.6 27.1 11.3 13.5
15 18.8 22.6 9.4 11.3
18 15.7 18.8 7.8 9.4
25 11.3 13.5 5.6 6.8
30 9.4 11.3 4.7 5.6
36 7.8 9.4 3.9 4.7
50 5.6 6.8 2.8 3.4
60 4.7 5.6 2.4 2.8
75 3.8 4.5 1.9 2.3
90 3.1 3.8 1.6 1.9

100 2.8 3.4 1.4 1.7
120 2.4 2.8 1.2 1.4
150 1.9 2.3 0.9 1.1
180 1.6 1.9 0.8 0.9

Q搬送能力（TM・SM・BM）�＊参考値 
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E 図JIS規格の六角ナット使用可能です。
※ 1溝につき4個ずつナットが挿入されています。
　 ナット挿入用ザグリ穴が必要な場合は、追加工にてご指定ください。
※ 1単相インダクションモータのみコンデンサが付属します。 

また、コンデンサ取付け位置はお客様にて組み替えられます。
E 図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.9mm）での寸法となります。
　 ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なるためご注意ください。
　ベルト仕様はP.1279～をご参照ください。
E モータマウント方向、モータ種類による関係寸法はP.1239をご確認ください。

フレーム断面・拡大
（左右対称）
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Q特長：モータの取付位置を上・横・下と選べるタイプです。直行軸ギヤヘッドを採用しており取付スペースの問題を解消します。桟付ベルトにより蛇行を防止します。
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本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVLPA－100－1000－25－T100－SCM－25－J－C ➡ 99,300円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 106,300円
例）・オプションベルト2の場合 CVLPA－100－1000－25－T100－SCM－25－HBN－C ➡ 99,300円 ＋ 5,500円 ＝ 104,800円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVLPA－100－1000－25－NV－NM－NH－HG－R ➡ 99,300円 － 6,000円 ＝ 93,300円

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVLPA － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － C

追加工詳細はwP.1264～参照

Alteration
追加工

駆動部位置指定
モータカバー窓付きタイプ

スピードコントローラ用ブラケット付属
後入れナット付属
スタンド（脚）

Delivery
出荷日 8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

FLAT  BELT  CONVEYORS  LOW  PROFILE - CENTER  DRIVE,  1 - GROOVE  FRAME (PULLEY  DIA.  15mm) -

平ベルトコンベヤ　薄型タイプ
－中間駆動1溝フレーム（プーリ径15ｍｍ）－ 

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト１（＋￥3,000） オプションベルト２（＋￥5,500） ベルトなし（－￥4,000）

一般用 HG（緑） － HBN（スカイブルー）

Ｊ
（ベルトなし）

スライディング用 － － －
傾斜搬送用 － － －
グリップ仕様 － GG（緑）　GW（白） －
耐油仕様 OH（緑） OW（白)　 －
非粘着仕様 NS（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン）HH（緑）　HW（白） －
食品搬送用 － KW（白）　KSB（スカイブルー） －

電子部品搬送用 DS（黒） － －
E平ベルト詳細はwP.1279～参照

型式 Ｂ
指定10ｍｍ指定

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様 モータメーカー選択

出力（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVLPA 50～200 390～2000

25
40

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5

18

60

150

7.5

25

75

180

9

30

90

12.5

36

100

15

50

120

HG（一般用・緑）
DS（電子部品搬送用）
ＯH（耐油仕様）
ＮS（非粘着仕様）
Ｊ（ベルトなし）

※ 上記以外のベルト
は下表の「ベルト仕
様」からご選定くださ
い。

Ａ（パナソニックモータ）
Ｂ（オリエンタルモー タ）
C（台湾製モータ）

S200（三相）

IM
（インダクションモータ）

INV
（インダクションモータ 
＋インバータ）

25
40

NV
（モータなし）

NM
（モータなし）

NH
（ギヤヘッドなし） Ｒ（モータなし）

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）

25W
40W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥9,400

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト1 オプションベルト2 ベルトなし
本体価格のみ 本体価格＋￥3,000 本体価格＋￥5,500 本体価格－￥4,000

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L390～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005～
1100

L1105～
1200

L1205～
1300

L1305～
1400

L1405～
1500

L1505～
1600

L1605～
1700

L1705～
1800

L1805～
1900

L1905～
2000

CVLPA
50～100 96,300 96,700 97,700 98,100 98,500 98,900 99,300 106,200 106,600 107,000 107,400 107,800 111,200 111,600 112,100 112,500 112,900

110～150 － 103,000 104,700 106,600 107,100 107,600 108,100 113,200 114,900 116,300 116,800 117,400 121,200 121,700 122,200 122,700 123,200

160～200 － － 109,900 111,700 113,500 115,300 117,100 118,800 120,600 122,400 124,200 126,000 127,800 129,600 131,400 133,100 134,900

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

Example
使用例

Q 特長：プーリ径15mmと非常に薄型のコンベヤです。プレス機の排出部などのせまい空間での設置が可能です。

フレーム モータ
カバー①

モータ
カバー②

プーリ
ホルダ

M材質 アルミ材アルミ材 SPCC アルミ材
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装 塗装

CVLPA
25Wモータ仕様

40Wモータ仕様

250
18 62

A※
36

.2
3

.2

49
.7

34.5

62

コンデンサ
単相インダクションモータ
のみ取付

□
90

φ50
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φ30

□
80
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B+
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ベ
ルト
幅

L/2

L＋16.6

L：プーリー間長さ8.3

1416
.6
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基準搬送方向
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1.
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ベ
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上
面
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40

A※
3.

2
36.
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蛇行制御クラウンタイプ

250
15 65

39
.5

62

コンデンサ
単相インダクション
モータのみ取付

32.5

ナット挿入用ザグリ穴
ナット挿入用ザグリ穴

L型金具Ø6.5

※1 ※1 

L/2

L/5
40

30 30

63.3 63.3

15 15

L/5

25

B+
90

15

33

15

5.
2

6.
5

13
（

1）

30

5.
2

18

搬送面側

X部

X部（M5用 ）

5.
2

11.5

5 5

8.
1

14

（12）

7

フレーム断面・拡大

＋
0.

3
0 

  

※１溝につき4個ずつナットが挿入されています。
※単相インダクションモータのみコンデンサが付属します。
E図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.9mm）での寸法となります。
　ベルト厚みは、ベルト仕様によって異なるためご注意ください。
　ベルト仕様はP.1279～をご参照ください。

E L≧1055の場合はベルトコンベヤたわみ防止のため※1の位
置にL型金具を4個取り付けております。L型金具の位置でコ
ンベヤの荷重を受けられるように設置してください。コンベヤ
の荷重をL型金具が受けられない場合、たわみ量が大きくなり
ますので機能上問題が発生する可能性があります。
E L型金具でコンベヤの荷重を受けた状態でも、最大で3mm程
度のたわみが発生します。

E L型金具の寸法が設置条件に合わない場合はスタンドを付け
てご使用ください。

E L型金具と先端プーリ間は400mmピッチ以下、その他両端支
持できる箇所は1200mmピッチ以下でL型金具を設置して荷
重を受けてください。

QA寸法詳細 Q搬送能力 ＊参考値 Qギヤヘッド減速比※参考値

0

1

2

3

4

5

0 10 20 30 40 50 60

ベルト速度（m／ min）

搬
送
質
量（

Kg
／
台
）

25W

40W

■搬送能力

出力（W）
モータ

減速比 A
仕様 メーカー

25W

インダクション
モータ

パナソニックモータ 5～180 115.0 

オリエンタルモータ
5～18 117.0 

25～180 127.5 

台湾製モータ
5～75 129.0 

90～180 136.0 

スピードコント
ロールモータ

パナソニックモータ 5～180 125.0 

オリエンタルモータ
5～18 127.0 

25～180 137.5 

台湾製モータ
5～75 139.5 

90～180 146.5 

40W

インダクション
モータ

パナソニックモータ 5～180 142.0 

オリエンタルモータ
5～18 147.0 

25～180 165.0 

台湾製モータ
5～75 161.6 

90～180 170.6 

スピードコント
ロールモータ

パナソニックモータ 5～180 152.0 

オリエンタルモータ
5～18 157.0 

25～180 175.0 

台湾製モータ
5～75 172.1 

90～180 181.1 

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度（m/min）
50Hz 60Hz

5 47.1 56.5

7.5 31.4 37.7

9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6

15 15.7 18.8

18 13.1 15.7

25 9.4 11.3

30 7.9 9.4

36 6.5 7.9

50 4.7 5.7

60 3.9 4.7

75 3.1 3.8

90 2.6 3.1

100 2.4 2.8

120 2.0 2.4

150 1.6 1.9

180 1.3 1.6

※ 負荷状況により減少することがあります。
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FLAT  BELT  CONVEYORS  SHORT  TYPE  -WITH  MEANDERING  PREVENTION  CROSSPIECE,  CENTER  DRIVE  2-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  30mm）-

平ベルトコンベヤ 短機長タイプ
－蛇行防止桟付中間駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 スチール アルミ材
S表面処理 アルマイト処理 塗装 アルマイト処理

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSJA － 100 － 500 － 25 － T100 － IM － 25 － H － C

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSJA－100－500－25－T100－SCM－25－J－A ➡ 149,100円 ＋ 11,000円 － 4,000円 ＝ 156,100円
例）・オプションベルト2の場合 CVSJA－100－500－25－T100－SCM－25－HY－B ➡ 149,100円 ＋ 11,000円 ＋ 5,500円 ＝ 165,600円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSJA－100－500－25－NV－NM－NH－H－R ➡ 149,100円 － 6,000円 ＝ 143,100円

＊A寸法詳細

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 12.5～25 101.0
30～180 108.0

オリエンタル 12.5～25 105.0
30～180 115.0

台湾製 12.5～75 117.0
90～180 124.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 12.5～25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 12.5～25 115.0
30～180 125.0

台湾製 12.5～75 129.4
90～180 136.4

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～18 117.0
25～180 127.5

台湾製 5～75 129.0
90～180 136.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～18 127.0
25～180 137.5

台湾製 5～75 139.5
90～180 146.5

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 47.1 56.5

7.5 31.4 37.7

9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6

15 15.7 18.8

18 13.1 15.7

25 9.4 11.3

30 7.9 9.4

36 6.5 7.9

50 4.7 5.7

60 3.9 4.7

75 3.1 3.8

90 2.6 3.1

100 2.4 2.8

120 2.0 2.4

150 1.6 1.9

180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。
Q搬送能力� ＊参考値 
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6W / B＝300
25W / B＝300

フレーム断面・拡大（左右対称）

CVSJA
6Wモータ仕様

EJIS規格の六角ナット使用可能です。
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E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み
0.8mm）での寸法となります。ベル
ト厚みは、ベルト仕様によって異
なるためご注意ください。ベルト仕
様はP.1279～をご参照ください。

25Wモータ仕様

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照
E蛇行防止桟付ベルトはプライ数（厚さ）に応じて反りが発生する可能性があるのでご確認ください。

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSJA 50～300 220～600

6
25

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

※ 上記以外のベルトは
下表の「ベルト仕様」
からご選定ください。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25 S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可

6
25

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト１（＋￥3,000） オプションベルト２（＋￥5,500） ベルトなし（－￥4,000）

一般用 H（緑）　W（白）　HDS（緑） － HY（黄緑）　HBN（スカイブルー）

Ｊ
（ベルトなし）

スライディング用 G（緑）　S（白） － YSG（緑）　YSW（白）
傾斜搬送用 LTG（緑）　LTW（白） － －
グリップ仕様 － － GG（緑）　GW（白）　GSN（緑）
耐油仕様 O（緑）　OG（緑） OW（白） ON（白）

非粘着仕様 N（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン）
HH（緑）　HW（白）

NWN（白）　NSN（スカイブルー）　NGN（ライムグリーン）
HBG（緑）　HBW（白）　BW（白）

食品搬送用 － KW（白）　KSB（スカイブルー）　PHB（スカイブルー） PHN（スカイブルー）　PWN（スカイブルー）　KWN（白）
電子部品搬送用 D（黒） － DG（黒）
E平ベルト詳細はwP.1279～

Delivery
出荷日

8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

Q特長：設備間・コンベヤ間の乗り継ぎ搬送に適した短機長タイプです。桟付ベルトにより蛇行を抑制します。

追加工詳細はw P.1264～参照

Alteration
追加工

駆動部位置指定
スピードコントローラ用ブラケット付属

後入れナット付属

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト１ オプションベルト２ ベルトなし
本体価格のみ 本体価格＋￥3,000 本体価格＋￥5,500 本体価格－￥4,000

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）

6W
25W

IM 本体価格＋￥ 5,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥6,000

25W INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥9,400

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L220～
250

L255～
275

L280～
300

L305～
325

L330～
350

L355～
375

L380～
400

L405～
425

L430～
450

L455～
475

L480～
500

L505～
525

L530～
550

L555～
575

L580～
600

CVSJA

50～100 146,100 146,300 146,500 147,100 147,300 147,600 147,700 148,300 148,600 148,900 149,100 150,700 150,900 151,700 151,900

110～150 152,200 152,400 152,700 153,200 153,500 153,700 153,900 154,700 154,900 155,300 155,500 157,100 157,300 157,900 158,100

160～200 160,200 160,500 160,900 161,500 161,800 162,200 162,400 163,300 163,600 164,100 164,400 165,700 166,000 167,000 167,300

210～250 － 168,700 169,000 169,700 170,000 170,400 170,600 171,500 171,800 172,200 172,600 173,700 174,000 174,800 175,200

260～300 － － － 179,200 179,600 180,000 180,400 181,300 181,800 182,300 182,700 183,800 184,200 185,000 185,400

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors 
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FLAT  BELT  CONVEYORS  BUILT-IN  MOTOR  DRIVE  TYPE  3-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY DIA. 70mm）-

平ベルトコンベヤ モータ内蔵タイプ
－3溝フレーム（プーリ径70mm）－ 

フレーム プーリホルダ
M材質 アルミ材 A5052
S表面処理 アルマイト処理 金アルマイト処理

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド減速比
ベルト速度(m/min)

50Hz 60Hz

15 22.0 26.4

18 18.3 22.0

25 13.2 15.8

30 11.0 13.2

36 9.2 11.0

50 6.6 7.9

60 5.5 6.6

75 4.4 5.3

90 3.7 4.4

100 3.3 4.0

120 2.7 3.3

150 2.2 2.6

180 1.8 2.2

＊ 負荷状態により減少することがあります。モータ
減速比 A

仕様 メーカー

インダクションモータ

パナソニック
15～25 101.0

30～180 108.0

オリエンタル
15～18 105.0

25～180 115.0

スピードコントロール 
モータ

パナソニック
15～25 111.0

30～180 118.0

オリエンタル
15～18 115.0

25～180 125.0

＊A寸法詳細 Q搬送能力� ＊参考値 

0

5

10

15

0 5 10 15 20 25 30
ベルト速度（m/min）

搬
送
質
量（

kg
/台
）

6W / B＝150

コンデンサ取付部詳細モータ取付部詳細

CVSMA

フレーム断面・拡大（上下対称）

6Wモータ仕様

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

※1  L≦815の場合、ナット挿入用のザグリ穴は一切つきま
せん。ただし、1溝につき4個ずつあらかじめナットが挿
入されております。

※2 単相インダクションモータのみ取付

0.9 135 A
＊

追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。

コンデンサ※2

0.9

19
19 （
フ
レ
ー
ム
幅
）

B＋
38

1.
9（
ベ
ルト
上
面
）

6871
.8

35.9

46
13

L＋71.8

L：プーリ間長さ 35.9

120.9

F（ナット挿入用追加ザグリ穴）

292

142.9 100

153.9 25 25 43.4M5

基準搬送方向

ナット挿入用ザグリ穴※1 M5テンション用ボルト

M5深さ10

M5テンション用ボルト
固定止めネジ
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B＋38

□60

コンデンサ
：単相インダクションモータ
 のみ取付
オリエンタルモータ選定時
パナソニックモータ選定時

E�図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.9mm）
での寸法となります。ベルト厚みは、ベルト
仕様によって異なるためご注意ください。
ベルト仕様はP.1279～をご参照ください。

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ詳細はwP.1267～参照 
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
選択

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSMA
60
100
150

415～2000 6

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

15
50
120

18
60
150

25
75
180

30
90

36
100

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
F（食品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

※ 上記以外のベルトは
下表の「ベルト仕様」
からご選定ください。

380＜F＜L－100
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト１（＋￥3,000） オプションベルト２（＋￥5,500） ベルトなし（－￥4,000）

一般用 H（緑）　W（白）　HG（緑） － HY（黄緑）　HBN（スカイブルー）　HGN（緑）
HGT（緑）　HWT（白）

Ｊ 
（ベルトなし）

スライディング用 G（緑）　S（白） － YSG（緑）　YSW（白）
傾斜搬送用 LG（緑）　LW（白） － LGN（緑）　LWN（白）　LYN（灰）
グリップ仕様 － GG（緑）　GW（白） GSN（緑）　GGN（緑）　GWN（白）
耐油仕様 O（紺）　OH（緑）　OG（緑） OW（白） ON（白）

非粘着仕様 N（白）　NS（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン）
HH（緑）　HW（白）

NWN（白）　NSN（スカイブルー）　NGN（ライムグリーン）
HBG（緑）　HBW（白）　BW（白）

食品搬送用 F（白） KW（白）　KSB（スカイブルー）　PHB（スカイブルー） PHN（スカイブルー）　PWN（スカイブルー）　KWN（白）　KDN（白）
電子部品搬送用 D（黒）　DS（黒） － DG（黒）
E平ベルト詳細はwP.1279～参照

Q 特長：蛇行をクラウンプーリで抑制するタイプ。モータをフレーム間に内蔵することで機高を約50％に抑えました。

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）

6W
IM 本体価格のみ

本体価格－￥6,000
SCM 本体価格＋￥6,000

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト１ オプションベルト２ ベルトなし
本体価格のみ 本体価格＋￥3,000 本体価格＋￥5,500 本体価格－￥4,000

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L415～
450

L455～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005～
1100

L1105～
1200

L1205～
1300

L1305～
1400

L1405～
1500

L1505～
1600

L1605～
1700

L1705～
1800

L1805～
1900

L1905～
2000

CVSMA
60 85,400 85,400 84,200 85,400 85,000 85,000 85,400 86,500 87,100 87,600 89,600 91,100 92,700 93,200 93,700 94,200 94,700

100 92,400 92,400 91,100 92,400 91,900 91,900 92,400 93,300 93,900 94,500 96,600 98,200 99,500 100,100 100,600 101,200 101,700

150 － 110,900 109,400 110,900 110,300 110,300 110,900 112,000 112,700 113,400 115,900 117,900 119,500 120,100 120,800 121,400 122,100

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSMA － 60 － 660 － 6 － T100 － IM － 36 － H － F400 － A

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSMA－100－1000－6－T100－SCM－25－J－F400－A ➡ 92,400円 ＋ 6,000円 － 4,000円 ＝ 94,400円
例）・オプションベルト2の場合 CVSMA－100－1000－6－T100－SCM－25－HY－F400－B ➡ 92,400円 ＋ 6,000円 ＋ 5,500円 ＝ 103,900円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSMA－100－1000－6－NV－NM－NH－H－F400－R ➡ 92,400円 － 6,000円 ＝ 86,400円

Delivery
出荷日

8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

Alteration
追加工

スピードコントローラ用ブラケット付属
後入れナット付属

追加工詳細はw P.1264～参照
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FLAT  BELT  CONVEYORS  MOTOR  INTEGRATED  TYPE  – 2 –  GROOVE  FRAME（PULLEY  DIA.  32mm）–

平ベルトコンベヤ　モータ内蔵型タイプ
－2溝フレーム（プーリ径32mm）－ 

フレーム プーリホルダ① プーリホルダ②
M材質 アルミ材 アルミ材 SS400
S表面処理 アルマイト処理 塗  装 三価クロメート

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSMB － 100 － 1000 － 3.5 － DC24 － SCM － 256 － H － DA

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・モータ・ドライバなしの場合 CVSMB－100－1000－3.5－DC24－ND－256－H－DA ➡ 93,600円 － 6,000円 ＝ 87,600円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSMB－100－1000－3.5－NV－NM－NH－H－R ➡ 93,600円 － 12,000円 ＝ 81,600円
例）・オプションベルト2の場合 CVSMB－100－1000－3.5－DC24－SCM－256－HY－DA ➡ 93,600円 ＋ 5,500円 ＝ 99,100円

Example
使用例

E モータメーカーDA（ツカサ電工）の場合、ギヤヘッドの寿命は300h程度（参考値）
となります。長時間の搬送には向きませんのでご注意ください。
E 60～80dB程度（参考値）のモータギヤヘッド騒音が発生します。静音環境でご

使用の場合はご注意ください。
E モータ仕様ND（モータドライバなし）を選択の場合、本コンベヤに使用するモー

タはドライバなしでは駆動しませんのでご注意ください。SCM（可変速）を選択
の場合、モータドライバが付属します。

CVSMB

L＋33.8

1.
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ベ
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上
面
）
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.9

16.9L：プーリ間長さ16.9

33
.8
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42 127
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R0.5

21
.5

16
.5

8

8.2

8.2

（8.6）

3

0
－

0.
6 28

15
.4

＋
0.

2
0

2.2

＋
0.

3
0

5.
7

＋
0.

5
0

10
.2

3.
5

4

6.
2

2

3

8.2

8.2

搬送面側

Ｘ部

R0.5

Y部

Ｙ部（M6用）

Ｘ部（M3用）

φ5

25
R0.5

21
.5

16
.5

8

8.2

8.2

（8.6）

3

0－0
.6 28

15
.4

＋0
.2 0

2.2

＋
0.

3
0

5.
7

＋
0.

5
0

10
.2

3.
5

4

6.
2

2

3
8.2

8.2

搬送面側

Ｘ部

R0.5

Y部

ベルト速度（m／min）
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質
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減速比 256
減速比 64

Q搬送能力� ＊参考値 

Ｂ
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B
：
ベ
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幅

Ｂ
＋
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1.9 224

基準搬送方向
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B＋
3

蛇行抑制クラウンタイプ 蛇行抑制クラウンタイプ

（
フ
レ
ー
ム
幅
）

※1溝につき4個ずつM6ナットが挿入されています。L≦405の場合は3個になります。
 ナット挿入用ザグリ穴が必要な場合は追加工にてご指定ください。
E 図中の寸法はベルト仕様H（厚み0.9mm）での寸法となります。ベルト厚みは、 

ベルト仕様によって異なるためご注意ください。 
ベルト仕様はP.1279～をご参照ください。

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。
EモータメーカーＤＡ（ツカサ電工）の場合、ギヤヘッドの寿命は300ｈ程度（参考値）となります。長時間の搬送には向きませんのでご注意ください。
E60～80dB程度（参考値）のモータギヤヘッド騒音が発生します。静音環境でご使用の場合はご注意ください。
Eモータ仕様ＮＤ（モータドライバなし）を選択の場合、本コンベヤに使用するモータはモータドライバなしでは駆動しませんのでご注意ください。SCM（可変速）を選択の場合、モータドライバが付属します。
Eモータ軸に過負荷が与えられた場合、モータドライバが動作を停止いたします。ベルトコンベヤの動作が停止した際はご使用状況を再度ご確認ください。
E交流電源（単相・三相）にてご使用の場合は追加工SWR（スイッチング電源付属）をご選定ください。スイッチング電源詳細はこちらwP.1276
E適正テンションが他機種と比べて緩くなっているため、ベルト厚みが薄い場合に搬送面の一部でベルトの浮きが発生する可能性があります。ワークが極端に軽い場合は選定時にご注意ください。
E配線図・モータ・モータドライバ詳細はＰ.1274参照

型式 B
指定10mm

L
指定5mm

モータ選択
ベルト仕様 モータメーカー選択

出力（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSMB 70～300 370～2000 3.5

DC24（直流） SCM（可変速） 
ＮＤ（モータドライバなし） 64  256

H（一般用・緑）
W（一般用・白）

G（スライディング用・緑）
S（スライディング用・白）

D（電子部品搬送用）
F（食品搬送用）
O（耐油仕様）

N（非粘着仕様）
J（ベルトなし）

※ 上記以外のベルトは下
表の「ベルト仕様」から
ご選定ください。

DA（ツカサ電工）

ＮＶ（モータなし） ＮＭ（モータなし） ＮＨ（ギヤヘッドなし） Ｒ（モータなし）

ベルト仕様 標準ベルト（本体価格のみ） オプションベルト１（＋￥3,000） オプションベルト２（＋￥5,500） ベルトなし（－￥4,000）

一般用 H（緑）　W（白）　HG（緑） － HY（黄緑）　HBN（スカイブルー）

Ｊ 
（ベルトなし）

スライディング用 G（緑）　S（白） － YSG（緑）　YSW（白）
傾斜搬送用 LG（緑）　LW（白） － －
グリップ仕様 － GG（緑）　GW（白） GSN（緑）
耐油仕様 O（紺）　OH（緑）　OG（緑） OW（白）　 ON（白）

非粘着仕様 N（白）　NS（白） NB（スカイブルー）　NBG（ライムグリーン） 　HH（緑）　HW（白） NWN（白）　NＳN（スカイブルー）　 NGN（ライムグリーン）　HBG（緑）　HBW（白）　BW（白）
食品搬送用 F（白） KW（白）　KSB（スカイブルー）　PHB（スカイブルー） PHN（スカイブルー）　PWN（スカイブルー）　KWN（白）

電子部品搬送用 D（黒）　DS（黒） － DG（黒）
E平ベルト詳細はwP.1279～参照

Delivery
出荷日

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

8

Q特長：モータをフレーム間に内蔵することにより、機高を抑えました。小型モータの採用によりCVSMAと比較し機高53％減になります。

Alteration
追加工

追加ザグリ穴
後入れナット付属
スイッチング電源付属

追加工詳細はw P.1264～参照

モータ仕様価格
ND（モータドライバなし/モータ・ギヤヘッドあり） R（モータ・ギヤヘッド・モータドライバなし）

本体価格 －￥6,000 本体価格－￥12,000

ベルト
仕様価格

標準ベルト オプションベルト１ オプションベルト２ ベルトなし

本体価格のみ 本体価格＋￥3,000 本体価格＋￥5,500 本体価格－￥4,000

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L370～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005
～1100

L1105
～1200

L1205
～1300

L1305
～1400

L1405
～1500

L1505
～1600

L1605
～1700

L1705
～1800

L1805
～1900

L1905
～2000

CVSMB

 70～100 89,700 90,300 91,500 92,100 92,700  93,300  93,600  97,400  97,900  98,500  99,100  99,700 103,600 104,200 104,800 105,400 106,000 

110～150 ー ー 94,400 95,100 95,800  96,500  96,900 100,900 101,600 102,300 103,000 103,700 108,000 108,700 109,400 110,100 110,800 

160～200 ー ー ー 99,000 99,800 100,300 101,100 105,600 106,400 107,300 108,100 108,900 113,500 114,300 115,100 115,900 116,700 

210～250 ー ー ー ー ー 103,800 104,600 109,600 110,500 111,400 112,300 113,200 118,200 119,200 120,100 121,000 121,900 

260～300 ー ー ー ー ー ー 108,600 114,000 115,100 116,100 117,100 118,100 123,600 124,600 125,600 126,600 127,600 

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors 
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GUIDED  FLAT  BELT  CONVEYORS  –HEAD  DRIVE  3– GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY  DIA.  50mm）–

平ベルトコンベヤ
－横桟付ヘッド駆動３溝フレーム（プーリ径50mm）－

型式
桟高さ

H
選択

B
選択

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

モータメーカー選択
E メーカー毎に価格が
異なります。

桟数
指定1コ単位出力

（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVDSA
（食品用
ベルト・白）

30

50
100
150
200
250
300

500～3000 40

T100（単相）
T200（単相）

IM（インダクションモータ）
SCM（スピードコントロールモータ） 7.5

18
50
100

9
25
60
120

12.5
30
75
150

15
36
90
180

WS
（食品用・白）

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

5～100 
※桟数≦ 周長(2L+160)/50

E 桟ピッチは周長/桟
数で自動算出される
ため、ご了承くださ
い。

S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ
＋インバータ）

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

CVDSB
（食品耐油用
ベルト・緑）

30

50
100
150
200
250
300

500～3000 40

T100（単相）
T200（単相）

IM（インダクションモータ）
SCM（スピードコントロールモータ） 7.5

18
50
100

9
25
60
120

12.5
30
75
150

15
36
90
180

HS
（食品耐油用・緑）

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

5～100 
※桟数≦ 周長(2L+160)/50

E 桟ピッチは周長/桟
数で自動算出される
ため、ご了承くださ
い。

S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ
＋インバータ）

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照
E設置時は必ず二人以上で設置してください。また傾斜使用時は必ず蛇行調整をやり直してください。そのまま使用すると蛇行が発生しベルトが破損する恐れがあります。
E 傾斜使用時、ワークを乗せたまま停止するとベルトが逆回転してワークが落ちてくるため、傾斜使用時は追加工にて電磁ブレーキ付モータをご指定ください。詳細wP.1265参照
E傾斜使用時、必ずスタンドはアンカーにて固定してください。
E傾斜使用時は最大30度にてご使用ください。
Eベルト自重により最大で50mm程度のたわみが発生します。
※指定した桟の数によって桟ピッチが自動的に決まります。小数点以下が発生したピッチに関しては狙い寸法となるため、ご了承ください。

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド 
減速比

ベルト速度（ｍ／ｍｉｎ）
50Hz 60Hz

7.5 31.4 37.7
9 26.2 31.4

12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1
100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。
Q搬送能力 ＊参考値 

搬送能力（※参考値）

0
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15

20

0 5 10 15 20 25 30 35 40

ベルト速度（m／min）

搬
送
質
量（

Kg
／
台
）

40W傾斜30°
40W傾斜20°
40W水平

出力
（W）

モータ
減速比 A

仕様 メーカー

40Ｗ

インダクション
モータ

パナソニック
モータ 7.5～180 142.0 

オリエンタル
モータ

7.5～18 147.0 

25～180 165.0 

台湾製
モータ

7.5～75 161.6 

90～180 170.6 

スピード
コントロール
モータ

パナソニック
モータ 7.5～180 152.0 

オリエンタル
モータ

7.5～18 157.0 

25～180 175.0 

台湾製
モータ

7.5～75 172.1 

90～180 181.1 

QA寸法詳細
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フレーム断面・拡大（左右対称）

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

26.3
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L：プーリ間長さ 26.3
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※1  左右フレーム外側の１溝につき４個ずつ
あらかじめナットが挿入されております。
ナット挿入用ザグリ穴が必要な場合は
追加工にてご指定ください。

Eベルト仕様はP.1279～をご参照ください。

CVDSA（食品用ベルト・白）
CVDSB（食品耐油用ベルト・緑）

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

Delivery
出荷日 16

Order
注文例 型式 H － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － モータメーカー

選択 － 桟数
出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比

CVDSA 30 － 100 － 1000 － 40 － T100 － IM － 25 － WS － C － 10

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＋ 桟溶着価格 ＝ 基準単価
例）・通常の場合 CVDSA30－100－1200－40－T100－IM－25－WS－C－17 ➡ 130,100円 ＋ 1,310円×17 ＝ 152,370円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVDSA30－100－1000－40－NV－NM－NH－WS－R－10 ➡ 127,600円 － 6,000円 ＋ 1,310円×10 ＝ 134,700円

Q 特長：小物ワーク等のピッチ搬送、傾斜搬送に適したコンベヤです。

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 アルミ材 アルミ材
S表面処理アルマイト処理 塗  装 塗  装

Example
使用例

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）

40W
IM 本体価格＋￥5,000 本体価格のみ

本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥6,000
INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥9,400

型式 H B
￥本体価格 1～2コ

￥桟溶着単価
(本体価格＋)L500～

600
L605～

700
L705～

800
L805～

900
L905～
1000

L1005
～1100

L1105
～1200

L1205
～1300

L1305
～1400

L1405
～1500

L1505
～1600

L1605
～1700

L1705
～1800

L1805
～1900

L1905
～2000

L2005
～2200

L2205
～2400

L2405
～2600

L2605
～2800

L2805
～3000

CVDSA
（食品用
ベルト・白）

30

50 121,800 122,000 122,200 122,900 123,800 124,900 126,200 127,800 131,400 131,600 144,400 145,000 146,200 146,400 146,500 154,900 156,900 158,900 160,900 163,200 1,310 
100 － 125,500 125,700 126,500 127,600 128,800 130,100 132,000 135,700 136,000 148,900 149,700 151,100 151,300 151,600 161,100 163,600 166,000 168,400 171,200 1,310 
150 － － 131,000 131,900 133,100 135,100 136,600 138,600 142,600 143,000 156,700 157,500 159,000 159,400 159,800 168,900 171,800 174,600 177,500 180,700 1,490 
200 － － － 136,000 137,300 139,300 141,000 143,200 147,400 147,900 161,700 162,700 164,300 164,800 165,300 174,700 177,800 180,900 184,000 187,500 1,660 
250 － － － － 144,200 146,900 148,700 151,100 155,500 156,200 170,700 171,800 173,600 174,200 174,900 184,500 187,900 191,300 194,700 198,400 1,840 
300 － － － － 149,600 152,300 154,200 156,900 161,500 162,300 176,900 178,100 180,000 180,800 181,600 191,400 195,000 198,700 202,400 206,400 2,010 

CVDSB
（食品耐油用
ベルト・緑）

30

50 122,100 122,600 122,900 123,700 124,800 126,100 127,500 129,300 133,100 133,400 146,400 147,200 148,600 148,900 149,300 158,000 160,300 162,700 165,000 167,700 1,240 
100 － 128,600 129,100 130,200 131,600 133,100 134,800 137,000 141,200 141,900 155,100 156,200 158,000 158,600 159,200 169,400 172,500 175,700 178,800 182,200 1,240 
150 － － 137,500 139,000 140,700 143,100 145,100 147,700 152,400 153,300 167,500 168,900 170,900 171,800 172,700 182,800 186,700 190,600 194,500 198,800 1,390 
200 － － － 144,100 146,100 148,700 151,000 154,000 159,100 160,300 174,800 176,500 178,800 180,000 181,200 191,900 196,400 200,900 205,400 210,300 1,540 
250 － － － － 155,500 159,000 161,600 165,000 170,500 172,000 187,400 189,400 192,000 193,500 195,000 206,300 211,500 216,600 221,700 227,200 1,680 
300 － － － － 163,300 167,000 169,900 173,800 179,700 181,500 197,200 199,500 202,400 204,200 206,000 217,900 223,700 229,400 235,100 241,200 1,820 

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

Alteration
追加工

モータ位置勝手違い
追加ザグリ穴
後入れナット付属
電磁ブレーキ付モータ
端子箱付モータ
スタンド（脚）
傾斜スタンド（脚）

追加工詳細はw P.1264～参照
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TIMING  BELT  CONVEYORS  BELT  PITCH  ADJUSTABLE  TYPE  -DUAL  TRACK,  CENTER  DRIVE,  2-GROOVE  FRAME  （PULLEY DIA. 20mm）-

タイミングベルトコンベヤ　ベルトピッチ調整タイプ
－2列中間駆動2溝フレーム（プーリ径20mm）－ 

Order
注文例

型式
－ B － L －

モータ
－ ベルト仕様 －モータメーカー選択Type 幅調整基準 出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比

CVSTD C － 320－ 1000－ 30 － T100 － SCM － 30 － H － B
本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価

例）・ベルトなしの場合 CVSTDC－320－1000－30－T100－SCM－30－J－B ➡ 358,100円 － 7,000円 ＝ 351,100円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSTDC－320－1000－30－NV－NM－NH－H－B ➡ 358,100円 － 60,000円 ＝ 298,100円

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L800～900 L905～1000 L1005～
1100

L1105～
1200

L1205～
1300

L1305～
1400

L1405～
1500

L1505～
1600

L1605～
1700

L1705～
1800

L1805～
1900

L1905～
2000

CVSTD 320 357,300 358,100 369,800 370,600 371,400 372,300 373,100 408,700 409,500 410,300 411,100 427,700

モータ・
ベルト
仕様価格

モータ出力 R（モータ・ギヤヘッドなし） R（ベルトなし）

30W 本体価格－￥60,000 本体価格－￥7,000

E表示数量超えはお見積り

型式 Ｂ
選択

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様 モータメーカー選択

Type 幅調整基準 出力（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSTD

Ｃ
（センター基準）

Ｈ
（ハンドル側基準）

R
（ハンドル逆側基準）

320

※以下の範囲で
　 調整可能です。

65≦B≦320

800～
2000 30

T100（単相）
T200（単相）
S200（三相）

SCM
（スピードコントロールモータ）
※DCブラシレスモータとなります

5 10 15 20 
30 50 100

H
（半透明・帯電防止）

S
（緑・スライディング用）

Ｊ
（ベルトなし）

Ｂ
（オリエンタルモー タ）

ＮＶ
（モータなし）

ＮＭ
（モータなし）

ＮＨ
（ギヤヘッドなし）

Ｒ
（モータ・ギヤヘッドなし）

EＤＣブラシレスモータ2個での搬送になります。スピードコントローラがそれぞれに付属しますので、コントローラの設定により搬送方向を決定してください。
E�ベルトコンベヤの個体差があるため、お客様にて搬送速度を調整をしていただく必要があります。左右のベルト速度が同じになるようにモータの回転数を調整してください。配線図・モータ詳
細はwP.1273参照

Eモータのコントローラの電源ON/OFF時に位相ズレが発生しますので選定の際はご注意ください。ズレ量については以下の表を参照ください。
Eワークガイドはピッチ調整、脱着が可能です。ワークに合わせてご使用ください。また、ワークがガイドと接触して粉塵が発生する可能性がありますので選定の際はご注意ください。
Eベルト詳細はwP.1279～参照
E�モータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照く
ださい。

Delivery
出荷日 14

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

■ 特長：ベルトピッチを調整できるため、日々のワークサイズが変わる電子基盤やパレットの搬送に適しています。

フレーム モータカバー① モータカバー② プーリホルダ
M材質 アルミ材 スチール SPCC SS400
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装 塗装
A付属品 幅調整用ハンドル・回転止め付サポートユニット

型式
－ B － L －

モータ
－ ベルト仕様 －モータメーカー選択 －（DPMR・DPML・DSMR・DSML・

DK・FYA・FYB・ANT□）Type 幅調整基準 出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSTD C － 320－ 1000－ 30 － T100 － SCM － 30 － H － B

Alteration
追加工

Alteration Code Spec. ¥/1 Code

ポジション
インジケーター取付

DPMR 
DPML 
DSMR 
DSML

ベルトピッチ調整台形ねじのハンド
ル付近にポジションインジケータを
取付します。
指定方法  DPMR
E�インジケーター取付のため台形
ねじが長くなります。

10,000

台形ねじ
キー溝
仕上げ

DK

ベルトピッチ調整台形ねじの先端を
キー溝仕上げに変更します。

指定方法  DK

Eハンドルは付属しません。

2,000

Alteration Code Spec. ¥/1 Code

追加ザグリ穴

FYA
FYB

追加でナット挿入用のザグリ穴を手前と奥の
フレームに加工します。
指定方法　FYA300　FYB600
E�FYA・FYB＝指定5mm単位
E�FYB－FYA≧15
E�指定範囲は以下となります。
1000≦L＜1100のとき、150≦FYA・FYB≦L-150
1100≦Lのとき、135≦FYA・FYB≦L-135
※L＜1000のとき適用不可、ピッチ調整部は適用不可。

1,200

後入れナット付属

ANT□

ミスミコンベヤフレーム溝用の後入れナットを
付属します。
M材質 SUS316相当・焼結
指定方法　ANT6－Q8－M4
E�後入れナット詳細についてはP.1307をご参
照ください。

ナット
数量

Q

¥
基準単価

4 300

8 500

12 700

M4

16

M4.5

ｾｯﾄｽｸﾘｭｰ
（SUS304）

4.5

BA

T
Code

ナット
数量

Q
M 付属品（1本） 

セットスクリュー A B T

ANT6
（M6溝用）

4
8

12

3
4
5 

M4×6 5.9 8 4.5

Code 色 回転
方向 ミスミ型式

DPMR オレンジ 右 DPMR3-CSE8

DPML オレンジ 左 DPML3-CSE8

DSMR シルバー 右 DSMR3-CSE8

DSML シルバー 左 DSML3-CSE8
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専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors 

E�表はコントローラの電源を直接ON/OFFした場合の位
相ズレ距離となります。コントローラからモータへの信
号にて始動・停止を行う際は表のズレ距離÷1000と
なります。

搬送速度（m/min) 位相ズレ距離(mm)

3 10

6 20

9 30

12 40

Q電源ON/OFF時位相ズレ値
ギヤヘッド 
減速比

ベルト搬送速度(m/min)

設定モータ回転数(RPM)

80 2000 3000 4000

5 1.6 40.0 60.0 80.0 

10 0.8 20.0 30.0 40.0 

15 0.5 13.3 20.0 26.7 

20 0.4 10.0 15.0 20.0 

30 0.3 6.7 10.0 13.3 

50 0.2 4.0 6.0 8.0 

100 0.1 2.0 3.0 4.0 

Q搬送能力■搬送能力

0

5

10

15

0 5 10 15 20 25

ベルト搬送速度 m/min　

搬
送
質
量

Kg
/台
　 30Ｗ

※ 集中荷重のかかる場合はフレームがたわみますので
ご注意ください。

フレーム断面・拡大（左右対称）

CVSTDH

CVSTDR

EJIS規格の六角ナット使用可能です。
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X部（M3用） Y部（M6用）

CVSTDC

ワークガイド部拡大図

※1　 L≧1000の場合、本図の位置にベルト受け
プーリが4個つきます

※2　 L≧1500の場合、本図の位置にベルト受け
プーリが4個つきます

※3　 L≧2000の場合、本図の位置にベルト受け
プーリが4個つきます　　

※ タイミングベルトはH（半透明）はLTBJA、S（緑）
はLTBRAを採用しています。詳細はwP.1473を
ご参照ください。
※ 1溝につき4個ずつナットが挿入されています。
ナット挿入用ザグリ穴が必要な場合は、追加
工にてご指定ください。
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X部（M3用） Y部（M6用）

搬送面側



TIMING  BELT  CONVEYORS  -DUAL  TRACK  HEAD  DRIVE  2-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY DIA. 30mm）-

タイミングベルトコンベヤ
－2列ヘッド駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

TIMING  BELT  CONVEYORS  -DUAL  TRACK  HEAD  DRIVE  3-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY DIA. 50mm）-

タイミングベルトコンベヤ
－2列ヘッド駆動3溝フレーム（プーリ径50mm）－  

Q 特長：搬送面が２列になっているため、ベルト間にストッパやセンサの取付が可能です。CVSTAと比較しベルト交換が容易になりました。 Q 特長：搬送面が２列になっているため、ベルト間にストッパやセンサの取付が可能です。CVSTBと比較しベルト交換が容易になりました。

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 アルミ材 アルミ材
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 アルミ材 アルミ材
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装

※ L≧355の場合、1溝につき4個ずつナットが挿入されています。
ナット挿入用ザグリ穴が必要な場合は、追加工にてご指定ください。

※ タイミングベルトはT5タイプ
（P.1473 LTBRA－T5100～）を
採用しています。詳細は商品
ページをご参照ください。

注記
※1　 コンデンサ：単相インダク

ションモータのみ取付
※2　 ジョイント：1005≦L≦2000

の時、この位置に取付 
（1箇所）

※3　 ジョイント：2005≦L≦3000
の時、この位置に取付 

（2箇所）
※4　 ベルト受けローラ：2005≦L

の時、この位置に取付 
（3箇所）

Q搬送能力� ＊参考値 

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 60.0 72.0
7.5 40.0 48.0
9 33.3 40.0

12.5 24.0 28.8
15 20.0 24.0
18 16.7 20.0
25 12.0 14.4
30 10.0 12.0
36 8.3 10.0
50 6.0 7.2
60 5.0 6.0
75 4.0 4.8
90 3.3 4.0

100 3.0 3.6
120 2.5 3.0
150 2.0 2.4
180 1.7 2.0

＊ 負荷状態により減少することがあります。

CVGTA
6Wモータ仕様

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 12.5～ 25 101.0
30～180 108.0

オリエンタル 12.5～ 25 105.0
30～180 115.0

台湾製 12.5～ 75 114.7
90～180 120.7

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 12.5～ 25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 12.5～ 25 115.0
30～180 125.0

台湾製 12.5～ 75 126.9
90～180 132.9

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～ 18 117.0
25～180 127.5

台湾製 5～ 75 129.0
90～180 136.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～ 18 127.0
25～180 137.5

台湾製 5～ 75 139.5
90～180 146.5

＊A寸法詳細
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フレーム断面・拡大（左右対称）
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X部（M3用） Y部（M6用）
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Q搬送能力� ＊参考値 

※ L≧365の場合、1溝につき4個ずつナットが挿入されています。
ナット挿入用ザグリ穴が必要な場合は、追加工にてご指定ください。

※ タイミングベルトはT10タイプ
（P.1473 LTBRA－T10200～） を
採用しています。詳細は商品
ページをご参照ください。

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 54.0 64.8
7.5 36.0 43.2
9 30.0 36.0

12.5 21.6 25.9
15 18.0 21.6
18 15.0 18.0
25 10.8 13.0
30 9.0 10.8
36 7.5 9.0
50 5.4 6.5
60 4.5 5.4
75 3.6 4.3
90 3.0 3.6

100 2.7 3.2
120 2.3 2.7
150 1.8 2.2
180 1.5 1.8

＊ 負荷状態により減少することがあります。

注記
※1　 コンデンサ：単相インダク

ションモータのみ取付
※2　 ジョイント：1005≦L≦2000

の時、この位置に取付 
（1箇所）

※3　 ジョイント：2005≦L≦3000
の時、この位置に取付 

（2箇所）
※4　 ベルト受けローラ：2005≦L

の時、この位置に取付 
（3箇所）

CVGTB
25Wモータ仕様

＊A寸法詳細

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～ 18 117.0
25～180 127.5

台湾製 5～ 75 129.0
90～180 136.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～ 18 127.0
25～180 137.5

台湾製 5～ 75 139.5
90～180 146.5

40W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 142.0

オリエンタル 5～ 18 147.0
25～180 165.0

台湾製 5～ 75 161.6
90～180 170.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 152.0

オリエンタル 5～ 18 157.0
25～180 175.0

台湾製 5～ 75 172.1
90～180 181.1
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E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照 Eベルト詳細はwP.1279～参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定1mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格が

異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVGTA 80～300 255～3000

6
25

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60

150

7.5
25
75

180

9
30
90

12.5
36

100

15
50

120
S（スライディング用・緑）
J（ベルトなし）

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25 S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可
6
25 NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照 Eベルト詳細はwP.1279～参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定1mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格が

異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVGTB 80～300 265～3000 25
40

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120 S（スライディング用・緑）

J（ベルトなし）

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ）

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

Delivery
出荷日 8Delivery

出荷日 8Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト仕様 － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVGTA － 80 － 1360 － 6 － T100 － IM － 50 － S － A

本体価格 ＋ モータ仕様価格 ＋ ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVGTA－100－1000－25－NV－NM－NH－S－R ➡ 103,000円 － 6,000円 ＝ 97,000円
例）ベルトなしの場合 CVGTA－100－1000－25－T100－IM－5－J－C ➡ 103,000円 － 7,000円 ＝ 96,000円

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L255～
300

L305～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005
～1100

L1105
～1200

L1205
～1300

L1305
～1400

L1405
～1500

L1505
～1600

L1605
～1700

L1705
～1800

L1805
～1900

L1905
～2000

L2005
～2250

L2255
～2500

L2505
～2750

L2755
～3000

CVGTA

80～100 100,900 101,200 101,500 101,800 102,100 102,400 102,700 103,000 103,300 103,500 103,800 104,100 104,400 104,700 105,000 105,300 105,600 105,900 113,100 114,400 115,800 117,100
110～150 101,000 101,300 101,500 101,800 102,100 102,400 102,700 103,000 103,300 103,600 103,900 104,200 104,500 104,700 105,000 105,300 105,600 105,900 113,100 114,400 115,800 117,200
160～200 101,000 101,300 101,600 101,900 102,200 102,500 102,800 103,000 103,300 103,600 103,900 104,200 104,500 104,800 105,100 105,400 105,700 106,000 113,100 114,500 115,800 117,200
210～250 102,200 102,500 102,800 103,100 103,400 103,700 104,000 104,200 104,500 104,800 105,100 105,400 105,700 106,000 106,300 106,600 106,900 107,200 115,300 116,700 118,000 119,400
260～300 102,200 102,500 102,800 103,100 103,400 103,700 104,000 104,200 104,500 104,800 105,100 105,400 105,700 106,000 106,300 106,600 106,900 107,200 115,300 116,700 118,000 119,400

モータ・ベルト 
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）
6W

25W
IM 本体価格＋￥ 5,000 本体価格のみ

本体価格－￥6,000 本体価格－￥7,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥6,000
25W INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥9,400

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト仕様 － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVGTB － 160 － 880 － 25 － T200 － IM － 120 － S － B

本体価格 ＋ モータ仕様価格 ＋ ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVGTB－100－1000－25－NV－NM－NH－S－R ➡ 120,600円 － 6,000円  ＝ 114,600円
例）ベルトなしの場合 CVGTB－100－1000－25－T100－IM－5－J－C ➡ 120,600円 － 7,000円 ＝ 113,600円

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L265～
300 

L305～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005
～1100

L1105
～1200

L1205
～1300

L1305
～1400

L1405
～1500

L1505
～1600

L1605
～1700

L1705
～1800

L1805
～1900

L1905
～2000

L2005
～2250

L2255
～2500

L2505
～2750

L2755
～3000

CVGTB

80～100 115,000 115,800 116,600 117,400 118,100 119,000 119,700 120,600 121,300 122,100 122,900 123,700 124,500 125,300 126,000 126,900 127,600 128,500 143,000 145,700 148,300 151,000
110～150 115,100 115,800 116,600 117,400 118,200 119,000 119,800 120,600 121,400 122,100 123,000 123,700 124,500 125,300 126,100 126,900 127,700 128,500 143,000 145,700 148,400 151,000
160～200 115,100 115,900 116,600 117,500 118,200 119,100 119,800 120,600 121,400 122,200 123,000 123,800 124,500 125,400 126,100 127,000 127,700 128,500 143,100 145,700 148,400 151,100
210～250 116,200 117,000 117,800 118,600 119,300 120,200 120,900 121,800 122,500 123,300 124,100 124,900 125,700 126,500 127,200 128,100 128,800 129,700 145,100 147,800 150,400 153,100
260～300 116,200 117,000 117,800 118,600 119,300 120,200 120,900 121,800 122,500 123,300 124,100 124,900 125,700 126,500 127,200 128,100 128,800 129,700 145,100 147,800 150,400 153,100

モータ・ベルト 
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）
25W
40W

IM 本体価格＋￥ 5,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000 本体価格－￥7,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥6,000

25W INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥9,400

Alteration
追加工

モータ位置勝手違い
追加ザグリ穴

モータカバー窓付タイプ
スピードコントローラ用ブラケット付属
後入れナット付属
端子箱付モータ
スタンド（脚）

追加工詳細はw P.1264～参照

Alteration
追加工

モータ位置勝手違い
追加ザグリ穴

モータカバー窓付タイプ
スピードコントローラ用ブラケット付属
後入れナット付属
端子箱付モータ
スタンド（脚）

追加工詳細はw P.1264～参照
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TIMING  BELT  CONVEYORS  -DUAL  TRACK  CENTER  DRIVE  2-GROOVE  FRAME  TYPE  （PULLEY DIA. 30mm）-

タイミングベルトコンベヤ
－2列中間駆動2溝フレーム（プーリ径30mm）－ 

TIMING  BELT  CONVEYORS  -DUAL  TRACK  CENTER  DRIVE  3-GROOVE  FRAME  TYPE  （PULLEY DIA. 50mm）-

タイミングベルトコンベヤ
－2列中間駆動3溝フレーム（プーリ径50mm）－ 

Q 特長：搬送面が２列になっているため、ベルト間にストッパやセンサの取付が可能です。駆動部の位置調整が可能な中間駆動です。CVSTNと比較しプーリホルダのタップ追加によりオプション取付が容易になりました。 Q 特長：搬送面が２列になっているため、ベルト間にストッパやセンサの取付が可能です。駆動部の位置調整が可能な中間駆動です。CVSTPと比較しプーリホルダのタップ追加によりオプション取付が容易になりました。

フレーム モータ
カバー①

モータ
カバー②

プーリ
ホルダ

M材質 アルミ材 A5052 A5052 アルミ材
S表面処理 アルマイト処理 アルマイト処理 アルマイト処理 塗装

フレーム モータ
カバー①

モータ
カバー②

プーリ
ホルダ

M材質 アルミ材 A5052 A5052 アルミ材
S表面処理 アルマイト処理 アルマイト処理 アルマイト処理 塗装

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 48.0 57.6
7.5 32.0 38.4
9 26.7 32.0

12.5 19.2 23.0
15 16.0 19.2
18 13.3 16.0
25 9.6 11.5
30 8.0 9.6
36 6.7 8.0
50 4.8 5.8
60 4.0 4.8
75 3.2 3.8
90 2.7 3.2

100 2.4 2.9
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。

Q搬送能力� ＊参考値 

0
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15
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0 10 20 30 40 50 60
ベルト速度（m/min）

搬
送
質
量（

kg
/台
）

6W / B＝10
25W / B＝10

CVGTN

※  駆動部はアルミフレームの溝のある範囲で任意の位置に移動することができます。
※ L≧365の場合、1溝につき4個ずつナットが挿入されています。

ナット挿入用ザグリ穴が必要な場合は、追加工にてご指定ください。

25Wモータ仕様

※ タイミングベルトは、T5タイプ
（P.1473 LTBRA－T5100～）を
採用しています。詳細は商品
ページをご参照ください。

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 12.5～ 25 101.0
30～180 108.0

オリエンタル 12.5～ 25 105.0
30～180 115.0

台湾製 12.5～ 75 114.7
90～180 120.7

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 12.5～ 25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 12.5～ 25 115.0
30～180 125.0

台湾製 12.5～ 75 126.9
90～180 132.9

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～ 18 117.0
25～180 127.5

台湾製 5～ 75 129.0
90～180 136.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～ 18 127.0
25～180 137.5

台湾製 5～ 75 139.5
90～180 146.5

＊A寸法詳細
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EJIS規格の六角ナット使用可能です。
X部（M3用） Y部（M6用）

3.55.
7＋

0.
3

　
0 

  

4
8.2

3 2
8.2

6.
2

10
.2＋

0.
5

　
0 

  

B＋
44

63
.2

□80
102.4

195.2

71.2

209.2

（
49

.7）

※4

※3

※1

※4

（34.5）

46

70 62.2

12.5
15

φ
30

4
10

40

P.C.D.50.93

φ22

A＊

注記
※1　 コンデンサ：単相インダク

ションモータのみ取付
※2　 ジョイント：2005≦L≦3000

の時、この位置に取付 
（2箇所）

※3　 M5テンション用ボルト
※4　 M6テンション用ボルト

Q搬送能力� ＊参考値 

0

5

10

15

20

0 10 20 30 40 50 60 70
ベルト速度（m/min）

搬
送
質
量（

kg
/台
）

25W / B＝20
40W / B＝20

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 48.0 57.6
7.5 32.0 38.4
9 26.7 32.0

12.5 19.2 23.0
15 16.0 19.2
18 13.3 16.0
25 9.6 11.5
30 8.0 9.6
36 6.7 8.0
50 4.8 5.8
60 4.0 4.8
75 3.2 3.8
90 2.7 3.2

100 2.4 2.9
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。

CVGTP
25Wモータ仕様

※ タイミングベルトは、T10
タイプ（P.1473 LTBR－
T10200～）を採用してい
ます。詳細は商品ページ
をご参照ください。

※  駆動部はアルミフレームの溝のある範囲で任意の位置に移動することができます。
※ L≧425の場合、1溝につき4個ずつナットが挿入されています。

ナット挿入用ザグリ穴が必要な場合は、追加工にてご指定ください。

40Wモータ仕様 ＊A寸法詳細

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～ 18 117.0
25～180 127.5

台湾製 5～ 75 129.0
90～180 136.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～ 18 127.0
25～180 137.5

台湾製 5～ 75 139.5
90～180 146.5

40W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 142.0

オリエンタル 5～ 18 147.0
25～180 165.0

台湾製 5～ 75 161.6
90～180 170.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 152.0

オリエンタル 5～ 18 157.0
25～180 175.0

台湾製 5～ 75 172.1
90～180 181.1
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EJIS規格の六角ナット使用可能です。
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注記
※1　 コンデンサ：単相インダク

ションモータのみ取付
※2　 ジョイント：2005≦L≦3000

の時、この位置に取付 
（2箇所）

※3　 M5テンション用ボルト
※4　 M6テンション用ボルト

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照 Eベルト詳細はwP.1279～参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定1mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格が 

異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVGTN 80～300 265～3000

6
25

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60

150

7.5
25
75

180

9
30
90

12.5
36

100

15
50

120
S（スライディング用・緑）
J（ベルトなし）

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25 S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ） X出力6のとき5～9適用不可
6
25 NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照 Eベルト詳細はwP.1279～参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定1mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格が 

異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVGTP 80～300 325～3000 25
40

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120 S（スライディング用・緑）

J（ベルトなし）

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ）

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

Delivery
出荷日 10Delivery

出荷日 10Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト仕様 － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVGTN － 90 － 980 － 6 － T200 － SCM － 15 － S － A

本体価格 ＋ モータ仕様価格 ＋ ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVGTN－100－1000－25－NV－NM－NH－S－R　➡ 126,400円 － 6,000円 ＝ 120,400円
例）・ベルトなしの場合 CVGTN－100－1000－25－T100－IM－9－J－C　➡ 126,400円 － 7,000円 ＝ 119,400円

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L265～
300

Ｌ305～
400

Ｌ405～
500

Ｌ505～
600

Ｌ605～
700

Ｌ705～
800

L805～
900

Ｌ905～
1000

Ｌ1005
～1100

Ｌ1105
～1200

Ｌ1205
～1300

Ｌ1305
～1400

Ｌ1405
～1500

Ｌ1505
～1600

Ｌ1605
～1700

Ｌ1705
～1800

Ｌ1805
～1900

Ｌ1905
～2000

Ｌ2005
～2250

Ｌ2255
～2500

Ｌ2505
～2750

Ｌ2755
～3000

CVGTN

80～100 124,700 125,000 125,200 125,500 125,600 125,900 126,200 126,400 126,700 126,900 127,200 127,400 127,700 127,900 128,200 128,400 128,600 128,900 148,700 149,900 151,100 152,300
110～150 126,700 126,900 127,200 127,400 127,600 127,900 128,100 128,400 128,600 128,900 129,100 129,400 129,600 129,900 130,200 130,300 130,600 130,800 149,600 150,800 152,100 153,300
160～200 126,700 126,900 127,200 127,400 127,700 127,900 128,200 128,500 128,700 129,000 129,200 129,400 129,600 129,900 130,200 130,400 130,700 130,900 150,700 151,900 153,100 154,400
210～250 130,200 130,400 130,700 130,900 131,200 131,400 131,700 131,900 132,200 132,400 132,600 132,900 133,100 133,400 133,600 133,900 134,100 134,400 154,100 155,300 156,500 157,700
260～300 130,200 130,400 130,700 130,900 131,200 131,400 131,700 131,900 132,200 132,400 132,600 132,900 133,100 133,400 133,600 133,900 134,100 134,400 155,100 156,200 157,400 158,600

モータ・
ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）

6W
25W

IM 本体価格＋￥ 5,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000 本体価格－￥7,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥9,400

本体価格 ＋ モータ仕様価格 ＋ ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVGTP－100－1000－25－NV－NM－NH－S－R　➡ 146,000円 － 6,000円 ＝ 140,000円
例）・ベルトなしの場合 CVGTP－100－1000－25－T200－IM－18－J－B　➡ 146,000円 ＋ 5,000円 － 7,000円 ＝ 144,000円

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト仕様 － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVGTP － 130 － 660 － 25 － S200 － IM － 15 － S － B

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

Ｌ325～
400

Ｌ405～
500

Ｌ505～
600

Ｌ605～
700

Ｌ705～
800

L805～
900

Ｌ905～
1000

Ｌ1005
～1100

Ｌ1105
～1200

Ｌ1205
～1300

Ｌ1305
～1400

Ｌ1405
～1500

Ｌ1505
～1600

Ｌ1605
～1700

Ｌ1705
～1800

Ｌ1805
～1900

Ｌ1905
～2000

Ｌ2005
～2250

Ｌ2255
～2500

Ｌ2505
～2750

Ｌ2755
～3000

CVGTP

80～100 142,000 142,700 143,300 144,000 144,700 145,400 146,000 146,800 147,400 148,100 148,800 149,500 150,100 150,800 151,500 152,200 152,800 178,400 180,800 183,200 185,600
110～150 144,500 145,200 145,900 146,500 147,200 147,900 148,600 149,200 150,000 150,600 151,300 152,000 152,700 153,300 154,000 154,700 155,400 179,500 181,900 184,300 186,700
160～200 144,500 145,200 145,900 146,600 147,200 148,000 148,600 149,300 150,000 150,700 151,300 152,000 152,700 153,400 154,000 154,800 155,400 180,800 183,200 185,600 188,000
210～250 148,100 148,800 149,500 150,100 150,800 151,500 152,200 152,800 153,600 154,200 154,900 155,600 156,300 156,900 157,600 158,300 159,000 184,200 186,600 188,900 191,300
260～300 148,100 148,800 149,500 150,100 150,800 151,500 152,200 152,800 153,600 154,200 154,900 155,600 156,300 156,900 157,600 158,300 159,000 185,800 188,200 190,500 192,900

モータ・
ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）

25W
40W

IM 本体価格＋￥ 5,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000 本体価格－￥7,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥9,400

Alteration
追加工

駆動部位置指定
追加ザグリ穴

スピードコントローラ用ブラケット付属
後入れナット付属
電磁ブレーキ付モータ
端子箱付モータ
スタンド（脚）

追加工詳細はw P.1264～参照

Alteration
追加工

駆動部位置指定
追加ザグリ穴

スピードコントローラ用ブラケット付属
後入れナット付属
電磁ブレーキ付モータ
端子箱付モータ
スタンド（脚）

追加工詳細はw P.1264～参照
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TIMING  BELT  CONVEYORS  NARROW  TYPE  -SINGLE  TRACK  HEAD  DRIVE  2-GROOVE / 3-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY DIA. 19mm/20mm）-

タイミングベルトコンベヤ ナロータイプ
－単列ヘッド駆動2溝/3溝フレーム（プーリ径19mm/20mm）－ 

TIMING  BELT  CONVEYORS  NARROW  TYPE  -SINGLE  TRACK  CENTER  DRIVE  2-GROOVE / 3-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY DIA. 19mm/20mm）-

タイミングベルトコンベヤ ナロータイプ
－単列中間駆動2溝/3溝フレーム（プーリ径19mm／20mm）－ 

Q 特長：ベルト幅を10mm・20mmに絞り機幅をスリム化したコンベヤです。設備内搬送など省スペース対応や小物搬送に最適です。 Q 特長：ベルト幅を10mm、20mmに絞り機幅をスリム化したコンベヤです。乗り継ぎ搬送に適した中間駆動タイプで、設備内搬送など省スペース対応にも最適です。

-12591 -12601

フレーム モータ
カバー①

モータ
カバー②

プーリ
ホルダ

M材質 アルミ材 スチール SPCC SPCC
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装 塗装

フレーム モータ
カバー①

モータ
カバー②

プーリ
ホルダ

M材質 アルミ材 スチール SPCC SPCC
S表面処理 アルマイト処理 塗装 塗装 塗装

Delivery
出荷日 8 Delivery

出荷日 8

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

12.5 12.0 14.4
15 10.0 12.0
18 8.3 10.0
25 6.0 7.2
30 5.0 6.0
36 4.2 5.0
50 3.0 3.6
60 2.5 3.0
75 2.0 2.4
90 1.7 2.0

100 1.5 1.8
120 1.3 1.5
150 1.0 1.2
180 0.8 1.0

＊ 負荷状態により減少することがあります。

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 12.5～25 101.0
30～180 108.0

オリエンタル 12.5～25 105.0
30～180 115.0

台湾製 12.5～75 114.7
90～180 120.7

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 12.5～25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 12.5～25 115.0
30～180 125.0

台湾製 12.5～75 126.9
90～180 132.9

＊A寸法詳細

Q搬送能力� ＊参考値 
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）

6W / B＝10
6W / B＝20

フレーム断面・拡大（左右対称）CVSTC-10

CVSTC-20

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

※  L≦260の場合、ナット挿入用のザグリ穴は一切つきません。   
ただし、1溝につき4個ずつあらかじめナットが挿入されております。

※ タイミングベルトはT5タイプ（P.1473 LTBRA、LTBJA）を
採用しています。詳細は商品ページをご参照ください。
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ナット挿入用ザグリ穴※

追加ザグリ穴はフレームの両側同位置に開きます。

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付

F（ナット挿入用追加ザグリ穴）
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追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。

コンデンサ
単相インダクションモータのみ取付
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Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

12.5 12.0 14.4
15 10.0 12.0
18 8.3 10.0
25 6.0 7.2
30 5.0 6.0
36 4.2 5.0
50 3.0 3.6
60 2.5 3.0
75 2.0 2.4
90 1.7 2.0

100 1.5 1.8
120 1.3 1.5
150 1.0 1.2
180 0.8 1.0

＊ 負荷状態により減少することがあります。

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 12.5～25 101.0
30～180 108.0

オリエンタル 12.5～25 105.0
30～180 115.0

台湾製 12.5～75 114.7
90～180 120.7

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 12.5～25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 12.5～25 115.0
30～180 125.0

台湾製 12.5～75 126.9
90～180 132.9

＊A寸法詳細

Q搬送能力� ＊参考値 

0

5

10

15

0 5 10 15
ベルト速度（m/min）

搬
送
質
量（

kg
/台
）

6W / B＝10
6W / B＝20 ※ タイミングベルトはT5タイプ（P.1473 LTBRA、LTBJA）を

採用しています。詳細は商品ページをご参照ください。

CVSTR-10

CVSTR-20

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

フレーム断面・拡大（左右対称）

※ 1  L≦355の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。 
ただし、1溝につき4個ずつあらかじめナットが挿入されております。

※2  L≦355の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。 
ただし、1溝につき4個ずつあらかじめナットが挿入されております。
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単相インダクションモータのみ取付
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 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSTC － 10 － 1000 － 6 － T100 － IM － 25 － H － F500 － C

本体価格 ＋ モータ仕様価格 ＋ ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSTC－10－1000－6－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 74,600円 － 6,000円 ＝ 68,600円
例）・ベルトなしの場合 CVSTC－20－1000－6－T100－IM－30－J－C ➡ 85,000円 － 3,500円 ＝ 81,500円

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ ベルト
仕様 － F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSTR － 10 － 1000 － 6 － T100 － IM － 25 － H － F500 － C

本体価格 ＋ モータ仕様価格 ＋ ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSTR－10－1000－6－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 85,400円 － 6,000円 ＝ 79,400円
例）・ベルトなしの場合 CVSTR－20－400－6－T200－IM－15－J－A ➡ 92,300円 ＋ 5,000円 － 3,500円 ＝ 93,800円

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L245～
300 

L305～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005～
1100

L1105～
1200

L1205～
1300

L1305～
1400

L1405～
1500

L1505～
1600

L1605～
1700

L1705～
1800

L1805～
1900

L1905～
2000

CVSTC 10 71,000 71,500 72,000 72,600 73,000 73,600 74,300 74,600 76,700 77,000 77,600 78,000 78,700 80,700 81,100 81,900 82,200 82,600
20 78,000 79,000 79,900 81,000 81,900 83,000 84,000 85,000 87,700 89,000 89,700 91,300 91,900 94,400 95,300 96,600 97,300 98,200

モータ仕様価格
モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）

6W IM 本体価格＋￥5,000 本体価格のみ 本体価格－￥6,000 本体価格－￥3,500SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥6,000
モータ仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） J（ベルトなし）
6W IM 本体価格＋￥5,000 本体価格のみ 本体価格－￥6,000 本体価格－￥3,500SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥6,000

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L330～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005～
1100

L1105～
1200

L1205～
1300

L1305～
1400

L1405～
1500

L1505～
1600

L1605～
1700

L1705～
1800

L1805～
1900

L1905～
2000

CVSTR 10 82,300 82,800 83,300 83,800 84,300 85,000 85,400 85,800 86,300 86,800 87,200 87,900 88,300 88,700 89,400 89,900 90,300
20 92,300 93,100 94,100 95,000 96,000 96,900 97,900 98,800 100,100 101,000 102,100 102,900 103,800 104,500 105,600 106,400 107,400

型式 B
選択

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSTC 10
20 245～2000 6

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM   
（スピードコントロールモータ）12.5

36
100

15
50

120

18
60

150

25
75

180

30
90 H（一般用・半透明）

S（スライディング用・縁）
J（ベルトなし）

110＜F＜L－145
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）S200（三相）

※オリエンタル
のみ

IM
（インダクションモータ）

INV   
（インダクションモータ＋インバータ）

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照 Eベルト詳細はwP.1279～参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
選択

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格

が異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSTR 10
20 330～2000 6

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM   
（スピードコントロールモータ）12.5

36
100

15
50
120

18
60
150

25
75
180

30
90 H（一般用・半透明）

S（スライディング用・縁）
J（ベルトなし）

110＜F＜L－110
※ ご指定ない場合、

追加ザグリなしとな
ります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）S200（三相）

※オリエンタル
のみ

IM
（インダクションモータ）

INV   
（インダクションモータ＋インバータ）

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E基準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照 Eベルト詳細はwwP.1279～参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

Alteration
追加工

モータ位置勝手違い
スピードコントローラ用ブラケット付属

後入れナット付属
端子箱付モータ

追加工詳細はw P.1264～参照

Alteration
追加工

駆動部位置指定
スピードコントローラ用ブラケット付属

後入れナット付属
電磁ブレーキ付モータ
端子箱付モータ

追加工詳細はw P.1264～参照
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PLASTIC CHAIN  CONVEYORS  -DUAL  TRACK  HEAD  DRIVE  3-GROOVE  FRAME  TYPE（SPROCKET DIA. 57mm）-

プラチェーンコンベヤ
－2列ヘッド駆動3溝フレーム（スプロケット径57mm）－ 

Q 特長：搬送面が２列になっているため、ベルト間にストッパやセンサの取付が可能です。プラチェーンを採用することにより、傷がつきにくく、メンテナンスも容易です。

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors CADデータフォルダ名：17_Conveyors

PLASTIC  CHAIN  CONVEYORS  -SINGLE  TRACK  HEAD  DRIVE  3-GROOVE  FRAME  TYPE（SPROCKET DIA. 57mm）-

プラチェーンコンベヤ
－単列ヘッド駆動3溝フレーム（スプロケット径57mm）－

Q 特長：プラチェーンを採用することにより、傷がつきにくく、メンテナンスも容易です。

フレーム モータ
カバー

プーリ
ホルダ

プラ
チェーン

M材質 アルミ材 SPCC A5052 ポリアセタール
S表面処理 アルマイト処理 塗装 金アルマイト処理 ー

型式 B
選択

L
指定5mm単位

モータ選択 プラチェーンベルト
仕様

モータメーカ選択
E メーカ毎に価格が 

異なります。出力（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSPC 20 350～3000

6
25

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

5
18
60

150

7.5
25
75

180

9
30
90

12.5
36

100

15
50

120 H（標準・白）
D（導電・黒）

L（耐薬品・艶消し白）
E（耐熱・黒）
J（ベルトなし）

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）

C（台湾製モータ）

25 S200（三相）
IM

（インダクションモータ）
INV

（インダクションモータ＋インバータ）X出力6のとき5～9適用不可

6
25 NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

E基準搬送方向にチェーンが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照 Eベルト詳細はwP.1279参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照
Eプラチェーンは削れやすい為、使用中粉が発生するのでクリーンルームでの使用に適しません。但し、搬送上の機能には問題ありません。

E基準搬送方向にチェーンが回転するようモータ結線を行ってください。配線図・モータ・インバータ詳細はwP.1267～参照 Eベルト詳細はwP.1279参照
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照
Eプラチェーンは削れやすい為、使用中粉が発生するのでクリーンルームでの使用に適しません。但し、搬送上の機能には問題ありません。  

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択
ベルト仕様

F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格が 

異なります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSPA 80～300 300～3000 25
40

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ） 5

18
60
150

7.5
25
75
180

9
30
90

12.5
36
100

15
50
120 H（一般用）

D（導電・黒）
J（ベルトなし）

205＜F＜L－105
※ ご指定ない場

合、追加ザグリな
しとなります。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）

S200（三相）
IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ）

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

Delivery
出荷日 10Order

注文例 型式 － B － L －
モータ

－ベルト仕様 － F － モータメーカー選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSPA － 100 － 750 － 25 － T200 － IM － 90 － H － F300 － A

本体価格 ＋ モータ仕様価格 ＋ ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSPA－100－1000－25－NV－NM－NH－H－F300－R ➡ 130,200円 － 6,000円 ＝ 124,200円
例）・ベルトなしの場合 CVSPA－100－1000－25－T100－IM－5－J－B ➡ 130,200円 －13,000円 ＝ 117,200円

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L300～
450

L455～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005～
1100

L1105～
1200

L1205～
1300

L1305～
1400

L1405～
1500

L1505～
1600

L1605～
1700

L1705～
1800

L1805～
1900

L1905～
2000

L2005～
2600

L2605～
2700

L2705～
2800

L2805～
2900

L2905～
3000

CVSPA
80～100 118,800 120,100 122,100 124,400 125,900 128,600 130,200 134,000 138,400 140,700 143,000 145,300 146,700 148,200 149,700 151,200 152,700 188,800 198,400 203,500 208,600 213,800
110～200 118,900 120,300 122,300 124,500 126,100 128,700 130,300 134,100 138,500 140,800 143,100 145,400 146,900 148,400 149,800 151,300 152,800 188,900 198,600 203,700 208,800 213,900
210～300 120,600 121,900 124,000 126,200 127,800 130,400 132,000 136,200 140,600 142,900 145,200 147,500 148,900 150,400 151,900 153,400 154,900 191,400 201,000 206,100 211,200 216,300

モータ・
ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） H（標準） D（導電） J（ベルトなし）

25W
40W

IM 本体価格のみ
本体価格－￥6,000 本体価格のみ 本体価格＋￥36,000 本体価格－￥13,000SCM 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥9,400
Delivery
出荷日 8Order

注文例 型式 － B － L －
モータ

－ ベルト
仕様 － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSPC － 20 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － H － C

本体価格 ＋ モータ・ベルト仕様価格 ＝ 基準単価
例）・ベルトなしの場合 CVSPC－20－1000－25－T100－SCM－25－J－A ➡ 91,300円 ＋ 11,000円 － 6,500円 ＝ 95,800円
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSPC－20－1000－25－NV－NM－NH－H－R ➡ 91,300円 － 6,000円 ＝ 85,300円

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L350～
400

L405～
500

L505～
600

L605～
700

L705～
800

L805～
900

L905～
1000

L1005
～1100

L1105
～1200

L1205
～1300

L1305
～1400

L1405
～1500

L1505
～1600

L1605
～1700

L1705
～1800

L1805
～1900

L1905
～2000

L2005
～2200

L2205
～2400

L2405
～2600

L2605
～2800

L2805
～3000

CVSPC 20 83,800 84,200 85,700 87,300 88,000 90,100 91,300 92,700 93,400 96,000 98,500 99,900 106,000 107,900 110,000 111,600 112,700 122,500 124,900 128,800 132,600 135,000

モータ・
ベルト
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし） H（標準） D（導電） L（耐薬品）・E（耐熱） J（ベルトなし）

6W
25W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000 本体価格のみ 本体価格＋￥18,000 本体価格＋￥44,000 本体価格－￥6,500SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥9,400

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 53.7 64.4
7.5 35.8 43.0
9 29.8 35.8

12.5 21.5 25.8
15 17.9 21.5
18 14.9 17.9
25 10.7 12.9
30 9.0 10.7
36 7.5 9.0
50 5.4 6.4
60 4.5 5.4
75 3.6 4.3
90 3.0 3.6

100 2.7 3.2
120 2.2 2.7
150 1.8 2.1
180 1.5 1.8

＊ 負荷状態により減少することがあります。

Q搬送能力� ＊参考値 

0

5

10

15

20

0 10 20 30 40 50 60 70
ベルト速度（m/min）

搬
送
質
量（

Kg
/台
）

25W 
40W

CVSPA
25Wモータ仕様

※1：L≧1005の場合、ジョイント取付
※2： L≦505の場合、ナット挿入用ザグリ穴は一切つきません。ただし、

1溝につき、3個ずつあらかじめナットが挿入されております。

追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。※2

※2

基準搬送方向

M5テンション用ボルト
ナット挿入用ザグリ穴※2

コンデンサ：単相インダクションモータのみ取付

オリエンタルモータ（100V）選定時
オリエンタルモータ（200V）選定時

パナソニックモータ選定時

3.4 172.4

47
.2

20

B＋
83

.2
B：プ
ラチ
ェー
ンピ
ッチ

21 20

7624 L/2 L/2 2481

6.
6

A＊

（
フ
レ
ー
ム
幅
）

B＋
30

B＋
54

6.
6

34
.6

34.6

119.6

149.6

L：スプロケット間長さ

L＋69.2
F（ナット挿入用追加ザグリ穴）

150
110

80

12
4.

6

□80
121.8

18
7

66
10

.7（
チェ
ーン
上
面
）

69
.2

P.C.D.57.07
スプロケット

P.C.D.57.07
スプロケット

※1

フレーム断面・拡大（左右対称）

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

30

5

11
26

24

22

2.
5

2.5

66
2

42
.9
±

0.
3

4.
3 X部

Y部

10
.2

6.
2

1.5 6 2.5

5.
7

1.5

3 2.5

3.
2

搬送面側

2ーφ5

φ11

23　＋ 0.3  
 0     

　
＋

 0
.5

  
 0

   
  

　
＋

 0
.3

  
 0

   
  

X部（M6用） Y部（M3用）

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

25W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 115.0

オリエンタル 5～18 117.0
25～180 127.5

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 125.0

オリエンタル 5～18 127.0
25～180 137.5

40W

インダクション
モータ

パナソニック 5～180 142.0

オリエンタル 5～18 147.0
25～180 165.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 5～180 152.0

オリエンタル 5～18 157.0
25～180 175.0

＊A寸法詳細

40Wモータ仕様

コンデンサ：単相インダクションモータのみ取付

オリエンタルモータ（100V）選定時
オリエンタルモータ（200V）選定時

パナソニックモータ選定時

3.4 172.4

A＊

47
.2

20
B：プ
ラチ
ェー
ンピ
ッチ

21

B＋
83

.2

20
12

7.
6

18
7

121.8
□90

※ プラチェーン・スプロケットは
40Bシリーズです。

フレーム モータ
カバー

プーリ
ホルダ

プラ
チェーン

M材質 アルミ材 アルミ材 A5052 ポリアセタール
S表面処理 アルマイト処理 塗装 アルマイト処理 －

25Wモータ仕様

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

5 53.7 64.4
7.5 35.8 43.0
9 29.8 35.8

12.5 21.5 25.8
15 17.9 21.5
18 14.9 17.9
25 10.7 12.9
30 9.0 10.7
36 7.5 9.0
50 5.4 6.4
60 4.5 5.4
75 3.6 4.3
90 3.0 3.6

100 2.7 3.2
120 2.2 2.7
150 1.8 2.1
180 1.5 1.8

＊ 負荷状態により減少することがあります。

6Wモータ仕様
フレーム断面・拡大（左右対称）

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

30

5

11
26

24

22

2.
5

2.5

66
2

42
.9
±

0.
3

4.
3 X部

Y部

10
.2

6.
2

1.5 6 2.5

5.
7

1.5

3 2.5

3.
2

搬送面側

2ーφ5

φ11

23　＋ 0.3  
 0     

　
＋

 0
.5

  
 0

   
  

　
＋

 0
.3

  
 0

   
  

X部（M6用） Y部（M3用）

30

5

11
26

24

22

2.
5

2.5

66
2

42
.9
±

0.
3

4.
3 X部

Y部

10
.2

6.
2

1.5 6 2.5

5.
7

1.5

3 2.5

3.
2

搬送面側

2ーφ5

φ11

23　＋ 0.3  
 0     

　
＋

 0
.5

  
 0

   
  

　
＋

 0
.3

  
 0

   
  

X部（M6用） Y部（M3用）

出力
（W）

モータ 減速比 A仕様 メーカー

6Ｗ

インダクション
モータ

パナソニック
モータ

12.5～25 101.0 
30～180 108.0 

オリエンタル
モータ

12.5～25 105.0 
30～180 115.0 

台湾製モータ 12.5～75 114.7 
90～180 120.7 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック
モータ

12.5～25 111.0 
30～180 118.0 

オリエンタル
モータ

12.5～25 115.0 
30～180 125.0 

台湾製モータ 12.5～75 126.9 
90～180 132.9 

25Ｗ

インダクション
モータ

パナソニック
モータ 12.5～180 115.0 

オリエンタル
モータ

12.5～18 117.0 
25～180 127.5 

台湾製モータ 12.5～75 129.0 
90～180 136.0 

スピード
コントロール

モータ

パナソニック
モータ 12.5～180 125.0 

オリエンタル
モータ

12.5～18 127.0 
25～180 137.5 

台湾製モータ 12.5～75 139.5 
90～180 146.5 

＊A寸法詳細

CVSPC

0

5

10

15

20

0 10 20 30 40 50 60 70
ベルト速度（m/min）

搬
送
質
量（

Kg
/台
）

6W 
25W

Q搬送能力� ＊参考値 

9.
5

155 105

195

40

搬送方向A

35.235.2 L：スプロケット間長さ
L+70.4　全長

49
B ：
チ
ェ
ー
ン
幅

30

80
25

15

16
6.

2

11
.2（
チェ
ーン
上面

）
66

35
.2

P.C.D 57.07
スプロケット

P.C.D 
57.07
スプロケット

8585 ※１ M5テンション用ボルト

72

□60
94
コンデンサ：単相インダクションモーターのみ取付

10

カバーブラケット

プラチェーン・スプロケットは、40Bシリーズです。

※１、L≧350の場合、左右フレーム外側の１溝につき
4個ずつあらかじめナットが挿入されております。

195

40

A

80

25

15

16
6.

2

11.2（チェーン上面）

66
72

□80

94

コンデンサ：単相インダクションモーターのみ取付

15

P.C.D 57.07
スプロケット

Alteration
追加工

モータ位置勝手違い
追加ザグリ穴

モータカバー窓付きタイプ
スピードコントローラ用ブラケット付属

後入れナット付属
端子箱付モータ
直交軸ギヤヘッド

追加工詳細はw P.1264～参照

Alteration
追加工

モータ位置勝手違い
スピードコントローラ用ブラケット付属

後入れナット付属
端子箱付モータ
スタンド（脚）

追加工詳細はw P.1264～参照
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STAINLESS STEEL BELT  CONVEYORS -HEAD DRIVE  3-GROOVE  FRAME  TYPE（PULLEY DIA. 50mm）-

ステンレスベルトコンベヤ
－ヘッド駆動3溝フレーム（プーリ径50mm）－ 

CONVEYOR  ALTERATIONS

コンベヤ追加工①
－モータ位置勝手違い/駆動部位置指定/追加ザグリ穴/片端・両端ローラエッジ/モータカバー窓付タイプ－ 

Q 特長：平坦性・耐熱性・導電性に優れたステンレスベルトコンベヤです。

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors

フレーム モータカバープーリホルダ
M材質 アルミ材 アルミ材 A5052
S表面処理 アルマイト処理 塗装 アルマイト処理

E回転方向は減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆方向になります。Eベルトの厚さ0.1mmのため、滞留搬送には向きません。E配線図・モータ・インバータ詳細はP.1267～参照
Eベルト詳細はwP.1279～参照Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、モータ取付穴ピッチはモータ出力により異なります。詳細寸法は「コンベヤ選定サイト」の「技術情報」をご確認ください。
Eモータ・ギヤヘッドなしを選択の場合、本機は部品状態でのお届けとなります。同梱の組立手順書に従ってお客様にて組立となります。組立手順・梱包状態は「コンベヤ選定サイト」参照

型式 B
指定10mm単位

L
指定5mm単位

モータ選択 F
（追加ザグリ穴）
指定5mm単位

モータメーカー選択
E�メーカーごとに価格が異な

ります。
出力
（W） 電圧（V） 仕様 ギヤヘッド減速比

CVSSA 40～150 250～2000

6
25
40

T100（単相）
T200（単相）

IM
（インダクションモータ）

SCM
（スピードコントロールモータ）

12.5
36

100

15
50

120

18
60

150

25
75

180

30
90 240＜F＜L－180

※ ご指定ない場合、追
加ザグリなしとなりま
す。

A（パナソニックモータ）
B（オリエンタルモータ）
C（台湾製モータ）

25
40 S200（三相）

IM（インダクションモータ）
INV （インダクションモータ 

＋インバータ）
6
25
40

NV（モータなし） NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

Delivery
出荷日 12

Qギヤヘッド減速比

ギヤヘッド
減速比

ベルト速度(m/min)
50Hz 60Hz

12.5 18.8 22.6
15 15.7 18.8
18 13.1 15.7
25 9.4 11.3
30 7.9 9.4
36 6.5 7.9
50 4.7 5.7
60 3.9 4.7
75 3.1 3.8
90 2.6 3.1

100 2.4 2.8
120 2.0 2.4
150 1.6 1.9
180 1.3 1.6

＊ 負荷状態により減少することがあります。

0

5

10

15

20

0 5 10 15 20 25

ベルト速度（m/min）

搬
送
質
量（

kg
/台
）

6W / B＝150
25W / B＝150
40W / B＝150

Q搬送能力� ＊参考値 

CVSSA フレーム断面・拡大（左右対称）

40Wモータ仕様

6Wモータ仕様

25Wモータ仕様

EJIS規格の六角ナット使用可能です。

※ L≦405の場合、ナット専用のザグリ穴は一切付きません。 
ただし、１溝につき4個ずつあらかじめナットが挿入されております。

160

L＋55.1

50
.2

コンデンサ
単相インダクションモータ
のみ取付

15
6.

1
55

.4

F（ナット挿入用追加ザグリ穴）

100.8

189.5

1.1（
ベル
ト上
面）

25.1

48

□60

ナット挿入用ザグリ穴※

M5テンション用ボルト
φ50

30

25
.1

80

A＊

B：
ベ
ルト
幅

B＋
76

58 40
18

1.1 89

195

B＋
10

B＋
16

（
フ
レ
ー
ム
幅
）

B＋
36

追加ザグリ穴は両フレーム同位置に開きます。

基準搬送方向

φ50

L：プーリ間長さ

蛇行抑制クラウンタイプ

蛇行抑制クラウンタイプ

コンデンサ
単相インダクションモータ
のみ取付

15
6.

1 55
.4

□80
100.8

B＋
76

18
58

A＊

891.1

195

40
B：
ベ
ルト
幅

コンデンサ
単相インダクションモータ
のみ取付

15
6.

1 57
.4

99.7
□90

58
B：
ベ
ルト
幅

18
B＋

76

A＊

891.1

195

40

32.5

3.
2

5.
7＋

0.
3

0 
  

10
.2
＋

0.
5

0 
  

6.
2

15.
40   －0

.6
2.

2＋
0.

2
0 

  

46
±

0.
35

48

1.5

X部（M3用） Y部（M6用）

1.562.5

23
＋0.3

0   

30

24

2416
17

8
30

2－φ5

X部

R0.5
Y部

R0.5

搬送面側

出力（W） モータ 減速比 A仕様 メーカー

6W

インダクション
モータ

パナソニック 12.5～25 101.0
30～180 108.0

オリエンタル 12.5～25 105.0
30～180 115.0

台湾製 12.5～75 120.0
90～180 127.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 12.5～25 111.0
30～180 118.0

オリエンタル 12.5～25 115.0
30～180 125.0

台湾製 12.5～75 126.9
90～180 132.9

25W

インダクション
モータ

パナソニック 12.5～180 115.0

オリエンタル 12.5～18 117.0
25～180 127.5

台湾製 12.5～75 129.0
90～180 136.0

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 12.5～180 125.0

オリエンタル 12.5～18 127.0
25～180 137.5

台湾製 12.5～75 139.5
90～180 146.5

40W

インダクション
モータ

パナソニック 12.5～180 142.0

オリエンタル 12.5～18 147.0
25～180 165.0

台湾製 12.5～75 164.6
90～180 173.6

スピード
コントロール

モータ

パナソニック 12.5～180 152.0

オリエンタル 12.5～18 157.0
25～180 175.0

台湾製 12.5～75 175.1
90～180 184.1

＊A寸法詳細

Order
注文例 型式 － B － L －

モータ
－ F － モータメーカー

選択出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比
CVSSA － 100 － 1000 － 25 － T100 － IM － 25 － F500 － A

本体価格 ＋ モータ仕様価格 ＝ 基準単価
例）・モータ・ギヤヘッドなしの場合 CVSSA－100－1000－25－NV－NM－NH－F300－R　➡ 256,200円 － 6,000円 ＝ 250,200円

Eカタログ表記以上の数量の場合、価格・納期のお見積りをさせて頂きます。

型式 B
￥本体価格 1～2コ

L250～
300

Ｌ305～
400

Ｌ405～
500

Ｌ505～
600

Ｌ605～
700

Ｌ705～
800

L805～
900

Ｌ905～
1000

Ｌ1005
～1100

Ｌ1105
～1200

Ｌ1205
～1300

Ｌ1305
～1400

Ｌ1405
～1500

Ｌ1505
～1600

Ｌ1605
～1700

Ｌ1705
～1800

Ｌ1805
～1900

Ｌ1905
～2000

CVSSA
40～60 203,400 204,700 205,600 214,200 215,800 217,700 218,400 220,700 223,800 225,800 226,500 227,600 228,800 232,300 233,000 234,900 236,100 237,600
70～90 － 221,000 222,000 230,600 232,100 234,000 234,800 237,100 240,200 242,100 242,900 244,000 245,100 248,600 249,400 251,300 252,400 254,000

100～120 － － 240,700 249,600 251,100 253,100 253,900 256,200 260,200 262,200 262,900 264,100 265,300 269,000 269,800 271,700 272,900 274,500
130～150 － － － 265,900 267,500 269,400 270,200 272,600 276,600 278,500 279,300 280,400 281,600 285,400 286,100 288,100 289,200 290,800

モータ
仕様価格

モータ出力 仕様 Ａ（パナソニックモータ） B（オリエンタルモータ） C（台湾製モータ） R（モータ・ギヤヘッドなし）
6W

25W
40W

IM 本体価格＋￥5,000 本体価格のみ
本体価格－￥6,000SCM 本体価格＋￥11,000 本体価格＋￥6,000

INV 本体価格＋￥14,400 本体価格＋￥9,400

Alterations Code Spec ￥/1Code

モータ位置勝手違い

MK

モータの位置が変更できます。
指定方法 　MK

12
ヘッド駆動タイプのみ指定できます。
E�対応型式は次ページの適用表をご参照ください。

6,000

駆動部位置指定

MP

駆動部の位置を指定できます。
指定方法 　MP152
E�MP＝指定1mm単位
中間駆動対応のみ指定できます。
E�ベルト受けローラは任意の位置に移動します。
E�ベルトの厚みにより、MP寸法公差は±1となります。
E�対応型式は次ページの適用表をご参照ください。

2,000

追加ザグリ穴

FYA
FYB

追加でナット挿入用のザグリ穴を手前と奥のフレー
ムに加工します。
指定方法 　FYA300　FYB600
E�FYA・FYB＝指定5mm単位
E�FYB－FYA≧15
E�指定範囲は以下となります。
E�対応型式は次ページの適用表をご参照ください。

1,200

片端ローラエッジ

HR
MR

コンベヤの先端片側をローラエッジに変更できます。
指定方法 　HR　MR

14
中間駆動タイプのみ指定できます。
Eモータは25W以上より選定可能
E�CVGN・CVGPはL寸350以上より選定可能、 

SVKN・SVKR・CVGR・CVGWはL寸450以上より 
選定可能

XB （ベルト幅）201mm以上は選定不可
E�対応型式は次ページの適用表をご参照ください。

15,000

両端ローラエッジ

WR

コンベヤの先端両側をローラエッジに変更できます。
指定方法 　WR

14
中間駆動タイプのみ指定できます。
Eモータは25W以上より選定可能
E�CVGN・CVGPはL寸350以上より選定可能、 

SVKN・SVKR・CVGR・CVGWはL寸450以上より 
選定可能

XB （ベルト幅）201mm以上は選定不可
E�対応型式は次ページの適用表をご参照ください。

30,000

モータカバー窓付タイプ

CW

モータカバー窓付タイプに変更できます。
指定方法 　CW
E�メンテナンス用に樹脂プレート単品でも購入可能 

Wコンベヤ用モータカバー-窓付きタイプ-  
詳細はD P.1318参照

E�対応型式は次ページの適用表をご参照ください。

3,000

搬送方向

モータ

モータ

HR （左ローラエッジ） MR （右ローラエッジ）

20 20

搬送方向 搬送方向
L L

20

h

20

搬送方向
L

Alteration
追加工

型式 － B － L －

モータ

－ ベルト
仕様 －

モータ
メーカー
選択

－（MK・MP・FYA・FYB・HR・MR・WR・CW）
出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比

CVGP － 120 － 1350 － 25 － T100 － SCM － 50 － S － B － HR

MP

基準搬送方向

FYA

中間駆動

FYA
FYB FYB

ヘッド駆動

ヘッド駆動 中間駆動

対応コンベヤ MP
SVKN・SVKR 67≦MP≦L－300

SVKN・SVKR（HR） 90≦MP≦L－300
SVKN・SVKR（MR） 63≦MP≦L－330
SVKN・SVKR（WR） 90≦MP≦L－330

CVGN・CVGP 68≦MP≦L－302
CVGN・CVGP（HR） 73≦MP≦L－302
CVGN・CVGP（MR） 68≦MP≦L－312
CVGN・CVGP（WR） 73≦MP≦L－312

CVGR・CVGW 93≦MP≦L－317
CVGR・CVGW（HR） 93≦MP≦L－317
CVGR・CVGW（MR） 93≦MP≦L－332
CVGR・CVGW（WR） 93≦MP≦L－332

CVSTR 123≦MP≦L－208
CVSJA 71≦MP≦L－162
CVGTN 79≦MP≦L－203
CVGTP 89≦MP≦L－269

CVSX・CVSY 122≦MP≦L－381
CVLPA 75≦MP≦L－320

対応コンベヤ FYA・FYB
SVKA・SVKB 150≦FYA・FYB≦（L－105）
SVKN・SVKR 65≦FYA・FYB≦（L－65）

SVKN・SVKR（HR） 95≦FYA・FYB≦（L－65）
SVKN・SVKR（MR） 65≦FYA・FYB≦（L－95）
SVKN・SVKR（WR） 95≦FYA・FYB≦（L－95）

CVGA・CVGB 150≦FYA・FYB≦（L－60）
CVGC・CVGD 180≦FYA・FYB≦（L－75）
CVGN・CVGP 60≦FYA・FYB≦（L－60）

CVGN・CVGP（HR） 75≦FYA・FYB≦（L－60）
CVGN・CVGP（MR） 60≦FYA・FYB≦（L－75）
CVGN・CVGP（WR） 75≦FYA・FYB≦（L－75）

CVGR・CVGW 75≦FYA・FYB≦（L－75）
CVGR・CVGW（HR） 90≦FYA・FYB≦（L－75）
CVGR・CVGW（MR） 75≦FYA・FYB≦（L－90）
CVGR・CVGW（WR） 90≦FYA・FYB≦（L－90）

CVGTA 150≦FYA・FYB≦（L－70）
CVGTB 180≦FYA・FYB≦（L－65）
CVGTN 70≦FYA・FYB≦（L－70）
CVGTP 65≦FYA・FYB≦（L－65）

CVMA・CVMB 170≦FYA・FYB≦（L－60）
CVSMB 220≦FYA・FYB≦（L－155）

CVDSA・CVDSB 180≦FYA・FYB≦（L－75）

CVSTD 1000≦L＜1100：150≦FYA・FYB≦L－150
1100≦L：135≦FYA・FYB≦L－135

CVSPC 190≦FYA・FYB≦（L－130）
X�CVSTD・中間駆動コンベヤは駆動部内の 

ザグリ穴指定不可。

Alteration
追加工

モータ位置勝手違い
モータカバー窓付タイプ
スピードコントローラ用ブラケット付属
後入れナット付属
端子箱付モータ
スタンド（脚）

追加工詳細はw P.1264～参照
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CONVEYOR  ALTERATIONS

コンベヤ追加工②
－スピードコントローラ用ブラケット付属/後入れナット付属/スイッチング電源付属/モータ関連/セルフキットコンベヤ/スタンド（脚）－ 

Alteration
追加工

型式 － B － L －

モータ

－ ベルト
仕様 － F －

モータ
メーカー
選択

－（NA□・WA□・NK□・WK□）
出力 － 電圧 － 仕様 － ギヤヘッド減速比

CVSFC － 120 － 1350 － 25 － T100 － SCM － 50 － S － F600 － B － NA2 － H500 － P500

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

Alterations

ベルト幅≦140mm
■コンベヤスタンドI型
NA□（アジャストボルトタイプ、スタンド□台＋補強材）

■傾斜用コンベヤスタンドI型
NK□

ベルト幅≧150mm
■コンベヤスタンドH型
WA□（アジャストボルトタイプ、スタンド□台＋補強材）

■傾斜用コンベヤスタンドH型
WK□ 

Code

NA□・WA□・NK□・WK□
Spec. ￥/1Code

コンベヤにコンベヤ用スタンドを追加します。
指定方法

NA1-H750-PN
WA3-H1200-P400
NK1-H550

E�コンベヤ用スタンド１台に図面 部 
が（□-1）台追加された仕様です。

E納期はコンベヤの標準納期と同一
E�□=1の場合、④アルミフレーム、⑤ブラケットは付属
しません。
E□=1の場合自立しません。
E�□≧2の場合に④アルミフレームが不要の場合は
本追加工ではなく、単品のCSTS、CSTWをご注文く
ださい。
　WP.1290
E�スタンドは部品を分割して発送いたします。お客様
にて組立が必要です。

 

スタンド合計金額は（基準単価＋追加スタンド価格×（□－1））となります。
基準単価 ＋ 追加スタンド価格 ＝ スタンド合計金額

例）NA1-H800-PN ➡ 6,860円 ＋ 0円 ＝ 6,860円
例）NA3-H1000-P900 ➡ 7,470円 ＋ 10,260×（3-1）円 ＝ 27,990円
例）WK2-H600-Z800 ➡ 9,870円 ＋ 10,600円 ＝ 20,470円
例）NK1-H1000 ➡ 8,450円 ＋ 0円 ＝ 8,450円

コンベヤ用スタンドI型（NA□）

H ￥基準単価 追加スタンド価格
PN P300～590 P600～990 P1000～1590 P1600～2000

300～490 5,990 0 8,070 8,780 9,770 10,490
500～690 6,340 0 8,420 9,130 10,120 10,840
700～990 6,860 0 8,940 9,650 10,640 11,360

1000～1300 7,470 0 9,550 10,260 11,250 11,970

E□＝1の場合、PNをご指定ください。

コンベヤ用スタンドH型（WA□）

H ￥基準単価 追加スタンド価格
PN P300～590 P600～990 P1000～1590 P1600～2000

300～490 8,500 0 9,990 10,800 11,790 12,510
500～690 9,020 0 10,510 11,320 12,310 13,030
700～990 11,080 0 12,570 13,380 14,370 15,090

1000～1300 11,680 0 13,170 13,980 14,970 15,690

E□＝1の場合、PNをご指定ください。

1ブラケット 2アルミフレーム 3アジャストボルト 4アルミフレーム 5ブラケット 6受け皿 7フットベース

M材質 NA SUS304 アルミ材 スチール アルミ材 アルミ材 スチール －
WA・NK・WK スチール スチール

S表面処理 NA 2B アルマイト処理 三価クロメート アルマイト処理 アルマイト処理 三価クロメート －
WA・NK・WK 三価クロメート 三価クロメート
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Code スタンド数 高さH ピッチP

NA
WA

1

300～1300 300～2000
2
3
4

E�H寸、P寸10mm単位指定可能。

Code スタンド数 高さH,Z
NK
WK

1
400～1500

2

E�H寸、Z寸10mm単位指定可能。
E�最大調整角度θ＝30度

EコンベヤのL寸が2005mm以上の場合、スタンドは3台以上設置することを推奨します。
E傾斜用スタンドは必要に応じて補強して下さい。また他部品との干渉を確認の上、ご指定ください。

コンベヤ型式

SVKA 
SVKB

SVKN 
SVKR

CVGA・CVGB 
CVGC・CVGD

CVGN・CVGP 
CVGR・CVGW

CVSFA・CVSFB 
CVSFC・CVSFD

CVSE 
CVSF

CVSX 
CVSY

CVMA 
CVMB CVLPA CVSJA CVSMA CVSMB CVDSA

CVDSB CVSTD CVGTA
CVGTB

CVGTN
CVGTP CVSTC CVSTR CVSPC CVSPA CVSSA

追加工
Code

MK ● － ● － ● ● － ● － － － － ● － ● － ● － ● ● ●
MP － ● － ● － － ● － ● ● － － － － － ● － ● － － －

FYA・FYB ● ● ● ● － － － ● － － － ● ● ● ● ● － － ● － －
HR・MR・WR － ● － ● － － － － － － － － － － － － － － － － －

CW ● ● ● ● ● － － ● ● － － － － － ● － － － ● － ●
SCB ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● － － ● ● ● ● ● ● ● ●
ANT5 ● ● － － － ● ● － ● － － － － － － － － － － － －
ANT6 － － ● ● ● － － ● － ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●
SWR － － － － － － － － － － － ● － － － － － － － － －
BR － ● － ● － － ● － － － － － ● － － ● － ● － － －

TBM ● － ● － ● ● － ● － － － － ● － ● ● ● ● ● ● ●
GHM － － － － － － － － － － － － － － － － － － ● － －
SELF ＊● － － － － － － － － － － － － － － － － － － － －

NA・WA ● ● ● ● ● ● ● ● ● － － － ● － ● ● － － － ● ●
NK・WK － － － － － － － － － － － － ● － － － － － － － －

Qコンベヤ型式・追加工適用表 

＊Bはベルト幅、Cは搬送面までの
寸法
X�CVSJA・CVSTC・CVSTR・

CVSMA・CVSMB・CVSTD・
CVSPCは適用不可

対応型式 C X・Y

SVKA・SVKB
SVKN・SVKR
CVGN・CVGP

21 B＋41

CVGA・CVGB
CVMA・CVMB
CVSSA

21 B＋37

CVGC・CVGD
CVDSA・CVDSB 41 B＋37

CVGR・CVGW 41 B＋41
CVSE・CVSF
CVSX・CVSY 35 B＋51

CVSFA・CVSFC 21 B＋6
CVSFB・CVSFD 41 B＋6
CVGTA・CVGTN 21 B＋21
CVGTB・CVGTP 41 B＋31
CVSPA 48 B＋31
CVLPA 7 B＋41

■NA□・WA□・NK□・WK□　取付寸法表

Alterations Code Spec ￥/1Code

スピードコントローラ用ブラケット付属

SCB

スピードコントローラー用の取付ブラケットを付属します。
指定方法　SCB
コンベヤ型式によらず、パナソニック・オリエンタル・台
湾製モータのコントローラーに対応します。ブラケット取
付用ねじ2個付属します。コントローラー取付用ねじM4×
8のねじが2本付属します。
※ コンベヤ機長によっては、スペース上、取り付かない場
合があります。
E�対応型式は下の適用表をご参照ください。

800

後入れナット付属

ANT□

ミスミコンベヤフレーム溝用の後入れナットを付属します。
M材質 SUS316相当・焼結
指定方法  ANT5-Q8-M4
E後入れナット詳細についてはP.1307をご参照ください。

スイッチング電源付属

E�スイッチング電源単品でも購入可能 
W詳細はスイッチング電源（ケース付き、DC24V出力）　P.1276をご確認ください。

 ESP10-100-24

SWR
交流電源向けのスイッチング電源を付属します。
指定方法　SWR
E�対応型式は下の適用表をご参照ください。

4,500

電磁ブレーキ付モータ

BR

インダクションモータを電磁ブレーキ付モータに変更しま
す。
指定方法　BR
E�パナソニック、オリエンタル仕様の三相モータのみ 
選定可。

Eモータ詳細についてはP.1272をご参照ください。
E�対応型式は下の適用表をご参照ください。

12,000

端子箱付モータ

TBM

インダクションモータを端子箱付のタイプに変更します。
指定方法　TBM
E�パナソニック、オリエンタル仕様のみ選定可。
E�対応型式は下の適用表をご参照ください。

5,000

直交軸ギヤヘッド

※モータの取付向きが下向きになります。

GHM

ギヤヘッドを直交軸タイプに変更します。
指定方法　GHM
Eモータは25W、オリエンタル仕様のみ選定可。
Eモータ詳細についてはP.1267をご参照ください。
E�対応型式は下の適用表をご参照ください。

5,000

セルフキットコンベヤ

SELF

ベルトコンベヤの部品のみを組立前の状態でお届けします。
指定方法　SELF
E�同梱の組立説明書に従い、お客様にて組立となります。
E�組立用の工具のご用意をお願いします。
E�組付後の動作保証はいたしませんのでご了承ください。
E�保証に関しては説明書をご確認ください。
E�部品単体でのお買い求めはコンベヤ選定サイトをご覧ください。
E�他の追加工はMK（モータ位置勝手違い）のみ併用可能。 －6,000

ナット
数量

Q

¥
基準単価

4 300

8 500

12 700

12
2

13
0

1060

80 t2.3

2-φ6.2

2-M4

code
ナット
数量

Q
M 付属品（1本）

セットスクリュー A B T

ANT5
（M5溝用） 4

8
12

3
4 M4×5 4.9 7 4

ANT6
（M6溝用）

3
4
5

M4×6 5.9 8 4.5

傾斜用コンベヤスタンドI型（NK□）
H,Z ￥基準単価

400～690 7,590
700～990 7,960

1000～1190 8,450
1200～1500 8,800

傾斜用コンベヤスタンドH型（WK□）
H,Z ￥基準単価

400～690  9,870
700～990 10,600

1000～1190 12,550
1200～1500 13,260

CCW（反時計方向）

三
相
電
源

白

灰
黒
黄
黄
モータ
（電磁ブレーキ）

R

S
T

Q配線図

白・灰・黒のいずれか
2線を入れ替えると時計
方向に回転します。

M4

16

M4.5

ｾｯﾄｽｸﾘｭ（ーSUS304）

4.5
BA

T

H

D＊1

D＋65

60

P＋30
P

ベルト上面

60
60

30

2－φ6.6

θ
° 100

X
C

20

75100

200
113
7

90
±

40

（
H＋
（

P+
30
）t

an
θ
）①

⑥ ③

②

Z

90
±

40
H （

H＋
（

P+
60
）t

an
θ
）

P
P＋60

ベルト上面

60
60

60

2－φ6.6

θ
° 100

Y

Y－31
Y＋49

C

20

75100

200
113
7

①

⑤ ⑦

③

② Z

CW

L1
L2
L3

SW1

R0 C0

R0 C0

R0 C0

PEモーター
白
赤

黒
橙
橙 電磁ブレーキ

（R）
（S）
（T）

85

7530max.

327 3

φ
73

h7

□81

4－φ5.5

φ94

CCWCW

67

25

φ
8

h
7

7

M
AX
φ

86
 （

45
）

（
20
）

1

例）SVKA－100－800－25－T100－ IM－ 12.5－ H－ B－ SELF

4×φ6.5穴

28max.

φ
89

105 L1
L2

32
7.5

18

62

90

104±0.5

25 25 43
90

（h
7）

75 6

φ36
φ１２

0   
    

－0
.01

8

Qオリエンタル仕様 Qパナソニック仕様

＊SVKAのみ適用

型式 B
選択

L
指定

モータ選択
ベルト
仕様 モータメーカー選択 追加工出力

（W）
電圧
（V） 仕様 ギヤヘッド

減速比

SVKA

50 500

25
T100 IM

5・9・12.5・15
18・25・30・36・50

60・75・90・120・180 H
B（オリエンタルモータ）

SELF100 800

150 1000 NV（モータなし）NM（モータなし） NH（ギヤヘッドなし） R（モータ・ギヤヘッドなし）

＊1D 寸法対応表
B 30～80 90～140

D 200 280
EBはベルト幅
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インダクションモータ（単相） インダクションモータ（三相）

MOTORIZED

モータ仕様

●モータ仕様

電源コード（2m）
（200V用はプラグなし）

フレームグランド（2m）

コンデンサ
40W以下は
内蔵（ 　　　）

コンデンサ用リード線
（350±30mm）

80
.5

10

52.5

（110）

89 （13）

76 3.5 60

90 10
0

2―φ4.5

RUN/STOP
スイッチ

端子台（カバー付）

モータコネクタ

速度調整
ボリューム

通電ランプ

QモータメーカーA（パナソニックモータ）

COM
CW
CCW
AC
AC
FG

機種

インダクションモータ スピードコントロールモータ

特長 一方向連続運転に適したモータ スピードコントローラと併用し 
無段変速が可能なモータ

電圧 単相 100V・200V 
三相 200V 単相 100V・200V

連続運転 G G
瞬時正逆運転 N N
可変速 N G
負荷保持 N N

＊ ±10％は電源電圧の変動範囲であり、常時使用可能な電圧では
ありません。

出力 6W，25W，40W，60W，90W

定格電圧 100V，200V

使用電圧範囲 ±10%（定格電圧に対して）＊

電源周波数 50Hz/60Hz

速度制御範囲 90～1400min－1（50Hz） 
90～1700min－1（60Hz）

速度変動率 5%（標準値）
速度設定 ボリュー厶にて設定（アナログ設定）
使用温度範囲 －10℃～40℃
保存温度範囲 －20℃～60℃
使用湿度範囲 85%RH以下（結露のなきこと）

インダクションモータ（単相） インダクションモータ（三相）

単
相
電
源

コンデンサ モータ

白

茶

灰

黒

CW（時計方向）

単
相
電
源

コンデンサ モータ

白

茶

灰

黒

CCW（反時計方向）

三
相
電
源

モータ

白

灰

黒

R

S

T

CCW（反時計方向）

E 白・灰・黒のいずれか2線を入れ
替えると逆方向に回転します。

●モータ結線図

●スピードコントローラ仕様

E コネクタケーブル（1m）が付属されます。
※パナソニックモータ詳細は、P.1105以降をご参照ください。

E�ギヤヘッド軸の回転方向は平行軸の場合、減速比25以下がモータと
同方向、30以上はモータと逆になります。直交軸の場合は減速比に
関わらずモータと同方向になります。基準搬送方向にベルトが回転す
るモータ結線を行ってください。

白

赤
L

N
黒

モータ
PE

コンデンサ

CCW

コンデンサ

黒

赤
L

N

白

モータ
PE

CW

赤

白

黒
モータ

PE

CW

L1 ( R )

L2 ( S )

L3 ( T)

60

90
±

0.
5

11.590max.
76

1.52

10
0

モータケーブルφ7.3  500mm
ハウジング：1-480270-0（AMP）

プラグ付コード 2000mm
（200V用はプラグなし2000mm AWG18）

アース用リード線 2000mm 
 UL Style 1007, AWG22

50±0.5

90
±

0.
5

80

52

6.
32

7.
62
ピ
ッ
チ

4ーφ3.5

6ーM3

2ーφ4.5

コントロールユニット裏面

接地（アース用リード線：緑）

白

黒 単相100V用プラグ（付属品）
（単相200V用はリード線）

SPEED
OUT

COM

CW

CCW

FG

＊図の接続でモータ軸は時計方向に回転します。
   点線の位置に差し替えると反時計方向に回転します。

●スピードコントローラ仕様

QモータメーカーＢ（オリエンタルモータ）

反時計方向

●モータ結線図

時計方向

6W・25W・40W

60W・90W

時計方向

E�ギヤヘッド軸の回転方向は平行軸の場合、減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆になります。直交軸の場
合は減速比に関わらずモータと逆方向になります。基準搬送方向にベルトが回転するモータ結線を行ってください。

E��R、S、Ｔのうちいずれか2線を入れ替
えると逆方向に回転します。

＊図の接続でモータ軸は時計方向に回転します。
   点線の位置に差し替えると反時計方向に回転します。

（200V用はプラグなし2000mm AWG18）

モーターケーブルφ11.2  500mm
ハウジング：1-480283-0（AMP） プラグ付コード2000mm 

アース用リード線 2000mm  UL Style 1007, AWG22
コンデンサ用リード線350mm 

7×M3

50±0.5

90
±

0.
5

4－φ3.5

80

52

6.
32

7.
62
ピ
ッ
チ

11.590max.
76

1.52

10
0

60

90
±

0.
5

2－φ4.2

コントロールユニット裏面

接地（アース用リード線：緑）

単相100V用プラグ（付属品）
（単相200V用はリード線）

コンデンサ

SPEED
OUT

AC

CW

COM

CCW

FG

白

黒

E�ギヤヘッド軸の回転方向は平行軸の場合、減速
比25以下がモータと同方向、30以上はモータと
逆になります。直交軸の場合は減速比に関わら
ずモータと逆方向になります。基準搬送方向に
ベルトが回転するモータ結線を行ってください。

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

E ギヤヘッド軸の回転方向は平行軸の場合、減速比25以下がモータと同方向、30以上は
モータと逆になります。直交軸の場合は減速比に関わらずモータと同方向になります。基
準搬送方向にベルトが回転するようモータ結線を行ってください。
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インダクションモータ（単相） インダクションモータ（三相）

MOTORIZED

モータ仕様

Qパナソニックモータ型式

Qオリエンタルモータ型式

モータ モータ型式 ギヤヘッド型式

出力 仕様 電圧 ミスミ型式 メーカー型式
メーカー型式 
（ミスミ型式） 

※□には減速比が入ります。

6W
インダクションモータ

単相100V PACMS60-W6-V100 M61X6G4L 減速比：25以下
MX6G□BA

減速比：30以上
MX6G□B

（PACMGX60-□）

単相200V PACMS60-W6-V200 M61X6G4Y

スピードコントロールモータ
単相100V PACMV-U60-W6-V100 MUSN606GL
単相200V PACMV-U60-W6-V200 MUSN606GY

25W
インダクションモータ

単相100V PACMS80-W25-V100 M81X25G4L

MX8G□B 
（PACMGX80-□）

単相200V PACMS80-W25-V200 M81X25G4Y
三相200V PACMT80-W25-V200 M8MX25G4Y

スピードコントロールモータ
単相100V PACMV-U80-W25-V100 MUSN825GL
単相200V PACMV-U80-W25-V200 MUSN825GY

40W
インダクションモータ

単相100V PACMS90-W40-V100 M91X40G4L

MX9G□B 
（PACMGX90-□）

単相200V PACMS90-W40-V200 M91X40G4Y
三相200V PACMT90-W40-V200 M9MX40G4Y

スピードコントロールモータ
単相100V PACMV-U90-W40-V100 MUSN940GL
単相200V PACMV-U90-W40-V200 MUSN940GY

60W
インダクションモータ

単相100V PACMS90-W60-V100 M91Z60G4L

MZ9G□B 
（PACMGZ90-□）

単相200V PACMS90-W60-V200 M91Z60G4Y
三相200V PACMT90-W60-V200 M9MZ60G4Y

スピードコントロールモータ
単相100V PACMV-U90-W60-V100 MUSN960GL
単相200V PACMV-U90-W60-V200 MUSN960GY

90W
インダクションモータ

単相100V PACMS90-W90-V100 M91Z90G4L

MZ9G□B 
（PACMGZ90-□）

単相200V PACMS90-W90-V200 M91Z90G4Y
三相200V PACMT90-W90-V200 M9MZ90G4Y

スピードコントロールモータ
単相100V PACMV-U90-W90-V100 MUSN990GL
単相200V PACMV-U90-W90-V200 MUSN990GY

モータ モータ型式 ギヤヘッド型式

出力 仕様 電圧 メーカー型式 メーカー型式 
※□には減速比が入ります。

6W
インダクションモータ

単相100V 2IK6GN-AW2J

2GN□S
単相200V 2IK6GN-CW2J

スピードコントロールモータ
単相100V US206-401
単相200V US206-402

25W
インダクションモータ

単相100V 4IK25GN-AW2J

4GN□S
単相200V 4IK25GN-CW2J
三相200V 4IK25GN-SW2

スピードコントロールモータ
単相100V US425-401
単相200V US425-402

40W
インダクションモータ

単相100V 5IK40GN-AW2J

5GN□S
単相200V 5IK40GN-CW2J
三相200V 5IK40GN-SW2

スピードコントロールモータ
単相100V US540-401
単相200V US540-402

60W
インダクションモータ

単相100V 5IK60GE-AW2J
5GE□S単相200V 5IK60GE-CW2J

三相200V 5IK60GE-SW2

スピードコントロールモータ
単相100V US560-501C

5GU□KB
単相200V US560-502C

90W
インダクションモータ

単相100V 5IK90GE-AW2J
5GE□S単相200V 5IK90GE-CW2J

三相200V 5IK90GE-SW2

スピードコントロールモータ
単相100V US590-501C

5GU□KB
単相200V US590-502C

赤
CCW CW CCW CW

白

黒

CCW

単相電源
CW

モータ

コンデンサ

黄

黒

白

R

S

T

モータ

COM
CW

CCW

AC

FG

MIN MAX

52 87.7
97

2.7

19.6

80 90 10
0

27

15
15

14

30
60モータケーブル0.5m

φ3

2－φ4.5

QモータメーカーC（台湾製モータ）
●モータ結線図

●スピードコントローラ仕様

E�ギヤヘッド軸の回転方向は、減速比25以
下がモータと同方向、30以上はモータと
逆になります。基準搬送方向にベルトが回
転するようモータ結線を行ってください。

ER、S、Ｔのうちいずれか2線を入れ替えると逆方向に回転します。
E�ギヤヘッド軸の回転方向は、減速比25以下がモータと同方向、30以上はモータと逆になります。基準搬送方向に
ベルトが回転するようモータ結線を行ってください。

Q台湾製モータ型式
モータ モータ型式 ギヤヘッド型式

出力 仕様 電圧 ミスミ型式 ミスミ型式 
※□には減速比が入ります。

6W

インダクション
モータ

単相100V PACMST60-W6-V100

PACMGXT60-□
単相200V PACMST60-W6-V200

スピード
コントロール
モータ

単相100V PACMSV-UT60-W6-V100

単相200V PACMSV-UT60-W6-V200

25W

インダクション
モータ

単相100V PACMST80-W25-V100

PACMGXT80-□

単相200V PACMST80-W25-V200

三相200V PACMTT80-W25-V200

スピード
コントロール
モータ

単相100V PACMSV-UT80-W25-V100

単相200V PACMSV-UT80-W25-V200

モータ モータ型式 ギヤヘッド型式

出力 仕様 電圧 ミスミ型式 ミスミ型式 
※□には減速比が入ります。

40W

インダクション
モータ

単相100V PACMST90-W40-V100

PACMGXT90-□

単相200V PACMST90-W40-V200

三相200V PACMTT90-W40-V200

スピード
コントロール
モータ

単相100V PACMSV-UT90-W40-V100

単相200V PACMSV-UT90-W40-V200

60W

インダクション
モータ

単相100V PACMST90-W60-V100

PACMGZT90-□

単相200V PACMST90-W60-V200

三相200V PACMTT90-W60-V200

スピード
コントロール
モータ

単相100V PACMSV-UT90-W60-V100

単相200V PACMSV-UT90-W60-V200

90W

インダクション
モータ

単相100V PACMST90-W90-V100

単相200V PACMST90-W90-V200

三相200V PACMTT90-W90-V200

スピード
コントロール
モータ

単相100V PACMSV-UT90-W90-V100

単相200V PACMSV-UT90-W90-V200

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

E使用温度範囲は5℃～40℃となります。
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特徴 電磁ブレーキを内蔵し、強い制動力 ・負荷の 
保持力を持つモータ

電圧 三相　200V・220V・230V

連続運転 ○

瞬時正逆運転 ×

可変速 ×

負荷保持 ○

パナソニック オリエンタル

（三相） （三相）

CCW（反時計方向）

三
相
電
源

白

灰

黒

黄

黄

モータ

電磁ブレーキ

R

S

T

40W仕様（MX9G#R）
※#にはギヤ比が入ります。

25W仕様（4GN#RA）
※#にはギヤ比が入ります。

40W仕様（5GN#RA）
※#にはギヤ比が入ります。

MOTORIZED

モータ仕様

出力 6W,  25W,  40W,  60W,  90W

定格電圧 200V,   220V,  230V

使用電圧範囲 ±10%(定格電圧に対して)※

電源周波数 50Hz/60Hz

速度制御範囲 90～1400min-1(50Hz)　 90～1700min-1(60Hz)

速度変動率 5%(標準値)

速度設定 ボリュームにて設定(アナログ設定)

使用温度範囲 ー10℃～40℃

保存温度範囲 ー20℃～60℃

使用湿度範囲 85%RH以下(結露のなきこと)

■モータメーカーA（パナソニック）
●直交軸ギヤヘッド仕様

■モータメーカーB（オリエンタル）
●直交軸ギヤヘッド仕様

■モータメーカーA（パナソニック）
●モータ電磁ブレーキ付モータ仕様

●モータ結線図

白・灰・黒のいずれか2線を入れ替えると時計方向に
回転します。

※±10%は電源電圧の変動範囲であり、常時使用可能な電圧ではありません。

Ｃ0

Ｃ0

Ｃ0

Ｒ0

Ｒ0

Ｒ0

Ｌ１（Ｒ）

Ｌ２（Ｓ）

Ｌ３（Ｔ）

ＳＷ1

ＰＥ

ＣＷ

モーター

赤

白

黑

橙

橙 電磁ブレーキ

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。
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28±0.25

98

74

φ
34

3

37

73

8332

25

φ
10

 
（

h7
）

43

4×φ5.5穴

　
0

－
0.

01
5

9

39

78

107

12

10
4

4 10

83

25

φ
36

9332

□
90

48

4×φ6.5穴

φ
12

 
（

h7
）

　
0
－

0.
01

8

40
±

0.
25

29±0.25 29±0.25

40
±

0.
25



-12731 -12741

F17-43_3rd

MOTORIZED

モータ仕様

TG-611B（24V）

T ：トルク　 N ：回転数　 I：電流
Po ：出力　 EF ：効率

Po EF I N
10.00 100 2000 10000

500 50 1000 5000

W % mA r/min

EF Po
N

I

24.50
［250］

49.00
［500］

T（mN・m）
［gf・cm］

1.5

289.5

φ
10

φ
3

16

22

22

16 53047-0810

2-M3　有効深さ2.52-M3　有効深さ2.5

（日本モレックス）
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10K
2
1
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5
6
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4

7

A

B

C

a

bc

センサ出力A
センサ出力B
センサ出力C

コイルa
コイルb
コイルc

GND

Vout(off):20V  Max.

プルアップ抵抗：10KΩ

Vcc：3～20V

Vout(sat):0.4V Max.
Io(sink):25mA Max.

□
22

定格銘板
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取付角寸法 60mm
定格出力（連続） 30W
シャフト/ギヤタイプ コンビタイプ平行軸ギヤヘッド
減速比 20
タイプ 標準仕様
付属ケーブル 1m

電源入力　定格電圧 BMU230A：単相100-120V
BMU230C：単相・三相200-240V

電源入力　電圧許容範囲 -15～+10%
電源入力　定格周波数 50/60Hz
電源入力　周波数許容範囲 ±5%
電源入力　定格入力電流 BMU230A：1.2A、BMU230C：単相0.7/三相0.38A
電源入力　最大入力電流 BMU230A：2.0A、BMU230C：単相1.2/三相0.75A
定格トルク（モータ軸） 0.096N・m
瞬時最大トルク（モータ軸） 0.144N・m

許容トルク 1.8N･m（4～100r/min）
1.7N・m(150r/min)

定格回転速度（モータ軸） 3000r/min
速度制御範囲 4-200r/min

許容負荷慣性モーメントJ
200×10^-4kg・m^2
24.8×10^-4kg・m^2

ローター慣性モーメントJ 0.042×10^-4kg・m^2

速度変動率（対負荷） ±0.2%以下：条件 0～定格トルク、定格回転
速度、定格電圧、常温

速度変動率（対電圧） ±0.2%以下：条件 定格電圧-15～+10%、定
格回転速度、無負荷、常温

速度変動率（対温度） ±0.2%以下：条件 0～+40℃、定格回転速
度、無負荷、定格電圧

回転速度設定方法 ダイヤルによるデジタル設定
4速設定可能

加速時間・減速時間

アナログ設定：0.1～15.0s（停止状態から定格
回転速度までの設定時間）
加減速時間設定器による加速・減速時間の
共通設定※
デジタル設定：0.0～15.0s（現在速度から設定
速度までの設定時間）
各運転データ毎に加速時間、減速時間の個
別設定可能※
※モータの加速時間、減速時間は負荷条件
により異なります。

保護機能

次の保護機能が動作したときにALARM-OUT1出
力がOFF になり、モータが自然停止します。
同時にアラームコードが表示されます。（外部
停止のみ瞬時停止）
過電流、主回路過熱、過電圧、不足電圧、セ
ンサ異常、過負荷、過速度、EEPROM異常、初
期時センサ異常、初期時運転禁止、外部停止

最大延長距離 モータ・ドライバ間　10.5m（接続ケーブル使
用時）

時間定格 連続
RoHS指令 適合
モータ部 質量 0.92kg（ギヤヘッド含む）
回路部 質量 0.4kg

項目 モータ部 ドライバ部

絶縁抵抗
常温常湿において連続運転
後、コイルとケース間をDC500V 
メガーで測定した値が100MΩ
以上あります。

常温常湿において連続運転後、電源
端子と保護接地端子間、電源端子と
入出力信号端子間をDC500Vメガーで
測定した値が100MΩ以上あります。

絶縁耐圧
常温常湿において連続運転
後、コイルとケース間に50Hz、
AC1.5 kVを1 分間印加しても異
常を認めません。

常温常湿において連続運転後、電源端子と
保護接地端子間に50Hz、AC1.5kV、電源端
子と入出力信号端子間に50Hz、AC1.5kVを1
分間印加しても異常を認めません。

温度上昇
常温常湿において定格連続運転後、熱
電対法でコイルの温度上昇を測定した
値が50℃以下、ケース表面の温度上昇
を測定した値が40℃以下※1です。

常温常湿において定格連続
運転後、熱電対法で放熱板の
温度上昇を測定した値が50℃
以下です。

使用
環境

周囲温度 0～+40℃（凍結のないこと）
周囲湿度 85%以下（結露のないこと）
標高 海抜1000m以下

雰囲気 腐食性ガス、塵埃のないこと。放射性物質、磁場、真空などの特
殊環境での使用は不可。

振動
連続的な振動や過度の衝撃が加わらないこと JIS C60068-2-6 
正弦波振動試験方法に準拠
周波数範囲：10～55Hz、片振幅：0.15mm 掃引方向：3方向
（X、Y、Z） 掃引回数：20回

保存
環境
※2

周囲温度 －20～+70℃（凍結のないこと）－25～+70℃（凍結のないこと）
周囲湿度 85%以下（結露のないこと）
標高 海抜3000m以下

耐熱クラス EN規格：120（E） －
保護等級 標準タイプ：IP20 A相

項目 仕様
回転速度
設定方法

ダイヤルによるデジタル設定
4速設定可能

加速時間・
減速時間

アナログ設定：  0.1～15.0s（停止状態から定格回転速度までの設定時間）
加減速時間設定器による加速・減速時間の共通設定※

デジタル設定：  0.0～15.0s（現在速度から設定速度までの設定時間）
各運転データ毎に加速時間、減速時間の個別設定可能※

※ モータの加速時間、減速時間は負荷条件により異なります。

入力信号

フォトカプラ入力方式　入力抵抗5.7kΩ　
内部電源により動作：DC5V
接続可能な外部直流電源：DC24V　－15～＋20% 100mA 以上
シンク入力/ ソース入力　外部配線にて対応
X0～X2 入力（3 点）へ任意に信号割付可能　［　 ］：初期設定
［FWD］、［REV］、［M0］、M1、ALARM-RESET、EXT-ERROR、H-FREE

出力信号

フォトカプラ・オープンコレクタ出力　
外部電源：DC4.5～30V　100mA以下
シンク出力/ ソース出力　外部配線にて対応
Y0、Y1（2 点）へ任意に信号割付可能　［　］：初期設定
［ALARM-OUT1］、［SPEED-OUT］、ALARM-OUT2、MOVE、VA、WNG

保護機能

次の保護機能が動作したときにALARM-OUT1出力がOFF になり、
モータが自然停止します。
同時にアラームコードが表示されます。（外部停止のみ瞬時停止）
過電流、主回路過熱、過電圧、不足電圧、センサ異常、過負荷、
過速度、EEPROM異常、初期時センサ異常、初期時運転禁止、
外部停止

最大延長距離 モータ・ドライバ間 10.5m　（オプション　接続ケーブル使用時）
時間定格 連続

過負荷アラーム検出時間について
連続運転領域を超えて使用した場合には、過負荷アラームが発生します。
この過負荷アラームの検出時間を0.1～60.0秒までの間で任意に設定することができます。（初期値：30.0秒）
ただし次の場合、最長5秒でアラームが発生します。
短時間運転領域を超える負荷が加わった場合
出力軸が拘束された場合

■構成品 ■付属品

コンビギヤードモータ
ユニット

・モータ/BLM230-GFV
・回路（BMU230A）/BMUD30-A
・回路（BMU230C）/BMUD30-C
・ ギヤヘッド/GFV2G□
※□にはギヤ比が入ります。

モータ、回路、ギヤヘッド、接続ケーブル（1m）、CN1コネクタ、
CN4コネクタ、取付用ねじ、平行キー、取扱説明書
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ツカサ電工　DCギヤードモータ詳細■モータメーカーB（オリエンタルモータ）
●DCブラシレスモータ詳細
BMU230A-□-1（単相）
BMU230C-□-1（単相・三相）
※□にはギヤ比が入ります。

メーカー型式 定格電圧
（V）

無負荷回転数
（r/min）

無負荷電流
（mA）

定格トルク 定格回転数
（r/min）

定格電流
（mA） 回転方向 質量

（g）（mN･m） （gf･cm）
TG－611B 24 7260 80 5.88 60 5700 280 両方向 61

Qモータ単体仕様

Qモータ単体外形図

Qギヤードモータ外形図

Qモータ単体負荷特性図

QTG－611B－FU

Q外形図（単位mm）
●ドライバ部

●接続ケーブル（付属品）

●モータ／平行軸

メーカー型式 減速比 64 256

TG－611B－FU
（24V）

回転数（r/min） 90.8 25.5

トルク（mN･m） 196 294

トルク（kgf･cm） 2 3

Qギヤードモータ（定格トルク／回転数一覧表）

Qモータ内部結線図

減速比 L
（mm） 段数

許容トルク 質量
（g）（mN･m）（kgf･cm）

1/64 29.5 3 196 2 57

1/256 34.5 4 294 3 66

Qギヤ単体仕様

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。
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Q直列運転
下図（a）及び（ b）の直列運転は可能です。

各電源の出力端子間にダイオード（D1、D2）を接続してください。
ダイオードの逆電圧（最大定格）は各電源出力電圧を十分耐
えるもの
ダイオードの順方向電流（最大定格）は各電源出力電流を十
分耐えるものをご使用ください。

（a）

電源
1

入力
N

L

－V

＋V
出力 D1

負荷
－

＋

D2電源
2

入力
N

L

－V

＋V
出力

負荷
－

＋

負荷
＋

COM（0V）

－

電源
2

入力
N

L

－V

＋V
出力

電源
1

入力
N

L

－V

＋V
出力

（b）

電源
1

入力
N

L

－V

＋V
出力 D1

負荷
－

＋

D2電源
2

入力
N

L

－V

＋V
出力

負荷
－

＋

負荷
＋

COM（0V）

－

電源
2

入力
N

L

－V

＋V
出力

電源
1

入力
N

L

－V

＋V
出力

QリモートON/OFF機能
リモートON/OFF機能とは、外部信号により電源の動作をON/OFF
させる時に使用します。
機能を使用しない場合は、接続しないでください。

電源動作 電圧入力（RC＋とRC－間）
電源ON DC 0～0.8V
電源OFF DC 4～10V

リモートON/OFF（CN100）

－

＋

電圧入力

RC＋
（ピンNo.2）

RCー
（ピンNo.1）

Q取付け時のご注意
自然冷却方式なので、熱がこもらないよう配置には十分ご注意
ください。電源の周囲は20mm以上空間をおとり、複数台使用
時は電源間隔も20mm以上空間をおとりください。

FAN

風向風向

50mm以上50mm以上20mm以上

Q誘導負荷接続時のご注意
出力端子に外部から出力電圧範囲を超える電圧がかかると、
電源が故障する恐れがありますので、ご注意ください。
誘導負荷を使用する場合は、外部にショットキーバリアダイオー
ドを接続してください。ショットキーバリアダイオードは、電源出
力の定格電流を考慮してご選定ください。

電源入力
N

L

－V － COM（0V）

＋V
出力

＋

ショットキーバリア
ダイオード

誘導負荷

Q仕様
ミスミ型式 ESP10-100-24

入力電圧 AC85～264V、
DC120～370V

入力周波数 47～63Hz
入力電流（115/230VAC） 1.2A/0.6A
入力突入電流
（115/230VAC） 35A/65A

出力電圧 24V
出力電流 4.5A
最大出力電力 108W
出力リプルノイズ 150mVp-p
出力電圧可変範囲 22.8～28.8V
出力電圧許容差 ±1.5%

出力電圧最大入力変動 ±0.2%
出力電圧最大負荷変動 ±0.5%

効率 88%
起動時間（115/230VAC）

最大負荷 2.5s/2.5s

保持時間（115/230VAC）
最大負荷 20ms/50ms

過電流保護
定電流電圧垂下方式、

自動復帰
105～135％

過電圧保護
出力遮断、

入力再投入で復帰
30.0～34.8V

直列運転 可能
並列運転 不可
機能 リモートON/OFF：有

動作表示 LED表示：緑

動作環境
温度

－40～＋40℃
（100%）℃（100%） 
－40～＋60℃
（50%）℃（50%）

湿度 20～90%RH
（結露なきこと）

冷却方式 自然空冷

絶縁抵抗
100MΩ以上
（DC500Vメガーにて）：
入力－出力間、入力
－FG間、出力－FG間

耐電圧
入力－出力間：3kVAC
入力－FG間     ：1.5kVAC
出力－FG間     ：0.5kVAC 
　　　　　　 各1分間

適応規格

安全規格 UL60950-1、
TUV EN60950-1

高調波入力電流規制 EN61000-3-2，3
EMI EN55022 class B

EMS

EN61000-4-2，3，4，
5，6，8，11
EN55024、

EN61000-6-2
期待寿命（40℃、最大負荷） 約10年

端子台のネジサイズ/カバー M3.5ネジ/
カバー有

質量 380g

20

40

60

80

100

負
荷
率
（％）

周囲温度（℃）
（水平）706050403020100-40

9

150

10 max.

3-M3 L=6

6.5

18
.5

22 117

9

28
.5

φ
3.5 18

3.
5

38

152.5

7

9784
.5

3.
5

65

2-M3 L=4

1
2
3
4
5
6
7

4.5 7824

159

φ3.5
SVR1

CN100

9.
5

8.
2

7-M3.5

底面

（裏
面）カバー有

Q端子ピンNo.
ピンNo. ピン名称 ピンNo. ピン名称

1 AC/L 4.5 DC 出力－V

2 AC/N 6.7 DC 出力＋V

3 FG 

Qリモート ON/OFF（CN100）：JST B-XH
ピンNo. ピン名称 適合ハウジング コンタクト

1 RC－
JST XHPt JST SXH-001T

2 RC＋

電圧検出回路過負荷保護回路過熱保護回路

EMI フィルタ 突入電流
制限回路 整流・PFC回路

FG
PWM
制御回路

PFC
制御回路

スイッチング回路 整流・平滑回路 +V

過電圧保護回路

リモート
制御回路

-V

RC+
RC-

ヒューズ
3.15A

I/P

Qブロック図

MOTORIZED

モータ仕様
SWITCH  MODE  POWER  SUPPLY（SMPS）  -OVERVIEW-

スイッチング電源概要

QDC5V,DC12V出力

2.2K

+5V

+5V
モータ接続ケーブル

スタート信号
回転方向切換信号
ブレーキ選択信号
速度切換信号

RL

＋24V入力
０Ｖ入力

アラーム信号

CN1

入力インピーダンス
10KΩ以上

1茶
2赤
3橙
4黄
5緑
6青
7紫
8灰
9白

10黒

8
6

12

1

赤

2

茶

3

黄
4

白

5

黒

11

青
7緑

10

9
橙

NC

NC
NC
NC

CN2

TG-22/611モータ

速度設定 1（RV1）
速度設定 2（RV2）
ソフトスタート（RV3）モータ接続 CN（CN2）

レディー表示 LED（D1 緑）

電源、制御信号入出力 CN（CN1）

エラー表示 LED（D2 赤）
ヒューズ溶断表示 LED（D3 赤）

60MAX

35±0.5
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±

0.
5

45±0.5

2－Ｍ3
＊取付ネジの深さ制限 5mm以下

45MAX
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33
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TCP-S27-22A／ 611A／ 611B

R17

R18

R19

U5

R22

R2
R2

1
RM

4

R20Q11

C17
C12

C9R12
R13
R11
R14
R23

C10
R15
C16
C11
R16

RM811

12

C6
0

CN2

RV1

RV2 RV3 CN
1K

1

2

C13

C14

C52 C51

C5
7

CN3

C5
6

D3
D2
D1

K

K

K
K

C62

16 15

9
F1

10
R1

C54＋

C5
3

C1
5

TC
P-

S2
7

TS
UK

AS
A

T-
22

85
R

oH
S

7 1

D10
D9
D8
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D5D6
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2.2K

+5V

+5V
モータ接続ケーブル

スタート信号
回転方向切換信号
ブレーキ選択信号
速度切換信号

RL

＋24V入力
０Ｖ入力

アラーム信号

CN1

入力インピーダンス
10KΩ以上

1茶
2赤
3橙
4黄
5緑
6青
7紫
8灰
9白

10黒

8
6

12

1

赤

2

茶

3

黄
4

白

5

黒

11

青
7緑

10

9
橙

NC

NC
NC
NC

CN2

TG-22/611モータ

速度設定 1（RV1）
速度設定 2（RV2）
ソフトスタート（RV3）モータ接続 CN（CN2）

レディー表示 LED（D1 緑）

電源、制御信号入出力 CN（CN1）

エラー表示 LED（D2 赤）
ヒューズ溶断表示 LED（D3 赤）

60MAX

35±0.5

2－φ3.5

22
.5
±

0.
5

45±0.5

2－Ｍ3
＊取付ネジの深さ制限 5mm以下

45MAX
1.2

33
M

AX

TCP-S27-22A／ 611A／ 611B

R17

R18

R19
U5

R22

R2

R2
1

RM
4

R20Q11

C17
C12

C9R12
R13
R11
R14
R23

C10
R15
C16
C11
R16

RM811

12

C6
0

CN2

RV1

RV2 RV3 CN
1K

1

2

C13

C14

C52 C51

C5
7

CN3

C5
6

D3
D2
D1

K

K

K
K

C62

16 15

9
F1

10
R1

C54＋

C5
3

C1
5

TC
P-

S2
7

TS
UK
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A

T-
22

85
R

oH
S

7 1

D10
D9
D8
D7C61U3
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D5D6

1 2

■外形図

qモータメーカーDA（ツカサ電工）
●DCギヤードモータドライバ詳細 ●100W

＊1： 定格出力電流は、対応するモータと組合せた時の連続許容電流値です。使用するギヤ
ドモータの許容電流（許容トルク）以下で必ずご使用ください。

＊2： 速度可変範囲の最大値は電源電圧に比例します。記載の値は24V入力時の無負荷回
転数です。

＊3：本ドライバは、2象限動作ため、重力負荷が掛かるアプリケーションには使用できません。
＊4：ソフトスタート機能は、加速時のみ動作し減速時には動作しません。
＊5：保護機能動作時は、必ず発生原因を取り除いてからリセットしてください。
＊6： モータ回転数はRV1、RV2及び、速度指令入力の何れか高い設定値が優先されます。外

部速度指令入力を使用する場合は、RV1,2を0目盛りに、内部速度設定を使用する場合は、
外部速度指令入力を開放又は、0Vとしてください。 ※ ベルトコンベヤ購入の際は追加工にてご指定いただけます。

項　目 内容

対応
モータ

型　式 TCP-S27A-611B

磁極センサ ホールIC（矩形波出力）

電源電圧 DC24V　±10％以内（DC12V±10％以内）

制御回路消費電力 1W以下

定格出力電流＊1 280mA

過負荷判定電流 340mA

電流制限値 2.2A

PWM周波数 約20.0KHz

速度可変範囲＊2 200～6900rpm

外部速度指令係数 1500rpm/V

速度設定
（回転数設定）

ドライバ内部設定：RV1、RV2の2系統（速度切換入力に
より切換可）外部速度指令入力：1系統

ソフトスタート
設定＊4

最大1.67秒/1000rpmにRV3で設定可能
起動時、速度指令増速時に動作（動作時はD1点滅）

保護機能＊5

過負荷：定格出力電流を超える電流が連続して流れた
場合に出力を遮断して状態を保持。
（スタート入力“開”及び、電源再投入でリセット）

センサ異常：センサ信号の異常コードを検出して出力を
遮断（スタート入力“開”及び、電源再投入でリセット）

モータ拘束：モータの拘束を検出して出力を遮断
（スタート入力“開”及び、電源再投入でリセット）

過電流：異常なモータ電流を検出して出力を遮断

ヒューズ保護：異常な電源電流を検出して回路を遮断

使用環境 0～40℃、85％ RH以下（結露なきこと）
熱対流のある雰囲気で使用

保存環境 －10～60℃、85％ RH以下（結露なきこと）

付属品 モータ接続ケーブル（50cm）
電源/制御信号入出力ケーブル（50cm）

質量 約30g（本体のみ）

Q仕様

●接続図

名称、ピンNo. 線色 信号名称 内　容

CN1
（電源、制
御信号入出
力）

1 茶 スタート入力“H”：停止、アラームリセット
“L”：回転動作

“H”：開放
“L”：0 ～ 0.7V
入力電流：
3mA MAX

2 赤 回転方向切換
入力

“H”：CW回転
“L”：CCW回転

3 橙 ブレーキ
選択入力

スタート入力が“H”に切換
った時の停止方法を選択
“H”：フリーラン停止選択
“L”：ブレーキ停止選択

4 黄 速度切換入
力

“H”：RV1選択
“Ｌ”：RV2選択

5 緑 回転同期信号出力 回転に同期した6パル
ス/回転の信号を出力

オープンコレクタ出力
最大印加電圧：30V
最大電流：20mA
ON時飽和電圧：0.8V 
MAX
フリーホイールダイ
オード内蔵

6 青 アラーム出力

過負荷、センサ異常、
過電流を検出して出力
トランジスタON
正常時は出力トランジ
スタOFF

7 紫 外部速度
指令入力＊6

入力電圧：0～5V（10V MAX）
入力インピーダンス：10KΩ以上

8 灰 GND 制御入力信号用グランド（CN1-10と同電位）
9 白 電源入力 ＋24V入力
10 黒 0V入力（CN1-8と同電位）

CN2
（モータ信号
入出力）

8 赤 ＋5V 磁極センサ用5V出力（他の用途への使用不可）
6 黒 GND 磁極センサ用GND
12 茶

センサ信号
入力

A相
11 － 未使用
10 黄 B相
4 － 未使用
1 白 C相
2 － 未使用　
5 青

モータ出力
A相コイル

7 緑 B相コイル
3 橙 C相コイル
9 － NC 未使用

状態表示
LED

レディー表示
LED（D1：緑色）

レディー状態（駆動可能状態）：点灯
ソフトスタート動作時 ：点滅
エラー発生時 ：消灯

エラー表示
LED（D2：赤色）

正常動作時 ：消灯
パワーオンリセット時 ：点灯（0.5秒）
過負過判定電流以上を検出 ：点灯
センサ異常時 ：連続点灯
モータ拘束検出時 ：1回点滅
過負荷検出時 ：2回点滅

ヒューズ溶断
LED（D3：赤色） ヒューズの溶断にて点灯

調整VR
RV1＊6 速度設定SP1（出荷時は0目盛りに設定）
RV2＊6 速度設定SP2（出荷時は0目盛りに設定）
RV3 ソフトスタート設定SOFT（出荷時は0目盛りに設定）

Q入出力信号
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INVERTERS  -OVERVIEW-

インバータ 概要 専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。
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65.5

65.5

4.
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11
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4.5

φ4.0

130
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■基本仕様

■端子配置図 電源回路端子

制御回路端子

ミスミ型式 SV004-IG5A-2

仕様

モータ容量（kW） 0.4
瞬時停電

15msec以下：運転継続
定格入力 電圧（V） 三相200～230（＋10%、－15%） 15msec以上：自動再始動運転可能
定格入力 周波数（Hz） 50～60 保護構造 開放型（IP20）
定格出力 容量（kVA） 0.95 周囲温度 －10～＋50℃
定格出力 電流（A） 2.5 周囲湿度 相対湿度90％RH以下（結露のないこと）
定格出力 周波数（Hz） 0.1～400 標高、振動 1,000m以下、5.9m/sec2（0.6G）以下
重量（kg） 0.76 周囲気圧 70～106kPa

冷却方式 自然冷却 周囲環境 室内に腐食性ガス、引火性ガス、オイルミスト、ほこ
りなどがないこと

運転方法
本体/端子台/通信運転/リモートローダの中で選択
アナログ方式：0～10（V）、－10～10（V）、0～20（mA）、4～20（mA）
デジタル方式：ローダ（本体）

端子記号 端子名称 内容説明
R,S,T 交流入力電源 商用交流電源を供給します
U,V,W インバータ出力 三相モータを接続します

項目 設定内容
運転操作 本体

出力周波数［Hz］ 50
表示 出力周波数

回転方向 正方向回転
加減速時間［秒］ 3秒
設定周波数範囲［Hz］ 10-120

1 インバータに電源を投入します。

2
インバータ表示部に左側と同じ表示を確認します。
アップキー（▲）を4回押します。

3
周波数設定方法が変更できるモードに移動しました。
エンターキー（●）を押します。

4
現在周波数設定方法が0番（本体）に設定されています。
アップキー（▲）を3回押します。

5
3番を確認した後、エンターキー（●）を押します。
3番が点滅している状態でエンターキー（●）をもう一度押します。

6 Frqを表示すると周波数設定方法がボリューム抵抗に変更されます。
ボリューム抵抗を回転させ、調整します。

1 インバータに電源を投入します。

2
インバータ表示部に左側と同じ表示を確認します。
アップキー（▲）を3回押します。

3
運転指令方法が変更できるモードに移動しました。
エンターキー（●）を押します。

4
運転指令方法が現在0番（本体）に設定されています。
ダウンキー（▼）を押します。

5
1番を確認した後、エンターキー（●）を押します。
1番が点滅している状態でエンターキー（●）をもう一度押します。

電線の太さ（mm2） 端子ネジ 接地
2 M3.5 第3種接地

電線の太さ（mm2）
端子ネジ 締付トルク

単線 撚線
1.0 1.5 M2.6 0.4

R S T B1 B2

U V W

MO

3A 3B 3C P5 CM P6 P7 P8 VR V1 I AM

MG 24 P1 P2 CM P3 P4 S- S+

Qインバータ初期設定

Q動作方法

Q使用例

モータ結線図

結線図2

初期設定時はインバータ本体のRUN/STOPボタンで運転停止を行い、
インバータ本体のカーソルキーで周波数設定を行います。

1． モータ結線図を参照して配線します。
入力電源：R,S,T、出力電源：U,V,Wを確実に結線してください。誤配線した場合、インバータが焼損する恐れがあります。

2． 電源を投入しRUNボタンを押すと、コンベヤが起動します。搬送方向が出荷時と異なる場合は電源を切断し、正しい搬送方向になるように回転方向
を調整してください。

使用例１：ボリュームで速度可変を行い、本体のRUN/STOPキーで起動停止を行う場合。

使用例２：本体で速度設定を行い、端子台に取り付けたスイッチで起動停止を行う場合。

設定を変更する場合はインバータの取扱説明書をご参照ください。

インバータ出力 パナソニック オリエンタル 台湾製
U 白 赤 黄
V 灰 白 黒
W 黒 黒 白

逆回転する場合：  いずれかの線２本を入れ替える。
インバータの回転方向指示を逆にする。

結線図1

可変抵抗
1～5［kΩ］
1/2［w］以上

R三相
交流
電源

U
V
W

VR
V1

CM

S
T

G

モータ

R三相
交流
電源

U
V
W

P1（FX）
CM

S
T

G

モータ

R三相
交流
電源

U
V
WS

T

モータ

更に詳しい技術情報や、単品購入をご希望の場合は以下のURLをご覧ください。
http://jp.misumi-ec.com/ec/ItemDetail/10400266750.htmlミスミ　インバータ

E 外部ボリューム使用の場合60Hz以下での可変になります。増速が必要な場合はローダ（本体）を使用してください。

三相交流電源
（入力定格電圧）

接地端子
24 24V出力

P１ FX（正方向運転指令）

P2 RX（逆方向運転指令）

CM 入力信号共通端子

P3 EST（非常停止）

P4 RST（トリップ解除信号）

CM 入力信号共通端子

CM 入力信号共通端子

S＋

S－

P6 多段速周波数-下

P7 多段速周波数-中

P5 JOG（ジョグ周波数運転）

P8 多段速周波数-上

VR ボリューム抵抗用10V出力端子

MO 多機能オープンコレクタ
 出力端子

3B B接点出力

3C 接点共通端子

3A A接点出力

多機能アナログ
出力信号端子
（0～ 10V）

MG MO共通端子

RS485通信信号連結端子

V1　周波数設定用電圧信号入力： －10V～10V 

I　   周波数設定用電流信号入力： 0～20mA 

R

B1 B2

S

T

U

V

W

AM

CM

G

可変抵抗：1～5［Kohm］
1/2W以上 
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BELT  SPECIFICATION

ベルト仕様一覧表

Q平ベルト Q�平ベルト 
ー蛇行防止桟付ー

コンベヤ
ベルト
仕様

価格
グループ 用途 Type 色 プライ数 表面

形状
M材質 摩擦係数

（対ミガキ鋼参考値） 厚み
mm

単位質量
㎏/㎡

許容張力
N/mm

最小プ－リ径
φmm

ナイフエッジ
mm

連続使用温度
℃表面 裏面 表 裏

H 標準ベルト

一般用

HBLT 緑 1 平面 ポリウレタン ポリエステル 0.2 0.1 0.9 1 4 25 R5 －30～80

W 標準ベルト HBLTWH 白 1 平面 ポリウレタン ポリエステル 0.15 0.1 0.9 1 4 25 R5 －30～80

HG 標準ベルト HBLTG 緑 1 平面 ポリウレタン ポリエステル 0.8 0.2 0.8 0.7 4 15 R3 －30～80

HGN オプションベルト2 HBLTGDN 緑 2 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 1.7 1.9 8 50 － －30～100

HBN オプションベルト2 HBLBN スカイブルー 2 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 1.4 1.3 3 15 R3 －30～100

HY オプションベルト2 HBLYGN 黄緑 2 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 1.4 1.5 8 25（15）＊1 （Ｒ3）＊1 －30～100

HGT オプションベルト2 HBLTGCN 緑 2 平面 ポリ塩化ビニル ポリエステル帆布 1.0 0.2 2.1 2.3 8 50 － －10～80

HWT オプションベルト2 HBLTWCN 白 2 平面 ポリ塩化ビニル ポリエステル帆布 1.0 0.2 2.1 2.3 8 50 － －10～80

G 標準ベルト

スライディング用

SHBLTG 緑 1 － ウレタン含浸 ポリエステル 0.15 0.1 0.5 0.5 4 25 R3 －10～80

S 標準ベルト SHBLT 白 1 － ウレタン含浸 ポリエステル 0.1 0.1 0.5 0.5 4 25 R3 －10～80

YSG オプションベルト2 YSBLGN 緑 2 － ポリエステル帆布 ポリエステル帆布 0.2 0.2 1.3 1.1 8 30 － －30～100

YSW オプションベルト2 YSBLWN 白 2 － ポリエステル帆布 ポリエステル帆布 0.2 0.2 1.3 1.1 8 30 － －30～100

LG 標準ベルト

傾斜
搬送用

LHBLT＊2 緑 1 たて溝 軟質ポリウレタン ポリエステル 1.7 0.1 1.5 1.6 4 30 － －10～80

LW 標準ベルト LHBLTWH＊2 白 1 たて溝 軟質ポリウレタン ポリエステル 1.7 0.1 1.5 1.6 4 30 － －10～80

LWN オプションベルト2 LHBLWN＊2 白 2 たて溝 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 1.6 0.2 2.3 2.2 8 50（25）＊1 － －30～80

LGN オプションベルト2 LHBLGYN＊3 緑 2 ヘリンボーン 特殊熱可塑性エラストマ ポリエステル帆布 2.0 0.2 3.4 3.0 8 50 － －10～60

LYN オプションベルト2 LHBLYFN＊3 灰 2 ヘリンボーン 特殊熱可塑性エラストマ ポリエステル帆布 2.0 0.2 3.4 3.0 8 75（50）＊1 － －10～60

GG オプションベルト1

グリップ
仕様

GBLG 緑 1 布目（細） 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.7 0.2 1.0 0.9 4 15 R3 －30～100

GW オプションベルト1 GBLW 白 1 布目（細） 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.7 0.2 1.0 0.9 4 15 R3 －30～100

GSN オプションベルト2 GBLGSN 緑 2 布目（細） 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.7 0.2 1.6 1.6 8 25 － －30～100

GGN オプションベルト2 GBLGDN 緑 2 布目（太） 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.7 0.2 2.0 1.9 8 50（20）＊1 － －30～100

GWN オプションベルト2 GBLWN 白 2 布目（太） 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.7 0.2 2.0 1.9 8 50（20）＊1 － －30～100

OH 標準ベルト

耐油仕様

OHBLTG 緑 1 平面 耐油ポリウレタン ポリエステル 0.8 0.2 0.8 0.7 4 15 R3 －30～80

OG 標準ベルト OHBLTGN 緑 2 平面 耐油ポリウレタン ポリエステル 0.8 0.2 1.4 1.5 8 25 （R3）＊1 －30～80

O 標準ベルト OHBLT 紺 1 平面 耐油塩化ビニル ポリエステル 0.3 0.1 1 1.1 4 25 － 5～60

OW オプションベルト1 OHBLTW 白 1 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 0.8 0.7 4 15 R3 －30～80

ON オプションベルト2 OHBLGN 白 2 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 1.4 1.5 8 25（15）＊1 （R3）＊1 －30～80

N 標準ベルト

非粘着
仕様

NSHBLT 白 1 平面 ポリウレタン ポリエステル 0.2 0.15 0.9 1 3.5 25 R5 －10～80

NS 標準ベルト NSHBLTS 白 1 光沢面 ポリウレタン ポリエステル 0.6 0.2 0.8 0.7 4 15 R3 －10～80

NB オプションベルト1 NSHB スカイブルー 1 光沢面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 0.8 0.7 4 15 R3 －30～100

NBG オプションベルト1 NSHBLG ライムグリーン 1 光沢面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 0.8 0.7 4 15 R3 －30～100

NWN オプションベルト2 NSHBWN 白 2 光沢面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 1.4 1.5 8 25（15）＊1 （R3）＊1 －30～100

NSN オプションベルト2 NSHBN スカイブルー 2 光沢面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 1.4 1.5 8 25（15）＊1 （R3）＊1 －30～100

NGN オプションベルト2 NSHBLGN ライムグリーン 2 光沢面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 1.4 1.5 8 25（15）＊1 （R3）＊1 －30～100

HH オプションベルト1 HFHBG 緑 1 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.4 0.2 0.8 0.7 4 15 R3 －30～100

HW オプションベルト1 HFHBW 白 1 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.4 0.2 0.8 0.7 4 15 R3 －30～100

HBG オプションベルト2 HFHBGN 緑 2 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.4 0.2 1.4 1.4 8 30（15）＊1 （R3）＊1 －30～100

HBW オプションベルト2 HFHBWN 白 2 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.4 0.2 1.4 1.4 8 30（15）＊1 （R3）＊1 －30～100

BW オプションベルト2 BHFHBWN 白 2 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.4 0.2 1.4 1.5 8 30（15）＊1 （R3）＊1 －30～100

F 標準ベルト

食品
搬送用

FHBLT 白 1 平面 ポリウレタン ポリエステル 0.2 0.15 0.8 0.9 3.5 20 R3 －10～80

KW オプションベルト1 KBLW 白 1 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 0.8 0.7 4 15 Ｒ3 －30～100

KSB オプションベルト1 KBLT スカイブルー 1 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 0.8 0.7 4 15 Ｒ3 －30～100

KWN オプションベルト2 KBLWSN 白 2 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 1.4 1.5 8 25（15）＊1 （R3）＊1 －30～100

KDN オプションベルト2 KBLWDN 白 2 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 1.7 1.9 8 50 ー －30～100

PHB オプションベルト1 PHBLB スカイブルー 1 ダイアモンド 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 1.3 1 4 20 ー －30～100

PHN オプションベルト2 PHBLBN スカイブルー 2 ダイアモンド 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 1.7 1.6 3 30 ー －30～100

PWN オプションベルト2 PHBLWN 白 2 ダイアモンド 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 1.7 1.6 3 30 ー －30～100

D 標準ベルト
電子部品
搬送用

DHBLT 黒 1 平面 導電性ポリウレタン ポリエステル 0.2 0.1 0.6 0.7 3 25 R3 －10～80

DS 標準ベルト DHBLTS 黒 1 平面 導電性ポリウレタン ポリエステル 0.8 0.2 0.8 0.7 4 15 R3 －10～80

DG オプションベルト2 DHBLGN 黒 2 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 1.4 1.5 8 25（15）＊1 （R3）＊1 －30～80

コンベヤ
ベルト
仕様

価格
グループ 用途 Type 色 プライ数 表面

形状
M材質 摩擦係数

（対ミガキ鋼参考値） 厚み
mm

単位質量
㎏/㎡

許容張力
N/mm

最小プ－リ径
φmm

連続使用温度
℃表面 裏面 表 裏

H 標準ベルト

一般用

HBLTDSG 緑 1 平面 ポリウレタン ポリエステル 0.8 0.2 0.8 0.7 4 15 ー30～80

W 標準ベルト HBLTDSW 白 1 平面 ポリウレタン ポリエステル 0.8 0.2 0.8 0.7 4 15 ー30～80

HDS 標準ベルト HBLTDS 緑 2 平面 ポリウレタン ポリエステル 0.8 0.2 1.4 1.5 8 25 ー30～80

HGN オプションベルト2 HBLTGSDSN 緑 2 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 1.7 1.9 8 50 ー30～100

HBN オプションベルト2 HBLBDSN スカイブルー 2 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 1.4 1.3 3 15 ー30～100

HY オプションベルト2 HBLYGDSN 黄緑 2 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 1.4 1.5 8 25（15）＊1 ー30～100

HGT オプションベルト2 HBLTGCDSN 緑 2 平面 ポリ塩化ビニル ポリエステル帆布 1.0 0.2 2.1 2.3 8 50 ー10～80

HWT オプションベルト2 HBLTWCDSN 白 2 平面 ポリ塩化ビニル ポリエステル帆布 1.0 0.2 2.1 2.3 8 50 ー10～80

G 標準ベルト

スライディング用

SHBLTDSG 緑 1 － ポリエステル ポリエステル 0.2 0.2 0.6 0.4 4 20 ー30～80

S 標準ベルト SHBLTDSW 白 1 － ポリエステル ポリエステル 0.2 0.2 0.6 0.4 4 20 ー30～80

SN 標準ベルト SHBLTDS 緑 2 － ポリエステル ポリエステル 0.2 0.2 1.3 1.1 8 40 ー30～80

YSG オプションベルト2 YSBLGDSN 緑 2 － ポリエステル帆布 ポリエステル帆布 0.2 0.2 1.3 1.1 8 30 ー30～100

YSW オプションベルト2 YSBLWDSN 白 2 － ポリエステル帆布 ポリエステル帆布 0.2 0.2 1.3 1.1 8 30 ー30～100

LTG 標準ベルト

傾斜
搬送用

LHBLTDSG＊2 緑 1 たて溝 ポリウレタン ポリエステル 1.3 0.2 1.4 1 4 25 －30～80

LTW 標準ベルト LHBLTDSW＊2 白 1 たて溝 ポリウレタン ポリエステル 1.3 0.2 1.4 1 4 25 －30～80

LWN オプションベルト2 LHBLWDSN＊2 白 2 たて溝 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 1.6 0.2 2.3 2.2 8 50（25）＊1 ー30～80

LGN オプションベルト2 LHBLGYDSN＊3 緑 2 ヘリンボーン 特殊熱可塑性エラストマ ポリエステル帆布 2.0 0.2 3.4 3.0 8 50 ー10～60

LYN オプションベルト2 LHBLYFDSN＊3 灰 2 ヘリンボーン 特殊熱可塑性エラストマ ポリエステル帆布 2.0 0.2 3.4 3.0 8 75（50）＊1 ー10～60

GG オプションベルト2

グリップ
仕様

GBLDSG 緑 1 布目（細） 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.7 0.2 1.0 0.9 4 15 ー30～100

GW オプションベルト2 GBLDSW 白 1 布目（細） 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.7 0.2 1.0 0.9 4 15 ー30～100

GSN オプションベルト2 GBLGSDSN 緑 2 布目（細） 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.7 0.2 1.6 1.6 8 25 ー30～100

GGN オプションベルト2 GBLGDSN 緑 2 布目（太） 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.7 0.2 2.0 1.9 8 50（20）＊1 ー30～100

GWN オプションベルト2 GBLWDSN 白 2 布目（太） 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.7 0.2 2.0 1.9 8 50（20）＊1 ー30～100

O 標準ベルト

耐油仕様

OHBLTDSG 緑 1 平面 耐油ポリウレタン ポリエステル 0.8 0.2 0.8 0.7 4 15 ー30～80

OG 標準ベルト OHBLTDS 緑 2 平面 耐油ポリウレタン ポリエステル 0.8 0.2 1.4 1.5 8 25 ー30～80

OW オプションベルト1 OHBLTDSW 白 1 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル 0.6 0.2 0.8 0.7 4 15 ー30～80

ON オプションベルト2 OHBLGDSN 白 2 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル 0.6 0.2 1.4 1.5 8 25（15）＊1 ー30～80

N 標準ベルト

非粘着
仕様

NSHBLTDS 白 1 光沢面 ポリウレタン ポリエステル 0.6 0.2 0.8 0.7 4 15 ー30～100

NB オプションベルト1 NSHDSB スカイブルー 1 光沢面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 0.8 0.7 4 15 ー30～100

NBG オプションベルト1 NSHBLGDS ライムグリーン 1 光沢面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 0.8 0.7 4 15 ー30～100

NWN オプションベルト2 NSHBWDSN 白 2 光沢面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 1.4 1.5 8 25（15）＊1 ー30～100

NSN オプションベルト2 NSHBDSN スカイブルー 2 光沢面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 1.4 1.5 8 25（15）＊1 ー30～100

NGN オプションベルト2 NSHBLGDSN ライムグリーン 2 光沢面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 1.4 1.5 8 25（15）＊1 ー30～100

HH オプションベルト1 HFHBDSG 緑 1 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.4 0.2 0.8 0.7 4 15 ー30～100

HW オプションベルト1 HFHBDSW 白 1 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.4 0.2 0.8 0.7 4 15 ー30～100

HBG オプションベルト2 HFHBGDSN 緑 2 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.4 0.2 1.4 1.4 8 30（15）＊1 ー30～100

HBW オプションベルト2 HFHBWDSN 白 2 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.4 0.2 1.4 1.4 8 30（15）＊1 ー30～100

BW オプションベルト2 BHFHBWDSN 白 2 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.4 0.2 1.4 1.5 8 30（15）＊1 ー30～100

KW オプションベルト1

食品
搬送用

KBLDSW 白 1 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 0.8 0.7 4 15 ー30～100

KSB オプションベルト1 KBLTDSB スカイブルー 1 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 0.8 0.7 4 15 ー30～100

KWN オプションベルト2 KBLWSDSN 白 2 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 1.4 1.5 8 25（15）＊1 ー30～100

KDN オプションベルト2 KBLWDSN 白 2 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 1.7 1.9 8 50 ー30～100

PHB オプションベルト1 PHBLDSB スカイブルー 1 ダイアモンド 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 1.3 1 4 20 ー30～100

PHN オプションベルト2 PHBLBDSN スカイブルー 2 ダイアモンド 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 1.7 1.6 3 30 ー30～100

PWN オプションベルト2 PHBLWDSN 白 2 ダイアモンド 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 1.7 1.6 3 30 ー30～100

D 標準ベルト 電子部品
搬送用

DHBLTDS 黒 1 平面 導電性ポリウレタン ポリエステル 0.8 0.2 0.8 0.7 4 15 ー30～80

DG オプションベルト2 DHBLGDSN 黒 2 平面 熱可塑性ポリウレタン ポリエステル帆布 0.6 0.2 1.4 1.5 8 25（15）＊1 ー30～80

E＊1：（　）内の数値は許容張力を5N/mmとしたときの値。E＊2：LHBLT、LHBLTWH、LHBLWNの傾斜角度目安は15度以下となります。E＊3：LHBLGYN、LHBLYFNの傾斜角度目安は30度以下となります。 E＊1：（　）内の数値は許容張力を5N/mmとしたときの値。E＊2：LHBLTDSG、LHBLTDSW、LHBLWDSNの傾斜角度目安は15度以下となります。E＊3：LHBLGYDSN、LHBLYFDSNの傾斜角度目安は30度以下となります。

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。
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型式 ベルト種類 列数 駆動位置 プーリ径 計算式 単位
SVKA 平ベルト

単列

ヘッド 30 （2L＋97）/1.002/1000 m＊2

SVKB 平ベルト（蛇行防止桟付） 30 （2L＋97）/1.002/1000 m＊2

SVKN 平ベルト 中間 30 （2L＋A）/1.002/1000＊6 m＊2

SVKR 平ベルト（蛇行防止桟付） 30 （2L＋A）/1.002/1000＊6 m＊2

CVGA 平ベルト

ヘッド

30 （2L＋94）/1000 m＊2

CVGB 平ベルト（蛇行防止桟付） 30 （2L＋94）/1000 m＊2

CVGC 平ベルト 50 （2L＋160）/1000 m＊2

CVGD 平ベルト（蛇行防止桟付） 50 （2L＋160）/1000 m＊2

CVGN 平ベルト

中間

30 （2L＋A）/1000＊6 m＊2

CVGP 平ベルト（蛇行防止桟付） 30 （2L＋A）/1000＊6 m＊2

CVGR 平ベルト 50 （2L＋A）/1000＊6 m＊2

CVGW 平ベルト（蛇行防止桟付） 50 （2L＋A）/1000＊6 m＊2

CVSFC 平ベルト 
（蛇行防止桟付）

ヘッド

30 （2L＋97）/1.002/1000 m＊2

CVSFD 50 （2L＋160）/1.002/1000 m＊2

CVSE 平ベルト 60/30 （2L＋161）/1.002/1000 m＊2

CVSF 平ベルト（蛇行防止桟付） 60/30 （2L＋161）/1.002/1000 m＊2

CVSX 平ベルト 中間 30 （2L＋284）/1.002/1000 m＊2

CVSY 平ベルト（蛇行防止桟付） 30 （2L＋284）/1.002/1000 m＊2

CVSSA ステンレスベルト
ヘッド

50 （2L＋160）/1000 m＊2

CVSFA 平ベルト 30 （2L＋97）/1.002/1000 m＊2

CVSFB 50 （2L＋160）/1.002/1000 m＊2

CVSJA 平ベルト（蛇行防止桟付） 中間 30 （2L＋262）/1.002/1000 m＊2

CVMA 平ベルト ヘッド 30 （2L＋94）/1000 m＊2

CVMB 平ベルト（蛇行防止桟付） 30 （2L＋94）/1000 m＊2

CVDSA・CVDSB 横桟付平ベルト ヘッド 50 （2L＋160）/1000 m＊2

CVLPA 平ベルト 中間 15 （2L＋223）/1000 m＊2

CVSMA 平ベルト モータ内蔵 70 （2L＋220）/1.002/1000 m＊2

CVSMB 平ベルト モータ内蔵 32 （2L＋100）/1000 m＊2

CVSTC
タイミングベルト

ヘッド 19/20
CVSTC10：（2L＋130）/5 歯
CVSTC20：（2L＋165）/5

CVSTR 中間 19/20
CVSTR10：（2L＋215）/5 歯
CVSTR20：（2L＋240）/5

CVSPC プラチェーン ヘッド 57＊1 （2L＋179）/12.7 リンク＊4

CVSPA プラチェーン

二列

ヘッド 57＊1 （2L＋179）/12.7 リンク＊4

CVGTA

タイミングベルト
ヘッド 30 （2L＋100）/5 歯＊3

CVGTB 50 （2L＋180）/10 歯＊4

CVGTN 中間 30 （2L＋260）/5 歯＊3

CVGTP 50 （2L＋420）/10 歯＊5

CVSTD タイミングベルト 中間 30 （2L＋355）/5 歯＊4

BELT  CHAIN  SPECIFICATION

ベルト・チェーン仕様

◆ベルト・プラチェーン交換について

摩耗等によりお客様ご自身でベルトを選定し交換される際は、以下の点にご注意ください。

①ベルトの最小プーリ径
ベルトの最小プーリ径（屈曲径）には制限があります。平ベルトはP.1279～をご参照の上、お選びいただいているコンベヤのプーリ径に適合して
いるかご確認ください。

②ベルトとプラチェーンの長さ計算
ベルトとプラチェーンの長さは、下の表を基に計算してください。

③搬送方向
ベルトには搬送方向が指定されているものがあります。交換される際はご注意ください。

＊1　プラチェーンはスプロケット径のP.C.D.を示しています。
＊2　小数点第3位四捨五入
＊3　小数点以下は切捨て
＊4　小数点以下は四捨五入
＊5　小数点以下は切上げ
＊6　 ローラエッジ追加工の場合、以下の計算式、表を参照してください。 
（2L＋A）/1.002/1000 

A値
SVKN SVKR CVGN/CVGP CVGR/CVGW

通常 270 270 270 330
HR
MR 片端ローラエッジ 257 257 250 300

WR 両端ローラエッジ 244 244 240 260

qベルト長さ計算式一覧

L : プーリ間長さ

（両面布張り）
LTBRA（アイアンラバー®）
LTBR（ポリウレタン）

ジョイント加工部 Qジョイント加工
オープンエンドベルトを熱融
着することにより、エンドレス
にする加工です。
ジョイント加工部の心線はつ
ながっていません。

L

Pitch

FF

1

2 h
H

i

3

3

Type 仕様 色調 M材質 使用温度①本体 ②心線 ③帆布
LTBRA スライディング用 緑 アイアンラバ－® 

（ポリウレタン）
高張力 

スチ－ルコ－ド
ナイロン帆布 0℃

～80℃LTBJA 一般用 半透明 －

LTBR スライディング用 緑 ポリウレタン アラミド心線 ナイロン帆布 －20℃
～70℃

E使用温度は参考値となります。

型式 ベルト幅
（mm）

許容張力
（N） Pitch 2f（°） H h i L ベルト単位質量 g/m

（幅:10mm）Type ベルト種類 ベルト呼び幅
LTBRA
LTBJA

T5 100 10 150 5 40° 2.2 1.2 1.0 2.67 20.8
T5 200 20 270 5 40° 2.2 1.2 1.0 2.67 20.8

LTBRA T10 200 20 440 10 40° 4.5 2.5 2.0 5.32 40.0
LTBR T10 200 20 120 10 40° 4.5 2.5 2.0 3.5 32.5

Eアイアンラバ－®はNOK株式会社の商標登録です。E許容張力は引張荷重のみに関しての許容値です。
Eコンベヤ型式に対する適用ベルトは以下となります。
コンベヤ型式：ベルト型式 CVGTA・CVGTN：LTBRA－T5100
CVSTC－10・CVSTR－10：LTBRA－T5100・LTBJA－T5100 CVGTB：LTBRA－T10200
CVSTC－20・CVSTR－20：LTBRA－T5200・LTBJA－T5200 CVGTP：LTBR－T10200

E詳細はDP.1473・1474をご参照ください。

Q ロングタイミングベルト
アイアンラバー®

Q 摩擦係数比較表（参考値）

E表中の数値は実測値の一例であり、規格値ではありません。

ベルトタイプ
相手材

LTBRA LTBJA LTBR
歯面・背面 歯面 背面

布張りタイプ 標準タイプ 布張りタイプ 布張りタイプ
鉄 － － 0.34 0.29 
ステンレス 0.3 0.6 0.22 0.17 
アルミ － － 0.19 0.15 
ポリアミド 0.2 0.3 － －
超高分子量ポリエチレン 0.2 0.3 0.18 0.17 
テフロン － － 0.12 0.12 

Q ロングタイミングベルト
ポリウレタン

Q ステンレスベルト

Q横桟付平ベルト

Type m材質 厚み
mm

単位質量
kg/m2

許容応力
kg/cm

最小プ－リ径
φmm

連続使用温度 
℃

表面電気抵抗値
Ω

摩擦係数
（対ミガキ鋼参考値）

h表面硬度 
HV

ヤング率
kgf/mm2

熱膨張係数
×10－6/℃

STHBLT SUS304H 0.1 0.8 4 50 －80～110 0.2 0.2 370以上 19700 17.3

E詳細はDP.1369をご参照ください。

Pitch

h H

ff

Lr
Pitch

Ra

i

12

2

1

i
h H

Lr

（標準）
LTBJA（アイアンラバー®）

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

■エンプラブロックチェーン 

M材 質
チェーン：ポリアセタール
ピン：SUS304

CHEE□40

H
h 2

h 1

ピッチ ピッチ

WC

 （図は3リンクです）

型式 リンク数 列数 用途 外観色 許容張力
（N）

許容チェーン速度 
（m/min）

滑り摩擦
係数f1

参考質量 
（kg/m）

使用温度 
（℃） ピッチ C W H h1 h2Type No.

CHEED 40

4～ １列

一般用 白 441 60 0.25 0.32 －5～65 12.7 7.95 20 12.7 6.7 6
CHEEC 40 導電性 黒 340 60 0.25 0.32 －20～80 12.7 7.95 20 12.7 6.7 6
CHEEH 40 耐熱 黒 440 100 0.25 0.32 －20～150 12.7 7.95 20 12.7 6.7 6
CHEEY 40 耐薬品 白 250 60 0.25 0.32 －20～80 12.7 7.95 20 12.7 6.7 6

E詳細はDP.1546をご参照ください。

E 曲がり方向は矢印のみで、反対には曲がりません。
E ご使用条件によっては早期摩耗の可能性があります。

W
＊W公差：±2

横桟取り付けピッチ±5

30～100（±2）

30（
±

1）

（±0.5）

①

②

Type 用途

平ベルト 横桟

プライ
数

M材質 色
許容
張力
N/mm

厚み
mm

単位質量
kg/㎡

最小プーリー径
φmm

連続使用温度
℃

食品
適合

摩擦係数 色調
硬度ショア

A
①表面 ②裏面 表 裏 （°）

YBLTG 傾斜搬送
平搬送 2 熱可塑性 

ポリウレタン
ポリエステル
帆布

緑 4.6 1.3 1.5 50 －15～80 × － － 緑
70

YBLTW 白 6 1.2 1.3 50 －30～80 ○ － － 白
E横桟1つにつき荷重は2kg以下にてご利用ください。横桟は熱溶着のため、過負荷による使用は変形や破損につながるため、ご注意ください。
E規格表に記載されている許容範囲（プーリ径、張力、温度など）外では使用しないで下さい。
E梱包したままの商品の長期保管はお控えください。ビニールテープでベルトを巻いているため、横桟の形状がやや変形する恐れがあります。

E横桟溶着方法：高周波溶着

Eベルト幅W寸は横桟幅寸と同じになります。

E横桟重量目安：6.6g/枚
E内径を周長とする。

●食品適合ベルトは以下機関に必要な機能を備えています。
YBLTW：
※FDA…… Food and Drug Administration（食品医薬品局）食品や医薬品、さらに化粧品、医療機器、動物薬、玩具など、通常の生活を行うに当たって

接する機会のある製品について、その許可や違反品の取締りなどの行政を専門的に行うアメリカ合衆国の政府機関である。
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コンベヤ搬送能力算出方法　−ベルトの安全率− コンベヤ搬送能力算出方法　−コンベヤ最大速度と計算例−

1．有効張力の計算 3．ベルト速度の計算

2．ベルトの許容張力と安全率の判定

1A．リターン側プーリ質量の計算方法 ＊平ベルトヘッド駆動コンベヤの算出公式。
＊中間駆動やその他のコンベヤの計算方法は異なります。

＊ヘッド駆動コンベヤは、プーリ＋鉄板支持

3A．所要動力を公式6より計算します。

A．公式1より、プーリの質量を計算します。

D． ベルトの単位あたりの最大張力「C」から安全率「S」を算出し、 
任意の安全基準値と比較します。

E． 負荷時のベルト速度を公式6と公式7から、無負荷時のベルト最大速度を公式8から算出し、 
VがVmaxを超えていないことを確認します。

C． 公式3と公式4より、ベルトの張り側張力「FM1」と設計初期張力「FM2」を計算し、 
最大張力「FM」を決めます。

B．公式2より、ベルトの有効張力を計算します。

3B．負荷時のベルト最大速度を公式7より計算します。

※1  ベルト最大回転速度を上限とし、その最大速度はコンベヤ種類、
電源周波数、ギヤヘッド減速比で異なります。

3C．無負荷時のベルト最大速度

2A．ベルトの張り側の張力計算方法

1B．ベルトの有効張力の計算方法　※ベルトの受けローラによる影響を考慮しない。

表1－ベルトと受け板の摩擦係数（参考値）

テーブル材
摩擦係数μ1

平ベルト タイミングベルト
ステンレス 0.40 0.30

アルミ － －

表4－ユニット内ギヤ比
コンベヤ型式 Pd1/Pd2 参照ページ

SVKA 0.5 1197

SVKB 0.5 1199

SVKN 1 1201

SVKR 1 1203

CVGA 0.5 1205

CVGB 0.5 1207

CVGC 1 1209

CVGD 1 1211

CVGN 1 1213

CVGP 1 1215

CVGR 1 1217

CVGW 1 1219

CVSFA 0.5 1221

CVSFC 0.5 1223

CVSFB 1 1225

CVSFD 1 1227

CVSE 1 1229

CVSF 1 1231

CVSX 1 1233

CVSY 1 1235

CVMATM 2 1237

CVMABM 2 1237

CVMASM 1 1237

CVMBTM 2 1239

CVMBBM 2 1239

CVMBSM 1 1239

CVLSA 1 1243

CVSJA 1 1245

CVSMA 1 1247

CVSMB 1 1249

CVDSA 1 1251

CVSTD 1 1253

CVGTA 0.5 1255

CVGTB 1 1256

CVGTN 1 1257

CVGTP 1 1258

CVSTC 1 1259

CVSTR 1 1260

CVSPC 1 1261

CVSPA 1 1262

CVSSA 1 1263

CVSA 0.5 WEB

CVSB 1 WEB

CVSC 0.5 WEB

CVSD 1 WEB

CVSN 1 WEB

CVSP 1 WEB

CVSR 1 WEB

CVSW 1 WEB

CVSTA 0.5 WEB

CVSTB 1 WEB

CVSTN 1 WEB

CVSTP 1 WEB

表2－ドライブ側プーリとベルトの摩擦係数
プーリ面状態 μ0

平ベルトとプーリ 0.20

ステンレスベルトとプーリ 0.20

スプロケットとプラチェーン 1.00

タイミングベルトとプーリ 1.00

表3－ベルトの単位あたりの初期張力
プライ数 N/mm

1プライ 0.15

2プライ 0.30

3プライ 0.45

2B．ベルトの単位あたりの初期張力計算方法

2C． ベルトの安全率の計算方法 
FM1とFM2を比較し、値の大きな方を最大張力「FM」と決め、ベルトの単位あたりの最大張力「C」を計算します。

リターン側プーリ外径＝28.6mm プーリの単位質量＝ 2.8g/cm3

リターン側プーリ内径＝8.2mm リターン側プーリ本数＝1
リターン側プーリ長さ＝ 63mm π：円周率（3.14159）
Wr≒0.10kg　　　　　・・・公式1から

C≒0.88 安全率S＞安全基準値：適合
S≒4.57　　　　・・・公式5から 安全率S＜安全基準値：NG
安全基準値を“2”とした場合、S＞2∴適合

モータ出力＝6W 機械効率＝0.5
V＝8.41m/min　　　　・・・公式6と7から

モータの同期回転数＝1500rpm＠50Hz モータギヤヘッドの減速比＝5
プーリ中心からベルト表面までの外径＝29.5（ベルト厚＝0.9）
ユニット内ギヤ比＝0.5
Vmax＝55.61m/min∴Vの速度は適合　　　　・・・公式8

ベルトとプーリの摩擦係数＝ 0.2 ベルトとプーリの巻付角＝ 3.14（rad）
ベルトの単位あたりの初期張力= 0.15 ベルト幅＝ 50mm
FM1≒43.76N　　　FM2≒27.92N
FM＝FM1のFM2どちらか値の大きい方＝FM1

FM≒43.76N　　　　・・・公式3と4から判断

ワーク質量＝ 5kg 機長＝ 2000mm ベルトと受け板の摩擦係数＝0.4
ベルトの単位質量＝1kg/m2 ベルト幅＝ 50mm ベルトとプーリの摩擦係数＝ 0.2
Te＝20.42N　　　　　・・・・公式2から

n：リターン側プーリ本数（n）
π：円周率（3.14159）
D：リターン側プーリ外径（mm）

Wr：リターン側プーリ質量（kg） d：リターン側プーリ内径（mm）
Wr1：プーリの単位質量＝2.8g/cm3 Lr：リターン側プーリ長さ（mm）

公式1
Wr＝1/4［π･（D2－d2）］･Lr･Wr1･n/10002

C＝FM/B C：ベルトの単位あたり最大張力（N/mm）
FM：最大張力（N）
B：ベルト幅（mm）
S：ベルトの安全率（安全率の判定につきましてはお客様の使用条件等で異なります）。
σ：ベルトの許容張力（N/mm）【P.1279～の「ベルト仕様」より選定】

公式5
S＝σ/C

P：所要動力（kW）
η：機械効率＝0.5

Pm：モータ出力（W）

公式6
P=Pm･η/1000

V：ベルト速度（m/min）
g：重力加速度＝9.80665m/s2

公式7
V＝102･60･P･g/Te

Vmax：ベルト最大速度（m/min）
Vm：モータ同期回転数（rpm）
【1500rpm＠50Hz／1800rpm＠60Hz】

i：モータギヤヘッド減速比
DD：プーリ中心からベルト表面までの外径（mm）

Pd1/Pd2：【コンベヤ型式毎のユニット内ギヤ比より選定】

公式8
Vmax＝［（Vm/i）･（π･DD/1000）］

/（Pd1/Pd2）

FM1：張り側張力（N）
e：自然対数の底（2.71828）
θ：ベルトとプーリの巻付角＝3.14（rad）【ヘッド駆動コンベヤの巻付角を180°とする】
μ0：【表2より選定】

公式3
FM1＝［eμ0･θ/（eμ0･θ－1）］･Te

FM2：ベルトの初期張力（N）
Te：ベルトの有効張力（N）
Tc：ベルトの単位あたりの初期張力（N/mm）【表3より選定】
B：ベルト幅（mm）

公式4
FM2＝Te＋Tc・B

Te：有効張力（N）
Wg：ワーク質量（kg）平ベルト上に積載するワークの合計質量
Wb：ベルトの単位質量（kg/m2）【P.1279～の「ベルト仕様」より選定】

L：使用コンベヤのプーリ間長さ（mm）
B：ベルト幅（mm） μ1：【表1より選定】
g：重力加速度＝9.80665m/s2 μ2＝0.2＊【P.2252表1より】

公式2
Te＝｛［（Wg＋Wb･L･B/10002）･μ1］ 
    ＋（Wr＋Wb･L･B/10002）･μ2］｝･g

ベルト受けローラ

リターン側ドライブ側

L：プーリ間長さ

ヘッド駆動コンベヤ　イメージ図
ヘッド駆動コンベア　イメージ図

計算例：コンベヤ「SVKA」を例にとり、ベルトの安全率と最大速度を算出します。



-12851 -12861

F17-68_3rd

ALLOWABLE  TORQUE  FOR  CONVEYOR  MOTOR  - Panasonic

コンベヤ用モータ　許容トルク表 － パナソニック

qパナソニック社製 インダクションモータ
6W　インダクションモータ　（単相・100/200V　電源）

ギヤヘッド減速比 5.0 7.5 9.0 12.5 15.0 18.0 25.0 30.0 36.0 50.0 60.0 75.0 90.0 100.0 120.0 150.0 180.0 

回転速度@50Hz　（r/min） 300.0 200.0 166.0 120.0 100.0 83.0 60.0 50.0 41.0 30.0 25.0 20.0 16.6 15.0 12.5 10.0 8.3 

許容トルク@50Hz　（N・m） 0.16 0.25 0.29 0.40 0.49 0.59 0.79 0.95 1.18 1.57 1.86 2.25 

回転速度@60Hz　（r/min） 360 240 200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

許容トルク@60Hz　（N・m） 0.13 0.21 0.25 0.33 0.40 0.49 0.66 0.79 0.95 1.27 1.57 1.86 2.25 

25W　インダクションモータ　（単相/三相・100/200V　電源）
ギヤヘッド減速比 5.0 7.5 9.0 12.5 15.0 18.0 25.0 30.0 36.0 50.0 60.0 75.0 90.0 100.0 120.0 150.0 180.0 

回転速度@50Hz　（r/min） 300 200 166 120 100 83 60 50 41 30 25 20 16.6 15 12.5 10 8.3

許容トルク@50Hz　（N・m） 0.66 0.98 1.18 1.57 1.96 2.35 3.14 3.82 4.61 6.37 7.64 

回転速度@60Hz　（r/min） 360 240 200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

許容トルク@60Hz　（N・m） 0.55 0.81 0.98 1.27 1.57 1.96 2.65 3.14 3.82 5.29 6.37 7.84 

40W　インダクションモータ　（単相/三相・100/200V　電源）
ギヤヘッド減速比 5.0 7.5 9.0 12.5 15.0 18.0 25.0 30.0 36.0 50.0 60.0 75.0 90.0 100.0 120.0 150.0 180.0 

回転速度@50Hz　（r/min） 300 200 166 120 100 83 60 50 41 30 25 20 16.6 15 12.5 10 8.3

許容トルク@50Hz　（N・m） 1.08 1.57 1.86 2.74 3.23 3.92 5.29 6.37 7.94 9.80 

回転速度@60Hz　（r/min） 360 240 200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

許容トルク@60Hz　（N・m） 0.90 1.27 1.57 2.25 2.74 3.23 4.41 5.29 6.37 8.82 9.80 

60W　インダクションモータ　（単相/三相・100/200V　電源）
ギヤヘッド減速比 5.0 7.5 9.0 12.5 15.0 18.0 25.0 30.0 36.0 50.0 60.0 75.0 90.0 100.0 120.0 150.0 180.0 

回転速度@50Hz　（r/min） 300 200 166 120 100 83 60 50 41 30 25 20 16.6 15 12.5 10 8.3

許容トルク@50Hz　（N・m） 1.57 2.35 2.94 3.92 4.70 5.59 7.55 9.11 11.00 15.20 17.80 19.60 

回転速度@60Hz　（r/min） 360 240 200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

許容トルク@60Hz　（N・m） 1.37 1.96 2.35 3.33 3.92 4.70 6.47 7.55 9.11 12.60 15.20 19.60 

90W　インダクションモータ　（単相/三相・100/200V　電源）
ギヤヘッド減速比 5.0 7.5 9.0 12.5 15.0 18.0 25.0 30.0 36.0 50.0 60.0 75.0 90.0 100.0 120.0 150.0 180.0 

回転速度@50Hz　（r/min） 300 200 166 120 100 83 60 50 41 30 25 20 16.6 15 12.5 10 8.3

許容トルク@50Hz　（N・m） 2.25 3.43 4.12 5.68 6.76 8.04 10.90 13.00 15.70 19.60 

回転速度@60Hz　（r/min） 360 240 200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

許容トルク@60Hz　（N・m） 1.86 2.84 3.43 4.70 5.68 6.76 9.21 10.90 13.00 18.30 19.60 

qオリエンタルモータ社製インダクションモータ
6W　インダクションモータ　（単相・100/200V　電源）

ギヤヘッド減速比 5.0 7.5 9.0 12.5 15.0 18.0 25.0 30.0 36.0 50.0 60.0 75.0 90.0 100.0 120.0 150.0 180.0 
回転速度@50Hz　（r/min） 300.0 200.0 166.0 120.0 100.0 83.0 60.0 50.0 41.0 30.0 25.0 20.0 16.6 15.0 12.5 10.0 8.3 
許容トルク@100V　（rpm） 0.20 0.30 0.36 0.50 0.60 0.73 0.91 1.10 1.30 1.70 2.00 2.50 3.00 
許容トルク@200V （N・m） 0.18 0.27 0.33 0.46 0.55 0.66 0.82 0.99 1.20 1.60 1.80 2.20 2.70 3.00 
回転速度@60Hz　（r/min） 360.0 240.0 200.0 144.0 120.0 100.0 72.0 60.0 50.0 36.0 30.0 24.0 20.0 18.0 15.0 12.0 10.0 
許容トルク@100/200V （N・m） 0.16 0.24 0.29 0.41 0.49 0.58 0.73 0.88 1.10 1.30 1.60 2.00 2.40 2.60 3.00 

25W　インダクションモータ　（単相/三相・100/200V　電源）
ギヤヘッド減速比 5.0 7.5 9.0 12.5 15.0 18.0 25.0 30.0 36.0 50.0 60.0 75.0 90.0 100.0 120.0 150.0 180.0 

回転速度@50Hz　（r/min） 300.0 200.0 166.0 120.0 100.0 83.0 60.0 50.0 41.0 30.0 25.0 20.0 16.6 15.0 12.5 10.0 8.3 
許容トルク@100/200V （N・m） 0.77 1.20 1.40 1.90 2.30 2.80 3.50 4.20 5.00 6.30 7.50 8.00 
許容トルク@単相200V （N・m） 0.87 1.10 1.30 1.80 2.20 2.60 3.30 3.90 4.70 5.90 7.10 8.00 
回転速度@60Hz　（r/min） 360.0 240.0 200.0 144.0 120.0 100.0 72.0 60.0 50.0 36.0 30.0 24.0 20.0 18.0 15.0 12.0 10.0 
許容トルク@100/200V （N・m） 0.65 0.97 1.20 1.60 1.90 2.30 3.90 3.50 4.20 5.30 6.30 7.90 8.00 

40W　インダクションモータ　（単相/三相・100/200V　電源）
ギヤヘッド減速比 5.0 7.5 9.0 12.5 15.0 18.0 25.0 30.0 36.0 50.0 60.0 75.0 90.0 100.0 120.0 150.0 180.0 

回転速度@50Hz　（r/min） 300.0 200.0 166.0 120.0 100.0 83.0 60.0 50.0 41.0 30.0 25.0 20.0 16.6 15.0 12.5 10.0 8.3 
許容トルク@50Hz （N・m） 1.20 1.80 2.20 3.00 3.60 4.40 5.50 6.60 7.90 9.90 10.00 
回転速度@60Hz　（r/min） 360.0 240.0 200.0 144.0 120.0 100.0 72.0 60.0 50.0 36.0 30.0 24.0 20.0 18.0 15.0 12.0 10.0 
許容トルク@60Hz （N・m） 1.10 1.60 1.90 2.60 3.20 3.80 4.70 5.70 6.80 8.60 10.00 

60W　インダクションモータ　（単相/三相・100/200V　電源）
ギヤヘッド減速比 5.0 7.5 9.0 12.5 15.0 18.0 25.0 30.0 36.0 50.0 60.0 75.0 90.0 100.0 120.0 150.0 180.0 

回転速度@50Hz　（r/min） 300.0 200.0 166.0 120.0 100.0 83.0 60.0 50.0 41.0 30.0 25.0 20.0 16.6 15.0 12.5 10.0 8.3 
許容トルク@50Hz （N・m） 1.80 2.70 3.30 4.10 4.90 5.90 7.40 8.90 10.70 14.90 17.80 19.90 20.00 
回転速度@60Hz　（r/min） 360.0 240.0 200.0 144.0 120.0 100.0 72.0 60.0 50.0 36.0 30.0 24.0 20.0 18.0 15.0 12.0 10.0 
許容トルク@60Hz （N・m） 1.50 2.30 2.80 3.50 4.20 5.00 6.30 7.50 9.00 12.50 15.00 16.80 20.00 

90W　インダクションモータ　（単相/三相・100/200V　電源）
ギヤヘッド減速比 5.0 7.5 9.0 12.5 15.0 18.0 25.0 30.0 36.0 50.0 60.0 75.0 90.0 100.0 120.0 150.0 180.0 

回転速度@50Hz　（r/min） 300.0 200.0 166.0 120.0 100.0 83.0 60.0 50.0 41.0 30.0 25.0 20.0 16.6 15.0 12.5 10.0 8.3 
許容トルク@50Hz （N・m） 2.80 4.10 5.00 6.20 7.40 8.90 11.20 13.50 16.20 20.00 
回転速度@60Hz　（r/min） 360.0 240.0 200.0 144.0 120.0 100.0 72.0 60.0 50.0 36.0 30.0 24.0 20.0 18.0 15.0 12.0 10.0 
許容トルク@60Hz （N・m） 2.30 3.50 4.20 5.20 6.20 7.50 9.40 11.30 13.50 18.80 20.00 

qパナソニック社製 スピードコントロールモータ　（Max=1400rpm@50Hz : 1700rpm@60Hz、Min = 90rpm）

6W　スピードコントロールモータ　（単相・100/200V　電源）
ギヤヘッド減速比 5.0 7.5 9.0 12.5 15.0 18.0 25.0 30.0 36.0 50.0 60.0 75.0 90.0 100.0 120.0 150.0 180.0 

回転速度＠50/60Hz　（r/min）
Max

240.0 160.0 133.0 96.0 80.0 66.0 48.0 40.0 33.0 24.0 20.0 16.0 13.0 12.0 10.0 8.0 6.6 

許容トルク＠50/60Hz　（N・ｍ） 0.13 0.19 0.23 0.32 0.38 0.46 0.64 0.69 0.83 1.16 1.39 1.74 2.09 2.33 2.45 

回転速度＠50/60Hz　（r/min）
Min

18.0 12.0 10.0 7.2 6.0 5.0 3.6 3.0 2.5 1.8 1.5 1.2 1.0 0.9 0.8 0.6 0.5 

許容トルク＠50/60Hz　（N・ｍ） 0.10 0.15 0.18 0.25 0.30 0.36 0.50 0.54 0.65 0.90 1.08 1.35 1.62 1.81 2.17 2.45 

25W　スピードコントロールモータ　（単相・100/200V　電源）
ギヤヘッド減速比 5.0 7.5 9.0 12.5 15.0 18.0 25.0 30.0 36.0 50.0 60.0 75.0 90.0 100.0 120.0 150.0 180.0 

回転速度＠50/60Hz　（r/min）
Max

240.0 160.0 133.0 96.0 80.0 66.0 48.0 40.0 33.0 24.0 20.0 16.0 13.0 12.0 10.0 8.0 6.6 

許容トルク＠50/60Hz　（N・ｍ） 0.56 0.85 1.02 1.41 1.70 2.04 2.83 3.06 3.67 5.10 6.12 7.65 7.84 

回転速度＠50/60Hz　（r/min）
Min

18.0 12.0 10.0 7.2 6.0 5.0 3.6 3.0 2.5 1.8 1.5 1.2 1.0 0.9 0.8 0.6 0.5 

許容トルク＠50/60Hｚ　（N・ｍ） 0.15 0.23 0.28 0.39 0.47 0.56 0.78 0.84 1.01 1.41 1.69 2.12 2.54 2.83 3.39 4.24 5.09

40W　スピードコントロールモータ　（単相・100/200V　電源）
ギヤヘッド減速比 5.0 7.5 9.0 12.5 15.0 18.0 25.0 30.0 36.0 50.0 60.0 75.0 90.0 100.0 120.0 150.0 180.0 

回転速度＠50/60Hz　（r/min）
Max

240.0 160.0 133.0 96.0 80.0 66.0 48.0 40.0 33.0 24.0 20.0 16.0 13.0 12.0 10.0 8.0 6.6 

許容トルク＠50/60Hz　（N・ｍ） 1.21 1.82 2.18 3.03 3.64 4.37 6.07 6.54 7.84 9.80 

回転速度＠50/60Hz　（r/min）
Min

18.0 12.0 10.0 7.2 6.0 5.0 3.6 3.0 2.5 1.8 1.5 1.2 1.0 0.9 0.8 0.6 0.5 

許容トルク＠50/60Hz　（N・ｍ） 0.19 0.29 0.35 0.49 0.59 0.71 0.99 1.06 1.28 1.78 2.13 2.67 3.20 3.56 4.27 5.34 6.40 

60W　スピードコントロールモータ　（単相・100/200V　電源）
ギヤヘッド減速比 5.0 7.5 9.0 12.5 15.0 18.0 25.0 30.0 36.0 50.0 60.0 75.0 90.0 100.0 120.0 150.0 180.0 

回転速度＠50/60Hz　（r/min）
Max

240.0 160.0 133.0 96.0 80.0 66.0 48.0 40.0 33.0 24.0 20.0 16.0 13.0 12.0 10.0 8.0 6.6 

許容トルク＠50　（N・ｍ） 1.57 2.35 2.80 3.92 4.70 5.60 7.55 9.01 10.80 15.20 18.10 19.60 

許容トルク＠60　（N・ｍ） 1.31 1.96 2.35 3.28 3.92 4.70 6.32 7.55 9.11 12.70 12.20 19.00 19.60 

回転速度＠50/60Hz　（r/min）
Min

18.0 12.0 10.0 7.2 6.0 5.0 3.6 3.0 2.5 1.8 1.5 1.2 1.0 0.9 0.8 0.6 0.5 

許容トルク＠50/60Hz　（N・ｍ） 0.31 0.47 0.56 0.70 0.84 1.00 1.40 1.68 1.81 2.50 3.00 3.75 4.50 5.00 6.00 7.50 9.00 

90W　スピードコントロールモータ　（単相・100/200V　電源）
ギヤヘッド減速比 5.0 7.5 9.0 12.5 15.0 18.0 25.0 30.0 36.0 50.0 60.0 75.0 90.0 100.0 120.0 150.0 180.0 

回転速度＠50/60Hz　（r/min）
Max

240.0 160.0 133.0 96.0 80.0 66.0 48.0 40.0 33.0 24.0 20.0 16.0 13.0 12.0 10.0 8.0 6.6 

許容トルク＠50/60Hz　（N・ｍ） 2.38 3.57 4.29 4.77 5.36 6.43 7.72 10.97 13.7 19.2 19.6

回転速度＠50/60Hz　（r/min）
Min

18.0 12.0 10.0 7.2 6.0 5.0 3.6 3.0 2.5 1.8 1.5 1.2 1.0 0.9 0.8 0.6 0.5 

許容トルク＠50/60Hz　（N・ｍ） 1.01 1.51 1.81 2.25 2.71 3.25 4.52 5.43 5.83 8.10 9.72 12.10 14.50 16.20 19.40 

qオリエンタルモータ社製スピードコントロールモータ （Max=1400rpm@50Hz : 1700rpm@60Hz、Min = 90rpm）

6W　スピードコントロールモータ　（単相・100/200V　電源）
ギヤヘッド減速比 5.0 7.5 9.0 12.5 15.0 18.0 25.0 30.0 36.0 50.0 60.0 75.0 90.0 100.0 120.0 150.0 180.0 

回転速度@50/60Hz　（r/min）
Max

240.0 160.0 133.0 96.0 80.0 66.0 48.0 40.0 33.0 24.0 20.0 16.0 13.0 12.0 10.0 8.0 6.6 
許容トルク@50/60Hz　（N・m） 0.18 0.27 0.33 0.46 0.55 0.66 0.82 0.99 1.20 1.50 1.80 2.20 2.70 3.00 
回転速度@50/60Hz　（r/min）

Min
18.0 12.0 10.0 7.2 6.0 5.0 3.6 3.0 2.5 1.8 1.5 1.2 1.0 0.9 0.8 0.6 0.5 

許容トルク@50/60Hz　（N・m） 0.11 0.17 0.20 0.28 0.34 0.41 0.50 0.60 0.74 0.92 1.10 1.40 1.70 1.80 2.20 2.80 3.00 

25W　スピードコントロールモータ　（単相・100/200V　電源）
ギヤヘッド減速比 5.0 7.5 9.0 12.5 15.0 18.0 25.0 30.0 36.0 50.0 60.0 75.0 90.0 100.0 120.0 150.0 180.0 

回転速度@50/60Hz　（r/min）
Max

240.0 160.0 133.0 96.0 80.0 66.0 48.0 40.0 33.0 24.0 20.0 16.0 13.0 12.0 10.0 8.0 6.6 
許容トルク@50Hz　（N・m） 0.65 0.97 1.20 1.60 1.90 2.30 2.90 3.50 4.20 5.30 6.30 7.90 8.00 
許容トルク@60Hz　（N・m） 0.61 0.91 1.10 1.50 1.80 2.20 2.70 3.30 3.90 5.00 5.90 7.40 8.00 
回転速度@50/60Hz　（r/min）

Min
18.0 12.0 10.0 7.2 6.0 5.0 3.6 3.0 2.5 1.8 1.5 1.2 1.0 0.9 0.8 0.6 0.5 

許容トルク@50/60Hz　（N・m） 0.22 0.33 0.40 0.56 0.67 0.80 1.00 1.20 1.40 1.80 2.20 2.70 3.30 

40W スピードコントロールモータ　（単相・100/200V　電源）
ギヤヘッド減速比 5.0 7.5 9.0 12.5 15.0 18.0 25.0 30.0 36.0 50.0 60.0 75.0 90.0 100.0 120.0 150.0 180.0 

回転速度@50/60Hz　（r/min）
Max

240.0 160.0 133.0 96.0 80.0 66.0 48.0 40.0 33.0 24.0 20.0 16.0 13.0 12.0 10.0 8.0 6.6 
許容トルク@50Hz　（N・m） 1.10 1.60 2.00 2.70 3.30 3.90 4.90 5.90 7.10 8.90 10.00 
許容トルク@60Hz　（N・m） 0.73 1.10 1.30 1.80 2.20 2.60 3.30 3.90 4.70 5.90 7.50 8.90 10.00 

回転速度@50/60Hz　（r/min）
Min

18.0 12.0 10.0 7.2 6.0 5.0 3.6 3.0 2.5 1.8 1.5 1.2 1.0 0.9 0.8 0.6 0.5 
許容トルク@50/60Hz　（N・m） 0.23 0.35 0.42 0.58 0.69 0.83 1.00 1.20 1.50 1.90 2.30 2.80 3.40 3.80 4.50 5.60 6.80 

60W　スピードコントロールモータ　（単相・100/200V　電源）
ギヤヘッド減速比 5.0 7.5 9.0 12.5 15.0 18.0 25.0 30.0 36.0 50.0 60.0 75.0 90.0 100.0 120.0 150.0 180.0 

回転速度@50/60Hz　（r/min）
Max

240.0 160.0 133.0 96.0 80.0 66.0 48.0 40.0 33.0 24.0 20.0 16.0 13.0 12.0 10.0 8.0 6.6 
許容トルク@50/60Hz　（N・m） 2.20 3.30 4.00 5.00 6.00 7.20 9.10 10.90 13.10 18.20 20.00 
回転速度@50/60Hz　（r/min） 18.0 12.0 10.0 7.2 6.0 5.0 3.6 3.0 2.5 1.8 1.5 1.2 1.0 0.9 0.8 0.6 0.5 
許容トルク@50Hz　（N・m）

Min
0.57 0.85 1.00 1.30 1.50 1.80 2.30 2.80 3.30 4.60 5.50 6.20 7.40 8.30 9.90 12.40 14.90 

許容トルク@60Hz　（N・m） 0.65 0.97 1.20 1.50 1.80 2.10 2.60 3.20 3.80 5.30 6.30 7.10 8.50 9.40 11.30 14.20 17.00 

90W　スピードコントロールモータ　（単相・100/200V　電源）
ギヤヘッド減速比 5.0 7.5 9.0 12.5 15.0 18.0 25.0 30.0 36.0 50.0 60.0 75.0 90.0 100.0 120.0 150.0 180.0 

回転速度@50/60Hz　（r/min）
Max

240.0 160.0 133.0 96.0 80.0 66.0 48.0 40.0 33.0 24.0 20.0 16.0 13.0 12.0 10.0 8.0 6.6 
許容トルク@50Hz　（N・m） 2.40 3.60 4.40 5.50 6.60 7.90 9.90 11.90 14.30 19.80 20.00 
許容トルク@60Hz　（N・m） 2.20 3.30 4.00 5.00 6.00 7.20 9.10 10.90 13.10 18.20 20.00 
回転速度@50/60Hz　（r/min）

Min
18.0 12.0 10.0 7.2 6.0 5.0 3.6 3.0 2.5 1.8 1.5 1.2 1.0 0.9 0.8 0.6 0.5 

許容トルク@50/60Hz　（N・m） 1.00 1.50 1.80 2.30 2.70 3.30 4.10 5.00 5.90 8.30 9.90 11.10 13.30 14.80 17.70 20.00 

ALLOWABLE  TORQUE  FOR  CONVEYOR  MOTOR  - Orientalmotor

コンベヤ用モータ　許容トルク表 － オリエンタルモータ



-12871 -12881

F17-49_3rd

BELT  -REPLACEMENT-

ベルト交換方法

e対象型式：SVKN・SVKR

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

STEP1

qベルト交換方法 ～ヘッド駆動～ qベルト交換方法 ～中間駆動～

＊ ベルトは搬送方向が指定されています。
ベルト裏面の矢印と搬送方向に注意し
てベルトを取り替えてください。

＊ ベルトは搬送方向が指定されています。
ベルト裏面の矢印と搬送方向に注意し
てベルトを取り替えてください。

張り具合が分からなくならないように印をつけます。反対側
も同様に印をつけます。

STEP1
プーリホルダ固定用ネジを４箇所、少しだけ緩めます。（完
全に緩めるとプーリが落下するためご注意ください。）反対
側も同様に緩めます。

STEP2

E対象型式：SVKA・SVKB

Qベルト蛇行調整方法 ～ヘッド駆動～ E対象型式：CVGA・CVGB・SVKA・SVKB（写真はCVGA）

E ベルトは使用中に伸びますので、
定期的にメンテナンスを行ってください。

Qベルト蛇行調整方法 ～中間駆動～ E対象型式：CVGN・CVGP・SVKN・SVKR（写真はCVGN）
ESVKN・SVKRの場合はSTEP3がありません。

テンション調整用ネジを止めているナットを緩め、テンショ
ン調整用ネジを少しずつ締めていきます。締めすぎると逆
方向へ寄りますので、その場合はネジを緩めてください。

STEP2
次第に蛇行が取れ、平行になります。緩めていたナットを
締め直して完了です。調整後、そのまま暫くコンベヤを稼
動させておくことで、ベルトが安定します。

STEP3
ベルトが片側に蛇行している状態で、コンベヤを稼動させ
ます。蛇行調整は、ベルトが寄っている側のテンション調
整用ネジで行います。
Eベルト側面が接触しないようご注意ください。

STEP1

テンション調整用ネジを緩めて完全に外します。反対側も
同様にネジを緩めて外します。

STEP3
両側のプーリホルダを本体側に寄せます。

STEP4
ベルトの搬送方向を確認し、ベルトを付け替えます。

STEP5

テンション調整用ネジ（両側２箇所）をステップ1でつけた目印のと
ころまで締め、張り具合を調整します。このとき、プーリホルダとアル
ミフレームが平行であることを確認しながら作業を行ってください。

STEP6
プーリホルダ固定用ネジを４箇所完全に締めます。反対側
も同様に4箇所完全に締めて完了です。

STEP7

側面板のMiSUMiロゴが下側になるように置き、ネジを６箇
所外してカバーを外してください。

STEP1
張り具合が分からなくならないように印をつけます。

STEP2

テンション調整ボルト2箇所を外してテンション調整用の
ローラを引き抜いてください。

STEP3
側面板のボルトを8箇所緩めてから、側面板を真っすぐに
持ち上げて外してください。（内部のプーリが倒れる恐れが
あるためご注意ください）

STEP4
ベルトを上方向に抜き、ベルト搬送方向を確認し、新しい
ものと交換してください。

STEP5

ベルト交換後、側面板を上からかぶせます。その際に2本
のローラの軸が側面板の穴に入っていることを確認して
側面板を取付けてください。

STEP6
テンション調整用のローラを挿入して2本のテンション調
整ボルトをステップ2でつけた印の位置まで戻します。この
とき、ベルトが片寄らないように気をつけます。

STEP7
配線穴に配線を通してからカバーを矢印の方向に取付
け、６箇所のネジを締めて完了です。

STEP8

ベルトが片側に蛇行している状態で、コンベヤを稼動させ
ます。蛇行調整は、ベルトが寄っている側のテンション調
整用ネジで行います。
Eベルト側面が接触しないようご注意ください。

STEP1
中間駆動部のテンション調整用ネジを止めているナットを
緩め、テンション調整用ネジを少しずつ締めていきます。締
めすぎると逆方向へ寄りますので、その場合はネジを緩め
てください。

STEP2
次にプーリホルダのテンション調整用ネジで先ほど同様に
調整を行います。次第に蛇行が取れ、平行になるのを確
認し、緩めていたナットを締め直して完了です。

STEP3

1

ベルト交換方法の動画をご覧頂けます。
http://jp.misumi-ec.com/contents/mech/product/cvs/exchange/ミスミ　ベルト交換

印

テンション調整用ネジ

ベルト取り外し
方向

ベルト取り外し
方向

テンション
調整用ネジ

印
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CONVEYORS  STANDS -PIPE TYPE-

コンベヤ用スタンド
－パイプ型－

CONVEYOR  STANDS  - I-SHAPED / H-SHAPED - 

コンベヤ用スタンド
－I型／H型－

Q�コンベヤスタンド 
－I型－

Q�コンベヤスタンド 
－H型－

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

Order
注文例

型式
－ X － L

Type 形状
CSTP F － 20 － 785

Q特長：ライン変更時に便利な最大200mmの高さ調整が可能なスタンドです。

EXおよびLは右表の調整範囲内で無段階調整可能です。   

型式 X L 耐荷重 
（N）

￥基準単価
Type 形状 選択 選択 CSTPF CSTPC

CSTP

F
（フット）

C
（キャスター）

20 
65 
85

385 
585 
785

925

5,980 6,900

125 
165

390 
590 
790

6,200 7,120

295 
425

389 
589 
789

6,540 7,340

QL調整範囲

X L
L調整範囲

min max

20 
65 
85

385 385 585
585 585 785
785 785 985

125 
165

390 390 590
590 590 790
790 790 990

295 
425

389 389 589 
589 589 789 
789 789 989 

QX調整範囲

X
X調整範囲

min max

20  20  30

65  65  85

85  85 125

125 125 165

165 165 295

295 295 425

425 425 555

QL型ブラケット詳細寸法
X A V P K

20 21.8 56 36 5

65 31.5 36 40 10

85
41.5

56

36

20
125 96

165
82

144

65295 274

425 404

=注意
落下防止機構がついておりません。 
コンベヤを取付けた状態でのスタンドの高さ調整は避け、
お取り扱いには十分に気をつけてください。

Qメンテナンス部品型式
キャスタ フットストッパ無 ストッパ有

CTYNB50－12
（ P.Q2 -1101）

CTYNBS50－12
（ P.Q2 -1101） NFJN12－50

Delivery
出荷日

5

E3本以上で１明細行当たり一律2,160円
D P.100800円/1本ストーク B 3日目出荷 PM 8:00迄

ご注文締切

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～5 6～
出荷日 通常 お見積り

Delivery
出荷日 3

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～5 6～
出荷日 通常 お見積り

Delivery
出荷日 5

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～5 6～
出荷日 通常 お見積り

Q�コンベヤ用スタンド 
－パイプ型－ QL型ブラケット詳細図

Q L型ブラケット詳細図  

【 X＝ 20 】 【 X＝ 295 ～ 425 】
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①
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⑦
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①
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③
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E上面図はXminとなります。長穴（K×2）分動きます。

＊コンベヤオプション品取付タップ穴

E�スタンドは部品を分割して発送いたします。お客様にて組立が必要な商品です（組立手順書を同梱します）。
E3ブラケット取付台は360°回転します。
EX＝20～85の場合、中間プレートはつきません。
Eフットの固定にはW P.Q2 -1112固定プレート（FJKMT12）をご使用ください。
Eフットタイプはアジャスタによる高さの微調整ができません。
E7キャスタータイプの場合、キャスター3個にはストッパがつきます。
Eコンベヤ取付部高さはX＝20の場合L＋24＋110、X＝65～425の場合L＋64＋110となります。（公差:±2）

CSTPF（フットタイプ） CSTPC（キャスタータイプ）

【X＝65・85】
Q L型ブラケット詳細図  

【 X＝ 20 】 【 X＝ 295 ～ 425 】
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【X＝295・425】
Q L型ブラケット詳細図  
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【X＝125・165】

Q L型ブラケット詳細図  

【 X＝ 20 】 【 X＝ 295 ～ 425 】
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Order
注文例

型式
－ X － L

Type 形状
CSTS A － X100 － L800

Order
注文例

型式
－ Y － L

Type 形状
CSTW C － Y500 － L1000

型式 X 
指定1mm単位

L 
指定1mm単位 ￥基準単価

Type 形状

CSTS
A

（アジャスター）
C

（キャスター）
50～200

100～490 5,990

500～690 6,340

700～990 6,860

1000～1200 7,470

型式 Y 
指定1mm単位

L 
指定1mm単位 ￥基準単価

Type 形状

CSTW
A

（アジャスター）
C

（キャスター）
150～600

100～490 8,500

500～690 9,020

700～990 11,080

1000～1200 11,680

1ブラケット 2アルミフレーム 3受け板 4アジャストボルト 5キャスター

M材質 SUS304 アルミ材 スチール スチール 軸 車輪
スチール 樹脂

S表面処理 2B アルマイト処理 三価クロメート 三価クロメート 三価クロメート ー
Eスタンドは部品を分割して発送いたします。お客様にて組立が必要です。

E1台では自立しません。

2-C2

2-φ6.5

30

φ14

X 75

100

HFS6-3060

2-M8×25

2-M8×25

60

D＊1

D+70

70
58

7

L  （
20

0～
12

00
）

M12

3

2

1

4

±
35

コンベヤスタンドI型（脚1台）
CSTSA（アジャスタータイプ） CSTSC（キャスタータイプ）

X

60

280

69
58

L  （
20

0～
12

00
）

HFS6-3060
2

1

3
5

X 50～100 101～
D 200 280
EXはコンベヤ取付幅

＊1 D寸法対応表

1ブラケット 2アルミフレーム 3フットベース 4アジャストボルト 5キャスター

M材質 スチール アルミ材 スチール スチール 軸 車輪
スチール 樹脂

S表面処理 三価クロメート アルマイト処理 三価クロメート 三価クロメート 三価クロメート ー
Eスタンドは部品を分割して発送いたします。お客様にて組立が必要です。

E1台では自立しません。

コンベヤスタンドH型（脚1台）
CSTWA（アジャスタータイプ） CSTWC（キャスタータイプ）

60

φ14

8-M6×25

75
100

C2

Y-30

4-M8×25

Y+3970
58

L （
20

0～
12

00
）

Y

HFS6-3060

32（16）-M6×12

※L200～L690には、
付属されません

※ L200～L690 のとき
　六角 穴つきボルトは　
　（　）の本数となります。

M12 3

4

2

1

±
35

2-φ6.5

7

HFS6-3060

58
69

L （
20

0～
12

00
）

5

2

1

Y-30

Y

※L200～L690には、
付属されません

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors 

名称 M材質 S表面処理

1L型ブラケット スチール 黒塗装

2中間プレート スチール 黒塗装

3ブラケット取付台 スチール 黒塗装

4丸パイプ スチール 黒塗装

5フットベース スチール 黒塗装

6フット スチール 三価クロメート

7キャスター
軸 スチール 三価クロメート

車輪 樹脂 ー
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CONVEYOR  STANDS(MOUNTING BRACKETS)

コンベヤ用脚（取付金具）

Qコンベヤ用取付金具

Delivery
出荷日 5

EW＝フレーム幅（コンベヤ本体ページをご参照ください）

型式 W 
指定1mm単位

H 
指定1mm単位 ￥基準単価

CGF 60～350 120～160 5,200

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors 

Order
注文例

型式 － W － H

CGF － 220 － 120

Qコンベヤ用L型取付金具

LGBR

Example
使用例

型式 L
選択 P G Y ￥基準単価

Type W

スタンダード
タイプ
LGBR

30
140

20 5

25

750
200

60
140

40 10 900
200

100
140

60 20 1,150
200

型式 L
選択 P G Y ￥基準単価

Type W

長穴タイプ
LGBW

30
140

20 5

35

1,050
200

60
140

40 10 1,200
200

100
140

60 20 1,450
200

Eご希望によりPM6:00迄、当日出荷受付致します。

翌日出荷D P.99Delivery
出荷日

型式 － L

Type W
LGBR 60 － 200

Order
注文例

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～10 11～
出荷日 通常 お見積り

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～5 6～
出荷日 通常 お見積り

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～10 11～
出荷日 通常 お見積り

CONVEYOR TRANSPARENT COVERS

コンベヤ用透明カバー

Order
注文例

型式 － H － A － W

Type 取手位置
CTCA E － 200 － 150 － 300

Delivery
出荷日 8

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

Type M 材質 グレード 色 全光線透過率
CTCA

PET
スタンダード

透明 87%

CTCB ブラウンスモーク 28%

CTCT 制電 透明 77%

Alteration
追加工

型式 － H － A － W －（FCB・MGC・TK・TKL・TKR）

Type 取手位置
CTCA F － 200 － 150 － 300 － MGC
CTCT G － 300 － 300 － 200 － TKL

Alterations マグネットキャッチ同梱 組立出荷サービス

Code MGC TK・TKL・TKR

Spec.
開閉窓用のマグネット
キャッチ（MGCC3）を
同梱します。
E取手位置E･Fのみ適応

すべて組立てた状態にて出荷致します。
取手位置E・Fの場合はTK、Gの場合は
TKL（左）またはTKR（右）を選択ください。

￥/1Code 430 3,200

A

H-
3

TKRTKL

Qコンベヤ用透明カバー

Example
使用例 CTCAG

型式 H Ａ W ￥基準単価
Type 取手位置 指定10mm単位 指定 

1mm単位 CTCA CTCB CTCT

CTCA 
（透明）

 
CTCB 
（ブラウン 
スモーク）

 
CTCT 
（制電・
透明）

E
（上面・奥開き）

 
F

（上面・横開き）
 
G

（側面・横開き）

150～300

150～200 150～300  9,590 10,140 12,710 
301～500 10,260 10,880 14,620 

210～400 150～300 10,170 10,900 15,960 
301～500 10,850 11,590 17,550 

410～550 150～300 11,120 11,900 19,860 
301～500 11,800 12,670 22,080 

310～500

150～200 150～300 11,440 10,930 14,770 
301～500 10,940 11,550 16,160 

210～400 150～300 10,840 11,570 18,430 
301～500 11,530 12,260 20,010 

410～550 150～300 12,220 13,190 24,050 
301～500 12,900 13,960 26,270 

M材質 SUS304

LGBR　　　　　　　　　　　　　　LGBW

2-φ6.5

2-φ6.5

7

L

G P

W Y

G P

15

3

（
max

R6）
（

max
R3）

（2-C3）

（2-C3）

Y

15

20

30

W
L

G

G
6.5

6.5

（２－Ｃ３） P

P（２－Ｃ３）
7

3

LGBR（スタンダードタイプ） LGBW（長穴タイプ）

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors 

CONVEYOR TRANSPARENT COVERS

コンベヤ用透明カバー

M材 質 SUS304

CGF W＝151～350W＝60～150

25

2－φ7

38

2－M6
ばね座金

2－M6
ばね座金

W±0.5

2－M6×12
六角穴付きボルト

W±0.52－M6×12
六角穴付きボルト

1

6

7

8

2－M6
六角ナット

5

6

7

8

φ7

51

2

4

3

4（8）－M5×10
六角穴付きボルト

4（8）－M5
ばね座金

ステー2

3

4

80
60 30 W－60 30

H－
80

80
7

H

9

20
.5

φ7

EW＝151～350のとき六角穴付きボルト34は（　）の本数となります。

3030

47
47

36
10

8.
5

Ｗ+40

パネルクランプ

H-
23

W

H
A

コンベヤ取付ブラケット

4－M5×10
六角穴付皿ねじ

30

30

取手位置F
（上面・横開き）

取手位置E、F

取
手
位
置

E
（
上
面
・
奥
開
き
）

3

3

6
20

20
6.5コンベヤ取付ブラケット 10

10
8.

5

19

47
47

20

30

マグネットキャッチ

H-
3

取手位置G

取
手
位
置

G
（
側
面
・
横
開
き
）

3

E�取手位置Gの場合、マグネットキャッチが付きます（取手位置E,Fは追加工にてマグネットキャッチが付けられます）
E�取手が無い面はアルミフレーム溝の中に透明カバー（PET材）が入ります（パネルクランプHSCP3H-S付） 
E�お客様にて組立が必要な商品です。（組立手順書を同梱します）。

Q構成部品
No. 品名 型式
① アルミフレーム ＨＦＳ5-2020

② PET材（板厚3mm）
C T C A：P YA 
CTCB：PYBA 
CTCT：PYTA

③ フレームキャップ HFC5-2020-S

④ ブラインドジョイント部品 HMJ5

⑤ パネルクランプ HSCP3H-S

⑥ 突起付反転
ブラケット

本体 HBLFSN5

六角穴付きボルト CBM5-10

先入れナット HNTT5-5

⑦ 蝶番

本体 HHPSNT5

蝶番用ナット HHPNT5-2

先入ナット HNTT5-5

極低頭六角穴付ボルト CBSA5-10

極低頭六角穴付ボルト CBSA5-8

⑧ 取手
本体 UPCN19-B-36

取手用ナット 専用品
六角穴付きボルト CBM5-12

⑨ コンベヤ取付
ブラケット

本体 専用品(アルミ合金)

六角穴付皿ねじ HFBCM5-8

⑩ ブラインドブラケット
E�取手位置Gのみ HBLBS5
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CONVEYOR  GUIDES  -STRAIGHT / Y-SHAPED / Z-SHAPED-

コンベヤ用ワークガイド
－ストレート型／Y型／Z型－

CONVEYOR  GUIDE  RAIL  BRACKETS - ENGINEERING  PLASTIC / ROUND -

ワークガイド取付金具
－長穴調整エンプラレールタイプ／支柱調整エンプラレール・丸棒タイプ－

Qコンベヤ用ワークガイド
　－Y型－

Qコンベヤ用ワークガイド
　－Z型－

Qコンベヤ用ワークガイド
　－ストレート型－

Qワークガイド取付金具
　－長穴調整エンプラレールタイプ－

Order
注文例

型式 － W － H

CGPS － W200 － H50
型式

W 
指定1mm
単位

H 
指定1mm
単位

￥基準単価
W50～

200
W201～

500
W501～

800

CGPS 50～800
30～100 1,330 2,260 2,750
101～200 1,720 2,940 3,480

型式 W 
指定1mm単位

HE 
指定1mm単位

AE
指定1mm単位

B 
指定1mm単位

導入部 
取付方向

￥基準単価
W50～200 W201～500 W501～800

CGPZ 50～800
30～100

20～100 10～50
L 
R
N※

2,500 3,990 5,350

101～200 2,970 4,800 6,250

※Nは導入部がなくなります。
EH-A≧10
Eガイドには曲げの加工痕がつきます。

型式 W 
指定1mm単位

A 
指定1mm単位

B 
指定1mm単位

C 
選択

￥基準単価
W50～200 W201～500 W501～800

CGPY 50～800 20～100 10～50
15
30
45

1,640 2,860 3,860

M材 質 SUS304片側研磨材

Order
注文例

型式 － W － H － A － B － 導入部 
取付方向

CGPZ－W500－H100－ A50 － B50 － L

Order
注文例

型式 － W － A － B － C

CGPY － W800 － A80 － B50 － C30

Example
使用例

CGPZ

ワーク導入部L

ワーク導入部R

搬送方向

M材 質 SUS304片側研磨材

M材 質 SUS304片側研磨材

CGPZ

A

BW
H

1.51010 P

Q-φ6.5

導入部R導入部L

P

6

50

30°

E全周角C2

Q W寸別穴数・ピッチ寸法

W Q
（穴数）

P
（穴ピッチ）

50～200 2
（W-20）/（Q-1）＊201～500 3

501～800 4
＊等間隔に割り振り

1.5

Q-φ6.5

W

10 10

6

P P

H

CGPS

E全周角C2

Q W寸別穴数・ピッチ寸法

W Q
（穴数）

P
（穴ピッチ）

50～200 2
（W-20）/（Q-1）＊201～500 3

501～800 4
＊等間隔に割り振り

CGPY

1.5

Q-φ6.5

B

A

W

10

C°

10

6

P P E全周角C2

Q W寸別穴数・ピッチ寸法

W Q
（穴数）

P
（穴ピッチ）

50～200 2
（W-20）/（Q-1）＊201～500 3

501～800 4
＊等間隔に割り振り

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors 

Q特長：支柱による高さ調整・幅調整・角度調整が可能です。ワークの誘導・整列に最適です。

Order
注文例

型式

Type K

CGE 30

Order
注文例

型式

Type A

CGXN 150

型式 ￥基準単価
Type A CGXN CGVN

エンプラレールタイプ
CGXN 
丸棒タイプ

CGVN

50 2,050 2,350

100 2,100 2,400

150 2,250 2,550

■特長：長穴による高さ・幅調整が可能です。位置記録に便利なスケールの追加工もご用意。

M材質 SUS304

M材質 SUS304

型式
A ¥基準単価

Type K

CGE
30 50 1,840

80 100 1,980

CGE

50

50
5

6.1

30

12
.5

25

3 2

12
1.

5

15

10
5

5.
1

3

A

3

スケールA（追加工）

六角穴付ボルト
M5×12

M5サポート
プレート

エンプラレール
NLA

六角穴付
ボルト

2－M5X12

K

スケールB
（追加工）

M6サポート（追加工時付属）

50

50
5

6.1

30

12
.5

25

3 2

12
1.

5

15

10
5

5.
1

3

A

3

スケールA（追加工）

六角穴付ボルト
M5×12

M5サポート
プレート

エンプラレール
NLA

六角穴付
ボルト

2－M5X12

K

スケールB
（追加工）

M6サポート（追加工時付属）
Eエンプラレール・コンベヤ取付用ボルトは付属しません。

NLA（P1051）

CGE

Example
使用例

Example
使用例

CGXN（エンプラレールタイプ） CGVN（丸棒タイプ）

E1個では回転方向の強度が弱いため、2個以上でご使用ください。

φ12 46

6

φ
6

3

60
25

A＋25

A

1.2 1.2
A＋3

9

M4×15 
六角穴付ボルト

32
46

14

12

13
23.5
25

13
1

A

32

14
0

M3×8 
六角穴付ボルト

14

2-M6×10
座金組込み六角穴付ボルト

2-M3×12
六角穴付ボルト

2-M6×10　
座金組込み六角穴付ボルト

13
1

9

M4×6
六角穴付止ねじ（くぼみ先）

M4×6
六角穴付止ねじ（くぼみ先）エンプラレール

NLA

＊コンベヤ取付
   ブラケット ＊コンベヤ取付

   ブラケット

コンベヤ
コンベヤ

14
0

φ
6

φ12

φ12

6

Alterations Code Spec. ¥/1Code

スケール
テープ
同梱

ST

スケールA・B（テープ）およびM6 
サポートプレートを同梱します。 
※任意の位置にて貼付けください。 

200型式
スケールテープ長さ
スケール A スケール B

CGE30 50 100

CGE80 100 100

Alteration
追加工

型式

Type K －（ST）
CGE 30 － ST

Delivery
出荷日

5
数量区分 標準対応 個別対応

小口 大口
数　量 1～10 11～
出荷日 通常 お見積り

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

Delivery
出荷日

5 数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～10 11～
出荷日 通常 お見積り

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

Delivery
出荷日

5
数量区分 標準対応 個別対応

小口 大口
数　量 1～10 11～
出荷日 通常 お見積り

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

Qワークガイド取付金具
　 －支柱調整エンプラレール・ 
丸棒タイプ－

Delivery
出荷日 3

Delivery
出荷日 5

Q数量スライド価格 （E1円未満切り捨て） P.99
Price
価格

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～5 6～10 11～20 21～30 31～
値引率 基準単価 15% 20% 30% お見積り

Q数量スライド価格 （E1円未満切り捨て） P.99
Price
価格

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～5 6～10 11～20 21～30 31～
値引率 基準単価 5% 10% 15% お見積り

Order
注文例

型式

Type A －（OFS）
CGVN 100 － OFS

Alteration
追加工

Alterations オフセット用ブラケット付属
Code OFS

Spec.

上図面＊コンベヤ取付ブラケットに取付ける
オフセット用ブラケットを付属します。

￥/1Code 700

2-M6

2-φ6.5キリ

30

35 （
18
）

17

19
.5

32
47

8 3
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Q�コンベヤ用エンプラレールワークガイド
取付金具―スタンダードタイプ―

φ

40

6 6

25

六角穴付きボルト
M3×10

エンプラレール
type NLA

19

19

6

コンベヤ
コンベヤ

六角ナット
2-M3

六角穴付止めねじ
M3×5（平先）

エンプラレール
type NLA

φ
8

40

ばね座金

六角穴付きボルト
M3×8

M3
エンプラレール
N 

W
3

1025 7L A 

4
19

6
W＋6

1.5□10
10 48

六角穴付きボルト

ばね座金
2-M3×10

2-M3

22

30

25

55

W
W＋6

六角穴付止めねじ
M4×5（平先）

コンベヤ
六角ナット
2-M6

ばね座金

六角穴付きボルト
M4×12

M4
エンプラレール
NLA 

六角穴付きボルト

ばね座金
2-M6×12

2-M6

8
7215

1.5□12

4
19

6

4

1625

80

32

47

φ
8

40

ばね座金

六角穴付きボルト
M4×12

M4
エンプラレール
NLA 

W
W＋6

六角穴付止めねじ
M4×5（平先）4

19
6

4

1625

六角ナット
2-M5

1.5□12

12 62
8

六角穴付きボルト

ばね座金
2-M5×12

2-M5

30

43

70

CGX
（W=50, 60）

CGXL
（W=100）

No.55

No.70

No.80

E�NO.55～80ではコンベヤ取付部のボルト
サイズが異なります。ご使用のコンベヤに
合わせてご選定ください。

Eエンプラレールは付属しません。

M材質 SUS304

型式
W ￥基準単価

Type No.

CGX
（W＝50、60）

55 50 2,940

70
60

3,150

80 3,400

CGXL
（W＝100）

55

100

3,100

70 3,370

80 3,620

Delivery
出荷日 5

Q�コンベヤ用エンプラレールワークガイド
取付金具―オフセットタイプ―

6

19

7

　  

　  

φ
6

40

6

25

六角穴付きボルト
M3×10

エンプラレール
type N L  A

六角穴付止めねじ
六角穴付きボルト

ばね座金
M3×8

M3
エンプラレール
N LA 

10 48

六角穴付きボルト

ばね座金
2-M3×6

2-M3

φ
8

40

コンベヤ
六角ナット
2-M6
六角穴付きボルト

ばね座金
2-M6×10

2-M6

3

2

4
19

W

1
025

□1020
1.530

22
16

30

55

6

19

25

エンプラレール
type N L  A  

M3×5（平先）

φ
8

40

六角穴付止めねじ
M4×

ばね座金

六角穴付きボルト
M4×12

M4
エンプラレール
N LA 

1625

W＋6
W

W＋6

4
19

6

4

12

8
62

六角穴付きボルト

ばね座金
2-M5×12

六角ナット
2-M5

2-M5

3

1.537
□1225

六角穴付きボルト

ばね座金
2-M5×8

2-M5

5（平先）

30

43

70

32

47

80

六角穴付止めねじ
六角穴付きボルト

W6
ばね座金
M4×12

M4
エンプラレール
N L  A 

4
19

4

1625

M4×5（平先）

15

8
72

3

42

30
六角穴付きボルト

ばね座金
2-M6×8

2-M6
1.5
□12

六角穴付きボルト

ばね座金
2-M6×12

2-M6

コンベヤ
六角ナット
2-M6

W＋6

CGY
（W=50, 60）

CGYL
（W=100）

No.55

No.70

No.80

E�NO.55～80ではコンベヤ取付部のボルト
サイズが異なります。ご使用のコンベヤに
合わせてご選定ください。

Eエンプラレールは付属しません。

M材質 SUS304

Alteration
追加工

型式

Type No. － （CL）
CGX
CGYL

70
80

－
－

CL
CL

Alterations Code Spec. ￥/1Code

クランプ
レバー付に変更

CL

六角穴付止めねじを 
クランプレバー 
（オレンジ、CLDMC4-8-M
相当品）に変更します。

X�CGX55/CGXL55/CGY55/
CGYL55適用不可

600

29 32
.5

30

型式

Type No.
CGX 55

Order
注文例

型式

Type No.
CGY 70

Order
注文例

Q�コンベヤ用丸棒 
ワークガイド

L

12

2－C

±0.5

25CGR

L

12

2－C

±0.5

L

12

2－C

±0.5

25CGR

L

12

2－C

±0.5
M材質 SUS304

型式 L
指定5mm単位 ￥基準単価

CGR

150～ 300 1,160

305～ 500 1,700

505～ 750 2,100

755～1000 2,680

型式 － L
CGR － 380

Order
注文例

Delivery
出荷日 3

M材質 SUS304

型式
W ￥基準単価

Type No.

CGV
（W＝50）

70
50

3,520

80 4,270

CGVL
（W＝100）

70
100

4,810

80 5,320

型式

Type No.
CGV 70

Order
注文例

型式

Type No.
CGW 80

Order
注文例

Qコンベヤ用丸棒ワークガイド取付金具
　－スタンダードタイプ－

Q�コンベヤ用丸棒ワークガイド取付金具
　－オフセットタイプ－

M材質 SUS304

型式
W ￥基準単価

Type No.

CGW
（W＝50）

70
50

4,230

80 4,980

CGWL
（W＝100）

70
100

5,550

80 5,950

Delivery
出荷日 5

Alterations Code Spec. ￥/1Code

クランプレバー付に変更

CL

六角穴付止めねじ
をクランプレバー
（オレンジ、

CLDMC4-8-M相当品）
に変更します。

600

29 32
.5

30

Alteration
追加工

型式

Type No. － （CL）
CGW
CGVL

70
80

－
－

CL
CL

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～10 11～
出荷日 通常 お見積り

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～10 11～
出荷日 通常 お見積り

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～10 11～
出荷日 通常 お見積り

Delivery
出荷日 5

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～10 11～
出荷日 通常 お見積り

1.5□ 12

13
23.5
25 W

W＋ 25

30
43

φ
8

12

12

8
62

六角穴付止めねじ
M4×5（平先）

六角穴付きボルト

ばね座金
2-M5 ×12

六角ナット
2-M5

2-M5

六角穴付きボルト
M4×15

六角穴付きボルト
M4×15

コンベヤ用丸棒ワークガイド
CGR 

70

4

φ12 φ12

六角穴付きボルト2－M6×12
ばね座金2－M6

六角ナット
2－M6

六角穴付止めねじ
M4×5

8072
8

15

32

4

1.5□12
47

25 W
W＋ 25

23.5
13

No.80

φ
8

12

CGV
（W=50）

CGVL
（W=100）

No.70

E�NO.55～80ではコンベヤ取付部のボ
ルトサイズが異なります。ご使用のコ
ンベヤに合わせてご選定ください。

No.80

□ 1.225
1.5

3

37

13
23.5
25 W

W＋ 25

φ
8

12

12

8
62

六角穴付止めねじ
M4×5（平先）

六角穴付きボルト

ばね座金
2-M5 ×8

六角ナット
2-M5

2-M5

六角穴付きボルト
2-M5 ×12
ばね座金
2-M5

六角穴付きボルト
M4×15

六角穴付きボルト
M4×15

コンベヤ用
丸棒ワークガイド
CGR 

4

φ12

30

43

70

六角穴付きボルト 2－M6×12
ばね座金 2－M6

六角ナット
2－M6

φ
8

六角穴付きボルト 2－M6×8
ばね座金 2－M6

六角穴付止めねじ
M4×5

3

□ 1230
42 1.5

72
8

15

4

25 W
W＋ 25

23.5
13 32

47

80

12

φ12

CGW
（W=50）

CGWL
（W=100）

No.70

E�NO.55～80ではコンベヤ取付部のボ
ルトサイズが異なります。ご使用のコ
ンベヤに合わせてご選定ください。

Delivery
出荷日 5

型式
W ￥基準単価

Type No.

CGY
（W＝50、60）

55 50 3,640

70
60

3,840

80 3,980

CGYL
（W＝100）

55

100

3,840

70 4,070

80 4,120

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～10 11～
出荷日 通常 お見積り

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors 

CONVEYOR GUIDE RAIL BRACKETS -ENGINEERING PLASTIC-

ワークガイド取付金具
－エンプラレール－

CONVEYOR GUIDE AND MOUNTING BRACKETS -ROUND-

ワークガイドおよびワークガイド取付金具
－丸型－
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Qコンベヤ用L型ワークガイド

M材質 SUS304

型式 L
指定5㎜単位 ￥基準単価

CGL

150～ 300 1,040
305～ 500 1,550
505～ 750 2,210
755～1000 2,890

Q�コンベヤ用L型ワークガイド取付金具 
－スタンダードタイプ－

M材質 SUS304

型式
W ￥基準単価

Type No.

CGK
（W＝50、60）

55 50 2,640
70

60
2,730

80 2,860

CGKL
（W＝100）

55
100

2,850
70 3,010
80 3,080

Q�コンベヤ用L型ワークガイド 
取付金具 
－オフセットタイプ－

M材質 SUS304

専用サイト http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

Delivery
出荷日 5

Price
価格

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～10 11～
出荷日 通常 お見積り

Price
価格

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～10 11～
出荷日 通常 お見積り

2－C2

2－C2

みがき面

＋1
0L

10

1.
58

CGL

2－C2

2－C2

みがき面

＋1
0L

10

1.
58

2－C2

2－C2

みがき面

＋1
0L

10

1.
58

CGL

2－C2

2－C2

みがき面

＋1
0L

10

1.
58

Delivery
出荷日 5

型式 － L
CGL － 380

Order
注文例

Alterations Code Spec. ￥/1Code

クランプレバー付に変更

CL

六角穴付止めねじをクランプ
レバー（オレンジCLDMC4－8
－M相当品）に変更します。
X�CGK55/CGKL55適用不可

600

29 32
.5

30

型式

Type No. － （CL）
CGK 70 － CL

Alteration
追加工

型式

Type No.
CGK 80

Order
注文例

型式

Type No.
CGH 55

Order
注文例

型式
W ￥基準単価

Type No.

CGH
（W＝50、60）

55 50 2,900
70

60
3,170

80 3,420

CGHL
（W＝100）

55
100

3,100
70 3,370
80 3,620

Alterations Code Spec. ￥/1Code

クランプレバー付に変更

CL

六角穴付止めねじをクランプ
レバー（オレンジCLDMC4－8
－M相当品）に変更します。
XCGH55/CGHL55適用不可

600

29 32
.5

30

型式

Type No. － （CL）
CGH 70 － CL

Alteration
追加工

Delivery
出荷日 5

CGL

ワーク

CGK

CGF

Example
使用例

Price
価格

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～10 11～
出荷日 通常 お見積り

CONVEYOR GUIDE AND MOUNTING BRACKETS -L-SHAPED-–

ワークガイドおよびワークガイド取付金具
－L型－

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors 

CGK
（W＝50、60）

CGKL
（W＝100）

ENO.55～80ではコンベヤ取付部のボルトサイズが異なります。ご使用のコンベヤに合わせてご選定ください。

CGK
CGKL

No.55 No.70

No.80

六角穴付きボルト
M3×8

ばね座金
M3

六角ナット
2－M3

六角穴付きボルト2－M3×10
ばね座金2－M3

5548
7

φ
6 6

φ6

5.
5 7

六角穴付止めねじ
M3×5

30
22□10 1.5

10 3

W
12

10

A

A矢視

1.5□12

11
13

W

30

43

12

8
62

六角穴付止めねじ
M4×5（平先）

六角穴付きボルト
2－M5×12
ばね座金
2－M5

六角ナット
2－M5

六角穴付きボルト
M4×12

ばね座金
M4

70

4

六角穴付きボルト2－M6×12
ばね座金2－M6

六角ナット
2－M6

六角穴付止めねじ
M4×5

8072
8

15

φ
8

7.
5

6
8

φ8

32

11

13 4
W

1.5□12

47

六角穴付きボルト
M4×12

ばね座金
M4

A

A矢視
7.

5

6
8

φ8

A矢視

φ
8

A

CGK
CGKL

No.55 No.70

No.80

六角穴付きボルト
M3×8

ばね座金
M3

六角ナット
2－M3

六角穴付きボルト2－M3×10
ばね座金2－M3

5548
7

φ
6 6

φ6

5.
5 7

六角穴付止めねじ
M3×5

30
22□10 1.5

10 3

W
12

10

A

A矢視

1.5□12

11
13

W

30

43

12

8
62

六角穴付止めねじ
M4×5（平先）

六角穴付きボルト
2－M5×12
ばね座金
2－M5

六角ナット
2－M5

六角穴付きボルト
M4×12

ばね座金
M4

70

4

六角穴付きボルト2－M6×12
ばね座金2－M6

六角ナット
2－M6

六角穴付止めねじ
M4×5

8072
8

15

φ
8

7.
5

6
8

φ8

32

11

13 4
W

1.5□12

47

六角穴付きボルト
M4×12

ばね座金
M4

A

A矢視
7.

5

6
8

φ8

A矢視

φ
8

A

CGK
CGKL

No.55 No.70

No.80

六角穴付きボルト
M3×8

ばね座金
M3

六角ナット
2－M3

六角穴付きボルト2－M3×10
ばね座金2－M3

5548
7

φ
6 6

φ6

5.
5 7

六角穴付止めねじ
M3×5

30
22□10 1.5

10 3

W
12

10

A

A矢視

1.5□12

11
13

W

30

43

12

8
62

六角穴付止めねじ
M4×5（平先）

六角穴付きボルト
2－M5×12
ばね座金
2－M5

六角ナット
2－M5

六角穴付きボルト
M4×12

ばね座金
M4

70

4

六角穴付きボルト2－M6×12
ばね座金2－M6

六角ナット
2－M6

六角穴付止めねじ
M4×5

8072
8

15

φ
8

7.
5

6
8

φ8

32

11

13 4
W

1.5□12

47

六角穴付きボルト
M4×12

ばね座金
M4

A

A矢視

7.
5

6
8

φ8

A矢視

φ
8

A

No.55

No.80

No.70

CGH
（W＝50、60）

CGHL
（W＝100）CGH

CGHL
No.55 No.70

No.80

六角穴付止めねじ
M3×5

六角穴付きボルト2－M3×6
ばね座金2－M3

六角穴付きボルト
M3×8
ばね座金
M3

六角穴付きボルト
2－M6×10
ばね座金2－M6

六角ナット
2－M6

10 3 22

φ6

5.
5

6
7φ
6

302
20 □10
30 1.5

12
W

48
7

10 55

A

A矢視

3

1.537

□1225

11
13

W

φ
8

12

8
62

六角穴付止めねじ
M4×5（平先）

六角穴付きボルト
2－M5×12
ばね座金
2－M5

ばね座金
M4

六角ナット
2－M5

六角穴付きボルト
2－M5×8
ばね座金
2－M5

六角穴付きボルト
M4×12

4

30

43

70

六角穴付きボルト
M4×12
ばね座金
M4

六角穴付きボルト2－M6×12
ばね座金2－M6

六角ナット
2－M6

φ
8

7.
5 6 8

六角穴付きボルト2－M6×8
ばね座金2－M6

六角穴付止めねじ
M4×5

φ8

11
4

3
□1230

42 1.5

13
W

72
8

15

A

A矢視

7.
5 6 8

φ8

A矢視

32

47

80

A

CGH
CGHL
No.55 No.70

No.80

六角穴付止めねじ
M3×5

六角穴付きボルト2－M3×6
ばね座金2－M3

六角穴付きボルト
M3×8
ばね座金
M3

六角穴付きボルト
2－M6×10
ばね座金2－M6

六角ナット
2－M6

10 3 22

φ6

5.
5

6
7φ
6

302
20 □10
30 1.5

12
W

48
7

10 55

A

A矢視

3

1.537

□1225

11
13

W

φ
8

12

8
62

六角穴付止めねじ
M4×5（平先）

六角穴付きボルト
2－M5×12
ばね座金
2－M5

ばね座金
M4

六角ナット
2－M5

六角穴付きボルト
2－M5×8
ばね座金
2－M5

六角穴付きボルト
M4×12

4

30

43

70

六角穴付きボルト
M4×12
ばね座金
M4

六角穴付きボルト2－M6×12
ばね座金2－M6

六角ナット
2－M6

φ
8

7.
5 6 8

六角穴付きボルト2－M6×8
ばね座金2－M6

六角穴付止めねじ
M4×5

φ8

11
4

3
□1230

42 1.5

13
W

72
8

15

A

A矢視

7.
5 6 8

φ8

A矢視

32

47

80

A

CGH
CGHL
No.55 No.70

No.80

六角穴付止めねじ
M3×5

六角穴付きボルト2－M3×6
ばね座金2－M3

六角穴付きボルト
M3×8
ばね座金
M3

六角穴付きボルト
2－M6×10
ばね座金2－M6

六角ナット
2－M6

10 3 22

φ6

5.
5

6
7φ
6

302
20 □10
30 1.5

12
W

48
7

10 55

A

A矢視

3

1.537

□1225

11
13

W

φ
8

12

8
62

六角穴付止めねじ
M4×5（平先）

六角穴付きボルト
2－M5×12
ばね座金
2－M5

ばね座金
M4

六角ナット
2－M5

六角穴付きボルト
2－M5×8
ばね座金
2－M5

六角穴付きボルト
M4×12

4

30

43

70

六角穴付きボルト
M4×12
ばね座金
M4

六角穴付きボルト2－M6×12
ばね座金2－M6

六角ナット
2－M6

φ
8

7.
5 6 8

六角穴付きボルト2－M6×8
ばね座金2－M6

六角穴付止めねじ
M4×5

φ8

11
4

3
□1230

42 1.5

13
W

72
8

15

A

A矢視

7.
5 6 8

φ8

A矢視

32

47

80

A

ENO.55～80ではコンベヤ取付部のボルトサイズが異なります。ご使用のコンベヤに合わせてご選定ください。

No.55

No.80

No.70
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CONVEYOR  WORK  BENCHES - FOLDING  TYPE -

コンベヤ用作業台
－折りたたみタイプ－

CONVEYOR  HOPPERS

コンベヤ用ホッパ

Qコンベヤ用作業台

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors 

Order
注文例

型式 － 対応コンベヤ種類 － L － W － H

CHOP30 － A － 100 － 100 － 80

Delivery
出荷日 5

Example
使用例

M材質　SUS304

CHOP

Wx x

W V°V° V°

W+2x

H

t3 t3 30

e

t1.5 t1.5

L
f

・e寸法
（V°＝30）≒W＋1.2H
（V°＝45）≒W＋2H

・f寸法
（V°＝30）≒L＋0.6H
（V°＝45）≒L＋H

40 50

30

6

Qコンベヤ用ホッパ

E 設置する際に勢いよくコンベヤの上に置くと、ベルトが傷つくためご注意下さい。

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors 

型式 対応
コンベヤ
種類

L
指定単位
10mm

W
指定単位

1mm

H
指定単位
10mm

X
Type V

CHOP 30
45

A

100～500 25～500 50～300

20.5
B 22.5
C 27.5
D 21.5

EW寸の選定方法：W=B（コンベヤベルト幅）－5

Q対応ミスミコンベヤ一覧
対応コンベヤ種類 対応コンベヤ

A CVGA,CVGB,CVGC,CVGD,CVMA,CVMB
B CVGN,CVGP,CVGR,CVGW,CVSJA,CVLPA
C SVKA,SVKB,SVKN,SVKR,CVSE,CVSF,CVSX,CVSY,CVSFA,CVSFB,CVSFC,CVSFD
D CVSMA

L W

￥基準単価
V

30 45
H

50～100 110～200 210～300 50～100 110～200 210～300

100～200

 25～100 4,070 6,110 8,340 4,520 6,880 9,590 
101～200 4,450 6,660 9,100 4,870 7,440 10,330 
201～300 4,860 7,060 9,790 5,320 7,880 11,090 
301～400 5,320 7,600 10,480 5,820 8,480 11,850 
401～500 6,080 8,520 11,630 6,650 9,490 13,130 

210～300

 25～100 4,640 6,780 9,930 5,240 7,760 11,570 
101～200 5,010 7,360 10,670 5,590 8,340 12,220 
201～300 5,410 7,910 11,370 6,030 8,940 12,980 
301～400 5,800 8,440 12,060 6,450 9,520 13,730 
401～500 6,480 9,320 13,200 7,200 10,510 15,000 

310～400

 25～100 5,200 7,630 10,490 5,800 8,690 12,060 
101～200 5,560 8,200 11,170 6,190 9,250 12,730 
201～300 5,950 8,740 11,850 6,610 9,840 13,480 
301～400 6,350 9,290 12,550 7,040 10,440 14,230 
401～500 7,010 10,190 15,520 7,780 11,440 17,570 

410～500

 25～100 5,760 8,470 12,280 6,390 9,620 14,050 
101～200 6,100 9,040 13,010 6,770 10,160 14,750 
201～300 6,490 9,590 13,710 7,190 10,760 15,520 
301～400 6,890 10,130 14,550 7,630 11,350 16,260 
401～500 7,560 11,040 15,850 8,370 12,350 17,820 

Alterations 超高分子量ポリエチレン貼り付け
Code EA

Spec.

ホッパの内側に超高分子量ポリエチレンを
シール貼り付けし、ワークを円滑にします。

￥/1Code

Alteration
追加工

型式 － コンベヤ種類 － L － W － H －（EA）
CHOP30 － A － 100 － 100 － 80 － EA

L
￥基準単価

V
30 45

100～200 3,450 4,700
210～300 4,160 5,560
310～400 4,870 6,410
410～500 5,580 7,270

■特長：コンベヤにバラ物を効率良く、投入出来ます。幅・長さ・高さの寸法指定が可能です。■特長：コンベヤ横で作業するための作業台です。不要時は折りたため、省スペース化に最適です。

Order
注文例

型式 － W － L

Type テーブル材質 M

CGT A 5 － 200 － 500

Delivery
出荷日 8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～5 6～
出荷日 通常 お見積り

Price
価格

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～10 11～
出荷日 通常 お見積り

Type
テーブル本体 取付ブラケット アーム

M材質 S表面処理 表面材
厚さ（mm） M材質 S表面処理 M材質

CGTA アルミ合金
白アルマイトE

ー
アルミ合金 白アルマイトE SUS304

CGTT アルミ合金+ 天然ゴム（帯電防止・緑） 2

E切断面及び穴加工部にアルマイトがありません。

Q背面詳細図

L A B P 取付ブラケット
取付穴数（長穴） 蝶番数量 補強板数量

200～300 4 6 L-110 2個 2個 0個
310～500 6 8 （L-110）/2 3個 2個 1個
510～1000 8 10 （L-110）/3 4個 3個 2個

W

50

90

25

26
.7

帯電防止マット *

W
6

2
1.

5

11
0

90

L

L

55

55

P

P

W

B-M6×10
ばね・平座金組込
六角穴付ボルト

アーム

コンベヤ 蝶番 補強版

巻込み防止プレート取付ブラケット

A-M×12,
超極低頭ボルト
（六角穴タイプ）

E取付ブラケットのみ分割して配送いたします。（取付手順書を添付いたします）
＊帯電防止マットはW寸および取付ブラケット（板厚6mm部）に接着剤にて取付けています。

型式
W
選択

L 許容荷重
（Kgf）

￥基準単価

Type テーブル材質 M（取付ボルト）
選択

指定10mm
単位 L200～300 L310～500 L510～750 L760～1000

CGT

A
アルミ 5（M5）

6（M6）

200

200～1000 5.0 

13,550 16,330 19,190 20,640

300 15,040 17,270 20,690 23,720

T
帯電防止（緑）

200 15,630 19,390 23,610 25,720

300 17,420 21,860 26,670 30,750

Example
使用例
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CSHR

4

49Z
X （

8）

Q

GK
Y

4

H

R

2－M3

40°

R50

R4
0

2-M6
6.5

15.5 18（15.5）
6.5

（コンベヤオプション品取付用穴）

Qコンベヤ用シュート

E弊社コンベヤへの取付時W寸法目安はブラケットタイプA・B＝ベルト幅＋40,C＝ベルト幅＋50となります。
E角度調整タイプは部品を分解して発送します。お客様にて組立が必要です。30度角度固定タイプは組立済みで発送します。
Eコンベヤ取付用にM5,M6の六角穴付ボルトと平座金が付属されています。どちらかを使用して頂くため、余りが生じます。

EL≧310の場合、追加工YNS（溶接ナット＋脚）を推奨します。

Type M材質 許容荷重
（kgf） 厚さ（t）

角度調整タイプ 30度角度固定タイプ
CSHWS CSHYS SUS304

15
1.5

CSHWE CSHYE SUS304＋ステンレス製すべり板※ 1.5＋0.8（すべり板厚み）
CSHWU CSHYU SUS304＋超高分子量ポリエチレン 1.5＋0.25（ポリエチレン厚み）

※ FENB0.5を使用（P.1187参照）

Order
注文例

型式 － 対応コンベヤ種類 － W － L
CSHWE － A － 150 － 300

Order
注文例

型式 － W － L － H － A
CDPT － 250 － 300 － 20 － 150

Delivery
出荷日 5

Delivery
出荷日 5

Alteration
追加工

Alterations 溶接ナット 溶接ナット＋脚
Code YN YNS

Spec.

シュート側面両端にM6のナットを
追加工します。 
取付の汎用性が高まります。

荷重サポートのための脚を追加工します。 
W≧150の時指定可能　200≦YNS≦1200 
バラの状態で届きますのでお客様にて組立が必要です。 
［指定方法］YNS800　指定範囲　200～1200（10mm単位指定） 
付属品　六角穴付ボルト2個

￥/1Code 300

型式 － 対応コンベヤ
種類 － W － L － （YN・YNS）

CSHWE － A － 150 － 300 － YNS800

YNS（10mm単位指定） ￥/1Code
200～490 4,140
500～690 4,380
700～990 4,690

1000～1200 5,340

55
°（可
動範
囲）

FFB1

FFB1

FFB1

SCB6-10
FFB6

W－35

W＋75

FFA28

FFA28

YN
S

FFA28

（146）

5°

51
.5

26
.5

50

（
1.

5）

A矢
視

（HOLE）

（M6Х1.0）

A A
（

6）

Q角度調整用
ブラケット単品

M材質 SUS304

型式
対応コンベヤ R Z X K Q Y G H ￥基準単価

Type 対応コンベヤ
種類

CSHR

A SVKN/SVKR/CVGN/CVGP 14 68.5 126 13 9.5 7.5 28 57.1

2,350B CVGR/CVGW 14 98.5 156 13 9.5 7.5 28 57.1

C CVSY/CVSX 24 83.5 141 30 10 10 48 75

Order
注文例

型式

Type 対応コンベヤ種類
CSHRA

Delivery
出荷日 3

E右用左用で1セットとなります。　E右用左用は対称形状です。

Example
使用例

CONVEYOR SHOOTERS/ANGULAR ADJUSTMENT BRACKET SINGLE ARTICLE

コンベヤ用シュート/角度調整用ブラケット単品
CONVEYOR  DUST  PANS

ダストパン

型式 Ｗ
指定1mm単位

L
指定5mm単位

Ｈ
指定10mm単位

A
指定10mm単位 ￥基準単価

CDPT

65～100
100～200

20～40 150～200

7,410 
205～300 8,870 
305～400 9,310 

101～200
100～200 8,160 
205～300 9,740 
305～400 10,330 

201～300
100～200 9,130 
205～300 10,530 
305～400 11,160 

301～400
100～200 9,340 
205～300 10,940 
305～400 12,310 

401～550
100～200 9,810 
205～300 11,470 
305～400 13,030 

Example
使用例

スクレーパ

CDPT

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors 

Qダストパン

E�油や水汚れにも対応しております。

W

A

7.5 7.5

L

7.
5

φ6.5φ6.5

10

H

t1.5

L/2

H

A

30 30

L

7.
5

φ6.5φ6.5

L/2

H

A

8-C2
t1.5

10

4-C2

M3（パン固定用穴）

M3（パン固定用穴）

CDPT

QL≦200の場合

QL≧205の場合

W L
￥基準単価

CSHWS CSHWE CSHWU CSHYS CSHYE CSHYU

 90～200

 70～100 6,520 7,190 7,710 5,330 6,000 6,520 
110～200 6,800 7,460 8,000 5,610 6,270 6,810 
210～300 7,090 7,820 8,130 5,900 6,630 6,940 
310～400 7,600 8,440 9,220 6,410 7,260 8,030 
410～500 7,910 8,890 9,840 6,720 7,700 8,660 

201～300

 70～100 6,870 7,480 8,010 5,680 6,290 6,820 
110～200 7,130 7,820 8,230 5,940 6,630 7,040 
210～300 7,400 8,170 8,690 6,210 6,980 7,500 
310～400 7,940 8,910 9,600 6,760 7,720 8,410 
410～500 8,600 9,710 10,260 7,410 8,520 9,070 

301～400

 70～100 8,010 9,580 - 7,580 8,170 -
110～200 9,080 9,810 - 7,830 8,570 -
210～300 9,280 10,070 - 8,090 8,960 -
310～400 9,920 10,820 - 8,640 9,710 -
410～500 10,510 11,700 - 9,340 10,510 -

401～550

 70～100 10,720 11,680 - 9,580 10,190 -
110～200 11,000 11,730 - 9,840 10,570 -
210～300 11,280 11,960 - 10,660 10,900 -
310～400 11,780 12,700 - 11,310 11,680 -
410～500 12,330 13,690 - 11,870 12,430 -

E対応コンベヤ種類CはWが150～になります。

Q角度調整タイプ
型式 対応コンベヤ

種類
W 

指定1mm単位
L 

指定10mm単位 対応コンベヤ コンベヤページ

CSHWS
CSHWE
CSHWU

A 90～540
70～500

SVKN/SVKR/CVGN/CVGP P.1201～1204,1213～1216
B 90～340 CVGR/CVGW P.1217～1220
C 150～550 CVSY/CVSX P.1233～1236

型式 対応コンベヤ
種類

W 
指定1mm単位

L 
指定10mm単位 対応コンベヤ コンベヤページ

CSHYS
CSHYE
CSHYU

A 90～540
70～500

SVKN/SVKR/CVGN/CVGP P.1201～ 1204,1213～ 1216
B 90～340 CVGR/CVGW P.1217～ 1220
C 150～550 CVSY/CVSX P.1233～ 1236

Q30度角度固定タイプ

対応コンベヤ 
種類 R Z X K Q Y G H 対応コンベヤ

A 14 68.5 126 13 9.5 7.5 28 57.1 SVKN/SVKR/CVGN/CVGP

B 14 98.5 156 13 9.5 7.5 28 57.1 CVGR/CVGW

C 24 83.5 141 30 10 10 48 75 CVSY/CVSX

角度調整タイプ
CSHWS CSHWE CSHWU

30度角度固定タイプ
CSHYS CSHYE CSHYU

5°
55
°（
可
動
範
囲
）

15

L

51
.5

H
GK

Q

2－M3

X

6.5

49
1815.5

Z

R

Y

t4

4

44

44

W
+

42
.2

W（
内
寸
）

W
＋

1 0

＋
1 0

W

4

W （
内
寸
）

GK
Q

49

6.5

1815.5

L

Y

Q数量スライド価格 （E1円未満切り捨て） P.99
Price
価格 E�表示数量超えは 

WOSにてご確認ください。数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～9 10～20 21～
値引率 基準単価 5% お見積り

Q数量スライド価格 （E1円未満切り捨て） P.99
Price
価格 E�表示数量超えは 

WOSにてご確認ください。数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～9 10～20 21～
値引率 基準単価 5% お見積り

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～10 11～
出荷日 通常 お見積り

型式 － W － L － H － A －（CLU・CDL・CFN）
CDPT － 250－ 300－ 20 － 150－ CLU2

Alteration
追加工

Altenations

汚水・油排出用ソケット溶接 取手追加 パン固定用ノブ追加

ノブを付属（1個）

Code CLU・CLD・CRU・CRD CDL CFN

Spec.

指定方法：CLU2 板金を曲げて、溶接した取手です。
X�W＜110の場合、適用不可

パン固定用の
ローレットノブ（M3）を付属
型式：NOOS3-6
仕様：P2-1078

￥/1Code 1,100 350 200

No. Rc（PT） D L
1 1/8 15.1 23.5
2 1/4 19.1 29.5
3 3/8 22.1 30.5

CLD CRD

CDL

CLU CRU

20

20

（W－80）/2

10
（

H－
10

/2）

（
D）

（L） Rc（PT）

Q特徴：コンベヤ上から落下する汚れを受けるパンです。油のような液体汚れにも対応しております。

Type M材質 A付属品

CDPT SUS304 六角穴付きボルト
（SUS304）

ワッシャ
（SUS304）

Q特徴：角度調整が5度～60度まで可能なシュートです。ワークの傷防止・滑りを良くする樹脂タイプもございます。
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CONVEYOR  STOPPERS / TRANSFER  ROLLERS

ストッパー/乗り移りローラ

部品
番号 部品名 個数 M材質

CSTP CSTE

① ヒンジピン 1 SUS304

② 金属ワッシャ 2 SUS304

③ 樹脂ワッシャ 2 ポリアセタール

④
ブラクランプノブ めねじタイプ 1 ABS・SUS304 ー

ブラクランプノブ おねじタイプ 1 ー ABS・SUS304

⑤ 六角穴付皿ボルト 1 SUS304 ー

⑥ 六角穴付ボルト 4 SUS304

⑦ 長穴用座金 4 SUS304

⑧ ばね座金 4 SUS304

⑨ ストッパー板 1 SUS304

⑩ ブラケット 2 SUS304

⑪ エンプラレール 1 超高分子量ポリエチレン

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

Order
注文例

型式 － W － L － X － V

CGST － 250 － 300 － 100

CGSW － 255 － 400 － 150 － 130

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～10 11～
出荷日 通常 お見積り

Delivery
出荷日 5

M材質　SU304EL≧310の場合、追加工YNS（溶接ナット＋脚）を推奨いたします。

CGST
（フラットタイプ）

27

13
.5

6.5
F X

6.5

30

V

13
5°

20

13
5°

1.
5

4

W

L

BEP

10

15 12

6.5

27

X

30

4

L

W

1.
5

10

P B 15 12

13
.5

4－M6×10
六角穴付ボルト
4－M6
ばね座金
4－M6
平座金

6－M6×10
六角穴付ボルト
6－M6
ばね座金

6－M6
平座金

10

10

6.5

CGSW
（凹凸タイプ）

Alterations 溶接ナット 溶接ナット＋脚
Code YN YNS

Spec.

テーブル側面両端にM6のナッ
トを追加（溶接）します。 
取付の汎用性が高まります。
適用条件は以下となります。
CGST：L-（B＋P＋15）≧70
CGSW：L-（F＋E＋P＋15）≧70

荷重サポートのための脚を追加します。 
W≧ 151の時指定可能　200≦ YNS≦ 1200 
バラの状態で届きますのでお客様にて組立が必要です。 
［指定方法］YNS800　指定範囲　200～ 1200（10mm
単位指定） 
付属品
六角穴付ボルト 2個

￥/1Code 300

30

18

50

（
1.

5）

A矢
視

（HOLE）

（M6Х1.0）

A A
（

6）

30

18

50

（
1.

5）

A矢
視

（HOLE）

（M6Х1.0）

A A
（

6）

YNS（10mm単位指定） ￥/1Code
200～ 490 4,140
500～ 690 4,380
700～ 990 4,690

1000～ 1200 5,340

FFB1

FFB1

FFB1

SCB6-10
FFB6

W－35

W＋83

FFA28

FFA28

YN
S

FFA28

（146）

型式 － W － L － X － V －（YN・YNS）
CGSW － 250 － 300 － 100 － 70 － YNS750

Alteration
追加工

Qコンベヤ用エンドテーブル

Example
使用例

CGSW

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors 

型式 W L X
選択

VE
選択 B E F P 許容荷重 

（Kgf）
￥基準単価

指定1mm単位 指定10mm単位 CGST CGSW

フラットタイプ 
CGST 
凹凸タイプ 

CGSW

85～150
100～250

100 
150

15 
20

25 20 50 20

15.0 

4,410 5,160 
260～400 50 25 100 100 4,610 5,350 
410～500 150 4,970 5,770 

151～250
100～250

50 
70

25 20 50 20 4,510 5,350 
260～400 50 25 100 100 4,970 5,770 
410～500 150 5,790 6,450 

251～350
100～250

90 
130

25 20 50 20 4,740 5,500 
260～400 50 25 100 100 5,540 6,260 
410～500 150 6,580 7,400 

351～500
100～250

100 
150

25 20 50 20 4,910 5,800 
260～400 50 25 100 100 6,520 7,390 
410～500 150 7,250 8,040 

EV寸法はCGSWの時のみ選択が必要です。

■特長：コンベヤから流れてきた搬送物を一時的にストックするためのテーブルです。■特長：開閉機構が付いたストッパーです。エンプラレール（樹脂）が取り付いたストッパーも用意しております。

■特長：コンベヤ間をスムーズに運ぶローラです。

CONVEYOR END TABLES

コンベヤ用エンドテーブル

E開ききる機構の為、支点軸側に作業者が来るよう設置下さい。（使用例参照）
Eエンプラレールはノブのねじ部を押し当てることで固定出来ます。
E摩擦係数が高いベルトを使用すると、ワークが持ち上がることがございます。ご注意下さい。

Qストッパー

Q乗り移りローラ

Delivery
出荷日 3

Delivery
出荷日 5

Order
注文例

型式 － ローラ材質 － W

CGNR1 － P － 100

Order
注文例

型式 － W － A － ノブ取付向き
CSTP － 250 － 70 L

CSTE － 200 － 120

1ブラケット 2ローラ
3無給油ブッシュ樹脂 スチール

M材質 A6063 ポリアセタール SUS304 充てん剤入り四ふっ化エチレン樹脂層
青銅焼結層スチールバックメタル層（SPCC:すずメッキ）

S表面処理 白アルマイト ― ― ―

W
6

6

1
1 φ6

φ12

12 7.
5

5.
5

2-（R）

6.
5

2-C2

6 77
30

61
6

3

1 2

12 7.
5

6.
5

5.
5

2-（R） 2-C2

W
6

φ6

6
6

7
30

74

713

φ12 φ12

φ6

6

1
1 3

1 2

CGNR1
（ローラ数1）

CGNR2
（ローラ数2）

E�組付時、平行に取り付けて
ください。
Eブッシュは圧入になります。
　取りはずしできません。
E�樹脂ローラ選択時
　�1本にかかる荷重は3kgf 
以下にしてください。

型式 ローラ材質 W 
指定1mm単位

￥基準単価
Type ローラ数 W30～100 W101～200 W201～300

CGNR

1
P（ポリアセタール）

30～300

3,600 3,750 3,900
2 4,290 4,430 4,880
1 S（SUS304） 3,920 4,070 4,430
2 4,750 5,040 5,770

E�対応コンベヤ：SVKA, SVKB

型式 W
指定1mm単位 A

ノブ
取付
向き

￥基準単価
A70 A120

CSTP

65～100
70

120
L
R

2,580 2,900
101～200 3,020 3,340
201～300 3,520 3,840
301～400 4,110 4,420

型式 W
指定1mm単位 A

￥基準単価
A70 A120

CSTE

65～100
70
120

2,970 3,280
101～200 3,640 3,950
201～300 4,370 4,680
301～400 5,180 5,500

Example
使用例

CGNR2

Price
価格

Q数量スライド価格 （E1円未満切り捨て） P.99

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1 2～4 5～10 11～
値引率 基準単価 10% 15% お見積り出荷日 通常

Example
使用例

CSTE

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～10 11～
出荷日 通常 お見積り

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

CSTP
CSTE（エンプラレールセット）

NLK
【対応エンプラレール】

（相手板寸法22×3）

122330

3
12

5.5

2060

1.5

L

R

① ④②

⑨
③

20 60

1.5

3

4242 W

W+33

16.5 16.5

7 W+30

A+
30

22 H/
2

15

⑤,⑥

4

5

10

A+
20

55

35.5

(9
)

30

12

2060

1.5

①

②

③
④

20 60

1.5

3

4242 W

W+33

16.5 16.5

2ーM5×12

7 W+30

A
+

10

22 H/
2

W/4

④ ⑤

⑥ ⑦ ⑧

⑪

⑩

4

5

10

A

55

6.2
6.2W/4+20.5

30

12
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CONVEYOR  PRESS  ROLLERS  -STANDARD  TYPE-

コンベヤ用押さえローラ
－スタンダードタイプ－

CONVEYOR  PRESS  ROLLERS  -SMALL  ROLLER  TYPE-

コンベヤ用押さえローラ
－短ローラタイプ－

Q�コンベヤ用押さえローラ 
－スタンダードタイプ－

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors 
■特長：印刷物などの搬送に最適です。ワークによりローラの数量・材質が選べます。■特長：印刷物などの搬送に最適です。ワークによりローラのサイズ・ウレタンタイプが選べます。

E①ローラはセンター固定となります。
＊⑤引張りばね、⑥引張りばねポストはCOBS、COBUのみ付きます。

W＋46 

L±2

5

5

a a

（5）（5）

① ローラ② アーム③ C型止め輪

④ ステンレスパイプ

⑤ 引張りばね＊

⑥ 引張りばね用ポスト＊

⑦ コンベヤ取付ブラケット ⑧樹脂ワッシャ

引張りばね取付穴

③ C型止め輪

d D
5

R

W

4－φ6.5

（ ）NO28：AUA5－40相当品
NO38：AUA8－50相当品
NO57：AUA8－65相当品 30

90
75

8.
5

13

d

3

35

⑨ 引張りばね用ポスト＊

⑩ 引張りばね＊
（AUA6－35相当品）

① ローラ② アーム③ セットカラー

④ ステンレスパイプ

⑤ C型止め輪

⑥ E型止め輪

⑦ 引張りばね用軸

⑧ コンベヤ取付ブラケット

W+18

W

D

S

X

R

20

H
7.

5

2－φ6.5

＊⑦引張りばねポスト、⑧引張りばねはCBRN、CBRUのみ付きます。

Q�コンベヤ用押さえローラ 
－短ローラタイプ－

型式
L

W
指定1mm
単位

D ｄ a R

￥基準単価
CHRS・COBS CHRU・COBU

L

TYPE No 113 163 213 263 313 413 513 113 163 213 263 313 413 513

固定タイプ
CHRS
CHRU

28 113
163
213
263
313
413
513
L≦W

150
〜

550

28.6 8.2 3.5 60 7,220 7,500 7,600 7,970 8,250 8,700 9,100 7,620 7,900 8,000 8,370 8,650 9,100 9,500

38 38.1 12.2 5.5 75 7,540 7,920 8,020 8,530 8,830 9,390 9,930 7,940 8,320 8,420 8,930 9,230 9,790 10,330

57 57.2 12.2 6.5 100 8,280 8,890 9,000 9,830 10,160 11,030 11,810 8,680 9,290 9,400 10,230 10,560 11,430 12,210

ばね付タイプ
COBS
COBU

28 28.6 8.2 3.5 60 7,360 7,640 7,740 8,110 8,390 8,840 9,240 7,760 8,040 8,140 8,510 8,790 9,240 9,640

38 38.1 12.2 5.5 75 7,690 8,070 8,170 8,680 8,980 9,540 10,080 8,090 8,470 8,570 9,080 9,380 9,940 10,480

57 57.2 12.2 6.5 100 8,450 9,060 9,170 10,000 10,330 11,200 11,980 8,850 9,460 9,570 10,400 10,730 11,600 12,380

Type
①ローラ

M材質
H硬度 色固定タイプ ばね付タイプ 芯材 ホイール ライニング

CHRS COBS
STKM スチール ウレタン ショア90

自然色
CHRU COBU 制電性ウレタン グレー

②アーム ③C型止め輪 ④ステンレス 
パイプ ⑤引張りばね ⑥引張り  

ばね用ポスト
⑦コンベヤ
取付ブラケット ⑧樹脂ワッシャ

M材質 A6061 SUS304－CSP SUS304 SUS304－CSP SUS304 ポリアセタール
S表面処理 白アルマイト －

Type
①ローラ

M材質 色固定タイプ バネ付タイプ 芯材
CKRN CBRN ナイロン 白
CKRU CBRU ウレタン（帯電防止） 茶色

②アーム ③セットカラー ④ステンレスパイプ ⑤C型止め輪 ⑥E型止め輪 ⑦引張り
ばね用軸

⑧コンベヤ
取付ブラケット

⑨引張り
ばね用ポスト ⑩引張りばね

M材質 A6061 SUS304 SUS304－CSP SUS304 SUS304－CSP

S表面処理 白アルマイト －

Delivery
出荷日 5

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～5 6～
出荷日 通常 お見積り

型式 ローラ
数

W
指定1mm
単位

ｄ S X H R

￥基準単価
CKRN・CBRN CKRU・CBRU

W

TYPE D 45～100 101～200 201～300 301～400 401～550 45～100 101～200 201～300 301～400 401～550

固定タイプ
CKRN
CKRU

32

1
2
3

45
〜

550

5 14 35 90
90

5,910 6,060 6,210 6,360 6,590 6,080 6,230 6,380 6,530 6,760

50 6.7 21 43 100 6,050 6,200 6,350 6,500 6,720 6,390 6,540 6,690 6,840 7,070

75 8.2 25 51 120 110 6,200 6,350 6,500 6,650 6,870 7,020 7,160 7,310 7,460 7,680

バネ付タイプ
CBRN
CBRU

32 5 14 35 90
90

6,000 6,150 6,300 6,450 6,680 6,170 6,320 6,470 6,620 6,850

50 6.7 21 43 100 6,140 6,290 6,440 6,590 6,810 6,480 6,630 6,780 6,930 7,160

75 8.2 25 51 120 110 6,250 6,390 6,540 6,690 6,910 7,060 7,200 7,350 7,500 7,720

Q追加価格

D

￥追加価格
CKRN・CBRN CKRU・CBRU

ローラ数
2 3 2 3

32 1,490 2,980 1,600 3,200

50 1,630 3,260 1,745 3,490

75 2,230 4,460 2,460 4,920

Example
使用例

Example
使用例

Order
注文例

型式
－ L － W

Type No

CHRU 57 － 313 － 500

Alterations 取付ブラケット　穴寸法指定
Code TB

Spec.

コンベヤ取付ブラケットの穴寸法を1mm単位指定へ変更します。

EB＝30の場合TB＋G≦25.5、B＝50の場合TB＋G≦45.5

指定方法  TB15－B30－G4.5

￥/1Code 450

90
75

B TB
G

4－φ6.5

TBE B
選択

GE
指定1mm単位 指定0.5mm単位

12～21 30 4.5～912～41 50

Alteration
追加工

型式
－ L － W － （TB）

Type No

COBS 38 － 313 － 500 － TB15－B30－G4.5

Delivery
出荷日 5

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～5 6～
出荷日 通常 お見積り

Order
注文例

型式
－ ローラ数 － W

Type D

CKRN 75 － 3 － 300

Alterations 取付ブラケット
取付穴追加

Code TT

Spec.

コンベヤ取付ブラケットの取付穴を4ヵ
所へ変更します。

指定方法  TT15

￥/1Code 300

H
TT

7.
5

35
20

4－φ6.5

D
TT

指定1mm
単位

32 8～24
50 8～34
75 8～54

Alteration
追加工

型式
－ ローラ数 － W －（TT）

Type D

CBRN 50 － 2 － 200 － TT15
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M材質 ステンレス鋼

M材質 SUS316相当・焼結

型式 付属品（1本）
A B E T パック

入数
￥基準単価 ￥スライド単価

TYPE M セットスクリュー 1パック 2～3パック
アルミフレーム溝M5用 
PACK-CHNT5

3
4 M4×5 4.9 7 2.8 4

10個

1,450 1,090

アルミフレーム溝M6用 
PACK-CHNT6

3
4
5 

M4×6 5.9 8 3.3 4.5 1,500 1,130

型式
N ￥基準単価

Type L No.

直線長穴タイプ
BFCB

30
3 3.2

3005 5.2
6 6.2

40
3 3.2

3505 5.2
6 6.2

弓形長穴タイプ
BFCBN

30
3 3.2

3505 5.2
6 6.2

40
3 3.2

4005 5.2
6 6.2

Qセンサ適用表
メーカ 型式

ミスミ MZL－D・MZL－R・MZL－T 
MZ－WD・MZ－LD・MZ－D

キーエンス PZ－G・PZ2・PZ－V/Mシリーズ
サンクス CX－L400・LS－Hシリーズ
オムロン E3Z・E3ZMシリーズ

型式

Type L － No.

BFCB 40 － 5

Order
注文例

型式

Type － M

PACK－CHNT6 － 5

Order
注文例

Q特長：センサの高さ・幅・角度調整が可能なコンベヤ用センサブラケットです。 Q特長：コンベヤに取り付くエアノズルスタンドです。複数のノズルを1つのスタンドに取り付けることが出来ます。

Q特長：セットスクリュー付後入れナットです。後から必要となるセンサー等の取付けに便利です。

THE  STAND  FOR  AIR  BLOW  NOZZLES

コンベヤ用エアノズルスタンド

BFCBN
光電センサ

Example
使用例

BFCBN 
（弓形長穴タイプ）

BFCB 
（直線長穴タイプ）

L

4.3 25.4

34

18

7
7

10
5

25

1.
5

3.2

N

3.2

17

34

14

25

60
°

P.C.D 25.4

BFCBN 
（弓形長穴タイプ）

BFCB 
（直線長穴タイプ）

L

4.3 25.4

34

18

7
7

10
5

25

1.
5

3.2

N

3.2

17

34

14

25

60
°

P.C.D 25.4

BFCBN 
（弓形長穴タイプ）

BFCB 
（直線長穴タイプ）

L

4.3 25.4

34

18

7
7

10
5

25

1.
5

3.2

N

3.2

17

34

14

25

60
°

P.C.D 25.4

BFCBN 
（弓形長穴タイプ）

BFCB 
（直線長穴タイプ）

L

4.3 25.4

34

18

7
7

10
5

25

1.
5

3.2

N

3.2

17

34

14

25

60
°

P.C.D 25.4

BFCBN 
（弓形長穴タイプ）

BFCB 
（直線長穴タイプ）

L

4.3 25.4

34

18

7
7

10
5

25

1.
5

3.2

N

3.2

17

34

14

25

60
°

P.C.D 25.4

BFCBN 
（弓形長穴タイプ）

BFCB 
（直線長穴タイプ）

L

4.3 25.4

34

18

7
7

10
5

25

1.
5

3.2

N

3.2

17

34

14

25

60
°

P.C.D 25.4

Delivery
出荷日 3

〔表面清掃〕

AFTAD

CTTA（追加工ADB）

ALVA1

CSSH
〔NG品排出〕

Example
使用例

SENSOR BRACKETS FOR CONVEYORS / NUTS  FOR  CONVEYORS

コンベヤ用センサブラケット/後入れナット
－光電センサ用－

型式
L W

￥基準単価 

Type アタッチメント CTTA CTTH
CTTV CTAA CTAH

CTAV

CTT
CTA

A
H
V

50

50 2,700 2,320 2,120 1,920
100 2,750 2,380 2,170 1,980
150 2,800 2,440 2,220 2,050
200 2,850 2,500 2,270 2,120
250 2,900 2,560 2,320 2,180
300 2,960 2,620 2,370 2,250

100

50 2,830 2,470 2,240 2,080
100 2,880 2,530 2,300 2,150
150 2,930 2,590 2,350 2,220
200 2,980 2,650 2,400 2,280
250 3,030 2,710 2,450 2,350
300 3,080 2,770 2,500 2,420

150

50 2,930 2,590 2,350 2,220
100 2,980 2,650 2,400 2,290
150 3,030 2,710 2,450 2,350
200 3,080 2,770 2,500 2,420
250 3,140 2,830 2,550 2,480
300 3,190 2,890 2,600 2,550

200

50 3,060 2,740 2,470 2,380
100 3,110 2,800 2,530 2,450
150 3,160 2,860 2,580 2,520
200 3,210 2,920 2,630 2,580
250 3,260 2,980 2,680 2,650
300 3,310 3,040 2,730 2,720

250

50 3,160 2,860 2,580 2,520
100 3,210 2,920 2,630 2,580
150 3,260 2,980 2,680 2,650
200 3,310 3,040 2,730 2,720
250 3,360 3,100 2,780 2,780
300 3,420 3,160 2,830 2,850

300

50 3,260 2,980 2,680 2,650
100 3,310 3,040 2,730 2,720
150 3,360 3,100 2,780 2,780
200 3,420 3,160 2,830 2,850
250 3,470 3,220 2,880 2,910
300 3,520 3,280 2,940 2,980

Qトップブロータイプ
型式 ￥基準単価 

Type アタッチメント L CSSA CSSH
CSSV CSAA CSAH

CSAV

CSS
CSA

A
H
V

50 2,300 2,530 1,840 1,650
100 2,600 2,660 1,960 1,790
150 2,700 2,760 2,060 1,900
200 2,830 2,880 2,190 2,040
250 2,930 2,980 2,290 2,150
300 3,040 3,080 2,380 2,260

Qサイドブロータイプ

型式 ￥基準見積単価 
NZTS NZTA

Type D
No.

A H・V A H・V
NZTS
NZTA

8 1,490 1,060 1,030 750
12 1,580 1,900 1,120 1,190

Qアタッチメント

型式
－ L － W

Type アタッチメント
CTT A － 300 － 100
CSS H － 200

型式
－ No.

Type D
NZTS 12 － H

Order
注文例

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors 

Eスタンドなどの重量物の取付けは先入れナットをご使用ください。
Eミスミコンベヤのアルミフレーム専用ナットです。アルミフレーム溝 
（M5用またはM6用）にご使用下さい。 
コンベヤ本体ページを参照し、ご選定してください。

M4

16

B

M
4.54.5

A

E 0.60.6

T

M 参考締付トルク（N・m）
3 0.9
4 2.2
5 4.6

トップブロータイプ
CTT（SUS）・CTA（アルミ）

W
22

56

28
48

②M5×8

⑨2－M5×16

φ
8

L

2－M3×10

※1.2⑥ SSDSN8

46

14

32

φ12※2⑤

※2⑦※2⑧

①

③
④

サイドブロータイプ
CSS（SUS）・CSA（アルミ）

⑨2－M5×16

2－M5×6

φ 12

32
46

L
14

※2⑥SSDSN12

※2⑧2－M4×8

22

56

①

③

※2⑦ ※2⑤

28 48

NZTS（SUS）・NZTA（アルミ）
アタッチメント

28

2848

22

44

22

5610

10

2222 ⑦4×M4 ⑦4×M4

562848

13⑤ ⑤

2－M5×6

⑧2－M4×8

M4×4

⑧2－M3×10

＋0.05
＋0.01φ8

＋0.05
＋0.01φ12

※1⑥SSDSN8 ※1⑥SSDSN12

・フラットエアノズル対応
D＝8 D＝12A

・その他ノズル対応
1.625 6.3

6.3 6.3

1.6 1.66.3 6.3

6.3

6.3 6.3

6.3

d
d呼び

BB

BB

H

E G E G
L L

F H F

W W

MA MA

DH7 DH7
呼び

d1ザグリ深サh
d1ザグリ深サh

H V

Qコンベヤ用センサブラケット Qコンベヤ用エアノズルスタンド

Qコンベヤ用後入れナット

翌日出荷D P.99

Eご希望によりPM6:00迄、
　当日出荷受付致します。

Delivery
出荷日

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～10 11～
出荷日 通常 お見積り

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

翌日出荷D P.99

Eご希望によりPM6:00迄、当日出荷受付致します。

Delivery
出荷日

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～3 4～
出荷日 通常 お見積り

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

Q数量スライド価格 （E1円未満切り捨て）D P.99
Price
価格

ENZTSはスライド割引対象外となります。
ENZTAの数量スライド価格と出荷日はwP.Q2 -1474

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～5 6～10 11～20 21～
値引率 基準単価 5% 10% お見積り出荷日 通常

D 呼び B L E G H F MA d d1 h W 付属ボルト
8 M5 12 27 11 16 7 10 M3 3.5 6.5 3.5 1 SCB3－ 8

12 Rc（PT） 1/8 18（※19） 40 15 25 10 16 M4 4.5 8 4.5 1.5 SCB4－10
※NZTSの場合
EDH7公差はスリット加工前の公差です

種類 アタッチ
メント 対応ノズルTYPE 該当ページ 呼び

トップ
ブロー

A AFTSP・AFTSF・AFTSA・AFTSS 
AFTAD・AFTADA・AFTRW・AFTRSW P2_1455～1460 ー

H
V

PNZRF・ABNZL・ABNZN・ABNZMN 
ABNZNL・ABNK・ABNX P2_1465～1469 M5

サイド
ブロー

H
V

NZAK・NZAL・ALVA・ALVS 
ARDADA・PNZRF・PNZCS・PNZCV 
AFCS

P2_1463～1478 Rc(PT)
1/8

AFTR・AFTRA・PNZRF・ACNA 
ABNZ・ABNZM・ABNZL・ABNZML 
ABNX
ABNKH・ABNXH・PNMC・PNMS 
DKNZ・DKNZN・DKNZP・DKNZNP 
SGPPN
SUTPN・FSGPPN・FSUTPN 
SGPPW・SUTPW・FSUTPW・SLTW 
SLTR・SLTRS
NZRFS・NZRVFS・NZRCS・NZRS 
NZRAJ

Qエアノズル対応表

E対応ノズルTYPEはカタログ掲載順に記載しております。

※1 ⑥はCTA・CSAの時アルミ材質になりますが、寸法は
SSDSN（P1-289）と同じものになります。

※2 アタッチメントH・Vの選択の際は、部品番号⑤⑥⑦
⑧に代わり、⑩が取付きます。

※3 アルミ材の表面には白アルマイト処理を施しており
ます。

E 固定金具はM5、M6どちらのボルトでも取付けが可
能です。

E トップブロータイプで複数ブラケットを取り付ける際は
追加工の軸追加を推奨します。

E サイドブロータイプで複数ブラケットを取り付ける際は
固定金具を2つ使うことを推奨します。

Example
使用例

CGE

PACK－CHNTK

セットスクリュー

付属のセットスクリューを締めこむことに
より、ナット単体で位置固定ができます。

セットスクリュー

部品
番号 部品名 個数

M材質
CTT
CSS

NZTS

CTA
CSA
NZTA

① 固定金具 2 SUS304
② シャフト止めねじ 1 SUS304
③ 支柱 1 SUS304
④ シャフト 1 SUS304
⑤ エアノズル取付けプレート 1 SUS304 A6061※3

⑥ セットカラー 1 SUS304 A6061※3

⑦ エアノズル取付六角穴付きボルト 2 SUS304
⑧ 六角穴付き皿ボルト 2 SUS304
⑨ ばね・平座金組込六角穴付ボルト 4 SUS304
⑩ ノズル用ターミナル 1 SUS304 A6063※3

Q構成部品表

Altenations

支柱追加（両持ち機構）

Code ADB

Spec.

トップブロータイプの片持ち機構を
両持ち機構に変更いたします。
●付属
①指定したL寸と同じ長さの軸×1
②取付金具×2
③ステンレス六角ねじ×4本

￥/1Code

Ｌ 基準単価
50 510

100 590
150 660
200 740
250 810
300 880

型式
－ L － W －（ADB）

Type アタッチメント

CTT S － 50 － 300－ ADB

Alteration
追加工
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1

1

3

3

5

6

12

13
8

21

22

23

29

29

31

31

41

40
41

47

47

48
48

51

53

40

49

32

47

47

41
40

41
40

14

7

32

49

図面番号：組立手順図CVGＡ-02

組立手順図
適用：CVGＡ

59

コンデンサキャップ：
オリエンタルモータ選択時
はモータの付属品

コンデンサ：単相インダクションモータのみ取付

33

36
38

72
36

71

37

26

11

15
72

70

9
35

44

54

52
45

44

25

タイミングプーリの付属品

28

モータの付属品

56

24
57
58

64

62

4

63

4

63

64

4

4

62

27
74
75

75
74

メンテナンス時
メリット1

改 造 時
メリット2

コンベヤ内製時
メリット3

BELT  CONVERYOR  -GUIDE-

コンベヤ部材品　概要

■コンベヤ部材品とは：コンベヤを構成する部品です。

ミスミでは、コンベヤ部材品が単品から購入できます。 コンベヤ部材品をミスミで購入すると、こんなメリット
があります。

コンベヤ用アルミフレーム
WP.1311

コンベヤ用モータ取付板
WP.1322

コンベヤ用プーリホルダ
WP.1314

コンベヤ用ジョイントプレート
WP.1321

コンベヤ用モータカバー
WP.1317

コンベヤ用ベルト受けカバー
WP.1313

Q 小型ギヤードモータ・ギヤヘッド
―インダクションモータ―
WP.1107

Q フランジ付歯付アイドラー
―S2M・S3Mタイプ―
WP.1449

Q回転軸ストレートタイプ
WP.823

Q平ベルト用プーリ
WP.1333

Q スプロケットチェーン
―35Bシリーズ―
WP.1538

Q平ベルト用アイドラー
WP.1330

Q ハイトルクタイミングプーリ
S3Mタイプ
WP.1399

Q ハイトルクタイミングベルト
S3Mタイプ
WP.1465

Q カップリングオルダム形
セットスクリュータイプ
WP.1067

Q平ベルト
WP.1345

Q ロングタイミングベルト
アイアンラバー®
WP.1473

Qステンレスベルト
WP.1369

Q エンプラブロック
チェーン
WP.1546

搬送部品 構造部品

コンベヤ部材品のラインナップ

「メンテナンス時に商品型式が分からず、調べるのに時間がかかっている」

「工場のレイアウト変更に伴いコンベヤの機長を長くしたい」

「コンベヤのアルミフレームだけ購入して、内製したい」

➡コンベヤ選定サイトにて型式がすぐに検索可能

➡コンベヤ選定サイトにてコンベヤ部材品すべてを単品購入
　することが可能

➡内製されるコンベヤにご使用頂ける部品をラインナップ

ミスミで購入できるコンベヤ部材品

駆働部品

Qコンベヤ用アルミフレーム
WP.1311

Qコンベヤ用ベルト受けカバー
WP.1313

Qコンベヤ用プーリホルダ
WP.1314

Qコンベヤ用モータ取付板
WP.1322

Q 六角支柱―両端めねじ―
WP.2117

Q コンベヤ用ジョイント
プレート
WP.1321

Qコンベヤ用連結ブロック
WP.1320

Q コンベヤ用ベルト受け
カバー補強材
WP.1323

内部部品・その他



-13111 -13121

Alterations
Code

Spec. ￥/1Code
左端 右端

 タイミングベルト受け用両端斜面追加工

SL

タイミングベルトコンベヤのベルト受け用に
フレーム両端面に傾斜を追加工します。
指定方法  SL
E�コンベヤ型式CVSTA・CVSTB・CVSTN
・CVSTP・CVSTC・CVSTR・CVGTA・
CVGTB・CVGTN・CVGTPに適用

1,000

TFA

フレームの両端断面にタップ穴追加工し
ます。
指定方法  TFA
Eコンベヤ型式CVSA・CVSNに適用

1,100

4－M6深サ12
（反対面同加工）

TFB

フレームの両端断面にタップ穴追加工し
ます。
指定方法  TFB
Eコンベヤ型式CVSB・CVSPに適用

TFC

フレームの両端断面にタップ穴追加工し
ます。
指定方法  TFC
Eコンベヤ型式CVSMAに適用

　 TTA

フレームの両端断面にタップ穴追加工し
ます。
指定方法  TTA
Eコンベヤ型式CVSTA・CVSTN・CVSTC
－10に適用

4－M6深サ25
（反対面同加工）

TTB

フレームの両端断面にタップ穴追加工し
ます。
指定方法  TTB
E�コンベヤ型式CVSD・CVSW・CVSFB・

CVSFD・CVSSA・CVSTB・ 
CVSTP・CVSTC－20に適用

TPA

フレームの両端断面にタップ穴追加工し
ます。
指定方法  TPA
Eコンベヤ型式CVSPAに適用

A B

DC L
8

10
（

15
）

（
25
）

8

2－φ6.5

NA1
NA2
NH1
NH2

コンベヤのプーリホルダ取付用にキリカ
キ・貫通穴加工をします。
指定方法  NA1
Code コンベヤ型式 A B C D
NA1 CVSC 18.5 19 11.5 12NH1 CVSR
NA2 CVSC 19 18.5 12 11.5NH2 CVSR

NG
CVGA
CVGB
CVGP
CVGN

19 19 12 12

2,500
（一式）

20 30

3048
8

10

A B

C DL

4－φ6.5

NB1
NB2
NC1
NC2
NJ1
NJ2

コンベヤのプーリホルダ取付用にキリカ
キ・貫通穴加工をします。
指定方法  NB1
Code コンベヤ型式 A B C D
NB1 CVSD 20.5 20 12 11.5NJ1 CVSW
NB2 CVSD 20 20.5 11.5 12NJ2 CVSW
NC1 CVSSA 20.5 19.5 12 11.5
NC2 CVSSA 19.5 20.5 11.5 12

NF CVGR
CVGW 20.5 20.5 12 12

1.6

5＋0.4
0 5＋0.4

0

1 11.6

2－M6深サ12
（反対面同加工）

4－M6深サ16
（反対面同加工）

2－M5深サ25
（反対面同加工）

4－M6深サ18
（反対面同加工）

Alterations
Code

Spec. ￥/1Code
左端 右端

ND1

ND2

ND1
ND2

コンベヤのプーリホルダ取付用にキリカ
キ・貫通穴加工をします。

指定方法  ND1
Eコンベヤ型式CVSFA・CVSFC・CVSJA
に適用

2,500
（一式） 

NE1

NE2

NE1
NE2

コンベヤのプーリホルダ取付用にキリカ
キ・貫通穴加工をします。

指定方法  NE1
Eコンベヤ型式CVSFB・CVSFDに適用

L

20

24 24

20

NL1
コンベヤのプーリホルダ取付用にキリカ
キ加工をします。
指定方法   NL1
Eコンベヤ型式CVSTR－20に適用

ザグリ穴追加工
フレーム2溝タイプ

フレーム3溝タイプ

YA
YB
YC
YD

YP
YQ
YR
YS

フレーム2溝タイプは上からM3、M6用ザ
グリ穴、フレーム3溝タイプは上からM6、
M3、M6用ザグリ穴を加工します。
溝サイズ ザグリ径

M3用 7.1
M6用 12.1

指定方法  YA30－YB60－H3.0－J3.0－K3.0

ザグリ穴位置を左端面よりYA・YB・YC・
YDで指定、右端面よりYP・YQ・YR・YSで
指定してください。
YA・YB・YC・YD・YP・YQ・YR・YS＝指
定0.5mm単位
7≦YA・YB・YC・YD・YP・YQ・YR・YS≦
L－7
ザグリ穴深さ＝指定0.5mm単位
2.0≦H・J・K≦5.0
ザグリ深さH・J・Kは1列に対して穴ごと
に指定してください。
横方向に複数箇所開ける場合、ザグリ
深さは同一となります。
YP・YQ・YR・YSはHFSDCV－2820・
HFSDCV－4830のみ適用可。

2溝
タイプ
1,200

3溝
タイプ
1,800

A

C C

B2－M4深さh
表面サラ穴加工深さℓ

JA1
JA2
JD1
JD2
JH1
JH2
JK1

フレーム上面にジョイントプレート用の穴
加工をします。

指定方法  JA1
Code コンベヤ型式 A B C h ℓ
JA1 CVSC 24 23.5 16 8 1.5
JA2 23.5 24 16 10 1.5
JD1 CVSFA 29 14 12.5 10 1
JD2 CVSFC 14 29 12.5 10 1
JH1 CVSR 24 23.5 16 8 1.5
JH2 23.5 24 16 8 1.5
JK1 CVSJA 29 29 12.5 10 1

JG
CVGA
CVGB
CVGP
CVGN

24 24 16 8 1.5

1,100

A

C C

B2－M4深さh
表面サラ穴加工深さℓ

L

JB1
JB2
JC1
JC2
JE1
JE2
JJ1
JJ2

 フレーム上面にジョイントプレート用の穴
加工をします。

指定方法  JB1
Code コンベヤ型式 A B C h ℓ
JB1 CVSD 30.5 30 15 10 1.5
JB2 30 30.5 15 10 1.5
JC1 CVSSA 29 29.5 15 10 －
JC2 29.5 29 15 10 －
JE1 CVSFB

CVSFD
29 14 15 10 －

JE2 25 14 15 10 －
JJ1 CVSW 30.5 30 15 10 1.5
JJ2 30 30.5 15 10 1.5

JF CVGR
CVGW 30.5 30.5 15 10 1.5

φ11深ザグリ深サ2

25

25

19

12

12

75

19

75
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3048

14
10

30
20

10
8 12

20.5

75L

3020
10

10

2－φ11深ザグリ深サ2.5

4－φ6.5

30 48

14
812

20.5

75 L

2－φ11深ザグリ深サ2.5

4－φ6.5

3048

14
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30
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3020
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YP
YQ

YR
YS

YA
YB

YC
YD

YP
YQ

YR
YS

YA
YB

YC
YD

φ7.1ザグリ穴深サH

φ12.1ザグリ穴深サJ

φ12.1ザグリ穴深サH

φ7.1ザグリ穴深サJ
φ12.1ザグリ穴深サK

YP
YQ

YR
YS

YA
YB

YC
YD

YP
YQ

YR
YS

YA
YB

YC
YD

φ7.1ザグリ穴深サH

φ12.1ザグリ穴深サJ

φ12.1ザグリ穴深サH

φ7.1ザグリ穴深サJ
φ12.1ザグリ穴深サK

F17-61_3rd

CONVEYOR  ALUMINUM  FRAME

コンベヤ用アルミフレーム
 

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～3 4～
出荷日 通常 お見積り

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

Delivery
出荷日 8

Alteration
追加工

型式
－ L －（NA1・NA2・NB1・NB2…etc.）

Type － No.
HFSDCV － 4830 － 1000 － NE1

Order
注文例

型式
－ L

Type － No.

HFSDCV － 2990 － 500

L

型式 Ｌ
指定0.5㎜単位

対応
コンベヤ

最大ベルト
幅

質量 断面積 断面2次モーメント
Type No. kg/m mm2 ℓx ℓy

HFSDCV

2990

200～3000

SVKA 50 1.99 733 6.35×104 80.05×104

29140 SVKB 100 2.94 1,081 7.66×104 252.97×104

29190 SVKN 150 3.35 1,231 8.40×104 534.16×104

29240
SVKR

200 4.28 1,573 9.26×104 1028.47×104

29290 250 4.82 1,773 9.72×104 1662.85×104

2825 100～3000

CVSFA

－ 1.19 440 3.425×104 1.875×104
CVSFC
CVSJA
CVGA
CVGB

4830 100～3000

CVSFB

－ 2.51 928 5.90×104 16.57×104

CVSFD
CVSSA
CVGC
CVGD
CVGN
CVGP
CVGR
CVGW
CVGTB
CVGTP

CVSTC－20
CVSTR－20

6828 90～3000 CVSMA － 2.37 879 6.11×104 29.45×104

2820 100～3000
CVSTC－10

10 0.78 287 2.21×104 0.92×104

CVSTR－10
6630 CVSPA 20 2.3 851 23.74×104 7.36×104

E�溝形状詳細は以下図面を 
ご参照下さい。

型式 ￥基準単価

Type Type Ｌ90
～300

L305
～400

L405
～500

L505
～600

L605
～700

L705
～800

L805
～900

L905
～1000

L1005
～1100

L1105
～1200

L1205
～1300

L1305
～1400

L1405
～1500

L1505
～1600

L1605
～1700

L1705
～1800

L1805
～1900

L1905
～2000

L2005
～2100

L2105
～2200

L2205
～2300

L2305
～2400

L2405
～2500

L2505
～2600

L2605
～2700

L2705
～2800

L2805
～2900

L2905
～3000

HFSDCV

2990 1,240 1,240 1,550 1,860 2,170 2,480 2,790 3,110 3,420 3,730 4,040 4,350 4,660 4,970 5,280 5,590 5,900 6,210 6,830 6,830 7,450 7,450 8,070 8,070 8,690 8,690 9,320 9,320
29140 1,870 1,870 2,340 2,810 3,270 3,740 4,210 4,680 5,150 5,610 6,080 6,550 7,020 7,480 7,950 8,420 8,890 9,360 10,290 10,290 11,230 11,230 12,160 12,160 13,100 13,100 14,030 14,030
29190 2,060 2,060 2,580 3,090 3,610 4,120 4,640 5,150 5,670 6,180 6,700 7,210 7,730 8,240 8,760 9,270 9,790 10,300 11,330 11,330 12,360 12,360 13,390 13,390 14,430 14,430 15,460 15,460
29240 2,850 2,850 3,570 4,280 4,990 5,710 6,420 7,140 7,850 8,560 9,280 9,990 10,700 11,420 12,130 12,840 13,560 14,270 15,700 15,700 17,130 17,130 18,550 18,550 19,980 19,980 21,410 21,410
29290 3,250 3,250 4,060 4,870 5,680 6,490 7,310 8,120 8,930 9,740 10,550 11,360 12,180 12,990 13,800 14,610 15,420 16,230 17,860 17,860 19,480 19,480 21,100 21,100 22,730 22,730 24,350 24,350
2825 3,000 3,430 3,640 3,870 4,290 4,550 4,730 4,940 5,410 5,150 5,800 6,030 6,450 6,660 7,100 7,330 7,510 7,750 8,450 8,810 9,310 9,720 10,190 10,300 10,710 11,050 11,440 11,910
4830 3,900 4,580 5,200 5,850 6,500 7,150 7,800 8,450 9,100 9,750 10,370 11,050 11,700 12,350 13,000 13,600 14,300 14,950 15,600 16,330 17,160 18,200 18,590 19,190 20,410 20,800 21,840 22,490
6828 2,710 3,140 3,570 3,990 4,440 4,870 5,290 5,720 6,130 6,590 7,020 7,430 7,860 8,280 8,730 9,140 9,660 10,120 10,440 10,960 11,510 12,160 12,440 12,850 13,650 13,930 14,670 15,230
2820 2,600 2,760 2,940 3,170 3,380 3,540 3,770 3,950 4,160 4,320 4,520 4,760 4,940 5,150 5,330 5,510 5,720 5,930 6,080 6,320 6,580 6,860 7,150 7,280 7,540 7,800 8,190 8,580
6630 2,710 3,140 3,570 3,990 4,440 4,870 5,290 5,720 6,130 6,590 7,020 7,430 7,860 8,280 8,730 9,140 9,660 10,120 10,440 10,960 11,510 12,160 12,440 12,850 13,650 13,930 14,670 15,230

M材　　質 アルミ材
S表面処理 アルマイト処理

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors
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専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。
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BELT  SUPPORT  FOR  CONVEYOR

コンベヤ用ベルト受けカバー
PULLY  HOLDER  FOR  CONVEYOR

コンベヤ用プーリホルダ専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

Order
注文例

型式 － W － L

CVBCM － 150 － 1940

Order
注文例

型式 － 形状選択 － 右／左
PLHD － FE － L

Delivery
出荷日 5

Delivery
出荷日 8

コンベヤ用ベルト受けカバー

Example
使用例

型式 M材質 S表面処理
PLHDR-FE アルミ材 白アルマイト
PLHDR-FF アルミ材 白アルマイト
PLHD-TC アルミ材 塗装
PLHD-TD アルミ材 塗装
PLHD-PA アルミ材 金アルマイト
PLHD-FE アルミ材 白アルマイト
PLHD-FF アルミ材 白アルマイト

M材　　質 SUS304

型式
W L

L1 L2 対応
コンベヤ

￥基準単価

指定1mm単位 指定1mm単位 L120～
500

L501～
1000

L1001～
1500

L1501～
2000

CVBCM
 15～100

120～2000

L－50 L－110 CVGB
CVGP

4,650 6,750 8,850 10,950
101～150 6,450 10,500 14,400 18,300
151～200 8,400 14,100 19,950 25,800

CVBCRM
 15～100

L－61 L－121 CVGP
（HR・MR）

4,190 6,080 7,970 9,860
101～150 5,810 9,450 12,960 16,470
151～200 7,560 12,690 17,960 23,220

CVBCWRM
 15～100

L－72 L－132 CVGP
（WR）

4,190 6,080 7,970 9,860
101～150 5,810 9,450 12,960 16,470
151～200 7,560 12,690 17,960 23,220

型式
W L

W1 L1 対応
コンベヤ

￥基準単価

指定1mm単位 指定1mm単位 L130～
500

L501～
1000

L1001～
1500

L1501～
2000

CVBCL
 40～100

130～2000 W－10

L－72 CVGA
CVGN

2,130 2,880 3,750 4,630
101～200 2,880 4,500 6,130 7,750
201～350 3,630 6,000 8,500 10,880

CVBCRL
 40～100

L－121 CVGN
（HR・MR）

2,130 2,880 3,750 4,630
101～200 2,880 4,500 6,130 7,750
201～350 3,630 6,000 8,500 10,880

CVBCWRL
 40～100

L－131 CVGN
（WR）

2,130 2,880 3,750 4,630
101～200 2,880 4,500 6,130 7,750
201～350 3,630 6,000 8,500 10,880

型式
W L

W1 L1 L2 対応
コンベヤ

￥基準単価

指定1mm単位 指定1mm単位 L170～
500

L501～
1000

L1001～
1500

L1501～
2000

CVBCK
 70～100

170～2000 W－27

L－85 L－67 CVGC
CVGR

4,950 8,130 9,510 11,790
101～200 6,000 9,930 12,360 15,540
201～350 6,900 11,880 15,210 19,290

CVBCRK
 70～100

L－
110 L－92 CVGR

（HR・MR）

4,950 8,130 9,510 11,790
101～200 6,000 9,930 12,360 15,540
201～350 6,900 11,880 15,210 19,290

CVBCWRK
 70～100

L－
135

L－
117

CVGR
（WR）

4,950 8,130 9,510 11,790
101～200 6,000 9,930 12,360 15,540
201～350 6,900 11,880 15,210 19,290

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors 

E末尾がLの図面はRの勝手違いの形状となります。

φ8

サラモミ部詳細

2×12フラットバーSUS304

13
.5 9 9 9

30.530.5

L1
0.

2

13
.5

9

9
9

W W
1

2
1

42.5 42.5

L2 12

42.5
5°8.5

R1

R0
.5

R0.5

R0.5

42.5

5°8.5

R0.5

L

R1 R1

R1

4－M4用サラモミ サラモミ部

CVBCK　CVBCRK　CVBCWRK

25a（ ）
CVBCK　CVBCRK　CVBCWRK
∅50（CVGC・CVGR）用

サラモミ部詳細　（２／１）

4－M4用サラモミ

サラモミ部

8.5

外装面

4-R1
36

5°

5° R0.5
全
周

W
1

W

36L1

0.
2 φ8 L

CVBCL　CVBCRL　CVBCRWL

25a（ ）
CVBCL　CVBCRL　CVBCWRL
∅30（CVGA・CVGN）用

0.
2 8

8.5
L

R1

R1

サラモミ部詳細　（２／１）

5

(55)

20

L1

6
8

16

W

5°

L

L2

30

(55)

30

(25) (25)
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6 6
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23 (2)R0
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4
8.5

16
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(19)

R0.5

4

サラモミ部

2－M4用サラモミ

2－M4用サラモミ B≦60の時、この穴無し

CVBCM　CVBCRM　CVBCWRM

25a（ ）
CVBCM　CVBCRM　CVBCWRM
∅30蛇行防止桟付（CVGB・CVGP）用
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A
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型式 形状選択 右/左 対応コンベヤ ￥基準単価

PLHDR
FE

（右）R
（左）L

CVGR 
6,300

CVGW

FF
CVGN

5,250
CVGP

PLHD

TC CVGTP 1,390
TD CVGTN 1,290
PA CVSPA 8,970

FE
CVSFA

15,600
CVSFC

FF
CVSFB

15,500
CVSFD

E PLHDRは対応コンベヤに追加工HR、MR、WRを適用した場合に使用します。
E PLHD-FE、FF、TC、TDに関しては成形品のためお求め安い価格となっております。

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～3 4～
出荷日 通常 お見積り

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～3 4～
出荷日 通常 お見積り

Q∅50（CVGC・CVGR）用

Q∅30蛇行防止桟付（CVGB・CVGP）用

Q∅30（CVGA・CVGN）用
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Q�コンベヤ用プーリホルダ
―ベアリングタイプ―

Q�コンベヤ用プーリホルダ
―テンションタイプ―

PULLEY  HOLDER  TENTION  TYPE  FOR  CONVEYOR

コンベヤ用プーリホルダ―テンションタイプ―
PULLEY  HOLDER  BEARING  TYPE  FOR  CONVEYOR

コンベヤ用プーリホルダ―ベアリングタイプ― 専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors 

E末尾がLの図面はRの勝手違いの形状となります。
E詳細寸法はEカタログにてご確認下さい。

M材質 アルミ材
S表面処理 塗装

M材質 アルミ材
S表面処理 塗装

型式 形状
選択 右/左

ベアリング
対応コンベヤ ￥基準単価

ベアリング品番 d D B Ds min. Ds max. dh max. R max.

PLHDB

FC

（右）R
（左）L

B6900ZZ 10 22 6 12 13 20 0.3
CVSFA

6,430
CVSFC

FD B6001ZZ 12 28 8 14 16 26 0.3

CVSFB

6,510CVSFD

CVSSA

FE －
B6900ZZ 10 22 6 12 13 20 0.3

SVKA

930
SVKB

SVKN

SVKR

FER

（右）R
（左）L

SVKN
4,100

SVKR

FF B6900ZZ 10 22 6 12 13 20 0.3

CVGA

1,050
CVGB

CVGP

CVGN

FG B6001ZZ 12 28 8 14 16 26 0.3

CVGC

1,210
CVGD

CVGR

CVGW

TC B6801ZZ 12 21 5 14 14.5 19 0.3 CVGTA 1,800

TD B6002ZZ 15 32 9 17 19 30 0.3 CVGTB 1,510

型式 形状
選択 右/左 テンションボルト

型式 対応コンベヤ ￥基準単価

PLHDT

FE ー FABBS5-45
SVKA

1,000
SVKB

FJ

（右）R
（左）L

SCB4-28

CVGA

1,160
CVGB

CVGP

CVGN

FK ACB5-35

CVGC

1,400
CVGD

CVGR

CVGW

TC ー CVGTA 1,220

TD ー CVGTB 1,630 Alteration
追加工

型式 － 形状選択 － 右/左 － （TB）
PLHDT － FJ － L － TB

Alterations Code Spec ￥/1Code

テンションボルト
セット

TB

プーリホルダに
テンションボルトを
つけます。

指定方法　TB

160

Order
注文例

型式 －形状選択－右/左
PLHDB － FC － L

Order
注文例

型式 －形状選択－右/左
PLHDT － FJ － L

Delivery
出荷日 5

コンベヤ用プーリホルダ（ベアリングタイプ）

コンベヤ用プーリホルダ
（テンションタイプ）

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～3 4～
出荷日 通常 お見積り

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

Q数量スライド価格 （E1円未満切り捨て） P.99

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～5 6～9 10～15 16～20 21～
値引率 基準単価 3% 7% 10% お見積り出荷日 通常

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

Delivery
出荷日 5

Example
使用例

Price
価格

Alteration
追加工

型式 － 形状選択 － 右/左 － （BR）
PLHDB － FC － L － BR

Alterations Code Spec ￥/1Code

ベアリングセット

BR

プーリホルダに
ベアリングを
つけます。

指定方法　BR

300

M4

10

28

3－M5通シ 66

2－φ12

2－φ6.5

M4

10

28

3－M5通シ 66

2－φ12

2－φ6.5

PLHDT－FJ－R

89

4－M5通シ
φ5.1

4－φ6.5

4－φ12

48

10

φ9座グリ深サ 7

89

4－M5通シ
φ5.1

4－φ6.5

4－φ12

48

10

φ9座グリ深サ 7

PLHDT－FK－R

31

6.
5

28

4－M5通シ

11

2－φ12

75.5

31

6.
5

28

4－M5通シ

11

2－φ12

75.5

PLHDT－TC－R

4－M5通シ

13

48

54

M5ヘリサート

2－φ6.5

82

2－φ12

4－M5通シ

13

48

54

M5ヘリサート

2－φ6.5

82

2－φ12

PLHDT－TD－R

E末尾がLの図面はRの勝手違いの形状となります。
E詳細寸法はEカタログにてご確認下さい。
Eベアリングは付属しません。必要なお客様は追加工にてご指定下さい。

EPLHDB-FERは対応コンベヤに追加工HR、MR、WR、を適用した場合に使用します。

3.
2

89.5

29

4－φ5.5穴

6
3.

2

89.5

29

4－φ5.5穴

6

PLHDB－FER－R
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6.
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64
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28
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2831
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11

6.
5

2－φ6.5

4－M5通シ

2831

75.5

2－φ12

11

6.
5

2－φ6.5

4－M5通シ

PLHDB－TC－R

4－M5通シ

4854

82

13

2－φ12

2－φ6.5

4－M5通シ

4854

82

13

2－φ12

2－φ6.5PLHDB－TD－R

10

φ16

28

64

2－φ6.5
φ11ザグリ深サ 6.5

10

φ16

28

64

2－φ6.5
φ11ザグリ深サ 6.5

PLHDB－FC－R

10

φ23

89

48

4－φ6.5
φ11ザグリ深サ 6.5

10

φ23

89

48

4－φ6.5
φ11ザグリ深サ 6.5

PLHDB－FD－R

12

2.
5

29 13

62.5

4.
9
　

0
－

0.
2 

12

2.
5

29 13

62.5

4.
9
　

0
－

0.
2 PLHDB－FE

32.5

17

70

29

2－M5深サ 10下穴深サ 12

4－5.2穴 2－M5

102.5
32.5

17

70

29

2－M5深サ 10下穴深サ 12

4－5.2穴 2－M5

102.5

PLHDT－FE
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E詳細寸法は Eカタログにてご確認下さい。

E青色の塗装となります。

Qコンベヤ用モータカバー 
－窓付きタイプ－
ヘッド駆動/中間駆動

駆動種類 型式 M材質 S表面処理
ヘッド駆動タイプ MOCVW 1本体:アルミ材 

2窓:ポリカーボネート 
3NBR:スポンジ

本体:塗装
中間駆動タイプ MSCPD1W

型式 M材質 S表面処理
MOCV-S152-135

アルミ材

塗装
MOCV-S195-156

MOCV-C173-183 SPCC

MOCV-C152-135
アルミ材

MOCV-C195-156

中間駆動タイプ
型式 － 形状選択

MSCPD1W － L1

ヘッド駆動タイプ
型式 － A － B － T

MOCVW － S152 － 135 － 43

Order
注文例

型式 － A － B
MOCV － S152 － 135

Order
注文例

Q特長：コンベヤ駆動部の「視える化」を実現。メンテナンス用に樹脂プレート単品でも購入可能。

Delivery
出荷日 5

MSCPD1W－L1MOCVW－S152－135－43

B G

3

F（1.9）

T A

①

①

②

②

③

③

B G
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3
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②
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5.5

5.
5

9.
5

6

12
.2

6

12
.2

25

6

3

6

B穴

Ａ穴

10.2

60

10
4

36
+

0
.2

-0

※4-M6深さ15

Ａ穴

B穴

X

X1

15

16

3

80

13 5

19
4.

9

5

112
89

±
0.

213
+0

.2
-0

10.2+0.1
-0

9.
2+

0
.2

-0

62
±

0.
1

110

1.2 71.8
101±0.1

11015
250

46

1.271.8

25

1.
2

10

※M4(カバー取付穴）
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13
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0

① ①
② ②

3

1.231.2

10
3

6

125下穴φ3.3
※M4(カバー取付穴）

390° 90
°

16
13

13.5
6

(15)

9.2

99

62

9.517

B穴

Ａ穴
10.2±0.1

10.2±0.1

6060±0.2

10
4±

0.
2

※4-M6深さ15

X

X1

3

19
4.

9
9.2

+0
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0
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下穴φ5.1 深さ18

5
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2

30
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∅
6.

5

14
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R4

Qヘッド駆動タイプ
型式 A B T F G 対応コンベヤ ￥基準単価

MOCVW

S152 135 43 122 100
SVKA SVKB 
CVSC CVSFA 
CVSFC CVGA 

CVGB
4,500

S152 135 53 122 100 CVGTA

S195 156 43 155 124
CVSD CVSFB 

CVSFD CVSSA 
CVGC CVGD 4,800

S195 156 58 155 124 CVGTB
S195 186 49 154 CVSE CVSF 10,000

型式 A B T 対応モータ
Ｗ

対応
コンベヤ ￥基準単価

MOCV

S152 135 50 6W・25W

SVKA SVKB

2,750CVSFA

CVSFC

S195 156 55 6W・25W・40W
CVSFB

2,100
CVSFD CVSSA

C173 183 48 25W・40W CVSPA 5,000

C152 135 50 6W・25W CVGTA 3,170

C195 156 55 25W・40W CVGTB 3,600

Q中間駆動タイプ
型式 形状

選択 A B T F G 対応コンベヤ ￥基準単価
MSCPD1W L1

250
158

38 85 80
SVKN SVKR

4,500MSCPD1W L2 148 CVGN CVGR
CVGP CVGW

Example
使用例

MOTOR  COVER  FOR  CONVEYOR

コンベヤ用モータカバー
SKELETON  MOTOR  COVER  FOR  CONVEYOR

コンベヤ用モータカバー －窓付きタイプ－

MOCV－S152－135

2－M5深サ 10B

A T

MOCV－S195－156

2－M5深サ 10

A T

B

MOCV－C195－156

B

A T

2－M5深サ 10

MOCV－C152－135
TA

B

2－M5深サ 10

MOCV－C173－183

86

B

A

100±0.1

T

φ6.4

（
0.

2）

断面 B-B
2ヶ所

B B

90°

2－φ4.5

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

Delivery
出荷日 5

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～5 6～
出荷日 通常 お見積り

E�表示数量超えはWOSにて 
 ご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～5 6～
出荷日 通常 お見積り

Qコンベヤ用モータカバー

●中間駆動タイプ

●ヘッド駆動タイプ
MOCVW－S152－135－#
MOCVW－S195－156－#

MOCVW－S195－186－49

MSCPD1W－L1

MSCPD1W－L2

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors 
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Qコンベヤ用駆動部カバーA Qコンベヤ用側面プレートA

Qコンベヤ用側面プレートB

Qコンベヤ用連結ブロック

Qコンベヤ用駆動部カバーB

DRIVE  COVER  FOR  CONVEYOR

コンベヤ用駆動部カバーA・B
SIDE  PLATE  FOR  CONVEYOR  A・B / JOINT  BLOCK  FOR  CONVEYOR

コンベヤ用側面プレートA・B/コンベヤ用連結ブロック専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。
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7

R2 R2

内寸134
+0.5
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CVKA5

CVKB5

φ11深ザグリ深さ6.5

φ9.5深ザグリ深さ5.5
7-φ5.5
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4
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(R)
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5.2

+0.
2

+0.
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8
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46
2458.5
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34
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20

(10) 60
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6
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(2
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φ
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+0.
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H7

8

6.
5

3
2.

5

φ9.5
φ5.5

φ8+0.015
-0 H72.

5

5.
5

4

R0.1以下

C1

C1

C1

C1
X1-X1 X1

A

Z1

X1

Z1

AA

Z1

Z1断面

3.2
3.2

1.6

3.
2

3.
2

R10

4-M4深さ10

10
2

12
0
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(3
3)

95

MSCPA4

12.5 3.2（ ）

全周C1
φ16H7 +0.018

 0

5.
5

φ28 H7 +0.025
-0

70
10 φ9.5深ザグリ深さ5.5

6-φ5.5

5.
5

+
0.

2
+

0.
1

8

10

20

9

5

φ5.5
φ9.5

20

12 φ11深ザグリ深さ6.5
3-φ6.5

6 62

M5ヘリサート2D
下穴貫通

8

9.5

5

R0.
1以
下

全周C1

C1

C1
C1

C1

Z1
AA

Z2

Z1

Z2断面

A記号

Z1-Z1

A

Z2

3.2
1.

6 3.2

3.2

R10

2X2(R)

4-M4深さ10 φ20

10

51
64

3075
210
235

(25)

7 70

12
0

10
2

9

1

6

9

15
0

95 120

12

20

12.5 3.2（ 1.6）

MSCPA4

MSCPA5

MSCPB5

MSCPB4

型式 M材質 S表面処理
MSCPA4 アルミ材 白アルマイト
MSCPA5

型式 M材質 S表面処理
MSCPB4 アルミ材 白アルマイト
MSCPB5

M材　　質 アルミ材
S表面処理 青アルマイト

M材　　質 アルミ材
S表面処理 青アルマイト

Order
注文例

型式
－ B

Type No.

CVKA4 － 200

Order
注文例

型式
－ B

Type No.

CVKB4 － 150

Delivery
出荷日 8

Delivery
出荷日 8

M材　　質 SS400
S表面処理 四三酸化鉄皮膜

E�表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～3 4～
出荷日 通常 お見積り

E�表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～3 4～
出荷日 通常 お見積り

E�表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～3 4～
出荷日 通常 お見積り

E�表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～3 4～
出荷日 通常 お見積り

E�表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～5 6～
出荷日 通常 お見積り

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors 

型式 B（ベルト幅）
B1 対応コンベヤ

￥基準単価

Type No. 指定1mm単位 B80～
100

B101～
200

B201～
300

CVKA
4

80～300
B＋42 CVGTN 7,080 7,920 9,660

5 B＋52 CVGTP 7,380 8,220 9,960

Order
注文例

型式

Type No.

MSCPA4

Delivery
出荷日 5

型式
対応コンベヤ ￥基準単価

Type No.

MSCPＡ
4 CVGTN 7,720

5 CVGTP 8,880

Order
注文例

型式

Type No.

MSCPB4

Delivery
出荷日 5

型式
対応コンベヤ ￥基準単価

Type No.

MSCPB
4 CVGTN 8,300

5 CVGTP 7,570

Order
注文例

型式
RKBKA

Delivery
出荷日 5

型式 対応コンベヤ ￥基準単価

RKBKA

CVGTA
CVGTB
CVGTN
CVGTP

1,880

型式 B（ベルト幅）
B1 対応コンベヤ

￥基準単価

Type No. 指定1mm単位 B80～
100

B101～
200

B201～
300

CVKB
4

80～300
B－22 CVGTN 4,620 5,400 5,700

5 B－32 CVGTP 4,620 5,400 5,700

RKBKA
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MOTOR  BRACKET  FOR  CONVEYOR

コンベヤ用モータ取付板
JOINT  PLATE  FOR  CONVEYOR

コンベヤ用ジョイントプレート 専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。
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型式 形状
選択

B（ベルト幅）
B1 対応コンベヤ

￥基準単価
指定1mm単位 B50～100 B101～200 B201～300

CVJP

C 60～150 B＋20 CVSMA 2,200 2,500 2,900

D 60～300 B－45 CVSFA 3,000 4,000 5,000

E 60～300 B－15 CVSFA 3,600 4,400 5,200

F 60～300 B－55 CVSFB 3,700 4,800 5,900

G 60～300 B－15 CVSFB 4,500 5,700 6,700

H 70～300 B－45 CVSFC 3,500 4,100 5,000

I 70～300 B－15 CVSFC 3,500 4,100 5,000

J 80～300 B－55 CVSFD 6,300 7,900 9,500

K 80～300 B－15 CVSFD 6,800 8,500 10,000

N 50～250 B＋20 SVKN・SVKR 1,800 2,280 2,830

P 50～300 B＋20 CVSJA 5,160 5,810 6,660

型式 形状
選択

B
B1 対象コンベヤ

￥基準単価
選択 B10 B20

CVJP R 10   20 B＋10 CVSTR 1,600 1,780

Order
注文例

型式
－ No. モータサイズ － A

Type

MOBP － SA 60 － 146

Order
注文例

型式 － 形状選択 － B

CVJP － C － 100

24
22

68

14 14
B1

12

41
13

.5

6

B（ベルト幅） 2－M5深サ10下穴深サ12
（反対面も同加工）

4－φ6.5
φ11座グリ深サ6.5

　
0

－
0.

1

＋0.1
　0

14
28

2－M6深サ10下穴深サ12
（反対面モ同加工）

M4深サ10表面ヨリ皿深サ1.5

B1

12

6

B（ベルト幅）
＋0.2
　0

42
±

0.
01

8±
0.

01

B

K

4－N1

M4

G 4－N2

D

A

N3
N3

N1

A

K

M4

G 4－N2

D

B

N3

N1

N3

N1

A

B

K

N1

N3
N3

N1

G

N2

D

M4

B

M4

G

6－N2

N1N1

K

D

A

B

4－7×20長穴

4－Ｎ１

G

D

A

30

2－M6

4－5.5×25.5長穴

4－N1

G

B

D

M4

A

型式 M材質 S表面処理
CVJP-C～Y A5052 白アルマイト
CVJP-N SS400 ニッケルメッキ
CVJP-R SS400 三価クロメート

Type M材質 S表面処理
MOBP SPCC ニッケルメッキ

CVJP-C
MOBP-SA#
MOBP-GA#

MOBP-GB#

MOBP-TB# MOBP-TC#

MOBP-KN#MOBP-TD#
MOBP-TE#

CVJP-F

CVJP-I

CVJP-N

CVJP-T

7

28

12

B1

14

19 19
C0.5

（反対面モ同加工）
M6深サ10下穴深サ12

4－φ5穴
φ8座グリ深サ5

B（ベルト幅）

8±
0.

01 6±0.01

6

30

18

6

12

B1

7
28

M6深サ10下穴深サ12
（反対面モ同加工）

18

8

4－φ5穴－φ8座グリ深サ5

14

19 19
C0.5

2－M4深サ10表面ヨリ皿深サ1.5

6

6±0.01

B（ベルト幅）

12
48

2－M6深サ10下穴深サ12
（反対面モ同加工）

12

4－φ5穴－φ8座グリ深サ5

24

24 24 C0.5

30

B1
B（ベルト幅）

6±0.01

8±
0.

01

12
48

12
24

24 C0.5

30

18

6

18

6

30

24
B1

2－M6深サ10下穴深サ12
（反対面モ同加工）

2－M4深サ10表面ヨリ皿深サ1.5

4－φ5穴－φ8座グリ深サ5

B（ベルト幅）

8±
0.

01 6±0.01

CVJP-S

CVJP-D

CVJP-G CVJP-J

CVJP-P

CVJP-W

14
28

2－M6深サ10下穴深サ12
（反対面モ同加工）

15
15 M4深サ10表面ヨリ皿深サ1.5

B（ベルト幅）

12
±

0.
01

12
±

0.
01

6±
0.

01

6±0.01

8±
0.

01

B1
＋0.2
　0

48

2－M6深サ10下穴深サ12
（反対面モ同加工）

M4深サ10表面ヨリ皿深サ1.5

B（ベルト幅）

6±0.01

6±
0.

01

12
±

0.
01

B1
＋0.2
　0

8±
0.

01
30
±

0.
01

CVJP-E

CVJP-H

CVJP-K CVJP-R

CVJP-Y

Delivery
出荷日 8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～7 8～
出荷日 通常 お見積り

Delivery
出荷日 8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～7 8～
出荷日 通常 お見積り

型式 モータ
サイズ A B D G K

通し穴 出力
（W）対応コンベヤ ￥基準単価Type 形状選択 N1 N2 N3

MOBP

SA
60

146 129
29 49.5 47 5.5 4.5 5.5 6 SVKA

3,750
80 35 66.5 47 5.5 5.5 5.5 25 SVKB

GA
60

146 129
29 49.5 47 5.5 4.5 6.5 6 CVGA 6,500

80 35 66.5 47 5.5 5.5 6.5 25 CVGB 6,500

GB

60

189 150

26 49.5 51 6 5 6.4 6 CVGC 7,000

80 35 66.5 51 6 6 6.4 25
CVGD

7,000

90 37 73.5 51 6 7 6.4 40 7,000

TB
60

146 129
29 49.5 47 5.5 4.5 6.5 6

CVGTA
7,000

80 35 66.5 47 5.5 5.5 6.5 25 7,000

TC
80

189 150
35 66.5 51 6.5 5.5 － 25

CVGTB
7,000

90 37 73.5 51 5.5 6.5 － 40 7,000

TD

60

113 118

29 49.5 － 4.5 － － 6 CVGTN 8,000

80 35 66.5 － 5.5 － － 25
CVGTN

8,000
CVGTP

TE 90 169 118 37 73.5 － 6.5 － － 40 CVGTP 8,000

KN
60

96 117

29 49.5 － 6 － － 6

SVKN・SVKR

3,300

80 35 66.5 － 6 － － 25 3,300

90 37 73.5 － 7 － － 40 3,300

E厚みは全て3.2となります。
E詳細寸法はEカタログにてご確認下さい。

E詳細寸法はEカタログにてご確認下さい。

Q�コンベヤ用ジョイントプレート Q�コンベヤ用モータ取付板

型式 形状
選択

B（ベルト幅）
B1 対象コンベヤ

￥基準単価
指定1mm単位 B30～100 B101～200 B201～300

CVJP

S 30～300

B1=B＋16E1

B1=B＋20E2

CVGA・CVGN 4,950 5,850 7,050

T 50～300 CVGB・CVGP 8,080 9,200 10,330

W 40～300 CVGC・CVGR 6,900 7,800 8,700

Y 50～300 CVGD・CVGW 6,160 7,360 8,860

E1   CVGA・CVGB・CVGC・CVGD対象
E2   CVGN・CVGP・CVGR・CVGWは対象

48

2－M6深サ10下穴深サ12
（反対面モ同加工）

12

18

2－M4深サ10表面ヨリ皿深サ1.5

6

14 4

B（ベルト幅）
B1
＋0.2
　0

6±0.01

8±
0.

01
30
±

0.
01

30±0.01

16
角

2-
M

5

10 10
24.5

M5通シ

B1（B+20）
B（ベルト幅）

6
6

15 12 12

14
28

2－M4深サ10表面ヨリ皿深サ1.5

M6深サ10下穴深サ12
（反対面モ同加工）

14 4

18
B1

30

6

15

B（ベルト幅）

8±
0.

01

M4通シ

B1

10
角

M
5通
シ

B（ベルト幅）

2－M6深サ10下穴深サ12
（反対面モ同加工）

15

20 M4深サ10表面ヨリ皿深サ1.5

B（ベルト幅）

48

B1
＋0.2
　0

6±
0.

01

12
±

0.
01

12
±

0.
01

6±0.01

8±
0.

01
30
±

0.
01

B（ベルト幅）

14
28

2－M6深サ10下穴深サ12
（反対面モ同加工）

12

6

18

2－M4深サ10表面ヨリ皿深サ1.5

6

14

4

B1
＋0.2
　0

6±
0.

01

6±
0.

0130±0.01

14
28

M6深サ10下穴深サ12
（反対面モ同加工）

15

18

2－M4深サ10表面ヨリ皿深サ1.5

6

14

4

15

B（ベルト幅）
B1
＋0.2
　0

6±0.01

8±
0.

01

30±0.01

6±
0.

01

6±
0.

01

48

2－M6深サ10下穴深サ12
（反対面モ同加工）

15

18

2－M4深サ10表面ヨリ皿深サ1.5

6

14 4

20

B（ベルト幅）
B1
＋0.2
　0

8±
0.

01
30
±

0.
01

30±0.01

6±0.01

6±
0.

01

12
±

0.
01

12
±

0.
01
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PULLEY  FOR  CONVEYOR

コンベヤ用駆動プーリ
REINFORCEMENT  FOR  BELTS  SUPPORT  FOR  CONVEYOR

コンベヤ用ベルト受けカバー補強材 専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

専用サイト　http://fa.misumi.jp/cvs/
コンベヤの選定や構成部品の購入、
メンテナンス部品の簡単検索が可能です。

Order
注文例 型式 － 形状

選択 － B

GPRF － C － 100

E コンベヤ用ベルト受けカバー補強材は、対象コンベヤにおいてベルト幅160mm以上、かつプーリ間長さ
1505ｍｍ以上の場合に適用

E 対応コンベヤCVGPは（B1＝ベルト幅－10）にて設定
E 対応コンベヤCVGWは（B1＝ベルト幅－20）にて設定

M材　　質 SS400
S表面処理 三価クロメート

50 10
0

80
80

25

8－C2 8

16

4－φ7穴

3 3

3

7

B1 +0.2
+0.1

GPRF-C

B（ベルト幅）

B（ベルト幅）

φ
24

φ
28

H7

Dp
φ

45
.8

1

Do
φ

51

4.4
10.2

20

8
0.5

φ
16

φ
33 φ

35

φ
33

10 8

B12

φ2
2～

24

φ
28

H7

φ
50

R0.5 R0.5

φ2
2～

24

φ
28

φ
50

88

φ
28

φ
45

.8
1

φ
51

5
（B/2）＋3 （B/2）＋5

（B/2）＋3 （B/2）＋5

B110.2

2－M6深サ 11.5（90°ピッチ）

0 
   

 
＋

0.
03

＋
0.

01
0 

   
 

B（ベルト幅）

φ
24

φ
28

H7

Dp
φ

45
.8

1

Do
φ

51

4.4
10.2

20

8
0.5

φ
16

φ
35

φ2
2～

24

φ
28

φ
50

88

φ
28

φ
45

.8
1

φ
51

5

B＋810.2

2－M6深サ 11.5（90°ピッチ）

10 8

2

φ2
2～

24

φ
28

H7

φ
50

R0.5 R0.5

R0.5

11.8

14

R0.
5

φ
40

（B/2）＋3 （B/2）＋5

B＋8
（B/2）＋3 （B/2）＋5

φ
33 φ
33

0 
   

 
＋

0.
03

＋
0.

01
0 

   
 

3.2

4－φ7穴

21

8.
1

3450

29
B1 +0.2

+0.1

B（ベルト幅）

GPRF-D

型式 形状
選択

B 対応
コンベヤ

￥基準単価

指定
1mm単位 B50～150 B151～200 B201～250 B251～300

GPRF
C

50～300
CVGP 6,000 6,200 6,300 6,400

D CVGW 5,700 5,700 5,800 5,800

コンベヤ用ベルト受けカバー補強材

GPRF-C

CHTDW

CHTDWM

①＜スプロケット＞

①＜スプロケット＞

②＜プーリ＞

②＜プーリ＞

GPRF-D

Order
注文例

型式 － B

CHTDW － 100
コンベヤ用駆動プーリ

Example
使用例

Example
使用例

Q�コンベヤ用駆動プーリQ�コンベヤ用ベルト受けカバー
補強材

Eスプロケットとプーリは圧入によって組付いています。

E B1寸法はコンベヤベルト幅＋8となります。

型式 B（ベルト幅）
指定10mm単位 対応コンベヤ

￥基準単価
B50～100 B110～150 B160～200 B210～250 B260～300 B310～350 B360～400 B410～450

CHTDW
50～450

SVKN 9,650 10,080 10,840 11,840 16,820 19,740 21,000 22,260
CHTDWM SVKR 9,650 10,160 10,850 11,700 15,550 18,870 19,830 20,850

 CADデータフォルダ名：17_Conveyors  CADデータフォルダ名：17_Conveyors 

型式 M材質 S表面処理
①スプロケット ②プーリ ①スプロケット ②プーリ

CHTDW
S45C アルミ材 四三酸化鉄 白アルマイト

CHTDWM

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

Delivery
出荷日

8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。

数量区分 標準対応 個別対応
小口 大口

数　量 1～2 3～
出荷日 通常 お見積り

Delivery
出荷日

8

E表示数量超えはWOSにてご確認ください。




